PRZEDMIAR ROBOT

Spis kodow CPV:

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

45316000-5 Instalowanie systemdw oswietleniowych i sygnalizacyjnych

Nazwa inwestycji :ROZBUDOWA SYSTEMU KONTROLI DOSTEPU KD W BUDYNKU MINISTERSTWA ROZWOJU I
TECHNOLOGII ZLOKALIZOWANEGO NA PL. TRZECH KRZYZY 3/5, 00-507 WARSZAWA

Adres inwestycji :PL. TRZECH KRZYZY 3/5, 00-507 WARSZAWA
Inwestor : MINISTERSTWO ROZWOQOJIU I TECHNOLOGII
Adres inwestora :Pl. Trzech Krzyzy 3/5, 00-507 Warszawa
Branza :ELEKTRYCZNA

Data opracowania  :07.2026 r.

WYKONAWCA: INWESTOR:
Data opracowania Data zatwierdzenia
07.2026 r.

Dokument zostat sporzadzony za pomoca programu KOMA



SPIS DZIALOW PRZEDMIARU ROBOT

Lp. Opis R M S RAZEM
1|Kontrola dostepu 0,00, 0,00[ 0,00 0,00
KOSZTORYS 0,00, 0,00, 0,00 0,00




TABELE PRZEDMIARU ROBOT

Lp. Podstawa Opis i wyliczenia j.m. | Poszczegdlne | Razem
KOSZTORYS :
d.1 DZIAL: Kontrola dostepu
1KNNR 5 Uktadanie kabli o masie do 0.5 kg/m w rurach, pustakach lub kanatach m
d.1/0713-01 zamknietych - Przewod typu skretka Kabel typu skretka U/FTP kat. 6
LSOH
364 m 364,00
RAZEM m 364,00
2KNNR 5 Przewody kabelkowe o tgcznym przekroju zyt do 7.5 mm2 ukiadane n.t. na m
d.1/0206-01 betonie - Przewody sygnalizacyjne bezhalogenowe HDGs
FE180/PH90/E90 2x1,5 mm2 300/500V
26 m 26,00
RAZEM m 26,00
3[KNNR 5 Uktadanie kabli o masie do 0.5 kg/m w rurach, pustakach lub kanatach m
d.1/0713-01 zamknietych - Przewdd LiHCH 8x0,5mm
102 m 102,00
RAZEM m 102,00
4| KNNR 5 Uktadanie kabli o masie do 0.5 kg/m w rurach, pustakach lub kanatach m
d.1/0713-01 zamknietych - Przewéd LiHH 4x1mm?2
94 m 94,00
RAZEM m 94,00
5KNNR 5 Uktadanie kabli o masie do 0.5 kg/m w rurach, pustakach lub kanatach m
d.1/0713-01 zamknietych - Przewod UTP kat. 5e LSOH
66 m 66,00
RAZEM m 66,00
6[KNNR 5 Bramka uchylna, ramie 85cm (stalowa) szt.
d.1/0406-01
2 szt. 2,00
RAZEM szt. 2,00
7KNNR 5 /Aparaty elektryczne o masie do 2.5 kg - Czytnik zblizeniowy SKD - szt.
d.1/0406-01 dwusystemowy 125kHz, mifare
16 szt. 16,00
RAZEM szt. 16,00
8|KNR AL-01 Montaz elektromechanicznych elementéw blokujacych - elektrozwora szt
d.1/0304-01
12 szt 12,00
RAZEM szt 12,00
9|KNNR 5 /Aparaty elektryczne o masie do 2.5 kg - Kontroler S-404, zasilacz, szt.
d.1/0406-01 akumulator
5 szt. 5,00
RAZEM szt. 5,00
10KNNR 5 /Aparaty elektryczne o masie do 2.5 kg - Modut I/0O SAP szt.
d.1/0406-01
1 szt. 1,00
RAZEM szt. 1,00
11KNNR 5 /Aparaty elektryczne o masie do 2.5 kg - Czujnik UHF szt.
d.1/0406-01
1 szt. 1,00
RAZEM szt. 1,00
12KNNR 5 Piloty do otwierania bramek szt.
d.1/0406-01
3 szt. 3,00
RAZEM szt. 3,00
13/KNR AL-01 Przycisk wyjscia szt.
d.1/0402-02
10 szt. 10,00
RAZEM szt. 10,00
14KNR AL-01 Przycisk wyj$cia awaryjnego szt.
d.1/0402-02




TABELE PRZEDMIARU ROBOT

Lp. Podstawa Opis i wyliczenia j.m. | Poszczegdlne | Razem
14 szt. 14,00
RAZEM szt. 14,00
15fkalkulacja Radiolinia dedykowana do bramki uchylnej - montaz w obrotowym stupku
d.1ljwlasna
Uproszczona
1 1,00
RAZEM 1,00
16lkalkulacja Montaz tripoda wraz z wygrodzeniami kpl.
d.1ljwlasna
1 kpl. 1,00
RAZEM kpl. 1,00
17lkalkulacja Rozbudowa aparatury w tablicy ST1, ST2, ST5 kpl.
d.1ljwlasna
Uproszczona
1 kpl. 1,00
RAZEM kpl. 1,00
18KNR AL-01 Uruchomienie systemu kontroli dostepu z 1 sterownikiem (kontrolerem) szt
d.1/0306-01 magistrali
1 szt 1,00
RAZEM szt 1,00
19KNR AT-15 Wykonanie pomiaréw toréw transmisyjnych - pierwsza linia pomiar
d.1/0118-01
1 pomiar 1,00
RAZEM pomiar 1,00
20KNR AT-15 Wykonanie pomiaréw torow transmisyjnych - kazda nastepna linia pomiar
d.1/0118-02
22 pomiar 22,00
RAZEM pomiar 22,00
21kalkulacja Stupek do montazu przycisku wyjscia awaryjnego, 80x100x1330mm, stal
d.1ljwiasna nierdzewna, wykonanie na zamodwienie
Uproszczona
1 1,00
RAZEM 1,00
22kalkulacja /Aktualizacja oprogramowania, aktualizacjia wizualizacji graficznej
d.1ljwlasna
Uproszczona
1 1,00
RAZEM 1,00




