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ST.02.00.00

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z instalacja elektryczng w obiektach kubaturowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace
na celu wykonanie instalacji elektrycznych na budynku Powiatowej Stacji Sanitarno —
Epidemiologicznej w  Przemys$lu przy ul. Mariackieg 4 186.201 1.0207.525,
186.201 1.0207.529.

Zakres robot obejmuje:
a) Instalacje baterii fotowoltaicznych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej] SST sg zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich
normach i przepisach, ktérych zestawienie podano w punkcie 10 SST.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektows.

Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materialdw pomocniczych zastosowanych do
wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowe;.
Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajow (typow) urzadzen i osprzetu niz
wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem wprowadzenia do
dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych w obowigzujacym trybie z Inzynierem.

2. Materialy
2.1. Tablice lokalne z wyposazeniem projektowanym indywidualnie wg dyspozycji podanych
w dokumentacji projektowe;.

2.2 Materiaty pozostate

2.3 Dostawa materialow na budowe

Odbioér materialdéw na budowie

- Materialy takie jak panele fotowoltaiczne, przewody, podstawy montazowe pod panele
nalezy dostarcza¢ na budowe¢ wraz ze $wiadectwami jako$ci, kartami gwarancyjnymi,

protokotami odbioru technicznego.

- Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci
1 zgodnosci z danymi wytworcy.

- W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych mie¢ wplyw na

jako$¢ wykonania robdt, materiaty nalezy przed ich wbudowaniem podda¢ badaniom
okreslonym przez dozor techniczny robot.

Sktadowanie materiatéw na budowie
- Sktadowanie materialéw powinno odbywaé si¢ zgodnie z zaleceniami producentow,
w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wlasciwosci
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technicznych na skutek wptywu czynnikéw atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy
zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wtasciwos$ci materialdéw oraz wymagania
w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

3. Transport

Materiaty na budowg¢ powinny by¢ przywozone odpowiednimi $rodkami transportu,
zabezpieczone w sposOb zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu
drogowego.

4. Wykonanie robot

4.1. Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot

uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne.

4.2. Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami

1 urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz

remontow. Wskazane jest, aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

4.3. Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do ulozenia na nich instalacji elektrycznych,

bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podioza w sposob trwaty,

uwzgledniajacy warunki lokalne i1 technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac,

oraz sam rodzaj instalacji.

4.4. Przejscia przez $ciany i stropy

Przej$cia przez Sciany i stropy powinny speinia¢ nastepujace wymagania:

— wszystkie przej$cia obwoddw instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. musza by¢
chronione przed uszkodzeniami.

— przejscia te nalezy wykonywac¢ w przepustach rurowych,

— przejscia pomiedzy pomieszczeniami o roznych atmosferach powinny by¢ wykonywane
w sposob szczelny, zapewniajacy nieprzedostawanie si¢ wyziewow,

— obwody instalacji elektrycznych przechodzac przez podiogi musza by¢ chronione do

wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe, rury

z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

4.5. Podejscie do odbiornikow

Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikow nalezy wykonywa¢ w miejscach

bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposob estetyczny.

Do odbiornikéw zamocowanych na §cianach, stropach lub konstrukcjach podej$cia nalezy

wykonywa¢ przewodami utozonymi na tych $cianach, stropach lub konstrukcjach

budowlanych, a takze na innego rodzaju podtozach np. ksztattowniki,

korytka itp.

4.6. Laczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewodow nalezy dokonywaé

w sprzegcie 1 osprzecie instalacyjnym 1 w odbiornikach. Nie wolno stosowaé polaczen

skrecanych. W przypadku gdy odbiorniki elektryczne maja wyprowadzone fabrycznie na

zewnatrz przewody, a samo ich podiaczenie do instalacji nie zostato opracowane w projekcie,

sposob podiaczenia nalezy uzgodni¢ z projektantem lub kompetentnym przedstawicielem

Inzyniera.

Przewody musza by¢ ulozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe

naprezenia. Do danego zacisku nalezy przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju

i liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskéw, do ktorych przewody sg przytaczone za pomocg oczek,

pomigdzy oczkiem a nakre¢tka oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowaé si¢ podktadki
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metalowe zabezpieczone przed korozja w sposdb umozliwiajacy przeptyw pradu. Dlugosé
odizolowanej zyly przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przylaczenie.

Zdejmowanie izolacji 1 oczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen
mechanicznych. W przypadku stosowania zyl ocynowanych proces czyszczenia nie powinien
uszkadza¢ warstwy cyny.

Konce przewodow miedzianych z zylami wielodrutowymi (linek) powinny, lecz
zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca si¢ zastosowanie tulejek
zamiast cynowania).

4.7. Przytaczanie odbiornikow

Miejsca potaczen zyt przewodéw z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ doktadnie
oczyszczone. Samo potgczenie musi by¢ wykonane w sposdb pewny, pod wzgledem
elektrycznym i1 mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sily docisku, korozja
itp. Potaczenia moga by¢ wykonywane, jako sztywne lub elastyczne w zalezno$ci od
konstrukcji odbiornika 1 warunkow technologicznych. Przytaczenia sztywne nalezy
wykonywa¢ w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio do odbiornikow oraz
przewodami kabelkowymi 1 kablami.

Potaczenia elastyczne stosuje si¢ gdy odbiorniki narazone sg na drgania o duzej amplitudzie
lub przystosowane sa do przesuni¢¢ lub przemieszczen. Potaczenia te nalezy wykonac:

— przewodami izolowanymi wielozylowymi gietkimi lub oponowymi,

— przewodami izolowanymi jednozylowymi w rurach elastycznych,

— przewodami izolowanymi wielozylowymi gigtkimi lub oponowymi w rurach elastycznych.
4.10. Montaz tablicy rozdzielczej i ztacza licznikowego

5. Kontrola jakos$ci robot

5.1. Sprawdzenie i odbior rob6t powinno by¢ wykonane zgodnie z normami [4], [5]

1 przepiséw [6].

5.2. Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania rob6t oraz po ich zakonczeniu

powinno podlegac:

— zgodnos$¢ wykonania robdt z dokumentacja projektowa,

— wiasciwe podtaczenie instalacji,

— montaz konstrukcji no$nej pod panele,

— montaz paneli fotowoltaicznych,

— wykonanie pomiaréw z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru.

6. Obmiar robot

Obmiar robdt obejmuje catosc¢ instalacji elektroenergetycznych.

Jednostkg obmiarow3 jest komplet robot.

7. Odbior robot

7.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

7.2. Odbiory czegsciowe

7.3. Odbiory koncowe

7.4. Odbiory ostateczne 8.4.

8. Podstawa platnosci

Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych robdt i pomiaréw pomontazowych.

9. Przepisy zwiazane

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkow technicznych jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie wraz zatacznikami
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10. Szczegolowa specyfikacja robot

Typ modutu PV: LONGI Solar LR4-72HPH-455M lub rownowazne
Liczba modutow PV: 30 szt.

Moc 1 modutu PV: 455 Wp

Wielkos¢ instalacji PV*: 13,650 kWp

Szacowana wymagana powierzchnia: 65,21m2

Typ falownika/6w: Mikrofalowniki Hoymiles lub rownowazne
Laczna moc falownika/ow: 16,00 kW
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