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Zintegrowany Rejestr Kwalifikacji

Whniosek o wiaczenie do ZSK kwalifikacji SEKTOROWEJ

Potwierdzenie spetniania warunkow do ztozenia wniosku

Potwierdzam, iz podmiot sktadajacy wniosek spetnia warunki uprawniajace go do ztozenia wniosku o wigczenie kwalifikaciji
sektorowej do Zintegrowanego Systemu Kwalifikacji, okreslone w art. 15a ustawy o ZSK. Z wnioskiem o wigczenie kwalifikacji
sektorowej do ZSK moze wystagpi¢ organizacja, jezeli: 1) prowadzi dziatalno$¢ statutowg w obszarze danej branzy lub danego
sektora, ktérego dotyczy wnioskowana kwalifikacja, 2) dziatalno$¢ ta ma zasieg ogélnokrajowy, 3) dziata na podstawie jednej z
ponizszych ustaw: a) ustawy z dnia 23 maja 1991 r. o organizacjach pracodawcéw, b) ustawy z dnia 30 maja 1989 r. o izbach
gospodarczych, c) ustawy z dnia 7 kwietnia 1989 r. — Prawo o stowarzyszeniach (pod warunkiem, ze stowarzyszenie zostato
wpisane do Krajowego Rejestru Sagdowego), d) ustawy z dnia 25 czerwca 2010 r. o sporcie, e) ustawy regulujacej funkcjonowanie
samorzadu zawodowego, w tym samorzadu zawodu zaufania publicznego oraz samorzgdu zawodu stuzby publicznej, f) lub jest
sektorowg radg do spraw kompetencji dziatajgcg na podstawie ustawy z dnia 9 listopada 2000 r. o utworzeniu Polskiej Agenciji
Rozwoju Przedsiebiorczosci.}

Osoba procedujaca

Nazwa kwalifikacji

Przygotowywanie i obstugiwanie systeméw maszynowych w rolnictwie 4.0

Nazwa kwalifikacji w jezyku angielskim

Preparing and Operating Machine Systems in Agriculture 4.0

Skrécona nazwa kwalifikaciji

Systemy maszynowe 4.0

Proponowany poziom Polskiej Ramy Kwalifikacji

0.0 4 ,0s0 0 ,0 g0

Odniesienie do poziomu Sektorowych Ram Kwalifikacji (SRK)

Brak odpowiedniej Sektorowej Ramy Kwalifikacji

Nazwa Sektorowej Ramy Kwalifikacji

Proponowany poziom Sektorowej Ramy Kwalifikacji

0.0 ,0 ,0s0 0,0 04
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Podstawowe informacje o kwalifikacji

Osoba posiadajgca kwalifikacje ,Przygotowywanie i obstugiwanie systeméw maszynowych w rolnictwie 4.0’ potrafi przygotowac¢ do
pracy oraz obstugiwa¢ maszyny rolnicze wyposazone w systemy rolnictwa precyzyjnego i rolnictwa 4.0. Wykonuje proste i
powtarzalne zadania w oparciu o instrukcje, procedury oraz polecenia przetozonych, zachowujgc zasady bezpieczenhstwa pracy
oraz ochrony danych.

Zakres wykonywanych czynnosci obejmuje przede wszystkim:

- przygotowanie maszyn i systeméw cyfrowych do pracy, ustawienie podstawowych parametry pracy maszyn (szerokosé robocza,
dawke, predkos$c, sterowanie sekcjami, proste tryby zmiennego dawkowania);

- obstuge zabieg6éw polowych wedtug przygotowanych map aplikacyjnych i schematéw, monitorowanie parametréw pracy maszyn,
systemow cyfrowych i wskazania terminali oraz reagowanie na typowe btedy operatora i najprostsze awarie (np. btedne
ustawienia, brak komunikacji, utrata sygnatu) zgodnie z instrukcjami i procedurami.

- przestrzega zasad bezpiecznej pracy z maszynami i systemami cyfrowymi oraz zasad ochrony danych operacyjnych.

Kwalifikacja jest przeznaczona w szczeg6lnosci dla pracownikéw i kandydatéw do pracy w gospodarstwach rolnych,
przedsigbiorstwach ustugowych oraz firmach z otoczenia rolnictwa, gdzie wykorzystuje sie nowoczesne maszyny z systemami
cyfrowymi, a takze dla ucznidéw i absolwentéw szkdt branzowych rolniczych rozpoczynajacych prace jako operatorzy maszyn.
Moze by¢ atrakcyjna rowniez dla osob dorostych, ktére dotychczas obstugiwaty maszyny w sposéb tradycyjny i chca nabyé
umiejetnosci zwigzane z rolnictwem precyzyjnym.

Typowe mozliwosci wykorzystania kwalifikacji i dalszego rozwoju:
Posiadacz kwalifikacji moze pracowacé jako:

» operator maszyn rolniczych z systemami Rolnictwa 4.0 w gospodarstwach rolnych,
* operator maszyn w przedsiebiorstwach ustug rolniczych,

* pracownik dziatéw demonstracyjnych w firmach dystrybuujgcych maszyny rolnicze,
* pracownik gospodarstw szkoleniowych oraz centréw demonstracyjnych.

Kwalifikacja stanowi podstawe do dalszego rozwoju kompetencji w kierunku bardziej zaawansowanych kwalifikacji, w tym
kwalifikacji sektorowej ,Planowanie i optymalizowanie precyzyjnej mechanizacji w rolnictwie 4.0” na poziomie 5 PRKoraz
kwalifikacji zwigzanych z agronomig cyfrowg i analizg danych rolniczych.

Grupy oséb, ktére moga by¢ szczegdlnie zainteresowane uzyskaniem kwalifikacji:

* uczniowie i absolwenci branzowych szkét | i Il stopnia oraz technikédw w zawodach zwigzanych z rolnictwem i mechanizacjg (np.
mechanik—operator pojazdéw i maszyn rolniczych, technik mechanizacji rolnictwa i agrotroniki, technik rolnik),

* osoby pracujace jako operatorzy maszyn rolniczych, chcace potwierdzi¢ swoje umiejetnosci w zakresie obstugi systemow
Rolnictwa 4.0,

* rolnicy prowadzacy gospodarstwa rodzinne, inwestujacy w nowoczesne maszyny wyposazone w systemy Rolnictwa 4.0,

* pracownicy przedsiebiorstw ustugowych $wiadczacych ustugi mechanizacyjne w rolnictwie.

« kadra nauczycielska lub nauczyciele przedmiotéw zawodowych, zwigzani z mechanizacjg rolnictwa;

Posiadanie kwalifikacji potwierdza gotowos$é do samodzielnego wykonywania prostych i powtarzalnych zadan w obszarze obstugi
maszyn rolniczych z systemami cyfrowymi pod nadzorem bardziej doswiadczonych specjalistéw. Utatwia znalezienie pracy jako
operator maszyn w nowoczes$nie wyposazonych gospodarstwach i firmach ustugowych, moze by¢ tez atutem przy ubieganiu sie o
zatrudnienie w centrach demonstracyjnych i szkoleniowych. Kwalifikacja stanowi punkt wyjécia do dalszego rozwoju — m.in. do
zdobywania bardziej zaawansowanych kwalifikacji z zakresu precyzyjnej mechanizacji rolnictwa, obstugi i konfiguracji systemow
rolnictwa 4.0, a takze do ubiegania sie o kwalifikacje i uprawnienia rozszerzajgce zakres odpowiedzialnosci (np. w obszarze
planowania zabiegéw, analizy danych czy serwisowania systemoéw cyfrowych).

Objetos¢ kwalifikacji [w godz.]

120

Syntetyczna charakterystyka efektow uczenia sie
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Osoba posiadajgca kwalifikacje ,Przygotowywanie i obstugiwanie systeméw maszynowych w rolnictwie 4.0” dysponuje
podstawowa, uporzadkowang wiedzg z zakresu budowy i dziatania maszyn rolniczych oraz stosowanych w nich systemow
rolnictwa precyzyjnego i rolnictwa 4.0. Rozumie ogoélny cel ich wykorzystywania w produkgii rolniczej — poprawe efektywnosci
zabiegow, ograniczenie zuzycia srodkéw produkcji oraz zwiekszenie bezpieczenstwa pracy. Zna podstawowe pojecia z obszaru
mechanizacji, nawigacji rbwnolegtej, zmiennego dawkowania, telematyki oraz gtéwne zasady eksploatacji i bezpieczeristwa. W
zakresie umiejetnosci potrafi przygotowac do pracy i obstugiwac ciagnik rolniczy z maszyna wspdtpracujaca wyposazong w
systemy cyfrowe, uruchomié i skonfigurowa¢ podstawowe funkcje terminala ISOBUS (m.in. wybdr maszyny, parametrow
roboczych, mapy aplikacyjnej, jazdy réwnolegtej), a nastepnie wykonaé zabieg wedtug ustalonych procedur i schematow
przejazdéw. Monitoruje wskazania terminala, rozpoznaje typowe btedy operatora oraz najprostsze awarie systemu i potrafi je
skorygowag, stosujac opisane w instrukcjach dziatania. W obszarze kompetencji spotecznych osoba z tg kwalifikacjg wykonuje
zadania w znanym, przewidywalnym $rodowisku pracy, gtéwnie pod nadzorem bardziej doswiadczonych pracownikow.
Przyjmuje odpowiedzialno$¢ za prawidtowe wykonanie powierzonych czynnosci w ramach zadan zespotu, przestrzega zasad
BHP oraz regut korzystania z danych cyfrowych. Skutecznie komunikuje sie z przetozonym i wspétpracownikami, zgtaszajac
problemy techniczne i potrzeby wsparcia. Moze petni¢ role operatora maszyn rolniczych wyposazonych w systemy cyfrowe w
gospodarstwach rolnych, przedsiebiorstwach ustugowych i o$rodkach szkoleniowych, realizujac zadania o niskiej i Sredniej
ztozonosci.

Zestawy efektdw uczenia sie

Numer zestawu

1

Poziom PRK zestawu
0,0 ;M ,0 50 0 ;0 g0

Nazwa zestawu

Przygotowanie maszyny rolniczej i systemow cyfrowych do pracy

Efekty uczenia sie

Numer efektu Nazwa efektu

1 Rozpoznaje elementy zestawu maszynowego oraz ich funkcje

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

a na stanowisku symulacyjnym lub z uzyciem rzeczywistej maszyny identyfikuje poprawnie
ciagnik, maszyne wspétpracujaca i terminal systemu cyfrowego;

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

b opisuje podstawowg funkcje kazdego z elementéw zestawu (ciggnika, maszyny,
terminala) w kontekscie wykonywanego zabiegu.

Numer efektu Nazwa efektu

2 Okresla podstawowe wymagania dotyczace warunkéw pracy maszyn i systeméw cyfrowych

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

a na podstawie instrukcji obstugi wskazuje wymagania dotyczace zasilania, sygnatu
pozycjonowania oraz komunikacji ISOBUS;

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

b przed rozpoczeciem pracy sprawdza poprawnosé podtaczenia maszyny do ciggnika
(m.in. mocowanie, przewody, wtyki) i potrafi wskaza¢ elementy wymagajace korekty;

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

® wyjasnia, jakie skutki dla zabiegu moze mie¢ brak sygnatu GNSS lub brak komunikaciji
ISOBUS.

3/16




Numer efektu

Nazwa efektu

3

Konfiguruje podstawowe ustawienia terminala roboczego

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

na podstawie instrukcji obstugi ustawia w terminalu parametry pracy maszyny (szerokosé

Numer kryterium

robocza, dawka nominalna, predko$¢ robocza) bez popetniania bteddéw wptywajacych na
wykonanie zabiegu;

Kryterium weryfikacji

b

na stanowisku egzaminacyjnym uruchamia system jazdy réwnolegtej lub prowadzenia po

Numer efektu

$ladzie i potrafi zinterpretowaé podstawowe komunikaty systemu (np. brak sygnatu,
odchylenie od linii przejazdu).

Nazwa efektu

4

Wprowadza dane dotyczace pola, maszyny i zabiegu

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

na podstawie karty pola lub mapy aplikacyjnej wprowadza do terminala

Numer kryterium

nazwe/oznaczenie pola, powierzchnie oraz granice pola (lub wybiera je z listy);

Kryterium weryfikacji

b

wybiera z listy wtasciwg maszyne oraz typ zabiegu odpowiadajacy zadaniu

Numer kryterium

egzaminacyjnemu;

Kryterium weryfikacji

C

sprawdza i potwierdza poprawno$¢ wprowadzonych danych przed rozpoczeciem pracy.

Numer efektu

Nazwa efektu

5

Sprawdza poprawno$¢ komunikacji pomiedzy ciggnikiem, maszyng i terminalem

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

poprawnie podtgcza przewdd komunikacyjny ISOBUS pomigdzy ciagnikiem a maszynag

Numer kryterium

oraz sprawdza widoczno$¢ maszyny na terminalu;

Kryterium weryfikacji

b

weryfikuje na terminalu obecnos$¢ sygnatu predkosci i sygnatu pozycjonowania (GNSS)

Numer kryterium

oraz potwierdza aktywnos¢ sekcji roboczych;

Kryterium weryfikacji

c

w przypadku braku komunikacji wskazuje mozliwe przyczyny (np. niepodtgczony

Numer zestawu

przewdd, wytgczony terminal) i informuje o tym przetozonego.

2

Poziom PRK zestawu
O .0 4

Nazwa zestawu

4D 5D BD 7D SD

Wykonywanie zabiegéw polowych z wykorzystaniem systeméw rolnictwa 4.0
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Efekty uczenia sie

Numer efektu

Nazwa efektu

1

Przygotowuje maszyne rolniczg do pracy

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

przed rozpoczeciem pracy sprawdza poziom paliwa i oleju oraz sygnalizuje

Numer kryterium

przetozonemu ewentualne braki;

Kryterium weryfikacji

b

dokonuje wizualnej oceny stanu technicznego maszyny (m.in. uszkodzenia

Numer kryterium

mechaniczne, wycieki, luzy) i zgtasza zauwazone nieprawidtowosci;

Kryterium weryfikacji

c

wykonuje podstawowe czynnos$ci przygotowawcze zgodnie z instrukcjg (np. sprawdzenie

Numer efektu

ci$nienia w oponach, zabezpieczenie elementéw roboczych na czas dojazdu).

Nazwa efektu

2

Wykorzystuje system jazdy réwnolegtej lub prowadzenia po $ladzie

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

na symulatorze lub w warunkach polowych wykonuje przejazd roboczy z zachowaniem

Numer kryterium

rownolegtosci ciezek w granicach tolerancji okreslonej w regulaminie walidacji;

Kryterium weryfikacji

b

ustawia na terminalu lub w systemie jazdy réwnolegtej schemat przejazdéw (np. linie

Numer kryterium

rownolegte, przejazd po granicy pola) i prawidtowo rozpoczyna prace;

Kryterium weryfikacji

C

reaguje na komunikaty systemu dotyczace odchylenia od linii przejazdu, korygujac tor

Numer efektu

jazdy.

Nazwa efektu

3

Realizuje zabiegi z wykorzystaniem sterowania sekcjami i prostego zmiennego dawkowania

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

konfiguruje i wykorzystuje funkcje automatycznego sterowania sekcjami tak, aby

Numer kryterium

ograniczy¢ naktadki i omijaki na powierzchni pola;

Kryterium weryfikacji

b

na podstawie instrukcji i mapy aplikacyjnej wybiera odpowiedni plik zadania oraz

Numer kryterium

uruchamia prace w trybie zmiennego dawkowania;

Kryterium weryfikacji

(¢}

w trakcie symulowanego zabiegu obstuguje maszyne tak, aby system sterowania

Numer efektu

sekcjami i zmiennego dawkowania dziatat zgodnie z zatozeniami zadania.

Nazwa efektu

4

Monitoruje parametry pracy maszyny na terminalu

Kryteria weryfikaciji
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Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

na podstawie wskazan terminala odczytuje biezaca predkos¢ roboczg, dawke roboczag

Numer kryterium

oraz powierzchnie wykonanego zabiegu;

Kryterium weryfikacji

b

wskazuje, ktére parametry wymagajg obserwacji w trakcie ré6znych zabiegéw (np. dawka

Numer kryterium

nawozu, cinienie cieczy roboczej, liczba bel);

Kryterium weryfikacji

c

sygnalizuje przetozonemu lub egzaminatorowi zauwazone nieprawidtowosci parametrow

Numer efektu

pracy (np. zbyt niska/zbyt wysoka dawka, duze odchylenia predkosci).

Nazwa efektu

5

Raportuje przebieg wykonanych prac na podstawie danych z systemoéw cyfrowych

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

na podstawie danych z terminala sporzadza prosty raport z wykonanej pracy

Numer kryterium

(powierzchnia, zuzycie materiatu, czas pracy);

Kryterium weryfikacji

b

przedstawia raport przetozonemu w formie ustnej lub pisemnej, wskazujac ewentualne

Numer kryterium

problemy napotkane podczas wykonywania zabiegu;

Kryterium weryfikacji

c

poprawnie interpretuje podstawowe zestawienia z systemu telematycznego (np. czas

Numer zestawu

pracy maszyny, liczba przejazdéw, powierzchnia pdl).

3

Poziom PRK zestawu
O .0 4

Nazwa zestawu

4D 5D BD 7D SD

Identyfikowanie i korygowanie typowych btedéw operatora oraz prostych awarii

Efekty uczenia sie

Numer efektu

Nazwa efektu

1

Rozpoznaje typowe btedy operatora podczas pracy z systemami rolnictwa precyzyjnego

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

na podstawie przygotowanych scenariuszy opisuje btedy operatora (np. praca z

Numer kryterium

nieprawidtowa szerokoscig robocza, brak uwzglednienia granic pola, praca przy braku
sygnatu GNSS);

Kryterium weryfikacji

b

wyjasnia skutki tych btedéw dla jakosci zabiegu oraz zuzycia srodkéw produkcji;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

(¢}

wskazuje dziatania zapobiegawcze (np. sprawdzenie ustawien przed rozpoczeciem

pracy, kontrola sygnatu GNSS).
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Numer efektu

Nazwa efektu

2

Rozpoznaje podstawowe komunikaty ostrzegawcze i alarmowe systeméw cyfrowych

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

na podstawie przygotowanych scenariuszy wskazuje prawdopodobne przyczyny

Numer kryterium

pojawienia sie komunikatéw ostrzegawczych oraz proponuje dziatania korygujace;

Kryterium weryfikacji

b

odréznia komunikaty informacyjne od ostrzegawczych i alarmowych;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

c

potrafi wskazaé, ktére komunikaty wymagaja natychmiastowego przerwania pracy.

Numer efektu

Nazwa efektu

3

Podejmuje standardowe dziatania naprawcze w sytuacjach prostych awarii

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

na stanowisku egzaminacyjnym usuwa proste usterki polegajace na btednej konfiguracji

Numer kryterium

ustawien terminala (np. btedna szeroko$¢ robocza, brak wyboru maszyny, wytaczona
funkcja Sciezek przejazdowych);

Kryterium weryfikacji

b

w sytuacji braku komunikacji miedzy maszyna a terminalem wykonuje podstawowe

Numer kryterium

czynnosci kontrolne (sprawdzenie przewodow, zasilania, poprawnosci podtaczen) i
zgtasza problem przetozonemu, jezeli nie udaje sig przywrdci¢ poprawnej pracy;

Kryterium weryfikacji

(¢}

ponownie uruchamia system zgodnie z instrukcja, sprawdzajac, czy komunikaty btedéw

Numer efektu

zniknety.

Nazwa efektu

4

Odtwarza ustawienia maszyny po prostej awarii systemu

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

w symulowanym srodowisku pracy poprawnie przywraca podstawowe ustawienia

Numer kryterium

systemu po awarii zasilania lub utracie sygnatu GNSS;

Kryterium weryfikacji

b

korzystajac z zapisanych profili lub historii zadan, wybiera wiasciwe ustawienia maszyny

Numer kryterium

do kontynuowania pracy;

Kryterium weryfikacji

C

po przywréceniu ustawien wykonuje prébny fragment zadania, aby potwierdzi¢

Numer zestawu

prawidtowo$¢ dziatania maszyny i systemu cyfrowego.

4

Poziom PRK zestawu

0,0 3

4|:| 5|:| 6|:| 7|:I 8|:|
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Nazwa zestawu

Bezpieczne wykonywanie pracy i wspotpraca w zespole

Efekty uczenia sie

Numer efektu

Nazwa efektu

1

Stosuje zasady bezpieczenstwa i higieny pracy podczas obstugi maszyn i urzadzen

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

cyfrowych

Kryterium weryfikacji

a

w trakcie egzaminu praktycznego stosuje wymagane $rodki ochrony indywidualnej (np.

Numer kryterium

odziez robocza, obuwie, rekawice, ochrone stuchu lub wzroku — jesli wymagane);

Kryterium weryfikacji

b

zachowuije strefy bezpieczenstwa wokot maszyn podczas uruchamiania i pracy;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

c

Numer efektu

ich ograniczania.

wskazuje podstawowe zagrozenia zwigzane z pracg maszyn rolniczych i opisuje sposoby

Nazwa efektu

2

Przestrzega zasad ochrony danych operacyjnych i dostepowych

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

opisuje podstawowe zasady postepowania z danymi pochodzacymi z systeméw

Numer kryterium

telematycznych i terminali roboczych (np. nieudostepnianie loginéw i haset,
przechowywanie danych w bezpiecznym miejscu);

Kryterium weryfikacji

b

wskazuije, jakie dane dotyczace pracy maszyn i pdl moga mie¢ charakter wrazliwy dla

Numer kryterium

gospodarstwa;

Kryterium weryfikacji

Cc

postepuje z nosnikami danych (np. pamie¢ USB, karta SD) w sposéb zgodny z

Numer efektu

przekazanymi procedurami.

Nazwa efektu

3

Komunikuje sie z przetozonym i wspotpracownikami w celu bezpiecznego i terminowego

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

wykonania zadan

Kryterium weryfikacji

a

Numer kryterium

w sposob jasny i zrozumiaty dla pozostatych cztonkéw zespotu;

w trakcie zadania zespotowego przekazuje informacje o stanie maszyny i przebiegu prac

Kryterium weryfikacji

b

informuje przetozonego o napotkanych problemach technicznych i watpliwosciach

Numer kryterium

dotyczacych wykonania zadania;

Kryterium weryfikacji

(¢

stosuje ustalone w zespole formy komunikacji (np. meldunek przed rozpoczeciem i po

zakonczeniu pracy).
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Numer efektu Nazwa efektu

4 Przyjmuje odpowiedzialno$¢ za jako$¢ wykonanych przez siebie czynnosci

Kryteria weryfikacji

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

a w trakcie walidacji przestrzega ustalonych procedur, nawet w sytuacji presji czasu;

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

b po zakonczeniu zadania dokonuje krétkiego podsumowania swojej pracy (co zostato
wykonane, jakie byty trudnosci, co wymaga poprawy);

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

® w sytuaciji popetnienia btedu informuje o tym egzaminatora lub przetozonego i
wspotuczestniczy w jego naprawie.

W razie potrzeby warunki, jakie musi spetnia¢ osoba przystepujaca do walidaciji
D Brak warunkow}

Warunki, jakie musi spetnia¢ osoba przystepujaca do walidacji

Osoba przystepujaca do walidacji powinna: ¢ posiada¢ co najmniej wyksztatcenie na poziomie szkoty podstawowej (8-letniej) lub
gimnazjum, « posiadaé podstawowg wiedze z zakresu produkcji rolniczej, wynikajaca z doswiadczenia (np. praca w
gospodarstwie rolnym, praktyka zawodowa, ksztatcenie w zawodach rolniczych), « posiada¢ umiejetnos¢ obstugi prostych
urzadzen cyfrowych (np. smartfon, komputer, terminal maszynowy) w zakresie umozliwiajgcym korzystanie z menu, odczyt
komunikatéw i wprowadzanie podstawowych danych, « w przypadku walidacji prowadzonej z uzyciem zestawu ciggnik—-maszyna
w ruchu drogowym lub w warunkach wymagajacych przemieszczania sie po drogach publicznych — posiadaé uprawnienia do
kierowania ciggnikiem rolniczym zgodnie z obowigzujacymi przepisami. W pozostatym zakresie brak dodatkowych warunkéw.

W razie potrzeby inne, poza pozytywnym wynikiem walidacji, warunki uzyskania kwalifikacji

Brak warunkéw}

Inne, poza pozytywnym wynikiem walidacji, warunki uzyskania kwalifikacji

Ramowe wymagania dotyczace walidacji, w tym:

a) wymagania dotyczace metod przeprowadzania walidacji

Walidacja obejmuje czesé teoretyczng i czes¢ praktyczna. Wszystkie instytucje certyfikujgce stosujg co najmniej nastepujace
metody:

1. Czesé teoretyczna
o test sprawdzajacy podstawowa wiedze z zakresu mechanizaciji rolnictwa, systeméw rolnictwa precyzyjnego oraz
rolnictwa 4.0,

o test moze mie¢ forme pytan zamknietych i/lub krétkich odpowiedzi,
o  zakres tresci obejmuje m.in.:

- podstawowe pojecia z mechanizacji rolnictwa (ciggnik, maszyny wspétpracujace, podstawowe parametry pracy),
- ogélne zasady dziatania systeméw ISOBUS, jazdy réwnolegtej, zmiennego dawkowania i telematyki,
- podstawowe zasady bezpieczenstwa pracy z maszynami rolniczymi i systemami cyfrowymi.

2. Czesc¢ praktyczna

o walidacja praktyczna odbywa sie w warunkach symulowanych, z wykorzystaniem symulatorow obstugi ciagnika, maszyn
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wspétpracujgcych oraz terminali systeméw cyfrowych, a jesli to mozliwe — takze z uzyciem rzeczywistych maszyn
wyposazonych w systemy rolnictwa precyzyjnego i rolnictwa 4.0,

o stosowane sg w szczegdlnosci metody:
e obserwacja w warunkach symulowanych / prébka pracy — zdajacy wykonuje zadania polegajace na:
- przygotowaniu zestawu maszynowego i systemu cyfrowego do pracy,
- konfiguracji podstawowych ustawien terminala (parametry maszyny, wybor zadania, uruchomienie jazdy réwnolegtej),

- wykonaniu zadania polowego w $rodowisku symulacyjnym z wykorzystaniem jazdy réwnolegtej, sterowania sekcjami i
prostego zmiennego dawkowania,

- reagowaniu na typowe btedy operatora i proste awarie (w tym przywracanie ustawien, sprawdzanie potaczen, zgtaszanie
problemu),

e analiza wytwordéw / dokumentdéw — ocena prostego raportu z wykonanej pracy sporzadzonego na podstawie danych z
terminala lub systemu telematycznego (powierzchnia, czas pracy, zuzycie materiatu).

Wszystkie efekty uczenia sie muszg by¢ zweryfikowane w sposéb praktyczny — poprzez wykonanie zadan odpowiadajgcych
realnym czynno$ciom operatora systeméw maszynowych w rolnictwie 4.0.

b) wymagania dotyczace osob przeprowadzajacych walidacje
Osoby przeprowadzajgce walidacje (cztonkowie komisji walidacyjnej lub egzaminatorzy) powinny:

posiada¢ wyksztatcenie co najmniej Srednie kierunkowe w obszarze mechanizacji rolnictwa, agrotroniki, inzynierii rolniczej
lub pokrewnym i/lub ukonczony kurs kwalifikacyjny zawodowy z zakresu kwalifikacji rolniczych oraz posiada¢ dyplom
potwierdzajacy kwalifikacje zawodowe w zawodzie Rolnik o poziomie PRK Il lub rownowazny;

posiadac¢co najmniej 2-letnie doswiadczenie praktyczne w pracy z maszynami rolniczymi wyposazonymi w systemy
rolnictwa precyzyjnego i/lub rolnictwa 4.0 (np. systemy ISOBUS, jazdy rownolegtej, zmiennego dawkowania, telematyki),

znaé zasady dziatania symulatoréw wykorzystywanych w procesie walidacji oraz potrafi¢ postugiwac sie nimi w celu
przygotowania i oceny zadan praktycznych,

zna¢ wymagane dla kwalifikacji efekty uczenia sie i odpowiadajgce im kryteria weryfikacji oraz umieé¢ stosowac je w
sposdéb jednolity i obiektywny.
Dodatkowo:

w skiad komisji walidacyjnej powinny wchodzié¢ co najmniej2 osoby, z ktérych przynajmniej jedna posiada doswiadczenie
w pracy dydaktycznej lub szkoleniowej w obszarze mechanizacji rolnictwa lub technologii rolnictwa precyzyjnego,
osoby przeprowadzajace walidacje powinny znac i stosowac zasady bezstronnoéci, obiektywizmu i ochrony danych
osobowych.

c) wymagania dotyczace warunkéw organizacyjnych i materialnych niezbednych do prawidtowego i bezpiecznego
przeprowadzania walidacji

1. Sposéb prowadzenia walidacji
o walidacja odbywa sig¢ zasadniczo w formiestacjonarnej,

0 czesc¢ teoretyczna moze byé, o ile instytucja certyfikujagca zapewni odpowiednie warunki techniczne i organizacyjne,
realizowana z wykorzystaniem systemu testow komputerowych;

0 czesc¢ praktyczna musi by¢ realizowana w warunkach zapewniajgcych bezpieczne korzystanie z symulatorow oraz (jesli sg
wykorzystywane) rzeczywistych maszyn.

2. Minimalne wymagania materialne
Instytucja certyfikujaca powinna dysponowac co najmniej:

o symulatorem obstugi ciggnika rolniczego oraz maszyn wspotpracujacych z wykorzystaniem standardu komunikacji cyfrowej,

o symulatorem jazdy réwnolegtej oraz modutem telematyki umozliwiajgcym rejestrowanie i analize podstawowych danych z
pracy maszyn,

o symulatorem obstugi maszyn wyposazonych w terminal ISOBIS do obstugi systemu cyfrowego,

o laboratorium symulacji wyposazonym w co najmniej 10—20 stanowisk z oprogramowaniem do symulacji obstugi terminala i
maszyn wspotpracujacych,

0 pomieszczeniem egzaminacyjnym umozliwiajgcym przeprowadzenie czesci teoretycznej i omdéwienie wynikow walidaciji
(odprawa przed i po egzaminie).

3. Warunki organizacyjne i bezpieczenstwo

o stanowiska symulacyjne powinny by¢ przygotowane w spos6b zapewniajacy bezpieczne korzystanie z urzadzen oraz
swobodne poruszanie si¢ kandydatéw i cztonkéw komisji,
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o w przypadku wykorzystania rzeczywistych maszyn rolniczych instytucja certyfikujgca zapewnia przestrzeganie przepiséw
BHP, dostep do srodkéw ochrony indywidualnej oraz odpowiednie oznakowanie stref niebezpiecznych,

o instytucja zapewnia warunki pozwalajgce na samodzielne wykonywanie zadan przez kandydatéw (brak mozliwosci
podpowiadania, kontrola dostepu do urzgdzehn mobilnych podczas egzaminu teoretycznego).

d) ewentualnie dodatkowe informacje na temat ramowych wymagan dotyczacych walidaciji

Nie dotyczy

Zgodnos¢ kwalifikacji sektorowej z rozpoznanymi potrzebami danej branzy lub sektora

W ostatnich latach w polskim rolnictwie obserwuije sie dynamiczny rozw6j technologii cyfrowych, nawigacji satelitarnej, telematyki
oraz systemoéw rolnictwa 4.0. Programy wsparcia inwestycji (m.in. w zakresie rolnictwa 4.0) ktadg nacisk na zakup maszyn
wspotpracujacych z systemami wspomagania decyzji oraz systemami zarzgdzania gospodarstwem, wyposazonych w moduty
komunikacji dwukierunkowej, czujniki NDVI, mozliwo$¢ mapowania plonu czy pracy w oparciu o0 mapy aplikacyjne. W praktyce
oznacza to szybki wzrost liczby gospodarstw i firm ustugowych, ktére dysponuja maszynami z systemami ISOBUS, jazdy
rownolegtej, zmiennego dawkowania (VRA) i telematyki.

Roéwnoczesnie rosnie zapotrzebowanie na pracownikéw posiadajgcych umiejetno$é obstugi takich maszyn i systeméw, co znajduje
odzwierciedlenie m.in. w prognozach zapotrzebowania na pracownikéw w zawodach szkolnictwa branzowego, gdzie zawody
zwigzane z mechanizacjg rolnictwa (np. technik mechanizacji rolnictwa i agrotroniki) sg wskazywane jako wazne dla rozwoju
panstwa. Podstawy programowe dla zawoddw takich jak technik mechanizacji rolnictwa i agrotroniki czy mechanik-operator
pojazdéw i maszyn rolniczych obejmujg elementy obstugi systeméw mechatronicznych i agrotronicznych oraz rolnictwa
precyzyjnego, ale dotyczg gtéwnie ksztatcenia mtodziezy w systemie szkolnym, na poziomie kwalifikacji petnych.

W praktyce w wielu gospodarstwach i przedsiebiorstwach ustugowych powstaje luka kompetencyjna: maszyny spetniajg
wymagania rolnictwa 4.0, natomiast operatorzy czesto nie posiadajg potwierdzonych, standaryzowanych umiejetnosci w zakresie
ich obstugi, konfiguracji i reagowania na typowe btedy. Analizy dotyczace rolnictwa 4.0 wskazujg wprost na koniecznos¢ szkolenia
operatoréw maszyn i doradcéw jako jedng z kluczowych barier wdrazania nowych technologii.

Kwalifikacja ,Przygotowywanie i obstugiwanie systeméw maszynowych w rolnictwie 4.0” odpowiada na te potrzeby, poniewaz:

koncentruje sie napraktycznych umiejetnosciach obstugi i podstawowej konfiguraciji systemow cyfrowych (ISOBUS, jazda
rownolegta, proste VRA, telematyka) w typowych zestawach maszynowych (ciggnik + maszyna wspotpracujaca),

jest osadzona na poziomiePRK 3, co pozwala adresowaé grupe os6b wykonujacych prace operacyjne — pracownikéw
gospodarstw rodzinnych, pracownikéw najemnych, operatoréw w firmach ustugowych — ktérzy nie muszg posiadac petnych
kwalifikacji technika, a jednoczesnie obstuguja bardzo zaawansowany technologicznie sprzet,

obejmuje nie tylko samo ,nacisniecie przycisku”, lecz takze rozpoznawanie typowych btedéw operatora, podstawowych awarii
oraz zasady bezpieczenstwa i ochrony danych, co jest kluczowe przy dwukierunkowej komunikacji maszyn z systemami
zarzadzania gospodarstwem (FMS).

Kwalifikacja jest spéjna z zatozeniami Zintegrowanego Systemu Kwalifikacji, ktérego celem jest elastyczne reagowanie na
zmieniajace sie potrzeby rynku pracy, w tym na nowe technologie w rolnictwie. Umozliwia potwierdzenie efektéw uczenia sie
zdobytych w réznych formach (kursy, szkolenia producentéw maszyn, samoksztatcenie, praktyka zawodowa), co jest szczegolnie
istotne dla rolnikéw i operatoréw uczacych sie poza systemem oswiaty.

Podobienstwa i roznice w odniesieniu do kwalifikacji o zblizonym charakterze, w szczegdlnosci kwalifikacji wiaczonych
do Zintegrowanego Systemu Kwalifikacji

Powigzania z kwalifikacjami w systemie o$wiaty

W systemie szkolnictwa branzowego, w zawodzie technik mechanizaciji rolnictwa i agrotroniki (311515)wyodrebniono kwalifikacje:
ROL.02 / MG.03 — Eksploatacja pojazdéw, maszyn, urzadzen i narzedzi stosowanych w rolnictwie,
ROL.08 / MG.42 — Eksploatacja systeméw mechatronicznych w rolnictwie.

Podobienstwa:

zaréwno kwalifikacje szkolne, jak i proponowana kwalifikacja sektorowa odnosza sie dmbstugi maszyn rolniczych oraz
wykorzystania nowoczesnych systeméw elektronicznych, GPS i rolnictwa precyzyjnego;

w obu przypadkach pojawiajg sie zagadnieniabezpieczenstwa pracy, podstaw eksploatacji maszyn oraz rolnictwa
precyzyjnego.
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Réznice:

kwalifikacje szkolne sgszerokie i petne, obejmujag diagnostyke, naprawe, planowanie prac, a takze zagadnienia ekonomiczne
i organizacyjne, a wiec wykraczajg poza typowe zadania operatora;

kwalifikacja ,,Przygotowywanie i obstugiwanie systeméw maszynowych w rolnictwie 4.0” ma charaktemaski i praktyczny,
skoncentrowany na wykonywaniu zadan operacyjnych: przygotowanie zestawu maszynowego, konfiguracja podstawowych
parametrow systemow cyfrowych, wykonanie zabiegu wedtug procedury, reagowanie na proste awarie;

kwalifikacja sektorowa jest ulokowana napoziomie PRK 3, podczas gdy technik mechanizaciji rolnictwa i agrotroniki (po
zakonczeniu szkoty) funkcjonuje na poziomie wyzszym, realizujgc zadania o wiekszym zakresie odpowiedzialnosci i ztozonosci.

Powigzania z kwalifikacjami rynkowymi w ZSK

W Zintegrowanym Systemie Kwalifikacji istniejg lub byly przygotowywane kwalifikacje rynkowe zwigzane z agrotronikg, m.in.:
,LObstuga systemdw agrotronicznych w maszynach rolniczych”,
,Montaz, diagnostyka i naprawa systemdw agrotronicznych w maszynach rolniczych”.

Podobienstwa:
wszystkie te kwalifikacje dotyczgmaszyn rolniczych wyposazonych w systemy elektroniczne, GPS i rolnictwo precyzyjne

pojawia sie wspolne jadro kompetencji: rozumienie roli rolnictwa precyzyjnego, korzystanie z systemdw nawigacji,
interpretacja podstawowych komunikatéw systeméw cyfrowych.

Roéznice:

kwalifikacje typu ,Obstuga systeméw agrotronicznych...” i ,Montaz, diagnostyka i naprawa...” majg charakter bardziej
specjalistyczny, ukierunkowany na szerokg obstuge, montaz i serwis roznych systemoéw agrotronicznych (takze poza typowymi
zadaniami polowymi) — sg adresowane raczej do 0séb petnigcych role technikow/serwisantow;

proponowana kwalifikacja ,Przygotowywanie i obstugiwanie systeméw maszynowych w rolnictwie 4.0” jeshizszego poziomu i
skupia sie na typowych, powtarzalnych zadaniach operatora w trakcie zabiegéw polowych (rozsiewanie nawozéw, siew, zbiér) —
zgodnie z wyznaczonymi procedurami i pod nadzorem;

nasza kwalifikacja ma wyraznie zdefiniowang $ciezke kontynuacji w postaci kwalifikacji wyzszego poziomu (PRK 5 —
,Planowanie i optymalizowanie precyzyjnej mechanizacji w rolnictwie 4.0”), co porzadkuje poziomy zaawansowania od operatora
do specjalisty-analityka.

W efekcie proponowana kwalifikacja uzupetnia istniejacy ekosystem kwalifikacji, wypetniajac luke na poziomie operatora maszyn
rolniczych, ktéry pracuje z systemami rolnictwa 4.0, ale nie petni jeszcze roli projektanta, serwisanta czy diagnosty.

Nalezy zaznaczy¢ ponizsze pole jesli dotyczy

Kwalifikacja moze by¢ przydatna dla uczniéw szkét branzowych lub technikéw ksztatcacych sie w okreslonych zawodach}

Wskaz zawody szkolnictwa branzowego, z ktorymi zwigzana jest kwalifikacja

Mechanik-operator pojazdéw i maszyn rolniczych - rolno-hodowlana (ROL), Rolnik - rolno-hodowlana (ROL), Technik
agrobiznesu - rolno-hodowlana (ROL), Technik mechanizacji rolnictwa i agrotroniki - rolno-hodowlana (ROL), Technik rolnik -
rolno-hodowlana (ROL)

Nalezy zaznaczy¢ ponizsze pole jesli dotyczy

Kwalifikacja zawiera wspdlne lub zblizone zestawy efektdéw uczenia sie z ,dodatkowymi umiejetnosciami zawodowymi” w
zakresie wybranych zawoddw szkolnictwa branzowego}

Wskaz ,,dodatkowe umiejetnosci zawodowe” w zakresie wybranych zawodéw szkolnictwa branzowego zawierajace
wspolne lub zblizone zestawy efektéw uczenia si¢

Przygotowanie do kierowania ciagnikiem rolniczym w zakresie kategorii T

Inne przestanki potwierdzajace zgodnosé kwalifikacji sektorowej z rozpoznanymi potrzebami danej branzy lub sektora
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Ksztatt kwalifikacji ,Przygotowywanie i obstugiwanie systeméw maszynowych w rolnictwie 4.0” zostat zaprojektowany tak, aby:

tworzy¢ czytelng sciezke rozwoju kompetenciji: od poziomu operatora (PRK 3) do poziomu specjalisty (PRK 5 — kwalifikacja
,Planowanie i optymalizowanie precyzyjnej mechanizacji w rolnictwie 4.0”), co utatwia budowanie wielostopniowych $ciezek kariery
w gospodarstwie lub przedsiebiorstwie ustugowym;

uzupetnia¢ istniejace kwalifikacje szkolne i rynkowe, zamiast je dublowa¢ — nacisk potozono na czynnosci operatorskie,
wykonywane wedtug instrukgji i procedur, w znanym i przewidywalnym kontekscie, pod nadzorem, zgodnie z charakterystyka
poziomu PRK 3;

korzysta¢ zrealistycznych, a jednocze$nie wymagajacych metod walidacji — test teoretyczny + zadania praktyczne na
symulatorach i (jesli mozliwe) maszynach rzeczywistych — co zapewnia poréwnywalno$¢ wynikéw migdzy instytucjami, a
jednoczesnie pozwala zweryfikowaé faktyczng umiejetnos¢ pracy na systemach cyfrowych, a nie tylko znajomos¢ teorii;

opiera¢ sie na wymaganiach wobec instytucji certyfikujacych, ktdrenie sg nadmiernie wygérowane, ale gwarantujg dostep do
rzeczywistych lub symulowanych systeméw ISOBUS, jazdy réwnolegtej i telematyki — dzieki czemu standard walidacji jest
poréwnywalny w skali kraju;

umozliwiaéwtgczenie do praktyki Branzowych Centréw Umiejetnoscii innych podmiotéw dysponujgcych laboratoriami
symulacji, co jest spojne z kierunkiem rozwoju infrastruktury szkoleniowej w obszarze mechanizaciji rolnictwa i rolnictwa 4.0.
Dzieki takiemu uksztattowaniu kwalifikacji mozliwe jest:

szybkie reagowanie na rosnacg liczbe inwestycji w rozwigzania rolnictwa 4.0,

uporzadkowanie i formalne potwierdzenie kompetencji operatoréw, ktdrzy dotad zdobywali je gtownie w praktyce i na
szkoleniach producentow,
stworzenie spbjnego ,pomostu” miedzy systemem ksztatcenia zawodowego a potrzebami pracodawcéw i rolnikdw inwestujgcych w
zaawansowane systemy maszynowe.

Okres waznosci certyfikatu kwalifikacji

Certyfikat jest wazny 5 lat

Warunki przedituzenia waznosci certyfikatu

Aby przedtuzyé waznos$¢ certyfikatu kwalifikacji ,,Przygotowywanie i obstugiwanie systeméw maszynowych w rolnictwie 4.0”
(waznego 5 lat od dnia wydania), osoba posiadajaca certyfikat powinna:  ztozy¢ wniosek o przedtuzenie waznosci certyfikatu
przed uptywem okresu jego waznosci, * udokumentowaé co najmniej 12 miesiecy doswiadczenia w pracy z maszynami
rolniczymi wyposazonymi w systemy rolnictwa precyzyjnego / rolnictwa 4.0 w okresie ostatnich 5 lat (np. zaswiadczenie od
pracodawcy, o$wiadczenie rolnika prowadzacego gospodarstwo, potwierdzenie odbytych zlecen), « uzyskaé pozytywny wynik
krétkiego testu teoretycznego obejmujacego zmiany w technologiach rolnictwa 4.0, aktualne zasady bezpieczenstwa i
podstawowe pojecia, * wykonac¢ z wynikiem pozytywnym krotki sprawdzian praktyczny na symulatorze lub rzeczywistym
zestawie maszynowym, potwierdzajacy umiejetnos¢: o przygotowania zestawu do pracy, o konfiguraciji podstawowych
parametréw terminala, o wykonania prostego zadania roboczego, o reakcji na typowe btedy operatora i proste awarie. Osoba,
ktéra nie spetnia powyzszych warunkéw (np. brak udokumentowanej praktyki) lub uzyska wynik negatywny, moze odnowi¢
kwalifikacje poprzez ponowne przystgpienie do petnej walidacji, na zasadach obowigzujacych przy pierwszym nadaniu
kwalifikacji.

Kod Miedzynarodowej Standardowej Klasyfikacji Edukaciji (ISCED)

0819 - Programy i kwalifikacje zwigzane z rolnictwem gdzie indziej niesklasyfikowane

Kod PKD wg klasyfikacji 2025

01.61.Z - Dziatalno$¢ ustugowa wspomagajaca produkcje roslinng

Kod PKD wg klasyfikacji 2007

Minister wiasciwy wskazany przez wnioskodawce

Minister Rolnictwa i Rozwoju Wsi

Minister wiasciwy rozpatrujacy wniosek

Minister Rolnictwa i Rozwoju Wsi

W razie potrzeby, uzasadnienie wskazania ministra wlasciwego przez wnioskodawce
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Whnioskodawca

STOWARZYSZENIE INZYNIEROW | TECHNIKOW MECHANIKOW POLSKICH

Dane podmiotu

Ulica

Swietokrzyska

Numer budynku

14A

Numer lokalu

Kod pocztowy

00-050

Miejscowos$¢

Warszawa

Numer NIP

5260001105

Numer KRS, o ile zostat nadany

0000152811

Numer identyfikacyjny w przypadku osoby zagranicznej

Imig i nazwisko osoby uprawnionej do reprezentowania podmiotu

Imie

14/16




Nazwisko

E-mail osoby sktadajacej wniosek

Osoba do kontaktu w sprawie wniosku

Nalezy wskaza¢ dane kontaktowe osoby, do ktorej bedg mogli zwracaé sie pracownicy ministerstwa rozpatrujacego wniosek,
np. w przypadku potrzeby dyskusji o tresci opisu kwalifikacii.

Imie

Nazwisko

E-mail

Numer telefonu

Klauzula RODO

Oswiadczam, ze jestem uprawniony/a do przekazywania IBE PIB danych osobowych oséb trzecich (pracownikoéw,
wspotpracownikdw, ekspertow) oraz zobowigzuje sie spetni¢ wzgledem tych osob obowigzek informacyjny IBE PIB, ktérego tres¢
dostepna jest w Klauzuli informacyjnej (https://cas.kwalifikacje.gov.pl/klauzula_informacyjna.pdf)}

Zataczniki do wniosku

Zataczniki

PLIK: SIMP STATUT - Tekst jednolity 2018.pdf

Typ zatacznika

Statut

Zataczniki
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PLIK: umowa o partnerstwie 28 _11_2024 1.pdf

Typ zatacznika

Inne

Zataczniki dot. procedowania wniosku

Zaznacz, o ile dotyczy

Oswiadczam, iz podmiot skladajacy wniosek jest organem prowadzacym Branzowe Centrum Umiejetnosci, o ktébrym mowa w
art. 4 pkt 30a ustawy z dnia 14 grudnia 2016 r. — Prawo o$wiatowe, lub jest strong porozumienia, o ktérym mowa w art. 8 ust. 3a
ustawy — Prawo o$wiatowe.}

Nalezy poda¢ nr wpisu BCU w Rejestrze Szkét i Placowek Oswiatowych (RSPO) w systemie SIO oraz nazwe, dziedzine i
adres Branzowego Centrum Umiejetnosci, dla ktorego podmiot sktadajacy wniosek jest organem prowadzacym lub jest
strona porozumienia

Numer wpisu BCU w Rejestrze Szkét i Placowek Oswiatowych (RSPO) w systemie SIO: 484335 . Nazwa: Branzowe Centrum
Umiejetnosci w Krzelowie. Dziedzina: Mechanizacja rolnictwa. Adres BCU: Krzeléw 39, 28-340 Sedzisz6w.

Zaznacz wilasciwe:
D Whioskodawca jest organem prowadzacym ww. Branzowe Centrum Umiejetnosci}

Whioskodawca jest strong porozumienia dla ww. Branzowego Centrum Umiegjetnosci — w takim przypadku do wniosku nalezy
zatgczy¢ skan porozumienia z danym BCU}

Oswiadczenie

Oswiadczam, ze dane zawarte we wniosku o wtgczenie kwalifikacji sektorowej do Zintegrowanego Systemu Kwalifikacji sg
zgodne z prawda. Jestem Swiadomy odpowiedzialnosci karnej za ztozenie fatszywego o$wiadczenia}
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