OPIS TECHNICZNY

Do zabezpieczenia drogi lesnej wywozowej nr 22 od skarpy w lesnictwie Labajow.

Zabezpieczenie drogi od strony skarpy polega na:

- wykonanie wykopu pod utozenie koszy siatkowych z od wozem do 1 km

- reczne wyrownanie wykopu z odktadem gruntu na pobocze.

- reczne wykonanie polek w gruncie pod utozenie koszy siatkowych.

- utozenie koszy siatkowych z siatki ocynkowanej wypetnione kamieniem tamanym

10-30 cm,

- wykonanie koszy siatkowych warstwa o wym.:
3.00x0.75x1.00+4.50x0.75x1.00+6.00x1.00x1.00+6.00x1.00x0.75

- po utozeniu kazdej warstwy wngke za $ciang nalezy wypeti¢ ziemig z nastepne;j

potki z zageszczeniem ubijakiem mechanicznym (stopa wibracyjng),

- catos¢ skarpy nalezy rozplantowac i obrobi¢ na czysto.

- calos¢ skarpy nalezy pokry¢ humusem grubosci 5 cm wraz z obsianiem trawa,

- skarpe nad koszami nalezy zabezpieczy¢ siatko stalowa przed osuwaniem si¢

luznych kamieni.

Po zakonczeniu robot teren nalezy uporzadkowac, a materialty nie wbudowane nalezy

wywies¢ z terenu budowy.

Podczas wykonywania robot ziemnych mechanicznie i r¢cznie nalezy bacznie

obserwowac¢ skarpe czy nie nastepuje peknigcie gruntu.

W czasie wykonania koszy siatkowych nalezy na biezaco prowadzi¢ zasypywanie

wneki za koszem wraz z zaggszczeniem.

Po wykonaniu kazdej warstwy koszy nalezy sprawdzi¢ skarpg nad koszem czy nie
zostata naruszona struktura gruntu.
Calos¢ robodt nalezy wykonywac pod nadzorem osoby uprawnionej do kierowania robotami
drogowymi zgodnie z Polskimi Normami i obowigzujacymi przepisami
W czasie wykonywania robot nalezy przestrzega¢ przepisy BHP dotyczace robot drogowych,
Po zakonczeniu wszystkich robot 1 uporzadkowaniu terenu wykonawca zglosi na pismie
zakonczenie robot 1 przygotowaniu catego zakresu do odbioru koncowego.
Do odbioru koncowego wykonawca winien dostarczy¢ wszystkie dokumenty zgodnie z ustawa,
atesty lub deklaracje zgodno$ci na zabudowane materiaty z adnotacja kierownika budowy”
zabudowano na zabezpieczeniu drogi nr 22 le$nictwo Labajow.
Oswiadczenie kierownika budowy o zakonczeniu robot zgodnie z przedmiarem robot oraz
ustaleniami inspektora nadzoru na obiekcie.



