Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru roboét
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DL-00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogdélne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t drogowych na drogach lesnych przeciwpozarowych w Nadlesnictwie
Skierniewice.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robét na
drogach lesnych.

1.3. Ogdélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.3.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okre$lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
wylesiony teren budowy, dziennik budowy /-wewnetrzny wydany i opieczetowany przez Nadle$nictwo/
oraz dokumentacje projektowg i ST.

1.3.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa uproszczona bedzie zawiera¢ opis techniczny rysunki i przedmiar
robot

1.3.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b) podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na Srodki ostroznosci i
zabezpieczenia przed:

-uszkadzaniem drzew

-zanieczyszczaniem gleby lesnej olejami /z pracujgcego sprzetu/

-zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekédw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

-mozliwoscig powstania pozaru.

1.3.4 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej szczegodlnie w okresie
suszy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.3.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
1.3.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca zapewni wykonanie robdt zgodnie z przepisami
dotyczacymi bezpieczehstwa i higieny pracy.



1.3.7. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robdt i za wszelkie materiaty i urzgdzenia
uzywane do robét od daty rozpoczecia robot do daty ostatecznego odbioru robét i przekazania drogi
Zamawiajgcemu.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia, szczegdtowe informacje
dotyczgce proponowanego zrédta zakupu materiatéw oraz $wiadectwa jakosci, lub inny dokument
stwierdzajgcy przydatnos¢ tych materiatéw. Dotyczy to szczegdlnie materiatdéw nawierzchniowych.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot oraz srodowisko lesne. Sprzet winien byé
sprawny technicznie bez nieszczelnosci szczegdlnie w uktadach paliwowych, olejowych i
wydechowych.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatéw.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg
oraz wymaganiami ST i Inspektora Nadzoru,

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inspektora pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci roboét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngc¢
zatozong jakos¢ robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakodci materiatdw. Wykonawca
bedzie przeprowadza¢ pomiary robdt z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, Zze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST
Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z
umowa.

6.2. Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kohca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy spoczywa na Wykonawcy. Dziennik budowy
zostanie wydany przez Zamawiajgcego.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robat,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdélnosci:
date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,
przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru.
daty zarzgdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
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[0 zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbioréw robdét,

0  wyja$nienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
00 inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca przyjmuje do
wykonania podpisem lub podpisuje z zajeciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujgce
dokumenty:
a) protokoty przekazania terenu budowy,
b) protokoty odbioru robét,

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane przez Wykonawce.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru roboét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg po akceptacji Inspektora Nadzoru zatgczone do dziennika budowy.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne
dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru w Dzienniku Budowy.

Obmiar wykonanych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu ptatnosci
na rzecz Wykonawcy.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatéw

Ditugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej.

Jesli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m?3
jako dtugos¢ pomnozona przez sredni przekrdg;.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo bedg rozliczone wedtug dowoddéw wydania
materiatow.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,



d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbiér czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym roboét. Odbioru robét
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny roboét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbiér ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przediozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacjg projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustaleh przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robo6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robét w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokdt odbioru
ostatecznego robo6t sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub
zamienne),
3. dziennik budowy (oryginat), z protokétami odbioru i wynikami pomiaréw podstawowych
parametréw drogi,
4. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robé6t zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogéine

Podstawg pfatnosci jest cena ryczattowa skalkulowana przez Wykonawce w ofercie na
podstawie kosztorysu opartego na cenach jednostkowych.



Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:

00 robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

0 wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

O wartosc¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

0 koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

[ podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.



DL-01 KARCZOWANIE PNI DRZEW, USUNIECIE KRZAKOW | PODSZYCIA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z karczowaniem pni drzew oraz usuniecia krzakéw i podszycia przy
remoncie dojazdu pozarowego Nr 19w Nadlesnictwie Skierniewice.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach lesnych.

1.3. Zakres roboét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia roboét zwigzanych z
usunieciem karp drzew oraz krzakow i podszycia.

2. MATERIALY - Nie wystepuja.

3. SPRZET
Karczowanie pni oraz krzakow i podszycia nalezy wykonaé¢ koparkg lub recznie.

4. TRANSPORT

Karczowane pnie oraz usuniete krzaki i podszycie nalezy odtransportowaé i utozy¢ w
miejscach wskazanych przez Les$niczego. Wykarczowane pnie oraz usuniete krzaki i podszycie nie
moga jednak pozosta¢ na zjazdach na drogi boczne, szlaki zrywkowe i linie oddziatowe.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty zwigzane z usunieciem pni oraz krzakéw i podszycia obejmujg wykarczowanie pni
oraz krzakéw i podszycia, zatadowanie na Srodek transportu, wywiezienie na odlegtosé¢ do 30 m,
wytadowanie i utozenie w stosy oraz zasypanie dotéw po wykarczowaniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykarczowania pni oraz
krzakow i podszycia.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg robdt zwigzanych z karczowaniem pni jest: 1 sztuka a krzakéw i
podszycia 1 m2.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi  robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlega sprawdzenie powierzchni po
wykarczowanych pniach oraz krzakach i podszyciu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnosc¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt. 7.
Cena wykonania robot obejmuje:

- karczowanie pni oraz krzakéw i podszycia

- wywiezienia na odlegtos¢ do 30 m
- zasypanie dotoéw



DL-02 MECHANICZNE SCINANIE POBOCZY | GRZBIETU JEZDNI

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych ze $cinaniem poboczy i grzbietu jezdni przy remoncie dojazdu pozarowego Nr19 na
terenie Nadlesnictwa Skierniewice.

1.2. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych ze zdjeciem
warstwy humusu, darniny z wywyzszonych poboczy i srodka jezdni.

2. MATERIALY - Nie wystepuja.

3. SPRZET

Usuniecie humusu lub darniny nalezy wykona¢ rowniarkg a zageszczenie przy pomocy walca.
4. TRANSPORT

Zdjety humus lub darnine nalezy przewiezé na odlegtos¢ do 1 km w miejsca wskazane przez
lesniczego.

5. WYKONANIE ROBOT

Zdjecie humusu, darniny nalezy wykona¢ do gruntu mineralnego nadajgc poboczom spadek 6%.
Zdjety humus lub darnine nalezy i wywiez¢ na odlegtos¢ do 1 km rozplantowujac w lesie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu i darniny
oraz powstatego spadku poprzecznego i zageszczenia.

7.0BMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest 1m2 zdjetej warstwy humusu, darniny.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlega powierzchnia usunietego humusu, darniny przed wykonaniem kolejnych robét.
9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena 1 metra kwadratowego wykonania robot obejmuje:

- usuniecie humusu, darniny z odwiezieniem na odlegto$¢ do 1 km, wyladowanie i rozgarniecie.

- nadanie poboczom spadku poprzecznego 6%
- zageszczenie powierzchni poboczy do 0,95



DL-03 OCZYSZCZENIE ROWOW TROJKATNYCH

1.WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot polegajacych na oczyszczeniu rowdw przy remoncie dojazdu pozarowego Nr 19 na terenie
Nadlesnictwa Skierniewice.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy dla drog lesnych.

1.3. Zakres roboét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg roboty ziemne przy oczyszczeniu rowow i
wykonaniu rowow.

2. MATERIALY — grunt Ill kategorii
3. SPRZET - koparka
4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

Rowy przydrozne nalezy doprowadzi¢ do przekroju poprzedniego, spadek skarp 1:1 do 1:1,5,
gtebokos$¢ min 20 cm liczgc od spodu warstwy odsaczajgcej lub podbudowy. Wykonac je z
jednostajnym spadkiem do przepustéw lub zbiornikow odparowujgcych wzglednie wyprowadzi¢ na
przylegty teren. Grunt z wykopdw przerzucié¢ poza pas drogowy i rozplantowaé. Ze skarp
zewnetrznych istniejgcych rowéw mozna nie usuwac pni drzew.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jako$ci robo6t podlega na ocenie wykonania robét i braku uszkodzen na
drzewach rosngcych w zasiegu wykonywanych robaét.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest 1m rowu.

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr robét nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Platnos¢ wg jednostki obmiarowej i ceny ofertowej.

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
— prace pomiarowe;
— odmulenie i oczyszczenie rowdw z odtozeniem gruntu i rozplantowaniem.



DL-04 OCZYSZCZENIE ZBIORNIKOW ODPAROWUJACYCH
| ROWOW ODPAROWUJACYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykopoéw pod zbiorniki odparowujgce i rowéw odparowujgcych przy remoncie dojazdu pozarowego
Nr 19 na terenie Nadlesnictwa Skierniewice.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na dojazdach pozarowych.

1.3. Zakres roboét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania oczyszczenia zbiornikow
odparowujgcych oraz rowéw odparowujgcych.

2. MATERIALY (GRUNTY)
Rodzaj i kategorie gruntéow ustalono na podstawie wynikow badan makroskopowych. Przyjeto
Il kat. gruntu.

3. SPRZET
Do wykonania robo6t nalezy uzywac koparki na fragmentach wykopy wykonac recznie.

5. TRANSPORT.
Ziemia z wykopow na odktad do lasu/.

5. WYKONANIE ROBOT

Zbiorniki odparowujgce nalezy wykonac ze skarpami 1:1 — 1:1,5. Wielkos¢ i ksztatt i
usytuowanie zbiornikéw wg. rysunkdw w projekcie uproszczonym.
Ponadto nalezy oczy$ci¢ odcinki rowdéw o przekroju trapezowym ze sadkami skarp 1:1,5 i dnem
szerokosci 40 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakosci robét podlega na ocenie wykonania wykopu sprawdzeniu parametréw
okreslonych w uproszczonym projekcie.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest metr sze$cienny wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiér wykopdw nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Platnos¢é wg jednostki obmiarowej i ceny ofertowe;j.

Cena wykonania jednego metra szesciennego wykopéw obejmuje:
— prace pomiarowe,
— oznakowanie robdt,
— wykonanie wykopu na odktad.
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DL-05 OCZYSZCZENIE PRZEPUSTOW Z NAMULU

1.Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
polegajgcych na oczyszczeniu przepustéw przy remoncie dojazdu pozarowego Nr 19 na terenie
Nadlesnictwa Skierniewice.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robét
na drogach lesnych.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robo6t zwigzanych z oczyszczeniem
przepustéw.

2. Materialy - nie dotyczy.

3. Sprzet - do wykonania robét nalezy uzywac specjalistyczng topate.
4. Transport - nie wystepuje

5. Wykonanie robét

Z rur przepustu nalezy odspoi¢ istniejgcy namut przerzucajgc go na powierzchnie lesng i
rozplantowujac.

6. Kontrola jakosci robét.

Sprawdzenie jakosci robét polega na ocenie wzrokowej oczyszczenia rury przepustu i ocenie
prawidlowosci rozplantowania namutu.

7. Obmiar robét.
Jednostkg obmiaru jest 1m oczyszczonej rury.

8. Odbior robot
Odbidér robét nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego.
9. Podstawa ptatnosci
Ceng jednostki obmiarowej obejmuje:
- prace pomiarowe,

- odmulenie i oczyszczenie rury przepustu,
- przerzucenie odspojonego namutu na powierzchnie lesng z rozplantowaniem.
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DL-06 FORMOWANIE | ZAGESZCZENIE NASYPOW, UZUPELNIENIE POBOCZY

1.Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z formowaniem i zageszczeniem nasypdw na poboczach przy remoncie dojazdu

pozarowym Nr 19 w Nadlesnictwie Skierniewice.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robét

przy formowaniu i zageszczeniu nasypéw z dowiezionego gruntu .
2. Materialy - podstawowy materiat to pospotka.

Wskaznik piaskowy WP 30-40. Dowieziony grunt to pospétka o uziarnieniu jak na dolng warstwe
nawierzchni zwirowej. Parametry w zatgczeniu.

3. Sprzet - do wykonania robét nalezy uzywac réwniarki samojezdnej 100 KM i walca 10 t lub
wibracyjnego.

4. Transport - samochody wywrotki, tadowarka.

5. Wykonanie robét

Na wyprofilowanym i zageszczonym podtozu pobocza nalezy rozscieli¢ warstwami pospétke na
szerokos¢ wskazang projektem. Nastepnie wyréwnaé do odpowiedniego profilu i zagesci¢ z
polewaniem wodg do wskaznika zageszczenia 0,97 .

Grubosé wykonanej warstwy winna wynosi¢ 5 lub 15 cm po zageszczeniu. Nachylenie skarp
nasypow 1:1lub 1:1,5.

6. Kontrola jakosci robét.

Sprawdzenie jakosci robét polega na ocenie wykonanych nasypow: sprawdzenie zageszczenia,
dtugosci, grubosci i szerokosci a takze prawidtowego wyprofilowania skarp nasypu.

7. Obmiar robét.
Jednostkg obmiaru jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanego nasypu.

8. Odbiér robét
Odbiér wykonanych nasypdw nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego.
9. Podstawa ptatnosci.
9.1. Platnos¢é wg jednostki obmiarowej i ceny ofertowe;j.
Cena wykonania 1 m2 nasypu obejmuje:
- uzupetniajgce wyréwnanie podtoza;
- roz&cielenie pospdiki i uformowanie poboczy;

- wyréwnanie do wymaganego profilu;
- zageszczanie mechaniczne z polewaniem wodg.
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DL-07 MECHANICZNE ZERWANIE STAREJ NAWIERZCHNI

1.WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z mechanicznym zerwaniem starej nawierzchni przy remoncie dojazdu
pozarowego Nr 5 na terenie Nadle$nictwa Skierniewice.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na dojazdach pozarowych.

1.3. Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
mechanicznym zerwaniem starej nawierzchni przy remoncie istniejgcej nawierzchni ttuczniowe.

2. MATERIALY

Mieszanka kamienia tamanego 4-31,5mm do uzupetnienia ubytkéw przed zerwaniem.
3. Sprzet
Do wykonania robdt nalezy uzywaé rowniarki z tylnym zrywakiem sterowanym sitownikiem
hydraulicznym.
4. Transport
Nie wystepuje

5.WYKONANIE ROBOT

W starej nawierzchni tluczniowej nalezy uzupetni¢ ubytki mieszankg 4-31,5 mm. Nastepnie cato$é
zerwaé zrywakiem poprzez wielokrotny przejazd rowniarki na drodze gtéwnej zjazdach i mijankach.
Kruszywo winno by¢ zerwane do takiego stanu, aby byto przemieszane do gtebokosci okoto 7 cm i
mozna byto go nastepnie swobodnie wyprofilowa¢ w kolejnym etapie robét aby zlikwidowaé wyboje,
koleiny i przechylone fragmenty nawierzchni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robot polega na ocenie procesu zrywania starej nawierzchni . Nalezy sprawdzi¢
czy miedzy sladami zebow zrywaka nie pozostaty nie zerwane fragmenty starej nawierzchni i czy stara
nawierzchnia zostata zerwana na catej szerokosci i do odpowiedniej gtebokosci.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wyprofilowanego i zageszczonego podtoza
zgodnie z dokumentacjg projektowg.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Sposob odbioru robét
Odbidr zerwanej nawierzchni nastepuje przed wykonaniem kolejnych robét..

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena zrywania nawierzchni obejmuje zerwanie starej nawierzchni z pozostawieniem zerwanego
kruszywa w pasie jezdni.
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DL-08 PROFILOWANIE | ZAGESZCZENIE POWIERZCHNI ZERWANEJ
NAWIERZCHNI

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem powierzchni zerwanej nawierzchni przy remoncie
dojazdu pozarowego Nr 5 na terenie Nadlesnictwa Skierniewice.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robét
na dojazdach pozarowych.

1.3. Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét zwigzanych z profilowaniem i
zageszczeniem powierzchni zerwanej nawierzchni na drodze gtéwnej zjazdach i mijankach.

2. Materialy
Mieszanka kamienia tamanego 4 - 31,5 mm do uzupetnienia zageszczonej nawierzchni.

3. Sprzet - do wykonania robét nalezy uzywaé réwniarki i walce.

4. Transport - nie wystepuje

5. Wykonanie robét

Na drodze gtéwnej, zjazdach i mijankach zerwang i uzupetniong nawierzchnie nalezy wyprofilowaé do
4% spadku poprzecznego w formie spadku dwustronnego - tak jak pierwotne wykonanie tej
nawierzchni.

6. Kontrola jakosci robét.

Sprawdzenie jakosci robét polega na ocenie przygotowanego podtoza. Sprawdzona bedzie réwnosé
podtoza,(odchytki do 15 mm na facie dtugosci 2 m ), spadki poprzeczne i zageszczenie.

7. Obmiar robét.

Jednostkg obmiaru jest 1m2 wyprofilowanego i zageszczonego podfoza zgodnie z dokumentacjg
projektows .

8. Odbiér robét

Odbiér wyprofilowanego i zageszczonego podioza nastepuje na podstawie projektu i pomiaru po
wykonawczego przed rozpoczeciem kolejnych robét.

9. Podstawa ptatnosci
9.1 Platnos¢ wg jednostki obmiarowej z pkt 7 i ceny ofertowe;.
Cena wykonania 1 m2 podfoza obejmuje:

- wyprofilowanie powierzchni zerwanej nawierzchni;
- Uzupetnienie kruszywem ( kliniec 4-31,5 mm);
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Zageszczenie powierzchni wyprofilowanej nawierzchni.
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DL-09 NAWIERZCHNIA ( PODBUDOWA) Z MIESZANKI KAMIENIA LAMANEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru nawierzchni ( podbudowy ) z mieszanki kamienia tamanego przy remoncie dojazdu
pozarowego Nr 19 na terenie Nadlesnictwa Skierniewice.

1.2. Zakres stosowania ST
ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni ( podbudowy ) z mieszanki kamienia famanego stabilizowanej mechanicznie.

Nawierzchnie ( podbudowe ) wykonuje sie zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentac;ji
projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia ( podbudowa ) - warstwa z mieszanki kamienia famanego stabilizowane;j
mechanicznie, lezgca na poditozu naturalnym, zaklinowana i uzdatniona do bezposredniego
przejmowania ruchu.

1.4.2. Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie spetniajgce
warunki PN-EN-13242.

1.4.3. Miat, piasek tamany, grysy, kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn 0 - 16 mm.

1.4.4. Mieszanka — kruszywo tamane zwykte o granulacji 0 - 31,5 mm lub 0 — 63 mm spetniajgce
warunki WT-4-2010 ( krzywa uziarnienia powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi ).

2. MATERIALY
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni ( podbudowy ) na projektowanej drodze
sq:
— mieszanka 0-31,5 mm z kamienia tamanego: dolomit, wapien dewonski
— kruszywo do warstwy zamykajgcej to mieszanka 0-8 mm lub 2-8 mm z kamienia tamanego —

dolomit, wapien dewonski.

Planowany do wbudowania materiat musi zosta¢ zaakceptowany przez inspektora nadzoru
inwestorskiego lub przez inwestora /Nadlesnictwo/ przed wiasciwym rozpoczeciem robot
nawierzchniowych.
Zadne kruszywa uzyte do wykonania podbudowy-nawierzchni nie mogg by¢ zaglinione i zapylone w
stopniu przekraczajgcym dopuszczalne przez norme wartosci. Kruszywo powinno byé¢ jednorodne bez
zanieczyszczenh obcych, szczegdlnie metalicznych i nie moze zawiera¢ sktadnikéw zagrazajgcych
srodowisku lub zdrowiu.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST DL.00.00.00. Wymagania ogolne pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni ( podbudowy )

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania
z nastepujacego sprzetu:
— rowniarek do rozscielania mieszanki z kamienia tamanego i warstwy zamykajacej,
— walcéw statycznych 10 t lub walcédw wibracyjnych min 8 ton,
— ptytowych zageszczarek wibracyjnych,
— Koparki.
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4. TRANSPORT

Materiaty na budowe nalezy dowiez¢ samochodami samowytadowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podioza

Podtoze pod nawierzchnie ( podbudowe ) powinno byé¢ przygotowane zgodnie z projektem i
odpowiednimi SST.

5.2. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Grubos¢ warstwy nawierzchni ( podbudowy ) wykonanej z mieszanki 0-31,5 mm nie moze by¢
po zageszczeniu mniejsza od 7 cm
Zageszczanie mozna zakonczy¢, gdy przed kotami walca przestaja sie tworzyc fale.
Po zageszczeniu warstwy i uzyskaniu prawidtowego profilu mozna przystapi¢ do uktadania warstwy
zamykajgcej 2 cm z grysow.
Przed przystapieniem do wykonania warstwy zamykajacej musi nastapi¢ odbiér warstwy dolnej
Z pomiarami kontrolnymi.

Warstwe zamykajgca grubosci 2 cm po zageszczeniu nalezy wykonac przez rozscielenie
mieszanki 0—8 mm lub 2-8 mm.

Zageszczenie mozna uwazac za zakonczone, jesli nie pojawiajg sie Slady po walcach i
wybrzuszenia warstwy kruszywa przed watami.

W przypadku zageszczania kruszywa walcami wibracyjnymi roboty nalezy przeprowadzac bez
skrapiania kruszywa woda.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania w czasie robot

6.1.1. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni ( podbudowy )

1.Grubos$¢ uktadanej warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ przed i po jej zageszczeniu.

Pomiaru grubosci wykonanej nawierzchni nalezy dokonac nie rzadziej niz w jednym punkcie na 400
m?2 nawierzchni lub co 100 m dtugosci nawierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grubosci nawierzchni nie powinny przekraczaé¢ + 10%.

2. Réwnosé podiuzna i poprzeczna mierzona tatg 2 m - odchytki nie powinny przekraczac¢ 15 mm
3. Spadki poprzeczne winny byé zgodne z projektowanymi + 10%

4. Szerokos¢ nawierzchni nie moze byc¢ nizsza od projektu wiecej niz 5 cm.

5. Pomiar nosnosci w 4 punktach.

6.1.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni ( podbudowy )
6.1.2.1. Niewtasciwe kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetniajgce wymagan materiatowych zostang odrzucone. Jezeli
kruszywa, nie spetniajgce wymagan zostang wbudowane, to na polecenie Inzyniera, Wykonawca
wymieni je na wlasciwe, na wiasny koszt.

6.1.2.2. Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni ( podbudowy )

Wszystkie powierzchnie nawierzchni ( podbudowy ), ktére wykazujg wieksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.1.1. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
zerwanie na catg grubos$¢ warstwy, wyréwnane i powtérnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po ich wykonaniu nastgpi ponowny pomiar i
ocena.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy).
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8. ODBIOR ROBOT

Przed przystgpieniem do kolejnych robét nalezy zawsze odebraé roboty ulegajgce zakryciu.
Odbidr kohcowy wykonanej nawierzchni ( podbudowy ) nastepuje na podstawie projektu i pomiaru
powykonawczego. Jednostkg obmiarowg jest metr kwadratowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ptatnos¢ wg jednostki obmiarowej i ceny ofertowej.

Cena 1 m?2 nawierzchni ( podbudowy ) obejmuje:
— prace pomiarowe i oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
— ufozenie gornej warstwy z mieszanki kamienia tamanego 0-31,5 mm z zageszczeniem,
— zamkniecie i watowanie warstwy /ewent. polewanie woda/,
— pielegnacja wykonanej nawierzchni,
- porzadkowanie terenu,
- pomiar no$nosci.
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