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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiIOR

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot (STWiOR) s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z wykonaniem biezacej konserwacji nawierzchni gruntowych.

1.2. Zakres stosowania STWiIOR

Specyfikacja Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt jest stosowana jako dokument kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z wykonaniem
i odbiorem konserwacji nawierzchni gruntowych naturalnych (profilowanych).

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia gruntowa - nawierzchnia z gruntu naturalnego albo ulepszonego mechanicznie lub
chemicznie, odporna na dziatanie ruchu.

1.4.2. Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowana) - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub
postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych, w ktérym wystepujacy grunt podtoza jest wyréwnany i odpowiednio
uksztaltowany w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym oraz zageszczony.

1.4.3. Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow
oraz ruchu pieszych, w ktorym wystepujacy grunt podtoza jest ulepszony mechanicznie lub chemicznie,
wyréwnany i odpowiednio uksztaltowany w profilu podluznym i przekroju poprzecznym oraz zageszczony.

1.4.4. Mieszanka optymalna gruntowa - mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem ulepszajacym sktad
granulometryczny i wlasciwosci gruntu rodzimego.

1.4.5. Remont czastkowy - naprawa pojedynczych uszkodzen nawierzchni (wybojoéw, kolein) o powierzchni do
okolo 5 m?

1.4.6. Profilowanie drogi gruntowej - mechaniczne poprawienie poprzecznego przekroju drogi w celu wyréwnania
wybojow i kolein i zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.

1.4.7. Odnowa nawierzchni gruntowej - spulchnienie, doziarnienie, rozscielenie, wymieszanie, sprofilowanie i
zageszczenie materiatu istniejgcego i odnawiajacego nawierzchnig.

1.4.8. Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi. polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" [1] pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogo6lne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania biezacej konserwacji nawierzchni gruntowej

W zaleznosci od zakresu robot oraz sposobu ich wykonania, Wykonawca powinien wykazac¢ si¢
mozliwo$cia korzystania z nast¢pujacego sprzetu:
— rowniarek, spycharek lub sprzetu rolniczego (ptugi) do rozktadania materiatdéw, mieszania, spulchniania i
profilowania,
— przewoznych zbiornikow na wodg, wyposazonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody,
— recznego sprzetu do drobnych robdt naprawczych, jak lopaty, oskardy, ubijarki rgczne itp.



4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania roboét

Sposéb wykonania robdt przy biezacej konserwacji nawierzchni powinien by¢ zgodny z opisem
przedmiotu zaméwienia i STWIOR. W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzystaé z ustalen
podanych w niniejszej specyfikacji.

Podstawowe czynnos$ci przy wykonywaniu robot obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,
2. profilowanie nawierzchni,
3. roboty wykonczeniowe.

Przy biezacej nawierzchni rozroznia si¢ nastepujace sposoby wykonania robot:

a) dla nawierzchni gruntowej profilowanej z gruntu naturalnego
— profilowanie drogi.

5.3. Zasady konserwacji nawierzchni

Zapobieganie czestym naprawom nawierzchni wymaga starannej i statej konserwacji w okresie jej
istnienia.

Zapewnienie prawidlowego stanu nawierzchni, niezaleznie od sposobu wykonania konstrukcji jezdni
oraz od pory roku powinno dotyczy¢ przede wszystkim:

— nalezytego utrzymania profilu poprzecznego i podluznego, w celu szybkiego odptywu wod deszczowych z
jezdni i korony drogi,

— utrzymania przeptywu wody w rowach przez likwidacje zanieczyszczen (zamulenia, zarastania trawa,
rozmycia), tj. oczyszczenia rowow, naprawe¢ uszkodzen i przywrocenie im pierwotnego ksztattu oraz spadkow
podtuznych,

— uprzatania resztek $niegu z drogi, w okresie wiosennym, w celu nichamowania odpltywu z drogi wod po
stopieniu i zapobiegania przed rozmi¢kaniem korpusu drogowego.

5.4. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt nalezy, na podstawie opisu przedmiotu zamoéwienia, STWIOR lub
wskazan Zamawiajacego:
— ustali¢ lokalizacj¢ terenu robot,
— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdt oraz ustalenia
danych wysoko$ciowych.
Zaleca si¢ korzystanie z ustalen OST D-01.00.00 [2] w zakresie niezbednym do wykonania robot
przygotowawczych.

5.6. Biezaca konserwacja nawierzchni gruntowej profilowanej z gruntu naturalnego
5.6.1. Profilowanie drogi

Profilowanie drogi na dtuzszym odcinku, na ktérym znajduje si¢ wigksza liczba wybojow, kolein itp., ma
za zadanie poprawienie poprzecznego przekroju drogi i wyréwnania jej nierownosci w celu lepszego odwodnienia
drogi.

Profilowanie drogi zaleca si¢ wykonywaé rowniarkami samojezdnymi lub ciagnikiem rolniczym z
doczepiong rowniarka ciggniona.

Profilowanie najlepiej jest wykonywaé po $rednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, co utatwia
zar6wno $cinanie gruntu na wygorowaniach, jak i jego zageszczenie. Liczba przejazdéw réwniarek do uzyskania
nalezytego profilu jest r6zna i zalezna od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju gruntu i sposobu profilowania.

W czasie profilowania rdwniarka powinna:

— wyréwnywa¢ wyboje ziemia otrzymana przez $cigcie wygorowan, powstaltych z materialu wyniesionego z
wybojoéw przez kota pojazdow w czasie suchej pogody oraz z nierbwnomiernego zageszczenia jezdni,

— odtworzy¢ profil pierwotny przez $cigcie poboczy i przesunigcie otrzymanej stad ziemi ku srodkowi drogi z
jednoczesnym wyrownaniem Kkolein.



Profilowang droga zgodnie z decyzja Zamawiajacego nie podlega watowaniu.

Profilowang droge zaleca si¢, ze wzgledow organizacyjnych, podzieli¢ na odcinki, ktore rowniarka moze
naprawi¢ w ciggu 1+2 dni.

Na bardzo krotkich odcinkach drogi dopuszcza si¢ r¢czne wykonanie profilowania przy uzyciu fopat,
oskardow i ubijarek.

5.8. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z opisem przedmiotu zaméwienia i STWIOR. Do robot
wykonczeniowych naleza prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych roboét do istniejacych warunkow
terenowych, takie jak:

— niezbedne uzupehienia zniszczonej w czasie robdt roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewow, ew. drzew, ew.
rowow, poboczy itp.,
— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:
— wykona¢ badania wlasciwos$ci materialow przeznaczonych do wykonania robdt, okreslone w pkcie 2.
Wszystkie ewentualne dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Zamawiajagcemu do
akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robét
Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykonaé w czasie robot podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w w czasie robot

Lp. Wyszczegolnienie robot Cze;toth\’)vosc Wartosci dopuszczalne
adan

1 | Wyznaczenie powierzchni do naprawy 1raz Tylko niezbgdna
nawierzchni powierzchnia
Roboty przygotowawcze Ocena ciagta -
Wykonanie naprawy nawierzchni
(profilowania) Ocena ciagta -

4 | Roboty wykonczeniowe Ocena ciagta -

6.4. Badania wykonanych robét

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie:
— wyglad zewnetrzny wykonanej konserwacji hawierzchni,
— poprawno$¢ profilu podluznego 1 poprzecznego, nawigzujacego do pozostatej powierzchni jezdni
i umozliwiajacego splyw powierzchniowy wad.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej biezacej konserwacji nawierzchni.

Dla ustalenia powierzchni wykonanych prac (m?) dokonuje sie¢ pomiaru diugosci odcinka drogi
podlegajacej konserwacji oraz jej $redniej szerokosci. Srednia szeroko$¢ stanowi $rednig arytmetyczng
pomiaréw szerokosci drogi podlegajacej konserwacji — minimum 1 pomiar na odcinek 200 m.



8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z opisem przedmiotu zaméwienia, STWIOR i wymaganiami
Zamawiajacego, jezeli ocena wedtug pktu 6 data wynik pozytywny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? biezgcej konserwacji nawierzchni obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podtoza,
— dostarczenie sprzgtu,
— wykonanie profilowania drogi,
— odwiezienie sprzgtu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Podreczniki i przepisy utrzymania drog



