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drég, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu

Kategoria robét 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drég

Pozycje w 45233220-7 Roboty w zakresie nawierzchni drég
ramach kategorii  45233142-6  Roboty w zakresie naprawy drég
robot 45233141-9  Roboty w zakresie konserwacji drég

45233123-7  Roboty budowlane w zakresie drog podrzednych
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ul. Ofiar Stutthofu 47
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Przedmiotem opracowania jest opis rodzaju i zakresu robdét budowlanych drogowych,
uwarunkowan ich realizacji i lokalizacji, dotyczgcych zamdwienia pn. , Roboty konserwacyjne drog
lesnych na terenie Nadlesnictwa Strzebielino w roku 2021”.

Roboty konserwacyjne wybranych drég leSnych majg na celu przywrdcenie im prawidtowego
profilu poprzecznego i podtuznego, przywrdcenie jednorodnosci uziarnienia kruszyw w nawierzchni,
usuniecie nieréwnosci oraz zapewnienie wtasciwego odwodnienia.

1. Cel robét konserwacyjnych.

Roboty konserwacyjne drdg lesnych okreslane sg zestawem zabiegdw (czynnosci), ktére wykonane
kompleksowo we wtasciwej kolejnosci technologicznej majg zapewnié przywrdcenie dobrego stanu
technicznego nawierzchni drég.

2. Zakres zamdwienia.

Roboty wykonywane maszynami do recyklingu i renowacji nawierzchni; nawierzchnia po recyklingu
zageszczana walcem samojezdnym.

Zaktada sie, ze szeroko$é¢ nawierzchni podlegajgca recyklingowi i renowacji wynosi 4,0 m,
co stanowi dwukrotnos¢ szerokosci roboczej urzadzen (recyklera i maszyny do renowacji). Szerokos¢
4,0 m wynika zatem z zatozenia, ze jednostka rozliczeniowa roboty w tej czesci zaméwienia wynika
z zasady wykonania roboty ,,tam i z powrotem”. Opis technologii wykonania robdt — patrz pkt. 3 ppkt.
1,2i4.

Zestawienie drog lesnych, wchodzgcych w zakres zamowienia:

w tym: zakres robét
Nrinw. diug. recykling
Lp. . Droga odcinka recykling
drogi [m] watebny rengwa-
cyiny
1 |220/00409 |L.Chmieleniec (przy domach celnych) 2700 X X
2 | 220/00504 |L.Chmieleniec (na krzyzyk) 800 X
3 |220/00380 |L.Goéra (Pozarowa)DP nr1 3600 X
4 |220/00704 | L. Strzebielino / L. Luzino - $ciezka zdrowia 3200 X X
5 1220/00426 |L.Bartomino (Rzepecka i Wielistowska) 4900 X
6 |220/00407 |L.Leobdr (Kurchany - Mitoszewska) 2100 X
7 |220/00179 |L.Tepcz (Paraszyno - Tepcz) DP nr4 1200 X
8 |L30/06/19 |L.Tepcz (Paraszyno - Tepcz) DP nr 4 (przedtuzenie) 2 300 X
9 |L30/05/214 |L.Bartomino (Rzepecka - przedtuzenie) 400 X
10 |L30/11/44 |L.Paraszynek (do lesniczowki) 1400 X
11 |L30/08/216 |L.Chmieleniec (Chynowska) 4100 X
12 |L30/06/18 |L.Tepcz (asfalt na poligon) 1100 X X
Razem [m] 27 800 7 800 27 800
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3. Opis technologii wykonania robét.

1) Roboty wykonywane frezarkag wgtebng do recyklingu drég o nawierzchni z kruszywa
kamiennego, destruktu betonowego lub bitumicznej - frezowanie z kruszeniem materiatu
nawierzchni, grub. warstwy do recyklingu — do 15 cm:

a) Roboty nalezy wykonywac frezarka wgtebna np. typu HEN model RBM-M-2000 lub inng
o réownowainych wtasnosciach technicznych, sprzezong 1z ciggnikiem o mocy
odpowiedniej do zastosowanego urzgdzenia, zgodnie z zaleceniami producenta;

b) Zastosowane urzadzenie techniczne musi by¢ przeznaczone do ciezkich robét frezarskich
i zapewnic¢ sprawne frezowanie nawierzchni wykonanej z kruszywa kamiennego, destruktu
betonowego lub nawierzchni bitumicznej, o gtebokosci frezowania co najmniej 15 cm wraz
z kruszeniem urobku z nawierzchni, takze z zawartoscig duzych kamieni lub elementéw
betonowych (kostka brukowa, fragmenty ptyt chodnikowych, itp.);

c) Roboty frezarkg wgtebng do recyklingu nawierzchni bedg wykonywane na drogach lesnych
posiadajgcych nawierzchnie z kruszyw naturalnych (kamiennych) i sztucznych
(betonowych) o grubych frakcjach (0-63 mm) z licznymi wtrgceniami frakgc;ji
ponadnormatywnych, dla ktdrych zastosowanie |zejszej frezarki do renowacji, o ktérej
mowa w ppkt. 2 jest niewystarczajace;

d) Zabieg wykonywany frezarkg wgtebng bedzie stanowit pierwszy etap kompleksowego
zabiegu konserwacyjnego nawierzchni drogi, po ktorym nastgpi zabieg wykonywany
Izejszg frezarkg do renowacji, opisany w ppkt. 2;

e) Jednostkg miary jest 1 mb dtugosci drogi poddanej recyklingowi na szerokosci 4,0 m
(dwukrotnos¢ szerokosci roboczej recyklera w wersji 2000 mm); szerokos$¢ 4,0 m wynika
z zatozenia, ze zabieg wykonywany jest przejazdem ,tam iz powrotem”; w przypadku
zastosowania urzadzenia o innej szerokosci roboczej, niezbedne jest takie dostosowanie
ilosci przejazdow i szerokosci pasow drogi poddawanych zabiegowi, aby szerokos¢ drogi
poddanej recyklingowi wynosita ogétem nie mniej niz 4,0 m;

f)  Wykonanie robdt na szerokosci wiekszej niz 4,0 m nie stanowi podstawy do zwiekszenia
wysokosci wynagrodzenia, chyba, ze zwiekszenie to bedzie wynikato z jednoznacznego
polecenia Zamawiajgcego potwierdzonego w zleceniu.

2) Roboty wykonywane frezarka do renowacji drég o nawierzchni z kruszywa kamiennego,
destruktu betonowego lub bitumicznego o frakcji 0/31,5mm - frezowanie bez kruszenia
materiatu nawierzchni, z réwnomiernym rozmieszczeniem materiatu na szerokosci roboczej
urzadzenia i wstepnym zageszczeniem, grubos¢ warstwy do renowacji — do 10 cm:

a) Roboty nalezy wykonywaé frezarkg np. typu HEN model WPF-200 lub inng
o réwnowainych wiasnosciach technicznych, sprzezong 1z ciggnikiem o mocy
odpowiedniej do zastosowanego urzgdzenia, zgodnie z zaleceniami producenta;

b) Zastosowane urzadzenie techniczne musi by¢ przeznaczone do renowacji drog
o nawierzchni z kruszywa kamiennego, destruktu betonowego lub bitumicznego o frakcji
0/31,5mm i zapewnia¢ sprawne frezowanie nawierzchni;

c) Roboty w frezarkg do renowacji nawierzchni bedg wykonywane na drogach lesnych
posiadajgcych nawierzchnie z kruszyw naturalnych (kamiennych) i sztucznych
(betonowych) o znormalizowanych frakcjach (0-31,5 mm) z nielicznymi wtraceniami frakgcji
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wiekszych (do 63 mm), w tym jako drugi etap kompleksowego zabiegu konserwacyjnego
nawierzchni drogi, po uprzednim recyklingu nawierzchni frezarkg wgtebng, o ktérej mowa
w ppkt. 1;

d) Przyjeta jednostka miary to 1 mb dtugosci drogi poddanej recyklingowi na szerokosci 4,0
m (dwukrotnosé szerokosci roboczej recyklera w wersji 2000 mm). Szerokos$é 4,0 m wynika
zatem z zatozenia, ze jednostka rozliczeniowa wynika z zasady wykonania roboty
przejazdem ,tam i z powrotem”. W przypadku zastosowania urzadzenia o innej szerokosci
roboczej, niezbedne jest takie dostosowanie ilosci przejazdéw i szerokosci paséw drogi
poddawanych zabiegowi, aby szerokos¢ drogi poddanej recyklingowi wynosita ogétem nie
mniej niz 4,0 m.

e) Woykonanie robdt na szerokosci wiekszej niz 4,0 m nie stanowi podstawy do zwiekszenia
wysokosci wynagrodzenia, chyba, ze zwiekszenie to bedzie wynikato z jednoznacznego
polecenia Zamawiajgcego udzielonego na pismie.

f) W uzasadnionych przypadkach, zabieg wykonywany frezarkg do renowacji nawierzchni
jest poprzedzony zabiegiem wykonywanym frezarkg wgtebng, o ktérej mowa w ppkt. 1.
(zabiegi te sg rozliczane oddzielnie); drogi lesne, na ktdrych wstepnie zatozono wykonanie
obu zabiegdéw, oznaczono dwoma znakami ,,x” (w obu kolumnach) w tabeli w pkt. 2.

3) Roboty wykonywane walcem drogowym samojezdnym - zageszczanie nawierzchni drogi
lesnej (jezdni i/lub poboczy):

a) Roboty nalezy wykonywaé¢ walcem samojezdnym ogumionym, gtadkim i/lub
kombinowanym (w zaleznosci od rodzaju podtoza i wykonywanego zabiegu — do ustalenia
w trakcie robdt) o masie min. 7 t;

b) Roboty réwniarkg walcem samojezdnym beda wykonywane na drogach lesnych
posiadajgcych nawierzchnie z kruszyw naturalnych (kamiennych) i sztucznych
(betonowych) o znormalizowanych frakcjach (0-31,5 mm) z nielicznymi wtraceniami frakgji
wiekszych (do 63 mm);

c) Zabieg wykonywany walcem samojezdnym bedzie polegat na zageszczeniu nawierzchni
drogi po zabiegu recyklingu wgtebnego, o ktérym mowa w pkt. 1, recyklingu
renowacyjnego, o ktérym mowa w ust. 2 oraz po profilowaniu nawierzchni drogi réwniarka
samojezdng;

d) Przyjeta jednostka miary to 1 mb dtugosci drogi poddanej recyklingowi, o ktérym mowa
w ppkt. 1i2 na szerokosci 4,0 m;

e) Zabiegi wykonywane walcem samojezdnym sg rozliczane oddzielnie od zabiegow
poprzedzajgcych prace walca, o ktérych mowa w ppkt. 1 2.

4. Uwagi ogolne.

1) Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z opisem,

2) Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

3) Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie robdt oraz w maszynach i pojazdach.
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4) Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem i innymi
dziataniami wywotanymi jako rezultat realizacji robdt albo przez personel wykonawcy.

5) Podczas realizacji robét wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

6) Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

7) Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie ofertowej.

8) Woykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzagdzenia uzywane
do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robdt przez
inspektora nadzoru.

9) Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposdb, aby efekty wykonanych robot byty w zadowalajgcym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru.

10) Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez witadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane
z wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowien podczas prowadzenia robot.

11) Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z ofertg wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw i ilosci
wskazaniom zawartym w dokumentach postepowania o udzielenie zamdwienia,
zaakceptowanym przez inspektora nadzoru; w przypadku braku ustalen w wymienionych
wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez inspektora
nadzoru.

12) Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robét w ustalonych
terminach, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentach postepowania o udzielenie
zamowienia i wskazaniach inspektora, utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Powinien by¢ zgodny znormami ochrony S$rodowiska iprzepisami dotyczagcymi jego
uzytkowania.

13) Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzagdzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw
umowy, zostang przez inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

14) Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw
technicznych.

15) Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na witasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

16) Polecenia inspektora nadzoru powinny by¢é wykonywane przez wykonawce w czasie
okreslonym przez inspektora nadzoru, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie wykonawca.
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17) Po wykonaniu robét zostanie dokonany ich obmiar powykonawczy. Obmiar robdét bedzie
okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z zamdwieniem, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

18) Wyniki obmiaru beda wpisane do formularza obmiaréw.

19) Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w formularzu cenowym, nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.

20) Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej.

21) Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

22) W zaleznosci od ustalern umownych, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu wykonanych robét w zakresie poszczegélnych drdg,

23) W okresie gwarancji mozliwe sg takze przeglady gwarancyjne, w ktérych Wykonawcy jest
zobowigzany uczestniczy¢ na zgdanie Zamawiajgcego; ustalenia z przeglagdu gwarancyjnego sg
wigzace dla Wykonawcy.

24) Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

25) Odbidr robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét.

26) Odbioru robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu dokonuje inspektor nadzoru.

27) Odbioru czesciowego wykonanych robdt w zakresie poszczegdlnych drég dokonuje komisja
odbiorowa powotana przez Zamawiajgcego w obecnosci inspektor nadzoru.

28) Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru robét jest protokédt odbioru sporzadzony
wg wzoru ustalonego przez zamawiajgcego.

29) Do odbioru robdét wykonawca jest zobowigzany przygotowac kosztorys powykonawczy,
sporzgdzony na podstawie obmiaréw wykonanych robét.
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