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Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt zwiazanych
z wykonaniem instalacji zasilajacej wraz z systemem antywlamaniowym

na wiezy w Nadles$nictwie Zloczew

I.  WYMAGANIA OGOLNE
1. Wstep
1.1. Przedmiar i zakres robot
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem
instalacji zasilajgcej wraz z systemem antywtamaniowym na wiezy przeciwpozarowej
w les$nictwie Pyszkéw w Nadle$nictwie Ztoczew.
Specyfikacja okresla wymagania w zakresie:

— wias$ciwosci materiatow,

specyfikacji urzadzen,

sposobu i jako$ci wykonania robdét,

— oceny prawidtowos$ci wykonania rob6t oraz préby sprawdzenia i odbioru robét.
Specyfikacje techniczng wykonania i odbioru robdt opracowano na podstawie
projektu instalacji zasilajgcej wraz z systemem antywlamaniowym na wiezy
przeciwpozarowej w le$nictwie Pyszkdw w Nadle$nictwie oraz z przedmiaru robdt
i obejmuje prace zwigzane z dostawa materiatéw, wykonawstwem robdt

montazowych i instalacyjnych.

1.1.1. Wykonawca
Realizacja rob6t budowlanych i instalacyjnych musi zawsze odpowiadac
wszystkim aktualnym przepisom techniczno-budowlanym i prawnym, dotyczacym
danego obiektu i technologii wykonania robét. Przy realizacji inwestycji nalezy
zwroci¢ szczegb6lng uwage na przepisy dotyczace ochrony przeciwpozarowej,

bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony srodowiska oraz ochrony sanitarne;.

1.1.2. Wymagania wynikajace z prawa budowlanego
Wykonywanie robét zgodnie z wymogami Prawa budowlanego nalezy
do obowigzkéw Wykonawcy. Zamawiajacy zapewnia podczas wykonywania robot

jedynie nadzdr inwestorski.
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1.1.3. Dokumentacja techniczna

Dokumentacja techniczna, dostarczona przez Zamawiajacego, przed
jej przekazaniem, powinna by¢ sprawdzona przez Wykonawce, w szczegdlnosci
pod katem mozliwosci technicznych realizacji zgodnie z przepisami BHP, rodzajem
stosowanych materiatéw, urzadzen i rozwigzan konstrukcyjnych.

Zamawiajacy dysponuje dokumentacjg opracowang w nastepujacym zakresie:
— projekt instalacji zasilajacej wraz z systemem antywlamaniowym na wiezy

przeciwpozarowej w le$nictwie Pyszkéw w Nadle$nictwie Ztoczew,

— kosztorysy i przedmiary.

1.1.4. Dokumentacja projektowa, przepisy, polskie normy
Realizowany obiekt ma spetnia¢ wymagania okres$lone w:

— dokumentacji technicznej,

przepisach techniczno-budowlanych (wg art. 7 pkt. 1 Prawa Budowlanego),

Polskich Normach,

aprobatach technicznych i innych dokumentach normujacych wprowadzenie

wyrobow do obrotu i stosowania w budownictwie.

1.1.5. Zakres prac, ktore obejmuja poszczegdlne pozycje przedmiaru

Przedmiary robot zostaly opracowane na podstawie katalogéw naktadéow
rzeczowych powszechnie stosowanych przy kosztorysowaniu robét budowlanych
i instalacyjnych. Wszystkie pozycje przedmiarowe, oprocz zakresu prac opisanego
w danej pozycji, obejmujg naktady i czynnoS$ci towarzyszace opisane w zatozeniach
ogblnych i zatozeniach szczegdétowych dotyczacych odpowiednich rozdziatow.
Opisane w tych zatozeniach warunki techniczne wykonania robdt, zatozenia
kalkulacyjne, zasady przedmiarowania i zakres robot sa $cisle zwigzane z okreslong

pozycja przedmiaru.

1.1.6. O0dbior robot
Podstawa odbioru rob6t bedzie faktycznie zrealizowany zakres robot oraz
niezbedne dokumenty, w tym w szczego6lnosci:

— umowa z wykonawcg,

dziennik robot (w zalezno$ci od potrzeb),

specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych,

oferta wykonawcy,
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— dokumentacja projektowo-kosztorysowa,
— przepisy techniczno-budowlane i Polskie Normy,
— kompletna dokumentacja powykonawcza wraz z niezbednymi zatgcznikami.

W przypadku stwierdzenia wad lub niezgodno$ci wykonania robét
i zastosowanych materiatbw z dokumentami wymienionymi w pkt 1.1.6, jako
podstawowg zasade przyjmuje sie obowigzek doprowadzenia przez Wykonawce
wykonanego elementu do stanu zgodnos$ci z w/w wymaganiami. Inne szczegdtowe
rozwigzania i odstepstwa od tej zasady reguluje umowa zawarta pomiedzy
Inwestorem/Zamawiajagcym a Wykonawca.

Z odbioru elementéw robot lub obiektu komisja sporzadza protokét, ktory
po zatwierdzeniu przez zamawiajacego stanowi podstawe do rozliczenia robot.

W sktadzie komisji zawsze wystepuje witasciwy Inspektor nadzoru

inwestorskiego, kierownik budowy oraz przedstawiciel inwestora.

1.2. Informacje o placu budowy
Do wykonania instalacji na wiezy nie jest wymagany dodatkowy wydzielony
plac budowy. Prace zwigzane z montazem elementéw instalacji zasilajacej wraz

z systemu antywlamaniowym na wiezy nalezy prowadzi¢ na planowanym obiekcie

(lokalizacjach) objetych inwestycja.

Wykonawca zobowigzany jest do zapewnienia:

— ogrodzenie/zabezpieczenie placu rob6t - co najmniej wyznaczenie strefy
niebezpiecznej, placéow sktadowych materialéow i elementéw, a takze
zabezpieczenia terenu rob6t przed dostepem o0séb nieupowaznionych,

— zaopatrzenie w wode dla potrzeb budowy i zaplecza. Zamawiajacy ustali sposéb
rozliczenia zuzytej wody, zaopatrzenie wg potrzeb Wykonawcy,

— zapewnienie punktu poboru energii elektrycznej dla potrzeb budowy i zaplecza.
Zamawiajacy ustali sposéb rozliczenia zuzytego pradu, zaopatrzenie wg potrzeb
Wykonawcy,

— umieszczenie tablic informacyjnych; tablice informacyjne beda utrzymywane

przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot,
Koszt zabezpieczenia terenu budowy i robét poza placem budowy

nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wlagczony w cene umowy.
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1.3. Roboty towarzyszace i specjalne

Do robét towarzyszacych zalicza sie wszystkie roboty, ktére naleza

do $wiadczen umownych nawet w przypadku, jesli nie sa wymienione w umowie,

a w szczegolnosSci:

— utrzymanie i likwidacja placu budowy,

— utrzymanie urzadzen placu budowy wraz z maszynami,

— pomiary do rozliczenia rob6t wraz z wykonaniem lub dostarczeniem przyrzadow,

— dziatania ochronne zgodnie z warunkami BHP,

— o$wietlenie i ogrzewanie pomieszczen pracowniczych,

— doprowadzenie wody i energii do punktéw wykorzystania,

— dostarczenie materiatéw eksploatacyjnych,

— utrzymanie drobnych urzadzen i narzedzi,

— przewo6z materiatéw do miejsc ich wykorzystania,

— zabezpieczenie robot przed woda opadowa,

— usuwanie odpadéw z obszaru budowy oraz usuwanie zanieczyszczen
wynikajacych z robét wykonywanych przez wykonawce,

— usuwanie odpadéw do 1 m?, nie zawierajacych substancji szkodliwych,

Do robét specjalnych zalicza sie w szczegdlnoSci:

— dzialania zwigzane z usuwaniem szkodliwych substancji,

— nadzorowanie robo6t wykonywanych przez inne przedsiebiorstwa w ramach
umowy o podwykonawstwie,

— dzialania zabezpieczajace przed wypadkami przy pracy na rzecz innych
przedsiebiorstw,

— specjalne dziatania zabezpieczajagce przed szkodami na skutek warunkéw
atmosferycznych, powodzi, wod gruntowych,

— specjalne badania materiatéw i elementéw budowlanych dostarczonych przez
zleceniodawce,

— ustawienie, utrzymanie i usuniecie urzadzen do zabezpieczenia komunikacji
podczas remontu, np. ogrodzen, budowli pomocniczych i oSwietlenia,

— dziatania specjalne zwigzane z ochrong srodowiska, ochrong przyrody i zabytkow,

— usuwanie przeszkod,

— zabezpieczenie przewodow, linii, kabli, kamieni granicznych, drzew, roslin itp.

Uznaje sie, Ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzZej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowy.
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2. WyKkonanie robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz
za jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢

z dokumentacjg projektowa i wymaganiami specyfikacji technicznej.

3. Kontrola jakosci robot
3.1. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem
i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozona jako$¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole roboét i jako$¢ materiatéw
oraz ustug. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania
probek i badan materiatéw - wg potrzeb.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robét
z czestotliwo$cia zapewniajaca stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie

zZ wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej.

3.2. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami
norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego
w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptowane przez
Inspektora. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie

ich wyniki do akceptacji Inspektora.

3.3. Dokumenty
3.3.1. Dziennik roboét (w zaleznosci od potrzeb)
Dziennik robot jest dokumentem obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno§¢ za  prowadzenie dziennika spoczywa
na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
robot, bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku robdt bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem

osoby, ktéora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
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stuzbowego. Zapisy  beda czytelne, dokonywane trwatg  technika,
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora

Nadzoru.

Do dziennika nalezy wpisywa¢ w szczegdlnoSci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— terminy rozpoczecia oraz zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy oraz przyczyny
przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru (jesli bedzie powotany),

— daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia, daty odbioréw robét zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czeSciowych
koncowych odbioréw robdét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody oraz temperature powietrza w okresie wykonywania robot
podlegajacych ograniczeniom Ilub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku
z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowe;j,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
i w trakcie wykonywania robét,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robadt,

— dane dotyczace jakoSci materiatdw, pobierania prdébek oraz wyniki
przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki  préb poszczegélnych  elementéw  budowli z  podaniem,
kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika beda
przedtozone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie w sprawie
przedstawionych zagadnien.

Decyzje Inspektora wpisane do dziennika Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
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3.3.2. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatéw, orzeczenia o jako$ci materiatéw,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienie jakoSci. Dokumenty te stanowig zatacznik

do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

3.3.3. Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie rowniez nastepujace dokumenty:
— protokoty przekazania terenu budowy,
— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
— protokoty odbioru robét,
— protokoty z narad i ustalen,

— korespondencje na budowie.

3.3.4. Przechowywanie dokumentéw budowy/roboét
Dokumenty budowy beda stale przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie ktoéregokolwiek z dokumentéw budowy
spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru

i przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

4. 0dbior robot
4.1. Rodzaje odbioréw roboét
W zalezno$ci od ustalen odpowiednich Specyfikacji technicznych, roboty
podlegaja nastepujagcym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora przy
udziale Wykonawcy:
— odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
— odbiorowi czeSciowemu technicznemu,

— odbiorowi koncowemu.

4.2. 0dbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu (jesli takie wystapia) polega
na finalnej ocenie ilosci i jakoSci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie

realizacji ulegna zakryciu.
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0dbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany na wniosek
Wykonawcy w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek
bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru roboét dokonuje Inspektor Nadzoru lub osoba / komisja powotana
przez Zamawiajgcego / Inwestora.

Gotowos¢ danej czeSci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem
do dziennika rob6t i jednoczesnym powiadomieniem inwestora i Inspektora.
Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni
od daty zgltoszenia wpisem do dziennika robét i powiadomienia o tym fakcie
Inwestorai Inspektora.

Jakos¢ i ilos¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w Kkonfrontacji z dokumentacja projektows,

ST i uprzednimi ustaleniami.

4.3. 0dbior koncowy robot

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakoSci i wartosci. Catkowite zakonczenie robét oraz
gotowos¢ do odbioru koncowego beda stwierdzone przez Wykonawce wpisem
do dziennika budowy.

Odbiér koncowy roboét nastagpi w terminie ustalonym w Umowie, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia robdét i przyjecia dokumentow,
o ktérych mowa powyzej.

Odbioru konicowego rob6t od Wykonawcy dokona Zamawiajacy z udziatem
Inspektora, dokonujagc oceny jakosciowej rob6t na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej i zgodnos$ci wykonania
wszystkich robot z dokumentacjg projektowaq i ST.

W toku odbioru koncowego robdt, Inspektor i Wykonawca zapozna
Zamawiajgcego z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw ew. robot
zanikajacych i ulegajacych =zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robdt
uzupetniajacych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych lub robét
uzupetniajgcych, Zamawiajgcy przerwie swoje czynnoSci i ustali nowy termin odbioru

koncowego.
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4.4. Dokumenty do odbioru koncowego robot
Do odbioru konncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace

dokumenty:

— dokumentacje projektowa z naniesionymi ewentualnymi zmianami projektowymi,

— uwagi i zalecenia Inspektora nadzoru, zwtaszcza przy odbiorze robot zanikajacych
oraz ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen,

— uzgodnienia zmian projektowych z projektantem i zamawiajacym (pisemne) -
jezeli wystepowaty,

— recepty i ustalenia technologiczne (jezeli s3 wymagane),

— dziennik rob6t i ksiegi obmiaru (jezeli s3 wymagane),

— protokoty préb i badan z wynikiem pozytywnym, badan i oznaczen
laboratoryjnych - elementy przewidziane projektem budowlanym,

— atesty jakoSciowe i deklaracje zgodnos$ci z polskimi normami wbudowanych
materiatow,

— inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego lub Inspektora nadzoru

(wg umowy, odrebnych ustalen).

W przypadku, gdy wg Inspektora, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru koncowego, Inspektor
w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru konncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez Inspektora roboty poprawkowe lub uzupetniajace
beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupeiniajacych wyznaczy

Zamawiajgcy w porozumieniu z Wykonawca.

5. Podstawa ptatnosci

Warunki ptatnosci okresla Umowa i Specyfikacja Istotnych Warunkach Zamoéwienia.
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II. WYKONANIE NOWE] INSTALACI ORAZ SYSTEMU ANTYWEAMANIOWEGO
1. Wykonanie i montaz elementéow Kkonstrukcyjnych tworzacych system

antywlamaniowy oraz instalacji zasilajacej

1.1. Wstep
1.1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem specyfikacji technicznej jest wykonanie i odbior robot zwigzanych
z wykonaniem wspornikow, elementow t3cznych i innych elementéw
konstrukcyjnych wymaganych do montazu elementéw systemu antywtamaniowego

oraz instalacji zasilajacej na planowanej wiezy w Nadle$nictwie Ztoczew.

1.1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przy przetargach

oraz zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.1.

1.2. Materialy
Materiatami stosowanymi do wykonania roboét, bedacych tematem niniejszej
specyfikaciji, sa:

— stalowe wsporniki anten, elementéw zasilania z OZE, wspornikéw pod elementy
instalacji  systemu antywlamaniowego (wsporniki kamer, wsporniki
sygnalizatoréw itd.): stal przeznaczong na konstrukcje wiezy nalezy dobrac tak,
aby spelniata wymagania co do sktadu chemicznego do cynkowania ogniowego -
tj. stal o niskiej zawartosci krzemu: zalecana wartosc¢ Si < 0,03% lub w przedziale
0,15% < Si < 0,25%. Przy czym tgczna zawarto$¢ wegla C i krzemu Si
w cynkowanej ogniowo stali nie powinna przekraczac tacznie 0,5%. Konstrukcje
nalezy wykonac¢ zgodnie z wymogami norm dotyczacych wykonania konstrukcji
stalowych: PN-EN 1090-1+A1:2012 i PN-EN 1090-2 +A1:2012 /Ap1:2014-09P
przyjmujac klase wykonania EXC3 lub PN-B-06200:2002/Ap1:2005 przyjmujac
2 klase wykonania. Powierzchnia elementow powinna by¢ wolna od rys,
zwalcowan i poprawek poprzez napawanie i szlifowanie. Elementy powinny
by¢ proste. Stal konstrukcyjna S235]JRH, S235JR (norma PN-EN 1993-1-1,
PN-EN 10025-2:2007, PN-EN 10210-1:2007) profile elementéw zgodne
z projektem budowlanym, wymagania jako$ciowe: powierzchnie pretéw powinny

by¢ bez peknieé, pecherzy i naderwan. Elementy powinny by¢ proste.
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— zlacza Srubowe M16, M12 i M10 kl. 5.8 i 8.8, sruby na elementach konstrukc;ji
wylacznie z niepelnym gwintem (wg PN-EN ISO 4014) - chyba Ze dopuszczono
z pelnym gwintem, Sruby nalezy zabezpieczy¢ przed odkreceniem podkiadka
sprezysta; jako u-ztacza (cybanty), nie dopuszcza sie preta gwintowanego na catej

dtugosci. Dopuszcza sie zlacza Srubowe ze stali nierdzewne;j.

1.3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji zasilajgcej oraz systemu
antywlamaniowego powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego
sprzetu:
— podnos$nika koszowego,
— wrciagnika elektrycznego lub recznego, lub wciggarki elektrycznej lub reczne;j.
— innego sprzetu umozliwiajgcego wykonanie robét.

Do wykonania robé6t Wykonawca powinien dysponowac¢ sprzetem podanym
w Kkosztorysie. Sprzet powinien by¢ dobrej jakosci, zgodny z projektem organizacji

robot i zaakceptowany przez Inspektora.

1.4. Transport
Do przewozu elementéw systemu antywtamaniowego oraz instalacji zasilajacej
w tym elementdw konstrukcji stalowej Wpykonawca zapewni takie $rodki
transportowe, ktore nie spowoduja uszkodzen elementow konstrukc;ji.
Wykonawca powinien dysponowa¢ sprawnym technicznie sprzetem,
wymienionym w kosztorysie.
Nalezy réwniez stosowal sie do wymagan zawartych w ST "Wymagania

Ogélne”.

1.5. Wykonywanie robot
Wymogi oraz zasady wykonania w/w robét zawarto w projekcie instalacji
zasilajgcej wraz z systemem antywtamaniowym.
W trakcie robét przestrzega¢ zgodnosSci wykonania z obowigzujacymi

przepisami i normami oraz przepisami BHP.

1.6. Kontrola jakosci robot
Kontrola jako$ci powinna by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich faz roboét.

Kontrola jako$ci obejmuje:
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— Kkontrole jakoSci wykonania elementéw zgodnie z wymaganiami, zgodnosci
wykonania z projektem,
Jako$¢ wykonania powinna by¢ potwierdzona przez Wykonawce w trakcie
odbioréw czesciowych poszczegdlnych robot. Jakos¢ robot powinna by¢ zgodna
z ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych”

tom [, wyd. Arkady.

1.7. Obmiar
W kalkulacji uwzgledni¢ catosciowe wykonanie prac. Jednostkg obmiarowq jest

1 kpl. / 1 szt. /1 tona stali.

1.8. 0Odbiodr roboét

Odbiér powinien obejmowa¢ sprawdzenie ich wtasciwosci technicznych
zgodnie z wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowych, atestéw
z okreSleniem znaku wytworcy, numerem dostarczonej partii gotowego wyrobu,
ksztattu gotowego elementu, dopuszczalnych odchytek w wymiarach, zabezpieczenia
elementéw przed korozja, aprobat technicznych, dokumentacji i innych dokumentéow
odniesienia.

Jakos¢ materiatbw musi by¢ potwierdzona wiasciwymi dokumentami
dopuszczajagcymi materiaty do obrotu i stosowania w budownictwie, w tym
certyfikatem na znak bezpieczenstwa oraz certyfikatem zgodnosci lub deklaracja

zgodnoSci z dokumentem odniesienia (PN, aprobata techniczna, producent, atest,

itp.).

1.9. Podstawa ptatnosci
Warunki ptatnosci okresla Umowa i Specyfikacja Istotnych Warunkéw

ZamoOwienia.

1.10. Normy
PN-EN 1993-1-1:2006/A1:2014-07 Projektowanie konstrukgcji stalowych.
Czes¢ 1-1: Reguty ogoélne i reguty dla budynkdow.
PN-EN 1090-1+A1:2012 Wykonanie konstrukc;ji stalowych i aluminiowych.
Czes¢ 1: Zasady oceny zgodnosci elementéw konstrukcyjnych.
PN-EN 1090-2+A1:2012/Ap1:2014-09P Wykonanie konstrukcji stalowych

i aluminiowych. Cze$¢ 2: Wymagania techniczne dotyczace konstrukcji stalowych.
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PN-EN 10025-2:2007 Wyroby walcowane na gorgco ze stali konstrukcyjnych.
Czes¢ 2: Warunki techniczne dostawy stali konstrukcyjnych niestopowych.

PN-EN 10210-1:2007 Ksztattowniki zamkniete wykonane na gorgco ze stali
konstrukcyjnych niestopowych i drobnoziarnistych. Cze$¢ 1: Warunki techniczne
dostawy.

PN-EN ISO 4014:2011 Sruby z tbem sze$ciokatnym. Klasy doktadnosci A i B.
PN-EN-ISO 1461:2011 Powtoki cynkowe nanoszone na wyroby stalowe i Zeliwne
metodg zanurzeniowg. Wymagania i metody badan.

PN-EN ISO 14713-1:2010 Ochrona przed korozjg konstrukcji stalowych i zeliwnych.

Powtoki cynkowe i aluminiowe. Wytyczne.

2. Wykonanie instalacji zasilajacej - elementy tworzace system zasilajacy oraz
system antywlamaniowy
2.1. Wstep
2.1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem specyfikacji technicznej jest wykonanie i odbior robot zwigzanych
z wykonaniem instalacji zasilajgcej wraz z podtaczeniem systemu antywtamaniowego

w Nadle$nictwie Zloczew.

2.1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przy przetargach

oraz zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 2.1.1.

2.2. Materialy
Materiatami stosowanymi do wykonania robét, bedacych tematem niniejszej
specyfikacji, sa (szczegdty wg projektu instalacji zasilajacej):
— zestaw paneli PV,
— zestaw akumulatorow
— prostownik 230V
— przetwornica solarna
— sterownik
— przygotowane wyjscie na przetwornice sitowni wiatrowej (przetwornica sitowni
wiatrowej poza zakresem opracowania)
— przygotowane wyjScie na podtgczenie agregatu,
— centrala alarmowa GSM,

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem
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— czujki ruchu,
— zewnetrzny sygnalizator akustyczno-optyczny,
— kamery state,
— alternatywne zasilanie dla centrali (akumulator)
— kable i przewody zasilajace oraz komunikacyjne,
— Kkoryta kablowe (jesli zostang wykorzystane),
— materialty pomocnicze (opaski, izolacje, uchwyty montazowe, ostony Kkabli
i przewodow).
Zaznacza sie, ze wszystkie elementy beda pracowaly w skrajnych
warunkach zewnetrznych, dlatego istotne jest dobranie elementéw odpornych
na promieniowanie UV oraz odpornych na skrajne amplitudy temperatur zima

oraz latem.

2.3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji oraz systemu
antywlamaniowego powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego
sprzetu:
— weciagnika elektrycznego lub recznego, lub wciggarki elektrycznej lub reczne;j,
— innego sprzetu umozliwiajgcego wykonanie robét.

Do wykonania robé6t Wykonawca powinien dysponowa¢ sprzetem podanym
w Kkosztorysie. Sprzet powinien by¢ dobrej jakosci, zgodny z projektem organizacji

robét i zaakceptowany przez Inspektora.

2.4. Transport
Do przewozu elementéw instalacji i systemu antywlamaniowego w tym
elementéw konstrukcji stalowej lub plastikowej Wykonawca zapewni takie $rodki
transportowe, ktore nie spowoduja uszkodzen elementdw instalacji ani obiektu.
Wykonawca powinien dysponowa¢ sprawnym technicznie sprzetem,
wymienionym w kosztorysie.
Nalezy réwniez stosowal sie do wymagan zawartych w ST "Wymagania

Ogdlne”.

2.5. Wykonywanie robot
Wymogi oraz zasady wykonania w/w robét zawarto
w projekcie instalacji wraz z systemem antywlamaniowym.
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W trakcie robét przestrzega¢ zgodnosci wykonania z obowigzujacymi

przepisami i normami oraz przepisami BHP.

2.6. Kontrola jakosci robot
Kontrola jako$ci powinna by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich faz robot.
Kontrola jakosci obejmuje:
— poprawne dziatanie instalacji zasilajacej (zgodnie z wymaganiami projektu),
— poprawne dzialanie systemu antywlamaniowego (zgodnie z wymaganiami
projektu),
— kontrole jakoSci wykonania elementéw zgodnie z wymaganiami, zgodnoSci
wykonania z projektem,
Jako$¢ wykonania powinna by¢ potwierdzona przez Wykonawce w trakcie
odbioréw czeSciowych poszczegdlnych robot. Jakos¢ robdét powinna byé zgodna
z ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych”

tom [, wyd. Arkady.

2.7. Obmiar
W kalkulacji uwzgledni¢ catosciowe wykonanie prac. Jednostka obmiarowq jest

1 kpl. / 1 szt. / 1 mb. materiatu.

2.8. 0dbior robot

Odbiér powinien obejmowa¢ sprawdzenie ich wtasciwosci technicznych
zgodnie z wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowych, atestéw
z okreSleniem znaku wytworcy, numerem dostarczonej partii gotowego wyrobu,
ksztattu gotowego elementu, dopuszczalnych odchytek w wymiarach, zabezpieczenia
elementéw przed korozja, aprobat technicznych, dokumentacji i innych dokumentéw
odniesienia.

Jako$¢ materiatbw musi by¢ potwierdzona wiasciwymi dokumentami
dopuszczajagcymi materiaty do obrotu i stosowania w budownictwie, w tym
certyfikatem na znak bezpieczenstwa oraz certyfikatem zgodnosci lub deklaracja

zgodnosSci z dokumentem odniesienia (PN, aprobata techniczna, producent, atest,

itp.).
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2.9. Podstawa ptatnosci
Warunki ptatnosci okresla Umowa i Specyfikacja Istotnych Warunkéw

ZamoOwienia.

2.10. Normy
PN-IEC 60364-4-443 - Instalacja elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed
przepieciami atmosferycznymi i fagczeniowymi.
PN-HD 60364-4-41 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed porazeniem elektrycznym.
PN-IEC 60364-5-523 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor
i montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalno$¢ pradowa diugotrwata
przewodow.
PN-IEC 60364-4-43 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym.

N-SEP-E-001 -  Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia.  Ochrona
przeciwpozarowa.
N-SEP-E-002 - |Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Instalacje

elektryczne w obiektach mieszkalnych. Podstawy planowania.

N-SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie
i budowa.

PN-EN 50132-5 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach - Cze$¢ 5: Teletransmisja

PN-EN 50132-7 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach - Cze$¢ 7: Wytyczne stosowania

PN-84/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe.
Instalacje wnetrzowe. Wymagania og6lne

PN-86/E-05003: Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych
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