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1.1. Przedmiot i zakres robot

Niniejsza specyfikacja dotyczy wykonania i odbioru nizej wymienionych robot w zakresie
wykonania:
e Tras kablowych:
o W budynku A,
o Na elewacji budynku A,
o Ziemnych.
o Instalacji okablowania w trasach kablowych.
e Montazu urzadzen:
o Wiszacych szaf rack 9U z wyposazeniem,
o Kamer systemu LPR,
o Czytnikéw UHF dalekiego zasiggu,
o Kontroleréw SKD,
o Zasilaczy buforowych.
Rozbudowy tablic elektrycznych.
Badan pomontazowych.
Konfiguracji oraz uruchomienie systemu LPR oraz kontroli dostgpu (SKD).
Szkolenia Uzytkownika.

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana, jako dokument zamoéwieniow przy zlecaniu i
realizacji robot. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosSci
umozliwiajace i majgce na celu wykonanie wszystkich robot instalacyjnych przewidzianych w
projekcie. Obejmujg prace zwigzane z dostawa materialdw 1 realizacja robot instalacyjnych
wykonywanych na miejscu.

1.2. Wyszczegolnienie prac towarzyszacych powigzanych z innymi systemami

W ramach zadania wymagane jest rowniez:

e przemieszczanie urzadzen i materiatow stanowigcych przeszkode do prowadzenia prac jak
rowniez przywrocenie stanu pierwotnego,

e zapewnienie wlasnych stuzb sprzatajacych celem utrzymania na biezaco tadu i porzadku w
trakcie i po zakonczeniu prac (dotyczy kazdego dnia roboczego),

e usunigcie i utylizacja w uzgodnieniu z Zamawiajacym materialow i urzadzen porozbiérkowych,
odtworzenie stanu istniejacego po wykonaniu prac instalacyjnych (tynkowanie bruzd,
wykonywanie gladzi, malowanie itp.).

1.3. Zakres odpowiedzialnosci wykonawcy

Wykonawca odpowiedzialny jest, za jako$¢ wykonania robot oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczng. Wykonawca specjalistyczny, przed
przystapieniem do wykonywania robot, jest obowigzany opracowaé instrukcje bezpiecznego ich
wykonywania i zaznajomi¢ z nig pracownikow w zakresie wykonywanych przez nich robot.
Uczestnicy procesu budowlanego powinni wspotdziata¢ ze sobg w zakresie bezpieczenstwa i higieny
pracy w procesie przygotowania i realizacji budowy. Bezposredni nadzér nad bezpieczenstwem i
higieng pracy na stanowiskach pracy sprawowa¢ winien kierownik robot.

1.4. Ochrona wlasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca winien:

Ponosi¢ odpowiedzialno$¢ za ochrong istniejgcych i nieprzewidywanych do demontazu instalacji
oraz urzadzen zlokalizowanych w tych obszarach.

Zapewni¢ wlasciwe oznaczenie oraz zabezpieczenie przed uszkodzeniem w czasie trwania budowy
istniejacych instalacji i urzadzen przy uwzglednieniu, iz Zamawiajacy nie dysponuje pelna
dokumentacja inwentaryzacyjng instalacji i urzadzen.

Powiadomi¢ o fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji i urzadzen Zamawiajgcego.
Dokona¢ napraw tych instalacji i urzagdzen na wlasny koszt w trybie niezwlocznym.
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1.5 Ogo6lne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robot oraz ich zgodnos¢ z
umowa, projektem budowlany, wykonawczym, STWIOR i poleceniami zarzadzajacego realizacja
umowy. Woprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji
Zamawiajacego. Obiekt jest w trakcie uzytkowania i pozostanie na czas prowadzenia prac.

1.6 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca powinien przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych
odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie
urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia
0sob zatrudnionych na budowie. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w umowie.

1.7 Dokumentacja, ktora nalezy przedstawi¢ w trakcie budowy

Wykonawca dostarczy nastepujace informacje:

1. Rysunki robocze, jesli zajdzie taka koniecznos¢;

2. Swiadectwa jakosci wydane przez producenta urzadzenia;
3. Zalecenia i instrukcje dostarczane przez producentow;

4. Certyfikaty.

1.8 Okreslenia podstawowe i skroty

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub rownowazne z
Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r., a
w przypadku ich braku z normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru
wymienionymi indywidualnie, przy kazdej pozycji dodatkowo. Roboty musza by¢ wykonane zgodnie
z wymaganiami obowigzujgcych przepiséw, norm i instrukcji. Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek z
obowigzujgcych aktéw prawnych nie zwalnia Wykonawcy od ich stosowania.
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Deklaracja zgodnosci

Oswiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela stwierdzajgce na
jego wylaczng odpowiedzialnos$¢, ze wyrob jest zgodny ze zharmonizowana
specyfikacjg techniczng.

Dokument odniesienia

Rozumie si¢ przez to Norme Polska lub Branzowa wzglednie aprobate techniczna.

Instrukcja
bezpiecznego
wykonywania robot

Sposdb zapobiegania zagrozeniom zwigzanym z wykonywaniem rob6t budowlanych
oraz sposob postepowania w przypadku wystapienia tych zagrozen.

Inwestor

Osoba reprezentujaca interesy Zamawiajacego przedsigwziecia, akceptujaca
poczynania Wykonawcy na budowie, zatwierdzajaca ewentualnie korygujaca je.

Kierownik Budowy

Osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Ksigga Obmiaréw

Akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaréw dokonywanych robdt w formie wyliczen,
szkicow 1 ewentualnie dodatkowych zalgcznikow; wpisy w Ksiedze Obmiarow
podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora.

Polecenie Inspektora

Wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

Projektant

Uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji Projektowe;.

Materialty

Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z Dokumentacjg
Projektows.

Przedmiar robot

Wykaz robét z podaniem ich iloéci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

Przedsiewziecie Kompleksowa realizacja nowego zadania budowlanego.

budowlane

Rysunki Czeg$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

SKROTY:

BN Branzowa Norma

DP Dokumentacja Projektowa

DTR Dokumentacja techniczno-ruchowa

PN Polska Norma

PSP Panstwowa Straz Pozarna

ST Specyfikacje Techniczne

2. MATERIALY I URZADZENIA

2.1. Skladowanie materialow i urzadzen

Wszystkie znajdujace si¢ na terenie robot materialy i przewidziane do montazu urzadzenia
powinny by¢ sktadowane w oryginalnych opakowaniach w warunkach zgodnych z zaleceniami
producenta oraz w sposOb zapobiegajacy pogorszeniu si¢ ich wiasciwosci technicznych. Materiaty
wrazliwe na wpltywy atmosferyczne nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach lub na zewnatrz
odpowiednio zabezpieczone. Wykonawca powinien zwréci¢ szczegdlng uwage na podany przez
producenta termin uzycia (instalacji) materialow i urzadzen. Niedopuszczalne jest wbudowanie
materialdw przeterminowanych oraz posiadajacych niewlasciwe parametry np.: zawilgoconych,
skorodowanych, o niewlasciwej geometrii itp. Dostawa materiatéw przeznaczonych do robot

elektrycznych

powinna nastgpi¢ dopiero po odpowiednim przygotowaniu pomieszczen

magazynowych i sktadowisk na placu budowy. Zaleca si¢, aby materiaty dostarcza¢ bezposrednio
przed montazem.
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2.2. Zapewnienie jakoSci

Wymagang w projekcie i obowiazujacych przepisach jako$¢ instalacji powinien zapewnic¢
Wykonawca przez stosowanie wlasciwych materiatow, metod wytwarzania i montazu oraz nadzoru
technicznego i kontroli. System jakoSci stosowany przez Wykonawce powinien by¢ otwarty na
dodatkowg kontrolg ze strony Zamawiajacego lub organu niezaleznego, w calym procesie realizacji
zaméOwienia. Kontrola ta nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnoéci za jako$¢ wykonanych
robot.

3. SPRZET

Wykonawca instalacji powinien dysponowaé specjalistyczng aparatura do wykonania
pomiarow, o ktorych mowa ponizej, wymaganych przez normy i wymienionej w dokumentacji
techniczno-ruchowej instalowanych urzadzen.

Aparatura i sprzet:

Powinny by¢ sprawne technicznie,

Powinny by¢ uzywane zgodnie z ich przeznaczeniem,

Powinny by¢ uzywane w warunkach otoczenia (temperatura, wilgotnos¢ itd.) okre$lonych w
instrukcjach obstugi,

Powinny posiada¢ aktualne certyfikaty.

Nalezy uniemozliwi¢ dostgp do nich osobom nieuprawnionym. Pracownicy Wykonawcy
powinni by¢ przeszkoleni. Przed rozpoczgciem pracy oraz przy zmianie obstugi ww. urzadzenia
powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem sprawnos$ci technicznej i bezpiecznego uzytkowania.
Maszyny i inne urzagdzenia techniczne, podlegajace dozorowi technicznemu, mogg by¢ uzywane na
terenie budowy tylko wowczas, jezeli wystawiono dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacji.

4. TRANSPORT

Materialy i sprzet moga by¢ przewozone srodkami transportu odpowiednio dostosowanymi,
W sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem Ilub pogorszeniem si¢ ich wlasciwosci
technicznych. Nalezy je umiesci¢ rownomiernie na calej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢
przed spadaniem lub przesuwaniem oraz nadmiernymi wstrzgsami lub drganiami. Zatadunek i
roztadunek materiatow o duzej masie lub znacznych gabarytach nalezy przeprowadzaé za pomoca
wozkow widtowych lub pomostow-pochylni. Aparature i urzadzenia nalezy ostroznie zatadowywac
i zdejmowaé tak, aby nie uszkodzi¢ powtok izolacyjnych, lakierniczych, oston, zamkow itp.
Koncowki wszystkich rodzajow kabli powinny by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem.

5. ROBOTY

5.1. Wymagania ogélne

Dla realizacji robodt instalacyjnych nalezy ustanowi¢ kierownika robdt o odpowiednich
kwalifikacjach tj. specjalista branzy elektrycznej. Przed rozpoczeciem robot wykonawca powinien
zapoznac si¢ z obiektem oraz protokolarnie przeja¢ front robot od Zamawiajacego

Obiekt jest budynkiem w ciaglym uzytkowaniu i takim pozostanie na czas realizacji robot.
Nalezy stosowaé si¢ do wymagan Zamawiajacego w zakresie godzin pracy, wykonywania prac
glosnych.

5.2. Podstawowe zasady wykonywania instalacji

Nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:
Stosowaé sprawne narzedzia, sprzgt, aparatur¢, materialy i urzadzenia posiadajace aktualne
$wiadectwa dopuszczenia, atesty i certyfikaty.
Pracownicy powinni by¢ przeszkoleni pod katem BHP.
Kable powinny by¢ uktadane w temperaturach okreslonych przez ich producenta (z reguly od -5°C
do +50°C).
Promien giecia kabla nie powinien by¢ mniejszy niz okre$lony przez producenta i podany w
odpowiedniej normie.
Zachowa¢ odstepy od innych instalacji okreslone w odpowiednich normach.
Przejscia przez Sciany i stropy wykonywa¢ z uzyciem rur (po wciagnigciu kabli, zwlaszcza na
granicach stref pozarowych wykona¢ uszczelnienia przy uzyciu certyfikowanych mas ppoz.).
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5.3. Roboty wstepne: przystosowanie obiektu

Montaz "rurowania" tj.:

* Rury RLHF prowadzi¢ natynkowo dla projektowanych przewodoéw. Zapewni¢ promien gigcia kabli
nie mniejszy niz okreslony przez ich producenta (sprawdzi¢ w kartach katalogowych
przewidzianego do stosowania kabla. Rury RLHF montowa¢ na uchwytach w pom. 032 oraz 012.

*  Wociagnigcie drutu stalowego (,,pilot”) do rurek w celu utatwienia wprowadzania przewodow.

» Montaz obwoddw zasilania ~230V 50Hz.

* Po wciagnigciu kabli wszelkie przepusty rurowe, a zwlaszcza przepusty przez stropy i $Sciany na
granicach stref pozarowych, powinny by¢ uszczelnione przy uzyciu certyfikowanych materiatow np.
mas ogniochronnych pgczniejacych pod wplywem temperatury, przegrod ogniochronnych, zapraw
ogniochronnych, oston ogniochronnych, bloczkow ogniochronnych, poduszek ogniochronnych
(przeznaczonych do wtoérnej zabudowy, np. po rozbudowie wigzki kabli) itp.

* Sukcesywnie po utozeniu oprzewodowania nalezy odtworzy¢ stan sprzed wykonywania robot.

5.4. Roboty podstawowe: montaz instalacji i urzadzen

Nalezy wykona¢ nizej wymienione prace z zachowaniem podanych zalecen:

» W celu rozprowadzenia przewodow zastosowacé rurki elektroinstalacyjne ochronne typu peszel.

» Zaleca si¢ wciagnigcie drutu stalowego (,,pilotoéw”) do rurek w celu utatwienia wprowadzania
przewodow.

UWAGA:
Wskazane na planach instalacji lokalizacje elementéw systemu mogg ulec zmianie na skutek:
» Wprowadzenia zmian architektonicznych,
* Zmiana ustawienia wyposazenia,
» Zmiana przeznaczenia pomieszczenia.
Roboty powinny by¢ wykonane przez firme, ktorej pracownicy przeszkoleni zostali przez
producenta. Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ czynnos$ci sprawdzajace i pomiary, o ktorych
mowa W niniejszej specyfikacji.

5.4. Prowadzenie przewodow
5.4.1.Budowa tras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowac z elementdéw trwalych pozwalajacych na zachowanie
odpowiednich promieni giecia wigzek kablowych na zakretach. Warto$ci minimalnych promieni
giecia kabli sa podane w kartach katalogowych kabli.

5.4.2. Ukladanie kabli.

Kable nalezy uklada¢ w wybudowanych trasach kablowych w sposéb odpowiadajacy
odpornosci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne. W szczegdlnosci nalezy
wystrzega¢ si¢ nadmiernego $ciskania kabli, deptania po kablach ulozonych na podiodze oraz
zatamywania kabli na elementach konstrukcji kanatow kablowych. Przy odwijaniu kabla z bebna badz
wyciaganiu kabla z pudetka nie nalezy przekracza¢ maksymalnej sity ciagnigcia oraz zwraca¢ uwage
na to, by na kablu nie tworzyly si¢ wezty ani supty. Przyjety ogdlnie promien giecia podczas instalacji
wynosi 8-krotno$¢ $rednicy zewnetrznej kabla.

5.4.3 Trasowanie

Trasa instalacji okablowania powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidlowej konserwacji oraz
remontow.
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5.4.4 Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow

Konstrukcje wsporcze 1 uchwyty przewidziane do ulozenia na nich instalacji okablowania
powinny by¢ zamocowane do podloza w sposob trwaly, uwzgledniajacy warunki lokalne i
technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowaé, oraz sam rodzaj instalacji.

5.4.5 Przejscia przez $ciany i stropy

Przejécia przez Sciany i stropy powinny spetnia¢ nastgpujace wymagania:
e wszystkie przejScia obwodow instalacji okablowania przez $ciany i stropy itp.
muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami,
e przejscia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych.

5.4.6 Uziemienie

Podstawowym celem uziemienia jest zapewnienie bezpieczenstwa. Polaczenie do ziemi
powinno by¢ wykonane w sposob trwatly i gwarantujacy ciaglosc.

6. KONTROLA, BADANIA | POMIARY

6.1. Wymagania ogdlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jakosé
zastosowanych materiatéw i wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z DP, ST oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu w robotach spowodowanego
przez Wykonawce zostang poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt. Polecenia Inspektora beda
wykonywane nie poOzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.

Materialy dostarczane na budowe przed ich zabudowaniem winny podlega¢ kontroli Inspektora.
Jako$¢ materiatéw okresla sie na podstawie dokumentow zatgczonych do dostawy specyfikacji oraz
na podstawie oglgdzin zewnetrznych.

Jako$¢ robdt okresla si¢ na podstawie kontroli poszczegdlnych rodzajow robdt w oparciu o

wymagania okreslone w specyfikacji technicznej oraz w projekcie. Sprawdzeniem w szczegolnosci
nalezy obja¢ roboty zanikajace i ulegajgce zakryciu oraz badania wykonanych instalacji.
Wszystkie czynno$ci kontrolne wykonuje sie komisyjnie. Ich wynik zapisuje si¢ w odpowiednich
protokotach. Do protokoléw zalacza sie dokumenty w postaci aprobat, certyfikatow, deklaracji
zgodno$ci, wynikow badan i pomiardw itp. Z odbioru koncowego sporzadza si¢ protokol, do ktorego
nalezy dotaczy¢ wszystkie ww. dokumenty.

6.2 Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wlaczajac w to
sprawdzenie zgodno$ci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalacji.

6.3 Prace wykonczeniowe

Przez prace wykonczeniowe rozumie si¢ nastgpujace prace:

e Nalezy zamkna¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.

o Jesli wykorzystuje sig trase kablowa przechodzaca przez granice strefy pozarowej, Swiatto jej
otworu nalezy zamkna¢ odpowiednia masa uszczelniajaca, charakteryzujaca sig
wiasciwos$ciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami p.poz. i przymocowac
w miejscu jej instalacji przywieszke z pelng informacja o tak zbudowanej granicy strefy.

e Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy. Oznaczenia powinny by¢ trwate,
wyrazne i widoczne.

Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowa¢ dokumentacje powykonawcza zawierajaca nastepujace
elementy:
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podstawa opracowania;

informacje o Inwestorze, Wykonawcy rozpatrywanej instalacji;

opis wykonanej instalacji;

lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy /
Nazwa elementu / [10s¢;

schemat potaczen elementow instalacji;

podktady budowlane kondygnacji z naniesionymi elementami instalacji;

widok szaf typu rack;

widok tablic elektrycznych.

Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej musza zgadzaé si¢
Z rZeczywistoscia.

6.4. Zasady kontroli jakosci

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialow oraz robot z
czestotliwo$cia zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w Dokumentacji Projektowej, normach i DTR. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materiatdow i robdt ponosi Wykonawca.

Dla celow kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony do dokonywania kontroli i
badania materiatdéw oraz urzadzen. Inspektor moze prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy na
swoj koszt.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogélne

Przedmiar robot zostal opracowany przez jednostke projektowa i dostarczony lgcznie z
projektem. Stanowi on jedynie element pomocniczy w wycenie robot. Wykonawca powinien wg
swej wiedzy, doswiadczenia, sposobu realizacji robot wyceni¢ roboty na podstawie projektu.

7.2. Podstawowe jednostki obmiaru robot

* Montaz kabli i przewodow . 1 metr

» Badanie zyt kabli . 1 para, 1 szt.

* Montaz urzadzen .1 szt

* Montaz osprzetu : 1 szt

» Sprawdzenie urzadzen : 1 szt. 1 pomiar
* Uruchamianie systemoéw : 1 komplet

7.3. Sposob rozliczania robot

Zadanie po zrealizowaniu i odbiorze koncowym zostanie rozliczone na podstawie umowy
(kwoty ryczattowej) okre§lonej w ofercie przez Wykonawce, ktora powinna obejmowacé wszystkie
koszty zwigzane z prawidtowym wykonaniem zaméwienia, uwzgledniajac, iz kwota ryczattowa nie
moze by¢ podwyzszana (za wyjatkiem wzrostu z tytulu podwyzszenia stawki podatku VAT),
chotby w czasie zlozenia oferty i podpisania umowy nie mozna bylo przewidzie¢ rozmiaru i
kosztow prac objetych przedmiotem zamowienia. Dlatego wymaga ona szczegolnie dokladnego
zapoznania si¢ z zakresem i warunkami wykonania zamowienia.

8. Dokumenty odniesienia

« Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (z p6zniejszymi zmianami),

* Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z dnia 7 czerwca 2010r. w

sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkoéw, innych obiektow budowlanych i terenow,

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 w sprawie warunkéw

technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (zmiany z dn. 12 marca 2009r.

Dz.U. nr 56),

* Rozporzadzenie Ministra Transportu i Budownictwa z dnia 28 kwietnia 2006 r. w sprawie

samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie (Dz. U. Nr 83, poz. 578 z pézn. zm.), stanowia
9
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podstawe do projektowania pracami budowlanymi w specjalnosci instalacyjnej w zakresie sieci,
instalacji i urzadzen elektrycznych i elektrotechnicznych.

« N SEP-E-004:2004 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie
i budowa.

* Obowiazujace normy i przepisy,
» Instrukcje montazu i obstugi urzadzen,

9. Dokumenty zwigzane

» Projekt wykonawczy z czescig graficzng, przedmiar robot.
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