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DL.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru robo6t
drogowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja jest obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym zwigzanych z przebudowa drogi lesnej nr 298-299
w lesnictwie Piaski w Nadlesnictwie Kolumna.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem przebudowy

nawierzchni drogi lesnej wg kodu CPV 45233120-6

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia thuczniowa - warstwa z mieszanki kruszywa lub thucznia kamiennego, lezgca na podtozu naturalnym lub

ulepszonym, zaklinowanym i uzdatnionym do bezposredniego przejmowania ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie naprezen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowg.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze sktadac si¢ z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna czg¢$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z
jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni
lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.2. Kruszywo tamane - material ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-01100.

1.4.3. Kruszywo twarde tamane zwyklte wykonane ze skat twardych - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego

przekruszenia skat litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢ ziarnami ostrokrawedzistymi o nieforemnych

ksztattach, wg PN-B-01100.

1.4.4. Thuczen - kruszywo tamane grube o wielkos$ci ziarn 31,5+63 mm. Zastosowano mieszanke kruszywa frakcji 0/63 mm.

1.4.5. Kliniec - kruszywo tamane drobne o wielkosci ziarn 4+31,5 mm. Nie dotyczy.

1.4.6. Mial, piasek famany kruszywo zwykte drobne o wielkosci ziarn 0+4 mm.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na terenie budowy, metody

uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy wylesiony teren budowy i dziennik

budowy oraz dokumentacje projektowa i SST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawierac opis techniczny, rysunki i przedmiar robot

1.5.3. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska

naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony §rodowiska na
terenie i wokodt terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub débr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

¢) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

d) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

e) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.5. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

1.5.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

1.5.7. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong roboét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do

daty wydania potwierdzenia zakonczenia rob6t przez Inspektora Nadzoru.



2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Zgodnie z ustawa wyrob budowlany nadaje si¢ do stosowania przy wykonywaniu rob6t budowlanych, jezeli jest:

a) oznakowany CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodnos$ci z norma zharmonizowang albo europejska aprobata
techniczna badz krajowa specyfikacja techniczng panstwa czlonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru
Gospodarczego, uznana przez Komisj¢ Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi, albo

b) umieszczony w okreslonym przez Komisje Europejska wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracje zgodno$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo

¢) oznakowany znakiem budowlanym,

Dopuszcza si¢ do stosowania:

1. Wyroby posiadajace znak CE bez ograniczen
2. Wyroby, ktoére nie posiadajg znaku CE pod warunkiem, gdy:
a)  Wyrdb zostal wyprodukowany na terytorium Polski
- wzgodzie z istniejaca Polska Norma, a producent dotaczyt deklaracj¢ zgodnosci z ta norma,
- w przypadku braku istniejgcej Polskiej Normy lub istotniej réznicy od jej zapisow, to w zgodzie z uzyskang aprobata
techniczna, a producent zalaczyt deklaracje zgodnosci z ta aprobata,
- posiada znak budowlany $wiadczacy o zgodnos$ci z Polska Normg wyrobu albo aprobatg techniczna, a producent zataczyt
odpowiednig informacj¢ o wyrobie;

b) wyrdb zostal wyprodukowany poza terytorium Polski, ale udzielono mu aprobaty technicznej, a producent zataczyt do
wyrobu deklaracje zgodnosci z ta aprobata;

c) jest to wyrdb umieszczony w odpowiednim wykazie wyrobéw majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa,
dla ktorych producent wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej;

3. Jednostkowego w danym obiekcie budowlanym wyrobu wytworzonego wedtug indywidualnej dokumentacji technicznej, dla
ktorego producent wydat specjalne o§wiadczenie o zgodnosci wyrobu z tg dokumentacjg oraz przepisami.

Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia atestow i /lub wykonania prob materialow otrzymanych z zatwierdzonego zrodta
dla kazdej dostawy, zeby udowodni¢, ze nadal spelniaja one wymagania odpowiedniej specyfikacji technicznej.

Jakiekolwiek materiaty czy wyroby budowlane nie spelniajace tych wymagan zostang odrzucone.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczegbétowe informacje dotyczace, zamawiania lub wydobywania materiatow i
odpowiednie aprobaty techniczne lub §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia ciagtych badan okreslonych w SST w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczalnego zrédta spetniajg wymagania SST w czasie postepu robot.

Wszystkie wbudowane materialty i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania rob6t musza by¢ zgodne z wymaganiami
okreslonymi w poszczegodlnych specyfikacjach technicznych. Przed uzyciem kazdego materiatu przewidywanego do wykonania
robot statych Wykonawca przedtozy szczegdtows informacje o zrodle produkcji, zakupu lub pozyskania materiatlow, atestach,
wynikach odpowiednich badan laboratoryjnych i probek do akceptacji Inspektorowi Nadzoru. To samo dotyczy instalowanych
urzadzen.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wladz na pozyskanie materiatow ze zrodet
miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilo§ciowych i jakosciowych materiatow pochodzacych ze zrodet
miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatdw, dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne w zwigzku z
dostarczeniem materialow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania materialdéw miejscowych beda formowane w
haldy i mogg by¢ wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot tylko za zgoda Zamawiajacego.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach
umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w
dokumentach umowy, chyba, Ze uzyska na to pisemng zgode Inspektora.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i zlozone w miejscu
wskazanym przez Inspektora. Jesli Inspektor zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych robét, niz te dla ktorych
zostaty zakupione, to koszt tych materiatdow zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inspektora.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko,
liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w
okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inspektora. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robot, byty zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jako$¢ 1 whasciwosci i byty dostepne do kontroli przez Inspektora.

Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w miejscach uzgodnionych z Inspektorem.

2.1. Rodzaje materialow
Rodzaje materiatdéw stuzacych do wykonania robot zgodnie z dokumentacjg projektowa zostaly opisane w poszczegdlnych
szczegotowych specyfikacjach technicznych.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢
wykonywanych robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wptyna niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.

5, WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami SST i Inspektora Nadzoru,

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inspektora pod grozba
zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoSci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materialow. Wykonawca przeprowadzi pomiary robot z
czestotliwo$cig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe;j i
SST.

Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

6.2. Dokumenty budowy
6.2.1. Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawcg w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru.

- daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone Inspektorowi Nadzoru do
ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong
umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

6.2.2. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ takze nastepujace dokumenty:

a) protokoly przekazania terenu budowy,
b) protokoty odbioru robot,
6.2.3. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane przez Wykonawce.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na Zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych roboét i terminie obmiaru.

Wiyniki obmiaru beda przekazane Inspektorowi Nadzoru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robot lub gdzie indziej w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru w
Dzienniku Budowy.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu ptatnosci na rzecz Wykonawcy.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow

Dlugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli ST wlasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda wyliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez
$redni przekroj.



Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo beda rozliczone wedlug dowodow wydania materiatow.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary be¢da przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw robot, a takze w przypadku
wystepowania dhuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
ksiazki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiarow, ktorego
wz6r zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czeSciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora nadzoru i Inwestora. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru i Inwestora.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie iloéci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czg§ciowego robot dokonuje si¢ wg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiardw,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robdt zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych lub robét uzupetniajacych komisja przerwie swoje czynnosci
i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega
od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji
umowy,

2. szczegdltowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),

3. dziennik budowy (oryginat) i ksigzke obmiarow.

4. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdéw zgodnie z SST,

5. wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z SST,

6. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad opisanych w punkcie
8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.



9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Za wykonanie robot budowlanych dotyczacych przebudowy drogi nr 298-299 w lesnictwie Piaski, Nadle$nictwo Kolumna.
Wykonawcy bedzie przyslugiwato wynagrodzenie ustalone na podstawie kosztorysow powykonawczych sporzadzonych dla prac
zrealizowanych zgodnie z projektami w oparciu o obmiar wykonanych robdt i rzeczywiste naktady rzeczowe wg obowigzujacych
katalogéw przy zastosowaniu sktadnikow kosztorysowych wyszczegdlnionych w ofercie z tym ze wynagrodzenie nie moze by¢
wigksze niz kwota przedstawiona przez Wykonawce w ztozonej ofercie.

Zasady sporzadzenia kosztorysu powykonawczego winny by¢ identyczne jak sporzadzenia kosztorysu ofertowego.



ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE )
DL.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokoSciowych zwigzanych z przebudowsg drogi lesnej nr 298-299 w le$nictwie Piaski
w Nadlesnictwie Kolumna.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami
umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz potozenia obiektéw inzynierskich.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materialéw
Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane.

3. SPRZET
Nie wystepuje.
4. TRANSPORT
Nie wystepuje.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy nalely wykonaé w oparciu o dokumentacje projektowq. Pas drogi naley
oznakowad palikami na calej dlugosci drogi.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje 1 wspotrzedne
punktow gtownych trasy oraz reperow.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiarow przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do obowiazkow Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakoSci prac pomiarowych
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktdw wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug
ogolnych zasad okre$lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka pomiarowa
Jednostka pomiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Sposéb odbioru robét
Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 km robdt obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gldwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami - zjazdy i place manewrowe,

Dlugosé¢ odtwarzanej trasy jest zgodna z przedmiarem i odnosi si¢ do catej szerokosci pasa drogowego

PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979

Wiytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wiytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983

Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo geodezyjne i kartograficzne ( Dz.U. Nr 240)
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DL.01.02.01. USUNIECIE PNI DRZEW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z
usunigciem pni drzew i karczowaniem krzewow zwigzanych z przebudowa drogi lesnej nr 298-299 w lednictwie Piaski w
Nadle$nictwie Kolumna.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z usunigciem karp drzew
wykarczowanych w ramach robot przygotowawczych.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET

Karczowanie nalezy wykonac¢ koparka o pojemnosci tyzki od 0,6 m3.
4. TRANSPORT

Karczowane pnie i krzewy po karczowaniu nalezy usuna¢ poza granicg robot i wywiez¢ staraniem i na koszt Wykonawcy w poza
teren Nadle$nictwa.

5, WYKONANIE ROBOT

Roboty zwigzane z usunigciem pni o $rednicy 26-45 cm oraz wykarczowaniem krzakoéw obejmuja: wykarczowanie pni drzew i
krzewow, usunigcie karpiny i korzeni poza pas drogowy i zasypanie dotow po wykarczowaniu. Drobng karping, krzaki i pozostatosci
po karczowaniu usung¢ poza pas drogowy (bez haldowania) a pniaki wywiez¢ poza teren Nadlesnictwa staraniem i na koszt
Wykonawcy

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykarczowania pni i zasypania dotéw. Doly po pniach nie
moga by¢ zasypane humusem.
Zageszczenie gruntu wypetniajacego doty powinno spelnia¢ wymagania dotyczace nasypow

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z karczowaniem pni jest: szt (sztuka).
Jednostka obmiarowa karczowania krzakow jest: ha (hektar).

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach po zasypaniu i
doktadno$¢ usunigcia krzewow.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ptatno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt. 7.
Nalezy wykona¢ nastgpujace roboty:

- usunigcie pni drzew o $rednicy 26-45 cm wg przedmiaru robot

- usuniecie krzakow wg przedmiaru robot
Cena wykonania rob6t obejmuje:

- usuniecie pni poza teren nadlesnictwa na koszt wykonawcy

- usunigcie krzakow

- usunigcie drobnej karpiny i korzeni i rozplantowanie poza pasem drogowym

- zasypanie dolow

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Specyfikacja DL.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.



DL.01.02.02. ZDJECIE HUMUSU - DARNINY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu przy przebudowie drogi lesnej nr 298-299 w lesnictwie Piaski w Nadle$nictwie Kolumna.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z mechanicznym zdjeciem warstwy
humusu i darniny oraz usuni¢ciu poza pas drogowy z rozplantowaniem wykonywanych w ramach robot przygotowawczych w
zakresie okreslonym w Przedmiarze robot.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi
w SST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w SST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu
Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nie nadajacej si¢ do powtdrnego uzycia nalezy stosowac:
e  koparki i samochody samowytadowcze, topaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidlowe wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe.

4. TRANSPORT

4.1. Transport humusu
Humus, ktory nie jest przewidziany do p6zniejszego humusowania, nalezy wywozi¢ na odktad samochodami
samowyladowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta, usunigta i rozplantowana warstwami grubosci 20 do 30 cm poza pasem drogi.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie ze wskazaniami Zamawiajacego i wywiezione do 2 km we
wskazane miejsca.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem koparek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie
jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robot, wzglgdnie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna
grubos$¢ warstwy humusu,), nalezy dodatkowo stosowac reczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych
mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjac¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w dokumentacji
projektowej lub wskazanych przez Inspektora nadzoru

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu wynosi od 10 do 20 cm, jest zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu.
Rzeczywisty stan jego zalegania bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola usuni¢cia humusu
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu usunigtej poza pas drogowy i rozplantowane;.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1m2 wykonania robot obejmuje zdjgcie humusu poza pas drogi na odktad i rozplantowanie warstwami grubosci 20
do 30 cm do lasu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
SST DL.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
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ROBOTY ZIEMNE )
DL.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopéw zwigzanych z
przebudowa drogi lesnej nr 298-299 w lesnictwie Piaski w Nadle$nictwie Kolumna.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji wykonanie wykopéw w gruntach kategorii 3 i 4.

2. MATERIALY (GRUNTY)
Rodzaj i kategori¢ gruntow ustalono na podstawie wynikow badan geotechnicznych.
3. SPRZET
Do wykonania robot nalezy uzywac spycharki, rowniarki lub koparki i walce.
4. TRANSPORT

Do przemieszczania gruntu na odlegto$¢ do 100 nalezy wykorzysta¢ spycharke. Na wigksze odlegtosci grunt nalezy
transportowaé samochodami.

5. WYKONANIE ROBOT
Odspojone grunty (nadmiar) powinny by¢ wykorzystane do zasypania wykopow po karczowaniu lub usunigte na koszt
wykonawcy.

Zageszczanie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno spetnia¢ wymagania, dotyczace minimalne;j
warto$ci wskaznika zageszczenia i wynosi¢ 0,97.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robo6t ziemnych
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnos$ci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi w punkcie
5 oraz z dokumentacja projektowa.

Szczegodlng uwage nalezy zwrdcic na:
— - wladciwe ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych,
— - wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wysickow wodnych.
6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jakos$ci wykonania robot okreslono w DL.02.03.01.
6.3. Badania do odbioru kerpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw

6.3.2. Szerokos¢ korpusu ziemnego
Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze rdznic si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10 cm.
6.3.5. Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego
tangensem kata.
6.3.9. Zageszczenie gruntu
Wskaznik zageszczenia gruntu 0,97

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT

Odbidér wykopow nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego. Odbior robdt zanikajacych i czgsciowych
dokonuje Inspektor Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Nalezy wykonaé:

—  Wykopy wg przedmiaru robot
Cena wykonania jednego metra sze$ciennego wykopow oraz w gruntach kategorii IV obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— odwodnienie trenu robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp
— zaggeszczenie powierzchni wykopu,
— rozplantowa¢ nadmiar gruntu z wykopow
— przeprowadzenie pomiardéw i badan wymaganych w specyfikacji.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Specyfikacja techniczna DL.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
10.1. Normy
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow
3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej
4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni

podatnych i podtoza przez obcigzenie plyta
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu



DL.02.03.01. WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru nasypow przy
przebudowie drogi lesnej nr 298-299 w lesnictwie Piaski w Nadle$nictwie Kolumna.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wykonanie i zageszczanie nasypow i1 podtoza z gruntu dowiezionego G1
piasku.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg podane w SST DL.00.0.00.”Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Grunty i materialy do nasypow
Grunty i materialy dopuszczone do budowy nasypow powinny spetnia¢ wymagania okre§lone w PN-S-02205 :1998 [4].
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu gornej warstwy nasypu sa:

- grunt kategorii G1 pospotka - minimum piasek $redni

2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywo do wykonania warstwy powinno spetnia¢ nastgpujace warunki:

a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia:

Dys

<5
dss

gdzie:
D5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej lub odsaczajacej
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.
Dla materialow stosowanych przy wykonywaniu warstwy warunek szczelnosci musi by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest
uktadana na warstwie odcinajace;j.
b) zageszczalnosci, okreslony zalezno$cia:

gdzie:
U - wskaznik rdéznoziarnistosci,
de - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca,
d - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca.
Piasek stosowany do wykonywania warstwy powinien spetia¢ wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.Zwir i mieszanka
stosowane do wykonywania warstwy powinny spetnia¢ wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy I i II.

3. SPRZET

Sprzet do zaggszczania powinien by¢ zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru.
4. TRANSPORT

Grunt nasypowy nalezy dostarczy¢ samochodami samowytadowczymi.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST DL.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podtoza polega na:

- usunigciu darniny, humusu lub gruntéw mineralnych
- zniwelowaniu nieréwnosci ze spadkami wedtug projektu.
5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki, z zachowaniem wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubos$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu
osiggnieto grubosé projektowana.

Warstwe o grubosci powyzej 20 cm, nalezy wykonaé i zaggsci¢ dwuwarstwowo. Rozpoczecie uktadania kazdej nastepnej
warstwy moze nastapi¢ po odbiorze przez Inspektora warstwy poprzednie;.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymieni¢ kruszywo na material o
odpowiednich wlasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapi¢ do jej zageszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami podtuznymi
czesciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej
krawedzi i przesuwaé pasami podtuznymi czesciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nierownosci lub zaglebienia powstate w czasie zaggszczania powinny by¢ wyrdwnywane na biezaco przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa powinna by¢ zageszczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
5.4. Wykonanie nasypow

Przygotowanie podloza w obrebie podstawy nasypu polega na usunieciu humusu, profilowaniu i zageszczeniu..
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Ogolne zasady zaggszczania gruntu
Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zaggszczona z zastosowaniem sprzetu odpowiedniego dla
danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkow.
Roztozone warstwy gruntu nalezy zaggszczac od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.
6.3. Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow
6.3.1. Rodzaje badan i pomiarow
Sprawdzenie jakos$ci wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okre§lonymi w niniejszej
specyfikacji i dokumentacji projektowe;.
Szczegb6lng uwagg nalezy zwrdci¢ na:
a) badania przydatnosci gruntow do budowy nasypow,
b) badania prawidtowosci wykonania poszczegblnych warstw nasypu,
d) pomiary ksztaltu nasypu,
¢) odwodnienie nasypu.
6.3.5. Pomiary ksztaltu nasypu
Pomiary ksztaltu nasypu obejmuja kontrolg:
- prawidlowosci wykonania skarp,
- szerokos$ci korony korpusu.
Sprawdzenie prawidtowo$ci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodnos$ci z wymaganiami dotyczacymi pochylen i
doktadno$ci wykonania skarp, okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST oraz w pkcie 5.3.5 niniejszej specyfikacji.
6.4. Sprawdzenie jako$ci wykonania odkladu
Sprawdzenie wykonania odktadu polega na sprawdzeniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w pkt 2 oraz 5.4 niniejszej
specyfikacji, w dokumentacji projektowej i SST.
Szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:
a) prawidtowos$¢ usytuowania i ksztatt geometryczny odktadu,
b) odpowiednie wbudowanie gruntu,
c) wlasciwe zagospodarowanie (rekultywacje) odktadu.
Wskaznik zaggszczenia Is=0,95

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szeScienny) nasypu.
8. ODBIOR ROBOT

Odbidr nasypoéw nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego przed wykonaniem kolejnych robot zwigzanych z
podbudowa. Odbioru robot zanikajacych i czesciowych dokonuje Inspektor nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1.Cena jednostki obmiarowej
Nalezy wykonac:

- roboty zwigzane z dowozem gruntu G1 — pospolki, formowaniem i zageszczeniem nasypow, poboczy i podloza wg
przedmiaru robét
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
—  prace pomiarowe,
—  oznakowanie robot,
—  pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspojenie i zatadunek na $rodki transportowe,
—  transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsce wbudowania,
—  wbudowanie dostarczonego gruntu w nasypy i pobocza
—  zageszczenie gruntu,
—  profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,
—  wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,
—  rekultywacje dokopu i terenu przylegtego do drogi,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Specyfikacja techniczna DL.00.00.00  WYMAGANIA OGOLNE.

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obciazenie ptyta

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10.2.2. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
10.2.3. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
10.2.4. Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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PODBUDOWA
DL.04.01.01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z wykonaniem
koryta, profilowaniem i zaggszczaniem podtoza na drodze le§nej nr 298-299 w le$nictwie Piaski w Nadle$nictwie Kolumna.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu przebudowy drogi lesnej nr 298-299 w lesnictwie
Piaski w Nadlesnictwie Kolumna.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z przygotowaniem podtoza drogi
wewnetrznej lesne;j.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami 1 definicjami podanymi
w SST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w SST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z rowniarek
lub spycharek oraz walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wpltywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podiloza bezposrednio przed
rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i
SST, tj. usunigty poza pas drogi.

Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykonac zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Podloze nalezy przygotowa¢ do utozenia nasypu odpowiednio o gr 15 cm z pospotki.

Do profilowania podioza nalezy stosowa¢ rowniarki. Sciety grunt powinien zostaé usuniety poza pas drogi do lasu i
rozplantowany.

Na wzruszonym i utozonym ze spadkiem podtozu, mozna rozktadaé nawa warstwe nawierzchni i dopiero wtedy zagesci¢ cala
konstrukcje. Bezposrednio po profilowaniu ale przed wykonaniem stabilizacji podloza nalezy wstepnie przystapi¢ do jego
zageszczania.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna
przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw: szeroko$é koryta co 100 m.
6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okre§lonych w punkcie 6.2 powinny byé
naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest m?2 (metr kwadratowy) wzruszonego (zerwanego) wyprofilowanego i zaggszczonego podloza zgodnie z
dokumentacja projektowa.
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8. ODBIOR ROBOT
Odbidr wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m” koryta — podtoza obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oczyszczenie nawierzchni z lisci, igliwia i blota,
profilowanie dna koryta lub podtoza,
zageszczenie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Specyfikacja techniczna DL.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie plyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i tata

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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NAWIERZCHNIA
DL.05.02.01. NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru nawierzchni ttuczniowe;j
zwigzanych przy przebudowie drogi lesnej nr 298-299 w lesnictwie Piaski w Nadle$nictwie Kolumna.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem nawierzchni
thuczniowej, wg PN-S-96023.

Nawierzchni¢ thuczniowa wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowe;j:
— na gruncie dowiezionym G1- piasku, pospotki
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Nawierzchnia thuczniowa - warstwa z thucznia kamiennego, lezaca na podtozu naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanym i
uzdatnionym do bezposredniego przejmowania ruchu.
1.4.2. Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-01100.
1.4.3. Kruszywo tamane zwykte wykonane ze skat twardych - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego
przekruszenia skat litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢ ziarnami ostrokrawedzistymi o nieforemnych
ksztattach, wg PN-B-01100.
1.4.4. Thuczen - kruszywo tamane zwykte, grube o wielkosci ziarn od 0 do 63 mm na warstwe nawierzchni gr 18 cm, mieszanka 0/63
mm na nawierzchni¢ jednowarstwowa gr 18 cm.
1.4.5. Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn od 4 mm do 31,5 mm na warstwg gorna gr 9 cm - nie wystepuje.
1.4.6. Miat - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn do 4 mm na zamknigcie i zamialowamie.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw
Ogodlne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialéw
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni thuczniowej wg PN-S-96023 sa:
- kruszywo tamane zwykle - thuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [15],
- mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],
- kruszywo do zamulenia gornej warstwy nawierzchni - miat, wg PN-B-11112
2.3. Wymagania dla materialéw
Klasa i gatunek kruszywa, w zalezno$ci od kategorii ruchu, powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-S-96023: kruszywo
klasy II Iub III gatunek 2,

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
- réwniarek do rozscielania thucznia,

- walcow statycznych i walcow wibracyjnych minimum 8 tonowych.

4. TRANSPORT
Materiaty na budowe nalezy dowiez¢ samochodami samowytadowczymi.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podloza

Podloze pod nawierzchnie thuczniowa powinno by¢ przygotowane zgodnie z przekrojem konstrukcyjnym i zaggszczone.

Nawierzchnia ttuczniowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do warstwy
nawierzchni. Na gruncie spoistym, pod nawierzchnia thuczniowa powinna by¢ utozona warstwa gruntu G1.
5.2. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Grubos$¢ dolnej warstwy nawierzchni thuczniowej nie moze by¢ po zaggszczeniu mniejsza od projektowane;j.

Grubos$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiagnigto grubosé
projektowanag.

Po zageszczeniu warstwy kruszywa nalezy zaklinowac ja poprzez stopniowe rozsypywanie grysu od 3 do 5 cm, piasku tamanego
i mialu przy ciaglym zaggszczaniu walcem statycznym gladkim.

W przypadku zageszczania kruszywa walcami wibracyjnymi roboty nalezy przeprowadza¢ bez skrapiania kruszywa woda.

Kruszywo grube powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki albo rowniarki. Grubosé¢
roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiagnigto grubosé projektowana.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ zageszczane przej$ciami walca statycznego gtadkiego, o nacisku jednostkowym nie
mniejszym niz 30 kN/m. Zaggszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ sie od krawedzi i stopniowo
przesuwaé pasami podhluznymi, czg$ciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej osi. Zaggszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku
poprzecznym powinno rozpoczaé si¢ od dolnej krawedzi i przesuwac pasami podtuznymi, cze$ciowo naktadajacymi sie, w kierunku
jej gornej krawedzi

Zageszczanie mozna zakonczy¢, gdy przed kotami walca przestaja sie tworzy¢ fale, a ziarno thucznia o wymiarze okoto 40 mm
pod naciskiem kota walca nie wtlacza si¢ w nawierzchnig, lecz miazdzy si¢ na niej.
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Zageszczenie mozna uwazac za zakonczone, jesli nie pojawiaja si¢ $lady po walcach i wybrzuszenia warstwy kruszywa przed
watami.
Jesli nie wykonuje si¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywa grubego nalezy dodawac¢ réwniez miat.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i

przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi do akceptacji. Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci kruszywa

okreslone w pkt. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.2. Badania w czasie robot
W czasie robot przy budowie nawierzchni thuczniowej nalezy kontrolowac z czestotliwo$cia podang ponizej, nastgpujace

wlasciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w kruszywie i zawarto§¢ ziaren nieforemnych w kruszywie - co
najmniej 1 raz na dziennej dzialce roboczej z tym, ze maksymalna powierzchnia nawierzchni przypadajaca na jedno badanie
powinna wynosi¢ 600 m?,

b) Scieralno$¢ kruszywa, nasigkliwo$¢ kruszywa, odporno$¢ kruszywa na dziatanie mrozu - przy kazdej zmianie zrodta pobierania

6.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych nawierzchni twardych nieulepszonych podano w

tablicy 1.

6.3.2. ROwnos¢ nawierzchni
Nierownosci podluzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [24].

Nierownosci poprzeczne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [24].
Nierownosci nawierzchni nie powinny przekracza¢ 15 mm dla nawierzchni tluczniowe;j

6.3.3. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja £ 10%.

Tablica 6. Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiar6w wykonanej nawierzchni

Lp. Wyszczeg6lnienie badan Minimalna czgstotliwo$¢
i pomiarow badan i pomiaréw
1 | Szerokos$¢ nawierzchni co 100 m lub 2 razy na 600 m2
4 Spadki poprzeczne co 100 m lub 2 razy na 600 m2

6.4.4. Szeroko$¢ nawierzchni

Szeroko$¢ nawierzchni nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.5. Pomiar no$nosci nawierzchni

Pomiary nosno$ci nawierzchni thuczniowej nalezy wykonacé ptyta VSS o $rednicy 30 cm, zgodnie z BN-64/8931-02 [23]. Pomiar
nalezy wykona¢ nie rzadziej niz raz na 3000 m% lub wedtug zalecen Inspektora nadzoru

Nawierzchnia thuczniowa powinna spelnia¢ wymagania dotyczace no$nosci podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagana no$nos¢ nawierzchni thuczniowe;j

Kategoria ruchu Minimalny modut odksztatcenia mierzony przy
uzyciu pyty o $rednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140

Zageszczenie nawierzchni thuczniowej nalezy uzna¢ za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtornego modutu odksztatcenia do

. L . ot o MY ml <22
pierwotnego modutu odksztatcenia, mierzonych przy uzyciu ptyty o $rednicy 30 cm, jest nie wickszy od 2, 2 (" £ E >

).

6.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.6.1. Niewtasciwe uziarnienie i wlasciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetniajace wymagan zostang odrzucone. Jezeli kruszywa, nie spelniajagce wymagan zostang
wbudowane, to na polecenie Inspektora, Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.
6.6.2. Niewltasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktoére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.3.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na catg grubos$¢ warstwy, wyréwnane i powtornie zageszczone. Dodanie
nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt. Po ich wykonaniu nastgpi ponowny pomiar i ocena.
6.6.3. Niewtasciwa no$nos$¢ nawierzchni

Jezeli no$nos¢ nawierzchni bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia
wymaganej nosnosci, zalecone przez Inspektora nadzoru.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawca tylko wtedy, gdy zanizenie nosno$ci nawierzchni wynikto z niewlasciwego
wykonania przez Wykonawce robot.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT

Odbidr utozonej nawierzchni thuczniowej z kruszywa tamanego nastgpuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego.
Odbiodr robot zanikajacych i czgsciowych dokonuje Inspektor Nadzoru.
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9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

PODSTAWA PEATNOSCI
Nalezy wykonac:
warstwe nawierzchni thuczniowej gr 18 em z mieszanki kruszywa tamanego - 0/63 mm zamknieta kruszywem tamanym

0-4 mm wg przedmiaru

zamialowanie piaskiem tamanym, grysem lub klincem 0/4 mm w ilosci wg przedmiaru

p) . . . . . .
Cena 1 m” nawierzchni thuczniowej obejmuje:
prace pomiarowe i oznakowanie robot,

e  dostarczenie materiatdéw na miejsce wbudowania,
e rozlozenie warstwy kruszywa,
e  zaklinowanie warstwy kruszywa i zageszczenie,
e  badanie no$no$ci nawierzchni ptyta VSS jak w pkt. 6.5
e  przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okreslenia
2. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczenie nasigkliwo$ci woda
3. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymatosci na $ciskanie
4. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczanie $cieralnosci na tarczy Boehmego
5. PN-B-04115 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymato$ci kamienia na
uderzenie (zwigztos¢)
6. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci
zanieczyszczen obcych
7. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
8. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren
9. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiagkliwosci
10. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metoda bezposrednia
11. PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metoda krystalizacji
12.  PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci
zanieczyszczen organicznych
13.  PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie
Los Angeles
15. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni
drogowych
20. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia
kamiennego
22. BN-64/8931-01 Oznaczanie wskaznika piaskowego
23. BN-64/8931-02 Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez obciazenie plyta
24. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i

lata.
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VII. URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU

DL.07.02.01. OZNAKOWANIE PIONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru oznakowania pionowego na
drodze lesnej nr 298-299 w lesnictwie Piaski w Nadle$nictwie Kolumna.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t na drogach
lesnych.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem i
odbiorem oznakowania pionowego stosowanego na drogach, w postaci:
- znakow ostrzegawczych
- znakow zakazu

1.4 OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST DL.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4 oraz w ST D.07.02.01.”Oznakowanie pionowe”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST DL-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.5.
2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST DL.00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt.2, a szczegdtowe w SST DL.07.02.01.”Oznakowanie pionowe”

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowego, na ktory nie ma normy, musi posiadac aprobate
techniczng wydang przez uprawniong jednostke. Znaki drogowe powinny miec¢ certyfikat bezpieczenstwa (znak ,,B”)
nadany przez uprawniong jednostke.

2.1. Powtoki metalizacyjne cynkowe

W przypadku zastosowania powtoki metalizacyjnej cynkowej na konstrukcjach stalowych, powinna ona by¢ z
cynku o czysto$ci nie mniejszej niz 99,5 % i odpowiada¢ wymaganiom BN-89/1076-02. Minimalna grubo$¢ powtoki
cynkowej powinna wynosi¢ 120 pm.

Powierzchnia powtoki powinna by¢ jednorodna pod wzgledem ziarnistosci. Nie moze ona wykazywac
widocznych wad jak rysy, peknigcia, pecherze lub odstawanie powtoki od podtoza.

2.2. Gwarancja producenta lub dostawcy na konstrukcje wsporcza

Producent lub dostawca kazdej konstrukcji wsporczej obowiazany jest do wydania gwarancji na okres
trwalos$ci znaku uzgodniony z odbiorca. Przedmiotem gwarancji s wlasciwosci techniczne konstrukcji wsporczej lub
elementéw mocujacych oraz trwato$¢ zabezpieczenia przeciwkorozyjnego.

Stupki znakéw powinny by¢ ocynkowane.

2.3. Tarcza znaku
2.3.1. Trwato$¢ materiatdow na wpltywy zewngtrzne

Materialy uzyte na lico i tarcz¢ znaku oraz potaczenie lica znaku z tarcza znaku, a takze sposob wykonczenia
znaku, muszg wykazywac¢ pelng odpornos¢ na oddzialywanie §wiatta, zmian temperatury, wptywy atmosferyczne i
wystepujace w normalnych warunkach oddziatywania chemiczne (w tym korozje¢ elektrochemiczng) - przez caty czas
trwalosci znaku, okreslony przez wytworce lub dostawce.
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2.3.2. Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent Iub dostawca znaku obowigzany jest przy dostawie okresli¢, uzgodniong z odbiorcg, trwato$¢ znaku
oraz warunki gwarancyjne dla znaku, a takze udostepnic na zyczenie odbiorcy:
a) instrukcje montazu znaku,
b) dane szczegotowe o ewentualnych ograniczeniach w stosowaniu znaku,
¢) instrukcje utrzymania znaku.

2.5.3. Materiaty do wykonania tarczy znaku

Materiatami stosowanymi do wykonania tarczy znaku drogowego sa:
— blacha aluminiowa,

2.5.5. Tarcza znaku z blachy aluminiowe;j

Blacha z aluminium lub stopéw aluminium powinna by¢ odporna na korozj¢ w warunkach zasolenia.

Wymagane grubosci:
— z blachy z aluminium dla tarcz ptaskich co najmniej 2,0 mm.

Powierzchnie tarczy nie przykryte folig lub farbami powinny by¢ zabezpieczone przed korozja przy
zastosowaniu farby ochronnej lub powloki z tworzyw sztucznych.

Wytrzymatos$¢ dla tarcz z aluminium i stopoéw z aluminium powinna wynosi¢ dla tarcz ptaskich, co najmnie;j
200 MPa.

2.5.6. Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku musi by¢ réwna i gtadka - bez odksztalcen ptaszczyzny znaku, w tym pofatdowan, wgiec,
lokalnych wgniecen lub nieréwnosci itp. Odchylenie plaszczyzny tarczy znaku (zwichrowanie, pofatdowanie itp.) nie
moze wynosi¢ wiecej niz 1,5 % najwigkszego wymiaru znaku.

Krawedzie tarczy znaku muszg by¢ rowne i nieostre.

2.6. Znaki odblaskowe
2.6.1. Wymagania dotyczace powierzchni odblaskowe;j

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje si¢ z zasady przez oklejenie tarczy znaku materiatem odblaskowym.
Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajacej powrotnie) powinny spetnia¢ wymagania okre§lone w aprobacie
techniczne;j.

2.6.2. Wymagania jakosciowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe uzyte do wykonania lica znaku powinny wykazywac pelne zwigzanie z tarcza znaku przez
caty okres wymaganej trwatosci znaku. Niedopuszczalne sg lokalne niedoklejenia, odklejania, ztuszczenia lub
odstawanie folii na krawedziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.

Sposob potaczenia folii z powierzchnig tarczy znaku powinien uniemozliwiac jej odtaczenie od tarczy bez jej
zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub obrzezy znakow na folii odblaskowej, technologia malowania lub
klejenia oraz stosowane w tym celu materialy powinny by¢ uzgodnione z producentem folii.

Okres trwatosci znaku wykonanego przy uzyciu folii odblaskowych powinien wynosi¢ od 7 do 10 lat, w
zaleznosci od rodzaju materiatu.

Powierzchnia lica znaku powinna by¢ réwna i gladka, nie moga na niej wystgpowac lokalne nieréwnosci i
pofaldowania. Niedopuszczalne jest wystepowanie jakichkolwiek ognisk korozji, zarowno na powierzchni jak i na
obrzezach tarczy znaku.

W znakach nowych na kazdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 x 4 cm nie moze wystgpowac
wiecej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamania, pgcherzyki) o wymiarach nie wigkszych niz 1 mm w kazdym kierunku.
Niedopuszczalne jest wystgpowanie jakichkolwiek zarysowan powierzchni znaku.

Uszkodzenia folii nie moga znieksztatca¢ tresci znaku - w przypadku wystepowania takiego znieksztatcenia
znak musi by¢ bezzwtocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest wystepowanie jakichkolwiek rys, siggajacych przez warstwe folii do
powierzchni tarczy znaku. W znakach nowych oraz w znakach znajdujacych si¢ w okresie wymaganej gwarancji zadna
korozja tarczy znaku nie moze wystepowac.

Wymagana jest taka wytrzymato$¢ potgczenia folii odblaskowej z tarczg znaku, by po zgieciu tarczy o 90° przy
promieniu tuku zgiecia do 10 mm w zadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych musi by¢ zabezpieczona matowa farbg nieodblaskowa barwy
ciemno-szarej (szarej naturalnej) o wspotczynniku luminancji 0,08 do 0,10 - wedtug wzorca stanowiagcego zatacznik do
LInstrukeji o znakach drogowych pionowych”. Grubos¢ powloki farby nie moze by¢ mniejsza od 20 um. Gdy tarcza
znaku jest wykonana z aluminium lub ze stali cynkowanej ogniowo i cynkowanie to jest wykonywane po
uksztattowaniu tarczy - jej krawedzie moga pozosta¢ niezabezpieczone farbg ochronna.

Tarcze znakow pokryte folig odblaskowa powinny by¢ odporne na korozje, $wiatto i temperaturg.
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Wszystkie metalowe taczniki znakéw powinny by¢ ocynkowane.
3.SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu podano w OST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3. oraz w SST
DL.07.02.01.”Oznakowanie pionowe” pkt 3

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 4.a
szczegotowe w SST D.07.02.01.”Oznakowanie pionowe” pkt 4

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w OST DL.00.0.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robodt nalezy wyznaczy¢:
— — lokalizacje znaku, tj. jego pikietaz oraz odlegtos¢ od krawedzi jezdni, krawedzi pobocza umocnionego lub pasa
awaryjnego postoju,
— — wysoko$¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.
Punkty stabilizujgce miejsca ustawienia znakow nalezy zabezpieczy¢é w taki sposob, aby w czasie trwania i
odbioru robot istniata mozliwos¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.
Lokalizacja i wysoko$¢ zamocowania znaku powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.

5.3. Wykonanie wykopdw i fundamentow dla konstrukcji wsporczych znakow i szlabanu

Sposob wykonania wykopu pod fundament znaku pionowego powinien by¢ dostosowany do glebokosci
wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego sprzetu. Wymiary wykopu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa lub
wskazaniami Kierownika.

Wykopy fundamentowe powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna byto
przystapi¢ natychmiast do wykonania w nich rob6t fundamentowych.

5.3.1. Prefabrykaty betonowe

Dno wykopu przed utozeniem prefabrykatu nalezy wyréwnac i zaggsci¢. Wolne przestrzenie migedzy Scianami
gruntu i prefabrykatem nalezy wypetnic¢ materiatem kamiennym, np. klincem i doktadnie zaggsci¢ ubijakami recznymi.

5.4. Polaczenie tarczy znaku z konstrukcejg wsporeza

Tarcza znaku musi by¢ zamocowana do konstrukcji wsporczej w sposob uniemozliwiajacy jej przesuniecie lub
obrot.

Materiat i sposob wykonania potaczenia tarczy znaku z konstrukcja wsporcza musi umozliwiaé, przy uzyciu
odpowiednich narzedzi, odtaczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez caly okres uzytkowania znaku.

Zaleca sig¢ stosowanie elementow ztacznych o konstrukcji uniemozliwiajgcej lub znacznie utrudniajacej ich
rozlaczenie przez osoby niepowolane.

Tarcza znaku skladanego musi wykazywac pelng integralno$§¢ podczas najechania przez pojazd w kazdych
warunkach kolizji. W szczegdlnosci - zaden z segmentow lub elementow tarczy nie moze si¢ od niej odtgcza¢ w sposob
powodujacy narazenie kogokolwiek na niebezpieczenstwo lub szkodg.

Nie dopuszcza si¢ zamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w sposdb wymagajacy bezposredniego
przeprowadzenia srub mocujacych przez lico znaku.

5.5. Trwalo$¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi by¢ wykonany w sposob trwaly, zapewniajacy petna czytelnos¢ przedstawionego
na nim symbolu lub napisu w calym okresie jego uzytkowania, przy czym wplywy zewnetrzne dziatajace na znak, nie
mogg powodowac znieksztatcenia tresci znaku.

5.6. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy oraz kazda konstrukcja wsporcza musi mie¢ tabliczke znamionowa z:
a) nazwa, marka fabryczng lub innym oznaczeniem umozliwiajacym identyfikacje wytworcy lub dostawcy,
b) data produkc;ji,
¢) oznaczeniem dotyczacym materiatu lica znaku,
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d) datg ustawienia znaku.

Zaleca sig, aby tabliczka znamionowa konstrukcji wsporczych zawierala rowniez miesigc i rok wymaganego
przegladu technicznego.

Napisy na tabliczce znamionowej musza by¢ wykonane w sposob trwaty i wyrazny, czytelny w normalnych
warunkach przez caty okres uzytkowania znaku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.3. Badania w czasie wykonywania robét
6.3.1. Badania materialow w czasie wykonywania robot

Wszystkie materiaty dostarczone na budowe z aprobata techniczng lub z deklaracja zgodnosci wydana przez
producenta powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiarow.
Czestotliwosé¢ badan i ocena ich wynikow powinna by¢ zgodna z ustaleniami tablicy 6.

Tablica 6. Czestotliwos¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobow
dostarczonych przez producentow

. . . , . , Ocena
Lp. | Rodzaj badania | Liczba badan Opis badan wynikéw bada
1 | Sprawdzenie Kazdy znak Powierzchnig zbadac¢
powierzchni osobno nieuzbrojonym okiem. Do ew.

sprawdzenia glebokosci wad Wiyniki badan
uzy¢ dostepnych narzedzi (np. powinny byé

liniatéw z czujnikiem, zgodne z
suwmiarek, mikrometrow itp. | wymaganiami
Przeprowadzi¢  uniwersalnymi | punktu 2
2 | Sprawdzenie przyrzadami pomiarowymi lub
wymiarow sprawdzianami (np. liniatami,

przymiarami itp.)

W przypadkach budzacych watpliwosci mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie wilasciwosci
dostarczonych wyrobow i materiatdow w zakresie wymagan podanych w punkcie 2.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robot nalezy sprawdzac:
— — zgodno$¢ wykonania znaku pionowego z dokumentacja projektowa (lokalizacja, wymiary, wysoko$¢

zamocowania znaku),
— — zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiaréw
— — prawidlowos¢ wykonania wykopu pod stupki — znak i szlaban
— — poprawno$¢ wykonania fundamentu pod stupki
— — poprawno$¢ ustawienia stupkow
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST DL.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa sa:
- sztuka, dla znakoéw konwencjonalnych oraz konstrukcji wsporczych (stupkéw)

8.ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jesli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug punktu 6 daty wyniki pozytywne.
Okres gwarancyjny trwatosci znakow wynosi 24 miesiace.

9.PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.0golne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Nalezy ustawi¢ i przymocowac do stupkéw znaki:

a-TL-2 prostokatne, duze foliowane o wymiarach 600%1000 mm, wykonane wg zalacznika nr 2 do Zarzadzenia
Dyrektora LP nr 54/2019 z dnia 08.10.2019, zarzadzenie oraz wzor znaku jest do wgladu w siedzibie
Nadlesénictwa; Na tablicy TL-2 napis ,,Droga udostgpniona do ruchu publicznego” i naklejony znak B-33: - 30
km/godz.

b- A-11a ,,Prég zwalniajacy” tréjkatny z tablica T-2 1,0 km”.

c- 3 kompletne progi zwalniajace podrzutowe, gumowe, szerokosci 5,0 m oraz dlugosci najazdowej 40 cm i
wysokosci 7 cm kazdy, zamontowaé na odcinku od km 0+000 do km 0+535.

d- shupki krawedziowe U-2.

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania pionowego obejmuje:
- prace pomiarowe
- roboty przygotowawcze
- wykonanie wykopow
- wykonanie fundamentow
- dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczej (stupkow)
- zamocowanie tarczy znakow drogowych,
- zamontowanie kompletnych progéw zwalniajacych,
- przeprowadzenie pomiardéw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goragco ogolnego zastosowania
2. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciaggnione i walcowane na zimno ogoélnego
przeznaczenia

3. PN-H-82200 Cynk
4.  BN-89/1076-02  Ochrona przed korozja. Powloki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowych i zeliwnych. Wymagania i badania

10.2. Inne dokumenty

Instrukcja o znakach drogowych pionowych. Tom 1. Zasady stosowania znakow i urzadzen bezpieczenstwa ruchu. Zat.
do zarzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 3 marca 1994 r. (Monitor Polski 6, poz. 120).
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