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WYMAGANIA OGOLNE

ST-00.01

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru obiektéw malej retencji dla zadania - ,Remont urzgdzenia wodnego
stuzgcego do pietrzenia wody (mnicha) w obszarze natura 2000 Diabelski Staw koto Radomicka
PLH 080056 w ramach realizacji projektu nr POIS.02.04.00-00-0108/16 pn. Ochrona siedlisk i
gatunkéw terenow nielesnych zaleznych od wéd" .

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujagcg dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu robo6t wymienionych w pkt 1

1.3. Zakres rob6t obj etych SST

1.4. Okre $lenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:
1.4.1. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdow obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia
po jego zakonczeniu.

1.4.2. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu
wydajgcego, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robét budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okoliczno$ci zachodzgcych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow rob6t, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg i
projektantem.

1.4.3 Grobla — wat ziemny utrzymujgcy wode w sztucznym zbiorniku lub chronigcy przylegty teren
przed wylewami

1.4.4 Grodzice - system umocnien zabezpieczenia gruntu, kompleksowo wykorzystujacy
odpowiednio  wytworzone elementy, gwarantuje przenoszenie znacznych obcigzen
poprzecznych,

1.4.5. Jaz - element skladowy pewnej budowli pietrzacej, stanowigcy z nig calo$¢ techniczno-
uzytkowa, spetniajgcy funkcje podstawowg pietrzenia wody na cieku z mozliwoscig jej
przepuszczenia przez stopien — przez zamkniecie, a takze mogacy spetnia¢ inne dodatkowe
funkcije

1.4.6. Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajgcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robo6t i administrowanie

kontraktem

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Ksigzka obmiarow - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych
robot w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zatgcznikdéw. Wpisy w ksigzce obmiarow
podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.9. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.



1.4.10. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.11. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.12. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.13. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.14. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.4.15. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja howego potgczenia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametréow geometrycznych trasy w planie i
przekroju podtuznym) istniejgcego potaczenia.

1.4.16. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjgcych lub urzadzen technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.17. Przeszkoda naturalna - element sSrodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich
zwierzat itp.

1.4.18. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robat.

1.4.19. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzgdkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.20. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.21.Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robét
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzgce czesc terenu budowy.

1.4.22. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng calosc
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkciji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z budowg, modernizacja/
przebudowsg, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.4.23. zastawka pietrzgca- mata budowla melioracyjna pietrzaca wode w korycie rowu
melioracyjnego, zaopatrzona w zasuwe; stuzy do regulowania poziomu wody w cieku na
terenach nawadnianych podsigkowo

1.4.24. zbiornik retencyjny - sztuczny zbiornik wodny, ktory powstat w wyniku zatamowania woéd
przez zapore wodng

1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacje i wspotrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robo6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegbétowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje
projektowa:



- Zamawiajgcego; wykaz pozycji, ktére stanowig przetargowg dokumentacje projektowg oraz
projektowg dokumentacje wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawierajgcy spis dokumentacji projektowej, ktérg Wykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnos¢ robdt z dokumentacjg projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowig czes¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby
jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie
decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiarow okreslonych
na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i
SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementow budowli muszg wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub
SST i wplynie to na niezadowalajgcg jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang
zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod ruchem”) Wykonawca jest
zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych obiektéw (jezdnie,
Sciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego
robot.

Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzgdzajgcym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania budowy. W zaleznosci od
potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezgco aktualizowany przez
Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajgc w ten sposdb bezpieczehstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zap6r i znakow, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wilaczony w cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,



b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzeh Ilub ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynikajgcych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2)  srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny
sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sie uzycia materiatdbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt bedg mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgcg brak szkodliwego oddziatywania tych
materialéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakohczeniu robét ich
szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatdbw od wiasciwych organdéw
administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajgcy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedgcych wiascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju robot, ktdre majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzgdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o
zamiarze rozpoczecia rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladze oraz bedzie z
nimi wspolpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terend6w z zabudowg mieszkaniowg, Wykonawca bedzie
realizowa¢ roboty w sposéb powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.



Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawcg a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wiasnosci i
drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie
ingerowatl w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowa¢ sie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatléw i wyposazenia na i z terenu robo6t. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wkasciwych wladz co do przewozu nietypowych
wagowo fadunkoéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie
spetiajgce tych warunkow zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujgce nadmierne
obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie
terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich rob6t w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczehstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymaganh okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzagdzenia uzywane
do rob6t od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robo6t przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru ostatecznego
Jesli  Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie poOzniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzgdzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z
wykonywanymi robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia robdt.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatow lub urzgdzen uzytych lub zwigzanych z
wykonywaniem robot i w sposob cigglty bedzie informowac Inzyniera/Kierownika projektu o
swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie
z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciggly spetniajg wymagania SST w czasie realizacji rob6t.



2.2. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy i zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialtéw do innych robot, niz te
dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materialtbw zostanie odpowiednio
przewartosciowany(skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem, usunieciem i
niezaptaceniem

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie
diuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy bedag one uzyte do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakos$¢ i wlasciwosci i
byty dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jakos¢é wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien byé
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ Ilub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach,
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.
Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6ét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptaciji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw
umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w
terminie przewidzianym umowa.



Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskbw na o$ i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie spetniajgce tych warunkéw moga byé dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanym przez
Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robdét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokfadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentaciji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostana, usuniete przez
Wykonawce na whasny koszt, z wyjgtkiem, kiedy dany btgd okaze sie skutkiem bledu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika projektu
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdw i
elementow robot bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatdbw i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wpltywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe
Z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngc
zalozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robo6t i jakosci materiatéw.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz rob6t z czestotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi
Wykonawca.

2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

3. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi inzyniera/Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

4. Dokumenty budowy Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym
Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kohca
pogwarancyjnego.



Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, planu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod
drugim, bez przerw.
Zatgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:

date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i
harmonograméw robo6t, terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoélnych elementow robdt,
przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
daty zarzgdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,  zgtoszenia i daty odbioréw robot
zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbioréw robot,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy, stan pogody i temperature powietrza w okresie
wykonywania robdét podlegajgcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w zwigzku z
warunkami klimatycznymi,
- zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robdét,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczgce jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robdét.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob cigglty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do
odbioru rob6t. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujgce
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,

e) protokoly z narad i ustalen,
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f)  korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu
0 zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukohczenia wszystkich robot.

Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu miesiecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dlugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe].

Jesli SST witasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m3
jako dlugosé pomnozona przez sredni przekro;.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a
takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robo6t zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robo6t podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w
formie oddzielnego zalgcznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzoOr zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi koncowemu
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c) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robo6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbioér robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robét zanikajagcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawierajgcych komplet wynikbw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg, SST i uprzednimi
ustaleniami..

8.3. Odbioér koncowy robot

8.3.1. Zasady odbioru kohcowego robot

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru korncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o
ktorych mowa w punkcie Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca
roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i
pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektowg i SST.
W toku odbioru koncowego robo6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robdt uzupetniajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy termin odbioru kohcowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektows i

SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartosc
wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru korncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru kohcowego robét jest protokot odbioru
koncowego robét sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowsa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupeiajgce
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST

6. opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zatgczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robét wkascicielom urzadzen,

8. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg roboét i sieci uzbrojenia terenu,
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9. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robdét.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.4. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robo6t zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbi6r ostateczny robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczalttowo podstawg platnosci jest wartosé (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skladajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST
i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé¢ podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii
projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajgcych z postepu robat,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i
drenazu,

(f) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuije:

(a) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1 Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi
Zmianami).
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2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z
pdzniejszymi zmianami)..
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OCZYSZCZENIE KORYTA CIEKU (KARCZOWANIE KRZAKOW)

ST-00.02

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z zadaniem pn. ,Remont urzgdzenia wodnego
stuzgcego do pietrzenia wody (mnicha) w obszarze natura 2000 Diabelski Staw koto Radomicka
PLH 080056 w ramach realizacji projektu nr POIS.02.04.00-00-0108/16 pn. Ochrona siedlisk i
gatunkow terenow nielesnych zaleznych od wod" .

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujgcg dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu robo6t wymienionych w pkt 1

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z,
oczyszczeniem koryta rowow wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce roboét
Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w SST--00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania rob6t zwigzanych z usunigciem drzew i krzakéw nalezy stosowac:

- pity mechaniczne,

- ciggnik

- przyczepa,

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w SST-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt.4

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z krzakow

Roboty zwigzane z oczyszczeniem rowOw obejmujg przeciecie i wyciggniecie powalonych
drzew, krzakéw i galezi, wywiezienie poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotow
oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci po czyszczeniu.
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Ros$linno$¢ istniejgca w pasie robdt, nie przeznaczona do usuniecia, powinna by¢ przez
Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnos¢, ktéra ma by¢ zachowana,
zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na
koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednie wladze.

5.3. Zniszczenie pozostatosci po usunietej roslinnosci

Sposbb zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien byé zgodny z ustaleniami
SST lub wskazaniami Inzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie galezi na kore drzewng za pomocg specjalistycznego sprzetu,
to spos6b wykonania powinien odpowiadaé¢ zaleceniom producenta sprzetu. Nieuzyteczne
pozostatosci po przerdbce powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanie roslinnosci usunietej w czasie robét przygotowawczych Wykonawca
ma obowigzek zadbac, aby odbyto sie ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpieczenstwa
i odpowiednich przepisow.

Zaleca sie stosowanie technologii, umozliwiajgcych intensywne spalanie, z powstawaniem maitej
ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dotach z wymuszonym
doplywem powietrza. Po zakonczeniu spalania ogien powinien by¢ catkowicie wygaszony, bez
pozostawienia tlgcych sie czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusity Wykonawce do odstgpienia od spalania
lub jego przerwania, a nagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszkode w prowadzeniu
innych prac, Wykonawca powinien usung¢ go w miejsce tymczasowego skfadowania lub w inne
miejsce zaakceptowane przez Inzyniera, w ktérym bedzie mozliwe dalsze spalanie.

Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli
pozostatosci po spaleniu, za zgoda Inzyniera, sg zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢
one uktadane w warstwach. Kazda warstwa powinna by¢ przykryta warstwg gruntu. Ostatnia
warstwa powinna by¢ przykryta warstwg gruntu o grubosci co najmniej 30 cm i powinna by¢
odpowiednio wyréwnana i zageszczona. Pozostatosci po spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod
rowami odwadniajgcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywa sie przeptyw waéd
powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST -00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robét zwigzanych z usunieciem drzew i krzakéw jest:
r-g (roboczogodzina)

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatnosc¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania roboét obejmuje:
- wyciecie, wykarczowanie i usuniecie z rowu drzew, gatezi i krzakéw,
- wywiezienie galezi poza teren budowy lub przerobienie gatezi na kore drzewng, wzglednie
spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu,
- zasypanie dotéw,
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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ROBOTY ZIEMNE

ST-00.03

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru liniowych robét ziemnych podczas wykonania obiektow maiej
retencji - zadanie pn. ,Remont urzgdzenia wodnego stuzgcego do pietrzenia wody
(mnicha) w obszarze natura 2000 Diabelski Staw koto Radomicka PLH 080056 w ramach
realizacji projektu nr POIS.02.04.00-00-0108/16 pn. Ochrona siedlisk i gatunkéw
terenodw niele$nych zaleznych od wéd" .

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujgcg dokument przetargowy i
kontraktowy
przy zlecaniu rob6t wymienionych w pkt 1

1.3. Zakres rob6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét ziemnych i
obejmuja:

a) wykonanie wykopow

b) budowe nasypow

1.4. Okre $lenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i
skarpami

rowow.

1.4.3. Wysokos¢ nasypu lub gtebokosé wykopu - r6znica rzednej terenu i rzednej rob6t ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp sredni - nasyp, ktérego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokosc¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktorego gtebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego giebokosé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gteboki - wykop, ktérego gtebokosé¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o matej nosnosci, charakteryzujgcy sie
znacznym i diugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt
skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach, ktérego prébki
nie wykazujg zmian objetosci ani nie rozpadajg sie pod dziataniem wody destylowanej; majg
wytrzymatos¢ na $ciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia $rodkéw wybuchowych albo
narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone w obrebie pasa
robot

drogowych.

1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robét
drogowych.

1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania lub skiadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw
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1.4.15. Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwie drogowym, wytwarzany z wysoko
polimeryzowanych witdkien syntetycznych, w tym tworzyw termoplastycznych polietylenowych,
polipropylenowych i poliestrowych, charakteryzujgcy sie miedzy innymi duzg wytrzymatoscig oraz
wodoprzepuszczalnoscig, zgodny z PN-1SO10318:1993 [5], PN-EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki obejmujg: geotkaniny, geowtdkniny, geodzianiny, georuszty, geosiatki,
geokompozyty, geomembrany, zgodnie z wytycznymi IBDiM [13].

1.4.16. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotycz ace robot
Ogolne wymagania dotyczgce rob6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypoéw mogg by¢
wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robot ziemnych i
za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdéw, nie bedgc nadmiarem objetosci
robét ziemnych, zostaly za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z
przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac objetych kontraktem,
Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze
zrédel wkasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow, okreslone w SST D-02.03.01 pkt 2.4,
powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odkiad. Zapewnienie terendw na odktad nalezy do
obowigzkéw Zamawiajgcego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze
nakazac¢

pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie z
powodu zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw : koparka zgarniakowa

- transportu mas ziemnych :samochody wywrotki, spycharki

- sprzetu zageszczajgcego: walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odlegtosci transportu.
Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna by¢é ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawag
roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci
nie zostaty wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

4.3. Transport i sktadowanie geosyntetykéw
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Wykonawca powinien zadbac, aby transport, przenoszenie, przechowywanie i zabezpieczanie
geosyntetykdéw byty wykonywane w sposob nie powodujgcy mechanicznych lub chemicznych ich
uszkodzeh. Geosyntetyki wrazliwe na swiatlo stoneczne powinny pozostawa¢ zakryte w czasie
od ich wyprodukowania do wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Doktadnos$¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie krawedzi skarpy od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze niz + 10 cm.

Ro6znica w stosunku do projektowanych rzednych robo6t ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cm i
-3 cm.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci
wyrazonej tangensem kata. Maksymalne nierownosci na powierzchni skarp nie powinny
przekraczac¢ + 10 cm przy pomiarze tatg 3-metrowa, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania
dotyczgce nierdbwnosci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.3. Wykonanie robét
Grunt wydobyty z wykopéw skarp rzeki koparkg zgarniakowg skladowaé na pryzmach a
nastepnie przy pomocy spycharki rozplantowac .

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga roznic sie od rzednych projektowanych o wiecej niz
-3cmlub +1 cm.

6.2.2. Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie moze rézni¢ sie od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.2.3. ROwnosc¢ korony korpusu
Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fatg 3-metrowg, nie mogg przekracza¢ 3
cm.

6.2.4. ROWNos¢ skarp
Nieréwnosci skarp, mierzone tatg 3-metrowa, nie mogg przekracza¢ + 10 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarowg jest m3 (metr szescienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST 00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowg podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz
D-02.03.01 pkt 9.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986

Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04481:1988

Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493:1960

Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-S-02205:1998

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. PN-1S010318:1993

Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie piyta

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10.  Wykonanie i odbidr robot ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
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UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP

ST-00.04
1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z umocnieniem skarp podczas wykonania
obiektow malej retencji - zadanie pn. ,Remont urzgdzenia wodnego stuzgcego do pietrzenia
wody (mnicha) w obszarze natura 2000 Diabelski Staw koto Radomicka PLH 080056 w ramach
realizacji projektu nr POIS.02.04.00-00-0108/16 pn. Ochrona siedlisk i gatunkow terenéw
nielesnych zaleznych od wéd" .

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujgcg dokument przetargowy i
kontraktowy
przy zlecaniu rob6t wymienionych w pkt 1
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
trwatym powierzchniowym umocnieniem skarp nastepujgcymi sposobami:
- humusowaniem, obsianiem
- darniowaniem
— umocnieniem biowtokning;
- umocnieniem geosiatkg komorkowg Neoweb GWS150
— umochnienie ptytami azurowymi typu ,Krata”
- kiszkg faszynowg @ 15 cm

1.4. Okre $lenia podstawowe
1.4.1. Geoweb — przestrzenna geosiatka odpowiednio teksturowanych i perforowanych tasm
polietylenowych  rozmieszczonych prostopadle do wzdluznych osi tasm przypominajgca z
wygladu plaster miodu
1.4.2. Ziemia urodzajna (humus) - ziemia roslinna zawierajgca co najmniej 2% czesci
organicznych.
1.4.3. Humusowanie - zesp6t czynnos$ci przygotowujgcych powierzchnie gruntu do obudowy
roslinnej, obejmujgcy dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej
grabieniem (bronowaniem) i dogeszczeniem.
1.4.4. Geosyntetyki - geotekstylia (przepuszczalne, polimerowe materialy, wytworzone technikg
tkackg, dziewiarskg lub witdkninowa, w tym geotkaniny i geowtokniny) i pokrewne wyroby jak:
georuszty (ptaskie struktury w postaci regularnej otwartej siatki wewnetrznie potgczonych
elementéw), geomembrany (folie z polimeréw syntetycznych), geokompozyty (materialy ztozone
z roznych wyrobdéw geotekstylnych), geokontenery (gabiony z tworzywa sztucznego), geosieci
(ptaskie struktury w postaci siatki z otworami znacznie wiekszymi niz elementy skiadowe, z
oczkami polaczonymi weztami), geomaty z siatki (siatki ze strukturg przestrzenng), geosiatki
komaorkowe (z tasm tworzgcych przestrzenng strukture zblizong do plastra miodu).
1.4.5. kiszka faszynowa elementy elastyczne o sSrednicy @ 15 cm wykonane z faszyny
wiklinowej lub lesnej utozone wzdtuz osi kiszki i powigzane drutem @ 1,7 — 2,0 mm w odstepach
co 33 cm,
1.4.6. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotycz ace robot
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i skltadowania, podano w ST
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy umachianiu skarp objetymi niniejszg SST sa:

- ziemia urodzajna,

—  nasiona traw

- wibknina i materiaty do jej przytwierdzania,

- geosiatka komérkowa NEOWEB

— prefabrykaty betonowe, azurowe KRATA o wym. 90 x 60 x 10 cm

- kamien tamany

- niesort kamienny

— kiszka faszynowa Srednicy 15 cm powinna odpowiada¢ wymaganiom BN-69:8952-27

2.3. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czesci organicznych. Ziemia urodzajna
powinna by¢ wilgotna i pozbawiona kamieni wiekszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczen
obcych.

2.4. Nasiona traw
Wybor gatunkéw traw nalezy dostosowac do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia.
Zaleca sie stosowaé mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajgce wymagania
PN-
R-65023:1999 [9] i PN-B-12074:1998 [4].
2.5. Darnina
Darning nalezy wycina¢ z obszarow potozonych najblizej miejsca wbudowania. Ciecie nalezy
przeprowadzac przy uzyciu specjalnych ptugow i krojow. Ptaty lub pasma wycietej darniny, w
zaleznosci od gruntu na jakim bedg ukfadane, powinny mie¢ szerokos¢ od 25 do 50 cm i grubosé
od 6 do 10 cm.
Woycieta darnina powinna by¢ w krotkim czasie wbudowana.
Darnine, jezeli nie jest od razu wbudowana, nalezy ukfada¢ warstwami w stosy, strong porostu
do siebie, na wysokos¢ nie wiekszg niz 1 m. Ulozone stosy winny by¢ utrzymywane w stanie
wilgotnym w warunkach zabezpieczajgcych darnine przed zanieczyszczeniem, najwyzej przez 30
dni.
2.6. Szpilki do przybijania darniny
Szpilki do przybijania darniny powinny by¢ wykonane z gatezi, zerdzi lub drewna szczapowego.
Szpilki powinny by¢ proste, ostro zaciosane. Grubosc¢ szpilek powinna wynosi¢ od 1,5 do 2,5 cm,
a diugosc od 20 do 30 cm.
2.7. Wioknina
Widknina o gramaturze 300 g/m2

2.8. NEOWEB GWS150

Wymiary sekcji 2,44x 6,10 m, wymiary komorek 244x203 mm
2.9. Kamieh tamany
Kamien tamany gr. 60-150 mm powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11104:1960 [1].

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujgcy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznego powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
—  ubijakéw o recznym prowadzeniu,
wibratoréw samobieznych,
piyt ubijajgcych,
- ew. sprzetu do podwieszania i podciggania,

4. TRANSPORT
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4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw
4.2.1. Transport nasion traw
Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zawilgoceniem.
4.2.2. Transport kruszywa
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu
4.2.3. Transport wtokniny
Wibknine mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami  transportowymi w  warunkach
zabezpieczajacych przed zawilgoceniem.
4.2.4. Transport geosiatki
Geosiatke mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportowymi.
4.2.5. Transport darniny
Darnine mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych
przed obsypaniem sie ziemi roslinnej i odkryciem korzonkow trawy oraz przed innymi
uszkodzeniami.
4.2.6. Transport ptyt prefabrykowanych KRATA
Ptyty mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je
przed uszkodzeniem

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 5.

5.2. Umacnianie powierzchni widkning

5.2.1. Zasady ogdlne

Umacnianie powierzchni wiékning powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-12074:1998 [4].
5.2.2. Przygotowanie powierzchni

Przygotowana powierzchnia powinna by¢é wyréwnana i oczyszczona z kamieni, korzeni, z
rozkruszonymi brytami gruntu;.

5.2.3. Uktadanie wtdkniny na skarpach nasypow

Na skarpach nasypow wyréwnang powierzchnie skarpy nalezy pokry¢ warstwg ziemi urodzajnej
minimum 5 cm. Widknine nalezy uktada¢ prostopadle do gérnej krawedzi skarpy, wykonujgc w
odstepach 1 m poziome fatdy widkniny szerokosci 3 cm, zabezpieczajgce przed zsuwaniem sie
ziemi pokrywajgcej wtoknine i umozliwiajgce kurczenie sie widkniny po zamoczeniu. U podstawy
oraz na koronie nasypu nalezy pozostawi¢ zapas wiokniny diugosci 0,5 m. Zapas ten nalezy
wykorzysta¢ do zakotwiczenia wiokniny w rowkach gtebokosci 0,2 m. W przypadku ukiladania
widkniny na catej powierzchni nasypu kotwiczenie jej na koronie jest zbedne..

Sasiednie pasy widkniny powinny zachodzi¢ na siebie pasem szerokosci 0,1 m. W pas ten nalezy
whié szpilki mocujgce widknine w odstepach od 0,8 m do 1,0 m. Wierzchotki wbitych szpilek nie
powinny wystawa¢ ponad widknine wiecej niz 2 cm. W przypadku gdy nachylenie skarpy jest
wigksze niz 1:2, a jej szerokos¢ wigksza niz 3 m, oprocz szpilek zaleca sie uzy¢ kotkdw
usytuowanych w poziomych rzedach, w s$rodku pasow wiokniny. Kotki nalezy czesciowo wbhic,
pozostawiajgc 0,1 m jego diugosci. Na zaciecia nalezy nawing¢ sznurek polipropylenowy i wbic
kotki rowno z terenem, dociskajgc widknine do skarpy. Bezposrednio po utozeniu i umocowaniu
pasa widkniny nalezy utozy¢ na nief NEOWEB GWS150 lub plyty typu ,Krata”

5.3. Humusowanie

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gérnej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi.
Warstwa ziemi urodzajnej powinna siega¢ poza gorng krawedz skarpy i poza podnéze skarpy
nasypu od 15 do 25 cm.
Grubos¢ pokrycia ziemig urodzajng powinna wynosi¢c od 10 do 15 cm po moletowaniu i
zageszczeniu, w zaleznosci od gruntu wystepujgcego na powierzchni skarpy.
W celu lepszego powigzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy
wykonywacé rowki poziome lub pod katem 30° do 45° o gtebokosci od 3 do 5 cm, w odstepach co
0,5 do 1,0 m. Ulozong warstwe ziemi urodzajnej nalezy zagrabi¢ (pobronowac) i lekko zagesci¢
przez ubicie reczne lub mechaniczne.
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5.4. Umocnienie skarp przez obsianie trawg

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowdw poprzez obsianie nasionami traw polega na:

a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnej przez:

- humusowanie (patrz pkt 5.2), lub,

- wymieszanie gruntu skarpy z naniesionymi osadami sciekowymi za pomocg osprzetu
agrouprawowego, aby uzyskac zawartosé czesci organicznych warstwy co hajmniej 1%,

b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traw, roslin motylkowatych i bylin w
iloéci od 18 g/m2 do 30 g/m2, dobranych odpowiednio do warunkow siedliskowych (rodzaju
podioza, wystawy oraz pochylenia skarp),

W okresach posusznych nalezy systematycznie zrasza¢ wodg obsiane powierzchnie.

5.5. Ukladanie kiszek faszynowych
Na skarpie roztozyé geowtdknine na ktérej pod katem 45° nalezy $ciéle obok siebie utozy¢ kiszki
faszynowe @ 15cm. Kiszki przybi¢ palikami. Wysciotke przysypac¢ gruntem rodzimym.

5.6. Umocnienie powierzchni geosyntetykami

Umocnienie skarp geosyntetykami powinno odpowiada¢ ustaleniom dokumentacji projektowej.
Ulozenie geosyntetykow na skarpie powinno by¢ zgodne z zaleceniami producenta i aprobaty
technicznej, a w przypadku ich braku lub niepetnych danych - zgodne ze wskazaniami podanymi
w dalszym ciggu.

Folie, w ktérg sg zapakowane rolki geosyntetykow, zaleca sie zdejmowac bezposrednio przed
uktadaniem. W celu uzyskania mniejszej szerokosci rolki mozna jg przecigc pitg.

Z powierzchni skarpy nalezy usungé przedmioty mogace spowodowac¢ uszkodzenie
geosyntetykdw, np. galtezie, korzenie, gruz, ostre ziarna tlucznia, grudy, bryly gruntu spoistego
itp.

Powierzchnia skarpy powinna by¢ wyréwnana, zwlaszcza nalezy wypei¢ zagtebienia i wyrwy
powstate po rozmyciu przez deszcz.

Rozpakowanie rulonéw powinno nastepowac pojedynczo, bezposrednio przed ich uktadaniem na
przygotowanym podiozu gruntowym. Przy wiekszym zakresie robét zaleca sie wykonanie
projektu (rysunku), ilustrujgcego sposob uktadania i tgczenia rulonéw, ew. szerokosci zaktadek,
mocowania do podioza itp.

Geosyntetyki na skarpach mozna uktada¢ recznie, za pomocg zurawia lub przez rozwijanie ze
szpuli. Po utozeniu, jak rowniez przy silnym wietrze w czasie ukladania, geosyntetyki nalezy
chroni¢ przed podrywaniem, przytwierdzajgc je za pomocag kotkdw mocujgcych lub obcigzajgc
punktowo materiatem, ktory ma by¢ na nich utozony lub w inny sposob, np. woreczkami z
piaskiem. Gdy potrzebne jest state mocowanie geosyntetykéw do gruntu, mozna tego dokonac
np. szpilkami (stalowymi, z tworzywa sztucznego), klamrami lub gwozdziami wbijanymi przez
podkiadke w paliki uprzednio umieszczone w gruncie.

Ukladanie geosyntetykéw na skarpie mozna wykonywac, w zaleznosci od zaleceh

producenta:

a) réwnolegle do krawedzi skarpy, rozpoczynajgc od dotu skarpy ku gorze, zwracajgc uwage,
aby pasmo lezgce wyzej przykrywalo pasmo lezgce nizej,

b) od goéry ku dotowi, rozwijajgc rulony po linii najwiekszego spadku z odpowiednimi
zaktadkami, zwykle kotwigc je u goéry i dotu skarpy w rowach kotwigcych, wypetnionych
zageszczonym gruntem.

Przy ukladaniu geosyntetykow nalezy unikaé¢ jakichkolwiek przeciggan lub przesunieé rozwinietej
beli, mogacych spowodowac uszkodzenie materiatu.

Potgczenia rozwinietych rulonéw powinny byé wykonane zgodnie z zaleceniami producenta
geotekstylii, w postaci: luznego zakladu o ustalonej jego szerokosci lub zszycia, zgrzewania,
sklejenia, klamrowania, szpilkowania itp.

5.7 Umocnienie narzutem kamiennym

Narzut kamienny nalezy utozy¢ na geowtoknine ( pkt.5.2). Kamien powinien by¢ w ‘kesach” o
Srednicy 10-30 cm i ciezarze objetosciowym —-23,5 kKN/m3. Grubos¢ narzutu 30 cm. Czesci
nadwodne kamienia powinny by¢ wyréwnane za pomocg miotka, a czesci podwodne przy uzyciu
dragga stalowego tak, aby nie wystawaty wyraznie poszczegdlne kamienie.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét i ich zgodnosci z SST, oraz na
sprawdzeniu daty waznosci swiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejsciu roslin, tgczna powierzchnia nie porosnietych miejsc nie powinna by¢ wieksza niz 2%
powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych miejsc nie
powinien przekracza¢ 0,2 m2. Na zaro$nietej powierzchni nie mogg wystepowa¢ wyzlobienia
erozyjne ani lokalne zsuwy.

6.3. Kontrola jakosci umocnienia powierzchni widkning
Kontrola umocnionej powierzchni polega na wykonaniu ogledzin zewnetrznych i badaniach
zgodnych z wymaganiami PN-B-12074:1998 [4].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest: — m2 (metr kwadratowy) powierzchni skarp umocnionych przez
humusowanie, obsianie, umocnienie witdkning z geosiatkg

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pk-tu 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m? umocnienia skarp przez humusowanie oraz umocnienie widkning z
geosyntetykami obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie i wbudowanie materiatow,

- ew. pielegnacja spoin,

- uporzadkowanie terenu,

-  przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B- 11104:1960 Materiaty kamienne. Brukowiec

2. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek
4. PN-B-12074:1998 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie powierzchni
biowtdkning. Wymagania i badania przy odbiorze
5. PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody badan
6. PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykte
7.PN-B19701:1997 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena
zgodnosci
8. PN-P-85012:1992 Wyroby powroznicze. Sznurek polipropylenowy do maszyn rolniczych
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9. PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych

10. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

11. PN-S-96035:1997 Drogi samochodowe. Popioty lotne

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

13. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic
parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe,

10.2. Inne materiaty

14. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt-Warszawa, 1979.

15. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje -
zeszyt 60, IBDiM, Warszawa, 1999.
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GRODZICE | PALE

ST-00.05

1. WSTEP
1. 1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem zadania pn. ,Remont urzadzenia
wodnego stuzgcego do pietrzenia wody (mnicha) w obszarze natura 2000 Diabelski Staw
koto Radomicka PLH 080056 w ramach realizacji projektu nr POIS.02.04.00-00-0108/16
pn. Ochrona siedlisk i gatunkéw terendw nielesnych zaleznych od wod" .

1.2. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonywaniem palisady z pali.
1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1. grodzica - element wykonany z bali drewnianych (debowych )
1.3.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.4. Ogdblne wymagania dotyczgce robdt
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczgce materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w
ST.00.00.00

~Wymagania ogdlne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzet

Podstawowym sprzetem do wykonania robot jest miot hydraulicznym (6+9 t).

Szczegdblowe wymagania techniczne dla miota okreslone sg w dokumentacji techniczno-
ruchowej. Specyfikacja nie precyzuje typu sprzetu, ktéry zalezy od mozliwosci Wykonawcy.
Wykonawca zobowigzany jest do uzywania sprawnego sprzetu, ktéry zapewni wtasciwg jakos¢
prowadzonych robé6t palowych, zgodnosé z normami BHP, ochrony srodowiska oraz przepisami
dotyczacymi uzytkowania sprzetu. Liczba, jako$¢ i wydajnosé sprzetu musi gwarantowac
prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i niniejszej
specyfikacji. Roboty palowe powinny by¢ wykonane specjalistycznym skiladajgcym sie z miota,
urzadzenia napedzajgcego miot, dzwignicy oraz ewentualnych urzadzen i konstrukcji
utatwiajgcych wbijanie. Wykonawca powinien przedstawi¢ Nadzorowi charakterystyke sprzetu
bedacego w jego posiadaniu, przeznaczonego do wykonania robét palowych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport grodzic

Grodzice mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportowym

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2 Wyznaczenie osi grodzic

Osie grodzic i osie fundamentu powinny by¢ wyznaczone przez stuzbe geodezyjng Wykonawcy i
sprawdzone przez stuzbe geodezyjng Nadzoru. Szkic z podaniem danych pomiarowych nalezy
wiaczy¢ do dziennika wbijania pali. Punkty wyznaczajgce osie pali i osie fundamentu powinny byc¢
oznaczone w gruncie w sposoéb trwaly.

Miejsca whbicia pali powinny by¢ wyznaczone przez wykonawce na podstawie wspétrzednych
geodezyjnych lub w nawigzaniu do osi podtuznej obiektu i osi podpoér wytyczonych. Pozycja
kazdego pala przed wbiciem i po wbiciu powinna zosta¢ skontrolowana geodezyjnie i
udokumentowana w operacie geodezyjnym zatgczonym do dziennika palowania.

Geometryczne odchyiki wykonania pali nalezy uwzgledni¢ w projekcie. Jezeli okreslone odchyiki
zostang przekroczone, to nalezy zbadac¢ zakres mozliwego przecigzenia jakiegokolwiek elementu
konstrukcyjnego oraz, w razie koniecznosci, podjg¢ odpowiednie dziatania naprawcze. Decyzje w
tym zakresie podejmuje Projektant.

Jezeli sg wymagane lub dopuszczone odchyiki geometryczne inne niz podane w projekcie lub
niniejszej specyfikacji, to nalezy je uzgodni¢ przed rozpoczeciem robot.

5.3. Zasady budowy scian grodzicowych

Przed przystgpieniem do budowy nalezy dokona¢ badania gruntu, w ktéry beda wbijane
grodzice
oraz opracowac dokumentacje techniczng budowanej sciany.

W przypadku braku doswiadczen w budowie $cian przed rozpoczeciem budowy wskazane jest
dokonanie prébnego whbijania grodzic przewidywang w dokumentacji.

Grodzice nasze zalecamy do whbijania w grunty niespoiste o matym zageszczeniu.
Grodzice mozna whbija¢ bezposrednio specjalnym miotem pneumatycznym o bardzo duzej
czestotliwosci uderzen lub innymi urzgdzeniami wibracyjnymi o odpowiedniej wielkosci, aby nie
uszkodzi¢ grodzicy a w gruntach bardzo twardych kamienistych nalezy stosowac technologie
ptukania pod grodzicg i wibrowania a nastepnie po wbiciu na odpowiednig gtebokos¢
zageszczenia ubytkéw gruntu piaskiem lub zwirem i od strony wody nasypaniem na takg warstwe
drobnych kamieni, aby woda nie wyplukiwata tego zageszczajgcego materiatu.
Grodzice nalezy wbija¢ w szablonie montazowym mocowanych prowizorycznie do gruntu, aby
uzyska¢ odpowiednig linie zabudowy sciany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 6.
Masa 1m grodzicy powinna by¢ nie mniejsza niz 2380 g/mb.
Odchyika w prostoliniowosci grodzic wzdtuz diugosci nie moze przekraczaé¢ 2 mm.
Odchyika w dlugosci grodzic nie powinna przekracza¢ 1%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m3
(metr szescienny) wykonanego obiektu.
Odbidr robot palowych dokonywany jest na podstawie:

- dokumentacji projektowej z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami, dokonanymi w trakcie
wykonywania robdét,

- zgodnosci wykonanych robét z dokumentacjg projektowa, niniejszg specyfikacjg i uzgodnionym
sposobem wykonania,

- zapisbw w dzienniku wbijania pali i ewentualnych zapisow w dzienniku budowy,

- deklaracji zgodnosci wbudowanych materiatow z Polskg Norma lub Aprobatg

Techniczng IBDIM/ITB,

- wynikbw pomiaréw geodezyjnych wykonywanych przez stuzbe geodezyjng Wykonawcy i
sprawdzonych przez stuzbe geodezyjng Nadzoru,

- wynikéw badan rutynowych i dodatkowych badan zleconych przez Nadzér oraz wynikdw
prébnego obcigzenia, o ile jego przeprowadzenie jest wymagane.

Wszystkie badania i proby powinny da¢ wynik pozytywny.
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Jezeli ktorekolwiek badanie lub préba data wynik negatywny nalezy usung¢ zaistniatg wade i
przedstawi¢ roboty do ponownego odbioru.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania obejmuje:
-  roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie scianki szczelnej
— umocnienie wlotéw i wylotow,
- uporzagdkowanie terenu,
- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1Normy

[1]. PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

[2]. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania
przy odbiorze.

[3]. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

[4]. PN-60/B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci biernej.

[5]. PN-83/B-02482 Fundamenty budowlane. Nosnos¢ pali i fundamentéw palowych.

[6]. Instrukcja DP-T 14 o dokonywaniu odbioréw robét drogowych i mostowych

realizowanych na drogach zamiejskich krajowych i wojewddzkich. Generalna Dyrekcja Drog
Publicznych. Warszawa 1989 wraz z pdzniejszymi zmianami i uzupetnieniami.

[7]. PN-EN 12699:2000. Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych. Pale
przemieszczeniowe. PKN, czerwiec 2003.

[8]. Katalog fundamentow palowych pod obiekty budowlane i inzynierskie firmy ,AARSLEFF” Sp.
Z 0.0., Rzeszbw, grudziehn 2004.

[9]. AT/2005-04-18-15. Prefabrykowane pale zelbetowe AARSLEFF. IBDIM Warszawa. Termin
waznosci AT: 2010-01-11.
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KONSTRUKCJE DREWNIANE

ST-00.06

1. WSTEP
1. 1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem i odbiorem konstrukcji drewnianych podczas
wykonywania obiektow matej retencji dla zadania pn. - ,Remont urzgdzenia wodnego stuzgcego
do pietrzenia wody (mnicha) w obszarze natura 2000 Diabelski Staw koto Radomicka PLH
080056 w ramach realizacji projektu nr POIS.02.04.00-00-0108/16 pn. Ochrona siedlisk i
gatunkow terenow nielesnych zaleznych od wod" .

1.2. Zakres robét objetych ST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru konstrukcji drewnianych. ( ktadki, szandoréw)
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce
na celu wykonanie i montaz konstrukcji drewnianych wystepujagcych w obiekcie objetym
przetargiem.

1.3. Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub rownowazne z
Polskimi Normami przywotanymi w rozporzgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 maja
2004 r.(Dz. U. Nr109, poz.1156) Zatgcznik nrl, a w przypadku ich braku z normami branzowymi,
warunkami technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie. Roboty muszg by¢
wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych przepisdw, norm i instrukciji.
Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek obowigzujgcych aktow prawnych nie zwalnia wykonawcy od
ich stosowania.
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z okresleniami podanymi wymaganiach
ogOlnych.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczgce materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w
ST.00.00.00

~Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Drewno

Do konstrukcji drewnianych stosowaé¢ drewno debowe zabezpieczone przed szkodnikami
biologicznym i ogniem. Do rob6t w.w. stosowa¢ drewno klasy K33 wedtug norm PN-B-
03150;2000/Az1;2001. Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i projektowanie

Preparaty do nasycania drewna stosowac¢ zgodnie z instrukcjg ITB — Instrukcja techniczne w
sprawie powierzchniowego zabezpieczania drewna budowlanego przed szkodnikami
biologicznymi i ogniem.

Whytrzymalosci charakterystyczne drewna iglastego klasy K33.

- zginanie 27MPa

- rozcigganie wzdtuz widkien 0,75 MPa

- Sciskanie wzdtuz wiokien 24 MPa

- Sciskanie w poprzek widkien 7 MPa

- $cinanie wzdtuz wiékien 3 MPa

- Scinanie w poprzek wiokien 1,5MPa
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Dopuszczalne wady tarcicy:
- seki na catym przekroju do ¥
- skret wiokien do 7%
- pekniecia, pecherze, zabitki gtebokie 1/3, czotowe 1/1
- zgnilizna niedopuszczalna
- szerokos¢ stojow 4mm
- oblina dopuszczalna na dtugosci dwu krawedzi zajmujgca do ¥4 szerokosci lub dtugosci
Krzywizna podtuzna ptaszczyzn - 30mm dla grubosci do 38mm, 10mm dla grubosci do 75mm
Krzywizna podtuzna bokéw; 10mm dla szerokosci do 75mm, 5mm dla szerokosci > 250mm
Wichrowatos¢ 6% szeroko$ci
Krzywizna poprzeczna 4% szerokosci
Nieprostopadtos¢ niedopuszczalna
« Wilgotnos¢ drewna nie wiecej niz 20%
» Tolerancje wymiarowe desek i bali;
- odchytki w dtugosci; do +50mm lub do —20mm dla 20% ilosci
- odchyiki w szerokosci do+3mm lub do —1mm
- odchytki w grubosci do +1mm lub do —1mm
Odchytki wymiarowe fat; o grubosci do 50mm; w grubosci +1mm i 1mm dla 20% ilosci, w
szerokosci +2mm i —1mm dla 20% iloSci
Odchyiki wymiarowe fat; o grubosci powyzej 50mm; w grubosci +2mm i 1mm dla 20% ilosci, w
szerokosci +2mm i —1mm dla 20% ilosci
Odchyiki wymiarowe krawedziakow na grubosci i szerokosci nie wiecej niz +3mm i —2mm
Odchyiki wymiarowe belek na grubosci i szerokosci nie wiecej niz +3mm i —2mm
2.3.Lgczniki
- gwozdzie okragte wg BN-70/5028-12
- Sruby z tbem szesciokgtnym wg PN-EN-ISO 4014;2002, sruby z them kwadratowym wg PN-
88/M-82121
- nakretki szesciokatne wg PN-EN-ISO 4034;2002, nakretki kwadratowe wg PN-88/M-82151
- podktadki pod sruby kwadratowe wg PN-59/M-82010
- wkrety do drewna z tbem szesciokgtnym wg PN-85M-82501, z them stozkowym wg PN-85/M-
82503, z them kulistym wg PN-85/M-82505
2.4. Srodki ochrony drewna

Do ochrony drewna przed grzybami, owadami oraz zabezpieczajgce przed dziataniem
ognia
uzywac wytgcznie srodki dopuszczone dostosowania decyzjg nr 2/ITB-ITD./87 z 05.08.1989r
- srodki do ochrony przed grzybami i owadami
- srodki do zabezpieczenia przed sinizna i plesnieniem
- srodki zabezpieczajgce przed dziataniem ognia
2.5. Sktadowanie materiatéw i konstrukcji
Materiaty i elementy z drewna powinny by¢ sktadowane na poziomym podtozu utwardzonym lub
odizolowanym od elementow warstwg folii. Elementy powinny by¢ skladowane w pozycji
poziomej na podktadach rozmieszczonych w taki sposéb, aby nie powodowac¢ deformaciji.
Odlegtos¢ sktadowanych elementéw od podtoza nie powinna by¢é mniejsza niz 20cm.
taczniki i materiaty do ochrony drewna nalezy sktadowa¢ w oryginalnych opakowaniach w
zamknietych pomieszczeniach magazynowych, zabezpieczajgcych przed dziataniem czynnikow
Atmosferycznych.

3. SPRZET
3.1. Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzet

Wykonawca przystepujgcy do wykonania scianki z grodzic powinien wykazac¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu:
Roboty mozna wykona¢ recznie lub przy uzyciu wiasciwego sprzetu. Sprzet pomocniczy
powinien by¢ przechowywany w zamykanych pomieszczeniach, stanowisko robocze powinno
by¢ urzadzone zgodnie z przepisami BHP i przeciwpozarowymi, zabezpieczone od wplywdw
atmosferycznych oswietlone, dostatecznie wentylowane. Stanowisko robocze powinno byé
odebrane przez Inzyniera.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport grodzic

Materiaty i elementy mogag by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Podczas transportu
materiaty i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami lub utratg
statecznosci. Sposob sktadowania wg punktu 2.3. niniejszej specyfikacji.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady budowy kfadki

* Przekroje i rozmieszczenie elementow powinno sie zgadzac z dokumentacjg techniczng

* Przy wykonywaniu jednakowych elementow nalezy stosowa¢ wzorniki z ostruganych desek lub
sklejki. Doktadnos¢ wykonania wzornika powinna wnosi¢ do 1mm.

» Dopuszcza sie nastepujgce odchyiki; w rozstawie belek do 2cm w osiach rozstawu belek

do 1cm, w dtugosci elementu do 20mm, w odlegtosci miedzy weztami do 5mm, w wysokosci do
10mm

« Elementy stykajgce sie gruntem powinny by¢ odizolowane w miejscu styku jedna warstw papy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robo6t podano w ST.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 6.
Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robo6t z projektem oraz wymaganiami
podanymi w punkcie 5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru wykonania i montazu konstrukcji ktadki jest m3 (metr szescienny) wykonanej
konstrukcji.

llos$¢ robot okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez
Inzyniera i sprawdzonych w naturze

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania obejmuije:
-  roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
- kiadki lub szandoréw
- uporzadkowanie terenu,
- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Normy
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PN-B-03150;2000/Az2;2003 Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i projektowanie.

PN-EN 844-3;2002 Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy ogélne dotyczace tarcicy.
PN-EN 844-1;2002 Drewno okrggte i tarcica. Terminologia. Terminy wspoélne dla drewna
okragtego i tarcicy.

PN-82/D-94021 Tarcica iglasta konstrukcyjna sortowana metodami wytrzymatosciowymi

PN-EN 10230-1; 2003 Gwozdzie z drutu stalowego

PN-ISO 8991;1996 System oznaczania czesci ztgcznych
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POMPOWANIE WODY

ST-00.07

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z pompowaniem wody podczas realizacji obiektéw matej retencji - ,Remont
urzadzenia wodnego stuzgcego do pietrzenia wody (mnicha) w obszarze natura 2000 Diabelski
Staw koto Radomicka PLH 080056 w ramach realizacji projektu nr POIS.02.04.00-00-0108/16
pn. Ochrona siedlisk i gatunkow terenow niele$nych zaleznych od wod" .

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujgcy dokument przetargowy i
kontraktowy
przy zlecaniu rob6t wymienionych w pkt 1

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
pompowaniem wody podczas prowadzenia robo6t ziemnych

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. . Okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczgce rob6t podano w ST.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
nie dotyczy

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet

Pompowanie wody prowadzi¢é pompami elektrycznymi lub spalinowymi o wydajnosci
odpowiedniej do naptywu wody. Sprzet powinien uzyskac akceptacje Inspektora.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport pomp

Pompy mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Powinny by¢ zabezpieczone
przed przemieszczaniem sie i uszkodzeniami w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.3. Zakres wykonywanych robot

5.3.1 Budowa zastawek

Przed przystgpieniem do robot zwigzanych z budowg zastawek nalezy pogtebi¢ réw przed
miejscem budowy zastawek, na dnie wykona¢ warstwe z materiatu przepuszczalnego (tluczen,
ZWir) a nastepnie umiesci¢ pompe i przystgpi¢ do pompowania wody.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT



6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 6.
6.2. Kontrola pomp

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacjg

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest h (godzina) pracy pomp

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w ST 00.00.00 ,Wymagania

ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]
llos¢ godzin pracy pompy na podstawie dziennika pompowan potwierdzonego przez
Inspektora.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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ST 00-08

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Narzut kamienny

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru obiektow matej retencji dla zadania - ,Remont urzgdzenia wodnego
stuzgcego do pietrzenia wody (mnicha) w obszarze natura 2000 Diabelski Staw koto
Radomicka PLH 080056 w ramach realizacji projektu nr POIS.02.04.00-00-0108/16 pn.
Ochrona siedlisk i gatunkéw terendw nielesnych zaleznych od woéd" .

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegbtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem narzutu kamiennego.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia zawarte w niniejszej ST sg zgodne z ST D-M.00.00.00. ,Wymagania
0golne”.

1.5. Wymagania ogolne dotycz ace robot

Wymagania ogolne dotyczgce robot podano w ST sg zgodne z ST D-M.00.00.00.
~Wymagania ogolne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz z ich zgodnosc¢ z
Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Do wykonania narzutu kamiennego powinno sie stosowac kamien o granulacji 16-20
cm do zasypania , geowtdknine - o minimalnej masie 300 g/m? i szpilki stalowe.

3. SPRZET

Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdow i ilosci wskazaniom zawartym
w SST, PZJ zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Jakikolwiek inny sprzet, maszyny, urzadzenia inarzedzia nie gwarantujgce
zachowania wymagan jakosciowych zostang Przez Inspektora Nadzoru
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robdét.
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4. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie narzutu kamiennego polega na:
- wyréwnaniu podtoza,
- rozlozeniu geowtokniny i przymocowaniu do dna szpilkami stalowymi na tak
przygotowanym podtozu;
- rozlozeniu i wyréwnaniu kamienia na geowtékninie;

5. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
5.1. 0Ogodlne zasady kontroli jako $ci robot.
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

Kontrola jakosci obejmuje:

¢ badania przydatnosci materiatow;

¢ kontrole wykonywania robot;

¢ dokumentowanie jakosci wykonywanych robat;

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
5.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot.
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

Kontrola jakosci obejmuije:

¢ badania przydatnosci materiatow;

¢ kontrole wykonywania robot;

¢ dokumentowanie jakosci wykonywanych robot;

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Ogoblne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.
6.2. Jednostka obmiarowa.

Obmiar powinien by¢ wykonywany na budowie w:
- m°wykonanego narzutu kamiennego
- m?rozlozonej geowtokniny.

Obmiar robo6t odbywa sie w obecnosci Inspektora Nadzoru i wymaga jego
akceptacji. Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek dodatkowo wykonanych ilosci
nie wykazanych w dokumentacji projektowej z wyjgtkiem dodatkowych ilosci
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru. Nadmierna ilos¢ wykonywanej naprawy lub
narzutu kamiennego w stosunku do dokumentacji projektowej, wykonana bez pisemnego
upowaznienia Inspektora Nadzoru nie moze stanowi¢ podstawy do roszczen o
dodatkowa zaptate.

7. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.
Odbiorowi podlega wykonanie narzutu kamiennego.
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Odbior robdt w zakresie potrgcen za wady bedzie dokonywany zgodnie z instrukcjg

DP-T 14 z pbzniejszymi zmianami.

8.

PODSTAWA PLATNO SCI

8.1. Ogodlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci.

Ogllne ustaleni dotyczgce podstawy pfatnosci podano w ST D-M.00.00.00.

~Wymagania ogolne”.

8.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuije:

¢

L 2

prace pomiarowe i inwentaryzacyjne uszkodzeh do naprawy zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru;

dostarczenie materiatéw i ich transport na miejsce wbudowania;

roztozenie geowtokniny;

roztozenie kamienia.
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