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1.1. Przedmiot i zakres robot

Niniejsza specyfikacja dotyczy wykonania i odbioru nizej wymienionych robdt w zakresie

wykonania:

* Demontaz urzadzen wchodzacych w sktad istniejacego systemu wjazdu / wyjazdu na teren
parkingu tj. szlabandéw z podporami (2 kpl.), czytnikéw dalekiego zasiggu wraz ze stupkami (2
kpl.),

¢ Demontaz ziemnych tras kablowych z okablowaniem. Prace wykonaé od istniejacych studni
kablowych do projektowanych urzadzen koficowych,

* Montaz nowych szlabanéw z podporami (2 kpl.),

* Montaz kolumn do zabudowy czytnikéw dalekiego zasigegu, wideodomofon6w, kamer (2 kpl.),

» Odtworzenie ziemnych tras kablowych od istniejacych studni kanalizacji kablowych (ozn. S1,
S2) do projektowanych urzadzen koncowych tj. szlabanéw, podpér szlabanéw, kolumn do
zabudowy urzadzen,

* Wykonanie oznakowania poziomego nawierzchni bitumicznych na zimno, za pomoca mas
chemoutwardzalnych grubowarstwowych,

Wykonanie okablowania w rurach ostonowych,

Montaz w kolumnach, zdemontowanych wezesniej czytnikéw dalekiego zasiegu,

Montaz w kolumnach wideodomofonéw,

Montaz do kolumn punktéw kamerowych systemu LPR,

Montaz kamer CCTV na stupkach przykrgcanych do projektowanych kolumn (K1, K2) od

strony ul. Wspdlne;j,

¢ Wpykonanie uszczelniefi systemowych rur ¢110mm prowadzacych od istniejgcych studni
kanalizacji kablowej do bud. B (1 szt.) oraz bud. C (1 szt.),

e Wykonanie instalacji wewnatrz budynku B, C,

* Montaz urzadzen: serwera LPR (bud. A), stacji klienckiej (ochrona — bud. A), monitora systemu
wideodomofonowego (ochrona — bud. A),

¢ Wykonanie badan pomontazowych.

e Wykonanie grafik komputerowych parkingu,

¢ Konfiguracja oraz uruchomienie systemu automatycznego wjazdu na teren parkingu.

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynnosci
umozliwiajace i majace na celu wykonanie wszystkich robét instalacyjnych przewidzianych w
projekcie. Obejmuja prace zwigzane z dostawa materialéw i realizacja robdt instalacyjnych
wykonywanych na miejscu.

1.2. Wyszczegoélnienie prac towarzyszacych powigzanych z innymi systemami

W ramach zadania wymagane jest réwniez:

» przemieszczanie urzadzen i materialéw stanowiacych przeszkod¢ do prowadzenia prac jak
réwniez przywrdcenie stanu pierwotnego,

» zapewnienie wiasnych shuzb sprzatajacych celem utrzymania na biezaco fadu i porzadku w
tracie i po zakoficzeniu prac (dotyczy kazdego dnia roboczego),

* usunigcie i utylizacja w uzgodnieniu z Zamawiajacym materialow i urzagdzen porozbidrkowych,

* odtworzenie stanu istniejagcego po wykonaniu prac instalacyjnych (tynkowanie bruzd,
wykonywanie gladzi, malowanie itp.).

1.3. Zakres odpowiedzialno$ci wykonawey

Wykonawca odpowiedzialny jest, za jako$¢ wykonania robGt oraz za ich zgodno$é z
dokumentacjg projektows i specyfikacjg techniczng. Powinien zapoznaé si¢ z informacja dotyczaca
bezpieczefistwa i ochrony oraz jezeli bedzie to wymagane sporzadzi¢ ,,Plan bioz”. Wykonawca
specjalistyczny, przed przystgpieniem do wykonywania robét, jest obowiazany opracowaé instrukcje
bezpiecznego ich wykonywania i zaznajomi¢ z nig pracownikéw w zakresie wykonywanych przez
nich robét. Uczestnicy procesu budowlanego powinni wspoldziataé ze soba w zakresie
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bezpieczefistwa i higieny pracy w procesie przygotowania i realizacji budowy. Bezposredni nadzor
nad bezpieczefistwem i higieng pracy na stanowiskach pracy sprawowa¢ winien kierownik roboét.

1.4. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca winien:

+  Ponosi¢ odpowiedzialno$é¢ za ochrong istniejacych - i nieprzewidywanych do demontazu - instalacji
oraz urzgdzen zlokalizowanych w tych obszarach.

« Zapewnié wlasciwe oznaczenie oraz zabezpieczenie przed uszkodzeniem w czasie trwania budowy
istniejacych instalacji i urzadzen przy uwzglednieniu, iz Zamawiajacy nie dysponuje pelng
dokumentacjg inwentaryzacyjng instalacji i urzadzen.

« Powiadomi¢ o fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji i urzadzen branzowego Inspektora
nadzoru, a ten kierownika robét, kierownik - Inwestora-Uzytkownika.

»  Dokona¢ napraw tych instalacji i urzadzen na wlasny koszt w trybie niezwlocznym.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania tych robét oraz ich zgodno$é z
umowa, projektem wykonawczym i poleceniami zarzadzajacego realizacja umowy. Wprowadzanie
jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacja
umowy. Obiekt jest w trakcie uzytkowania i pozostanie na czas prowadzenia prac.

1.6 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca powinien przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczefistwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel
nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespehiajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie
urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia
osob zatrudnionych na budowie. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.7 Dokumentacja, ktora nalezy przedstawi¢ w trakcie budowy

Dokumentacja przedstawiona przez Wykonawce w trakcie budowy musi by¢ zgodna z
zasadami podanymi w Specyfikacji Techniczne;j.
Dodatkowo wykonawca dostarczaé bedzie nastgpujace informacje:
1. Harmonogram i kolejnos¢ prac instalacyjnych;
2. Rysunki robocze wymagane przez zarzadzajacego realizacja umowy;
3. Swiadectwa jakosci przedstawione przez producenta wyszczegélnione w dalszej czedci
opracowania;
4. Zalecenia i instrukcje dostarczane przez producentow, wyszczegolnione w dalszej czesci
opracowania;
5. Certyfikaty.

1.8 Okreslenia podstawowe i skroty

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sa zgodne lub réwnowazne z
Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r., a
w przypadku ich braku z normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru
wymienionymi indywidualnie, przy kazdej pozycji dodatkowo. Roboty musza by¢ wykonane zgodnie
z wymaganiami obowigzujacych przepisow, norm i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek z
obowiazujacych aktow prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.
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'Deklaracja zgodnosci

|Oswiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela stwierdzajgce na
jego wylaezng odpowiedzialnoéé, ze wyrdb jest zgodny ze zharmonizowana

specyfikacjg techniczng.

Dokument odniesienia |Rozumie si¢ przez to Norme Polskg lub Branzows wzglednie aprobate techniczna.

Instrukcja Sposdb zapobiegania zagrozeniom zwigzanym z wykonywaniem robét budowlanych!

bezpiecznego oraz sposob postepowania w przypadku wystapienia tych zagrozen.

wykonywania robot

Inwestor Osoba reprezentujgca interesy Zamawiajacego przedsiewziecia, akceptujacal
poczynania Wykonawcy na budowie, zatwierdzajaca ewentualnie korygujaca je.

Kierownik Budowy |Osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Ksiega Obmiaréw Akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami shizacy do
wpisywania przez Wykonawcg obmiaréw dokonywanych robét w formie wyliczen,
szkicow i ewentualnie dodatkowych zatacznikow; wpisy w Ksiedze Obmiaréw

. podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora.

,,Plan bioz" Plan bezpieczefistwa i ochrony zdrowia w rozumieniu przepiséw rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 27.08.02. (Dz. U. Nr 151, poz. 1256).

Polecenie Inspektora | Wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.
|

Projektant

Uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

Materiaty

Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z Dokumentacjg
Projektowa.

Przedmiar robdt

'Przedsigwziecie

Wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmia?)_ w kolejnodci technologicznej ich
wykonania.

Komplek_sov_va realizacja nowego zadania budowlanego.

budowlane

Rysunki ~ |Czg$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

SKROTY:

BN 'Branzowa Norma

'DP | Dokumentacja Projektowa n

DTR Dokumentacja techniczno-ruchowa

PN Polska Norma

PSP Panstwowa Straz Pozarna -

ST Specyfikacje Techniczne o

2. MATERIALY I URZADZENIA

2.1. Skladowanie
Wszyst

materialéw i urzadzen

kie znajdujgce si¢ na terenie robot materialy i przewidziane do montazu urzadzenia

powinny by¢ skladowane w oryginalnych opakowaniach w warunkach zgodnych z zaleceniami
producenta oraz w sposob zapobiegajacy pogorszeniu si¢ ich wlasciwosci technicznych. Materiaty
wrazliwe na wplywy atmosferyczne nalezy przechowywaé w pomieszczeniach lub na zewnatrz
odpowiednio zabezpieczone. Wykonawca powinien zwroci¢ szczegdlng uwage na podany przez
producenta termin uzycia (instalacji) materiatéw i urzadzen. Niedopuszczalne jest wbudowanie
materiatdw przeterminowanych oraz posiadajacych niewlasciwe parametry np.: zawilgoconych,
skorodowanych, o niewlasciwej geometrii itp. Dostawa materialéw przeznaczonych do robét

elektrycznych

powinna nastgpi¢ dopiero po odpowiednim przygotowaniu pomieszczen

magazynowych i sktadowisk na placu budowy. Zaleca si¢, aby materialy dostarcza¢ bezposrednio
przed montazem.
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2.2. Zapewnienie jakosci

Wymagang w projekcie i obowiazujacych przepisach, jakosé instalacji powinien zapewni¢
wykonawca przez stosowanie wiasciwych materialow, metod wytwarzania i montazu oraz nadzoru
technicznego i kontroli. System jakosci stosowany przez wykonawce powinien by¢ otwarty na
dodatkowa kontrole ze strony zamawiajacego lub organu niezaleznego, w calym procesie realizacji
zamowienia. Kontrola ta nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za jako$¢ wykonanych
robot.

3. SPRZET

Wykonawca instalacji powinien dysponowac specjalistyczng aparaturg do wykonania pomiaréw, o
ktérych mowa ponizej, wymaganych przez normy i wymienionej w dokumentacji techniczno-
ruchowej instalowanych urzadzen.

Aparatura i sprzet:

Powinny by¢ sprawne technicznie,

Powinny by¢ uzywane zgodnie z ich przeznaczeniem,

Powinny by¢ uzywane w warunkach otoczenia (temperatura, wilgotnos¢ itd.) okreslonych w
instrukcjach obshugi,

Powinny posiada¢ aktualne certyfikaty.

Nalezy uniemozliwi¢ dostep do nich osobom nieuprawnionym. Pracownicy Wykonawcy
powinni by¢ przeszkoleni. Przed rozpoczeciem pracy oraz przy zmianie obstugi ww. urzadzenia
powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem sprawnosci technicznej i bezpiecznego uzytkowania.
Maszyny i inne urzadzenia techniczne, podlegajace dozorowi technicznemu, moga by¢ uzywane na
terenie budowy tylko woweczas, jezeli wystawiono dokumenty uprawniajace do ich eksploatacji.

4. TRANSPORT

Materialy i sprzet moga by¢ przewozone srodkami transportu odpowiednio dostosowanymi,
w sposob zabezpieczajgcy je przed uszkodzeniem czy lub pogorszeniem si¢ ich wiasciwosci
technicznych. Nalezy je umiesci¢ réwnomiernie na calej powierzchni tadunkowej i zabezpieczyé
przed spadaniem lub przesuwaniem oraz nadmiernymi wstrzgsami lub drganiami. Zatadunek i
roztadunek materialow o duzej masie lub znacznych gabarytach nalezy przeprowadzaé za pomocg
dzwigow, wozkow widlowych Iub pomostow-pochylni. Aparature i urzadzenia nalezy ostroznie
zatadowywaé 1 zdejmowad tak, aby nie uszkodzi¢ powlok izolacyjnych, lakierniczych, oston,
zamkéw  itp. Koncowki wszystkich rodzajow kabli powinny byé zabezpieczone przed
zawilgoceniem.

5. ROBOTY

5.1. Wymagania ogélne

Wykonawca przygotuje i przedstawi do akceptacji Inwestora projekt organizacji i
harmonogram robét. Projekt powinien uwzglednia¢ warunki, w jakich wykonywane begda roboty.

Dla realizacji robdt instalacyjnych nalezy ustanowi¢ kierownika robdt o odpowiednich
kwalifikacjach. Moze nim by¢ specjalista branzy elektrycznej obznajomiony z zagadnieniami
teletechniki. Kierownik robot powinien wpisem do dziennika budowy potwierdzié¢ objecie swej
funkcji. Przed rozpoczgciem robdt wykonawca powinien zapozna¢ si¢ z obiektem oraz protokolarnie
przejaé front robot od zamawiajacego

Roboty branzy teletechnicznej nalezy skoordynowacé z robotami branz elektryczne;j.
Obiekt jest budynkiem w ciagtym uzytkowaniu i takim pozostanie na czas realizacji rob6t. Nalezy
stosowac¢ si¢ do wymagan Zamawiajacego w zakresie godzin pracy, wykonywania prac glosnych.
Prace dotyczace przedmiotowych systemow beda wykonywane réwnolegle, co wymaga wiasciwej
koordynacji (prowadzenie instalacji w odpowiednich rejonach w tym samym czasie jak réwniez
sukcesywne doprowadzanie do stanu pierwotnego rejondw, gdzie zakonczyly si¢ prace
instalacyjne).

5.2. Podstawowe zasady wykonywania instalacji

Nalezy przestrzega¢ nast¢pujacych zasad:
Stosowa¢ sprawne narzedzia, sprzet, aparaturg, materialy i urzgdzenia posiadajgce aktualne
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$wiadectwa dopuszczenia, atesty i certyfikaty.

Pracownicy powinni byé przeszkoleni pod katem BHP.

Kable powinny by¢ uktadane w temperaturach okreslonych przez ich producenta (z reguty od -5°C
do +50°C).

Promieni giecia kabla nie powinien by¢é mniejszy niz okreSlony przez producenta i podany w
odpowiedniej normie.

Zachowa¢ odstepy od innych instalacji okreslone w odpowiednich normach.

Przejscia przez Sciany i stropy wykonywaé z uzyciem rur (po wciggniecin kabli, zwlaszcza na
granicach stref pozarowych wykona¢ uszczelnienia przy uzyciu certyfikowanych mas ppoz.).

5.3. Roboty wstepne: przystosowanie obiektu

Montaz "rurowania" tj.:

Rury / listwy PCV nadtynkowo dla kabli instalacji projektowanego systemu. Zapewni¢ promien: giecia
kabli nie mniejszy niz okreslony przez ich producenta (sprawdzi¢ w kartach katalogowych
przewidzianego do stosowania kabla. Koniecznym jest takze unikanie wszelkich zblizen do instalacji
energetycznych. Powinny by¢ zachowane nastgpujace minimalne odstgpy okreslone dla danego typu
instalacji w odpowiednich normach.

Rur PCV na uchwytach nad sufitami podwieszanymi w korytarzach, w piwnicy dla uktadanych poza
gléwnymi ciggami kablowymi (tj. poza korytkami).

Weciagnigcie drutu stalowego (,,pilot”) do rurek w celu ulatwienia wprowadzania przewoddow.
Montaz obwodéw zasilania ~230V 50Hz.

Ciagi instalacji teletechnicznych nalezy umieszcza¢ ponizej instalacji elektroenergetycznych.
Zblizenia i skrzyzowania instalacji teletechnicznych z innymi instalacjami powinny spehiaé
warunki okreslone w BN-84/8984-10 i podane w normach dla sieci strukturalnych.

Po wciagnigciu kabli wszelkie przepusty rurowe, a zwlaszcza przepusty przez stropy i $ciany na
granicach stref pozarowych, powinny by¢ uszczelnione przy uzyciu certyfikowanych materiatéw np.
mas ogniochronnych peczniejacych pod wplywem temperatury, przegrod ogniochronnych (w
pionach dla umozliwienia rozbudowy wiazek kabli), zapraw ogniochronnych, oston ogniochronnych,
bloczkéw ogniochronnych, poduszek ogniochronnych (przeznaczonych do wtérnej zabudowy, np.
po rozbudowie wigzki kabli) itp.

Sukcesywnie po ulozeniu oprzewodowania nalezy odtworzy¢ stan sprzed wykonywania robot.

5.4. Roboty podstawowe: montaz instalacji i urzadzen

Nalezy wykona¢ nizej wymienione prace z zachowaniem podanych zalecen:

W celu rozprowadzenia przewodow zastosowac rurki elektroinstalacyjne, listwy PCV.

Zaleca sie wciggniecie drutu stalowego (,pilotow”) do rurek w celu ufatwienia wprowadzania
przewoddw (przepusty).

Zblizenia i skrzyzowania instalacji teletechnicznych z innymi instalacjami powinny spekniac¢
warunki okreslone ponizej i podane w BN-84/8984-10.

Ciggi instalacji nalezy umieszczaé ponizej instalacji elektroenergetycznych.

Na styku (skrzyzowania i zblizenia) z innymi instalacjami nalezy stosowa¢ odcinki rurek lub inne
przekladki izolacyjne.

Nalezy koordynowaé przebieg tras kabli danej instalacji oraz innych instalacji i zachowaé
nastepujace minimalne odstepy:

- 20 cm od przewodéw energetycznych przy braku przegrody,

- 5 cm od przewodow energetycznych zastosowaniu przegrody stalowej (np. korytka),
- 30 cm od opraw oswietleniowych typu ,,swietldowka”,

- 100 cm od transformatoréw 1 silnikéw.

» Nie wykonywa¢ zadnych polaczen przewoddw poza tymi, ktore wskazuje projekt.

e Nie wolno wykonywa¢ nadmiarowych polaczen przewodow.

UWAGA:

Wskazane na planach instalacji lokalizacje elementéw systemu mogg ulec zmianie na skutek:
Wprowadzenia zmian architektonicznych,

Zmiana ustawienia wyposazenia,

Zmiana przeznaczenia pomieszczenia.
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Roboty powinny by¢ wykonane przez firme specjalistyczna, posiadajgca niezbedng wiedze
i doswiadczenie. Po wykonaniu instalacji nalezy wykonaé czynnosci sprawdzajace i pomiary,
o ktérych mowa w niniejszej specyfikacji.

5.4. Prowadzenie przewodéw niskenapigciowych, sygnalowych
5.4.1.Budowa tras kablowych.,

Trasy kablowe nalezy zbudowaé z elementéw trwalych pozwalajacych na zachowanie

odpowiednich promieni gigcia wigzek kablowych na zakretach. Wartosci minimalnych promieni
giecia kabli sg podane w kartach katalogowych kabli.
Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowania strukturalnego nalezy wzia¢ pod uwage
zapisy normy 50174-2:2010/A1:2011 dotyczace réwnoleglego prowadzenia roznych instalacji w
budynku, m.in. instalacji zasilajacej, zachowujac odpowiednie odleglosci pomigdzy okablowaniem
zasilajgcym, a okablowaniem strukturalnym przy jednoczesnym uwzglednieniu materiatu, z ktérego
zbudowane sg trasy kablowe.

5.4.2. Ukladanie kabli.

Kable nalezy uktada¢ w wybudowanych trasach kablowych w sposdb odpowiadajacy

odporno$ci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne. W szczegdlnosci nalezy
wystrzega¢ si¢ nadmiernego Sciskania kabli, deptania po kablach ulozonych na podlodze oraz
zalamywania kabli na elementach konstrukcji kanaléw kablowych. Przy odwijaniu kabla z bgbna badz
wyciaganiu kabla z pudetka nie nalezy przekracza¢ maksymalnej sity ciagniecia oraz zwracaé uwage
na to, by na kablu nie tworzyly si¢ wezly ani suply. Przyjety ogdlnie promien gigcia podczas instalacji
wynosi 8-krotnos¢ srednicy zewnetrznej kabla.
Kable $wiattowodowe przeznaczone do instalacji wewnatrz budynkéw sa szczegdlnie narazone na
Sciskanie, zgniatanie oraz zalamywanie. Dlatego podczas ukladania czy wciggania kabli
swiattowodowych nalezy zwrécié szczegdlng uwage na to by tych kabli nie depta¢, zagniataé i
zatamywac. Prawidlowy proces wciagania kabli $wiattowodowych wymaga chwytu za kevlar lub inne
elementy zabezpieczajace widkna (np. widkna aramidowe, prety GRP), a nie za zewnegtrzng oslone
kabla, ktéra uzyta do chwytu celem wciagania, moze ulec uszkodzeniu lub ostabieniu. Przy
prowadzeniu kabli w kanalach kablowych nalezy rézne rodzaje kabli uklada¢ w oddzielnych
przegrodach kanatu. Jesli brak takiej mozliwosci, kable $§wiattowodowe powinny byé ukladane na
wierzchu.

5.4.3 Terminowanie kabli w osprzecie przylaczeniowym.

Do terminowania koncéwek kabli w osprzgcie przylaczeniowym nalezy stosowaé
odpowiednie narzedzia przygotowane do konkretnego rodzaju kabla.
Nalezy przestrzegaé zapisy instrukcji montazu osprzetu polaczeniowego w odniesieniu do
zdejmowania koszulki zewnetrznej kabla, rozplotu elementéw ekranujacych oraz rozkrecania
poszczegdlnych par. Dziatania te maja bezposredni wplyw na wydajnos¢ toru transmisyjnego.

5.4.4 Instalacja paneli §wiatlowodowych

Panele krosowe $wiattowodowe montujemy w szafie dystrybucyjnej na stelazu 19” za
pomocg zestawu elementow $rub mocujacych (4x $ruba, podkladka oraz nakretka). Instalacja winna
przebiegac zgodnie z karta katalogowa danego urzadzenia.

5.4.5 Terminowanie wldkien swiatlowodowych

Terminowanie widkien $wiattowodowych ma odbywaé si¢ przy zastosowaniu technologii
spawania. Kazda koncéwka kabla $wiattowodowego powinna byé wprowadzona do obudowy
(panela krosowego, puszki instalacyjnej z elementem zapasu wtokien) stanowiacej ochrone widkien
Swiattowodowych oraz miejsce, w ktorym nalezy przygotowaé odpowiedni zapas widkien: w
panelach swiatlowodowych — ok. 2 m.
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Nalezy zdja¢ koszulk¢ zewngtrzng przy pomocy standardowych narzedzi, usungé elementy
kevlarowe i w procesic spawania polgczyé dwa widkna. Widkna zabezpieczyé ostonka
termokurczliwg i utozy¢ w tackach w panelu.

5.4.6 Trasowanie

Trasa instalacji okablowania powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowej konserwacji oraz
remontow. W przypadku dlugich traktéw, gdzie kable sieci teleinformatycznej i zasilajacej biegna
rownolegle do siebie na odleglodci wigkszej niz 35m, nalezy zachowaé odlegtosé migdzy
instalacjami, co najmniej S0mm — nie dotyczy kabli $wiattowodowych. Minimalna odlegto$é miedzy
kablami miedzianymi, informatycznymi i lampami fluoroscencyjnymi, neonowymi i prézniowo-
tukowymi (lub innymi o wysokim poziomie pradu roztadowania) powinna wynosi¢ 130 mm. Kable
stosowane w roznych celach (np. zasilajace energig elektryczna i informatyczne) nie powinny byé
umieszczane w tych samych wigzkach. Rozne wiazki powinny by¢ oddzielone elektromagnetycznie
od siebie. Szczegdtowe informacje w normie 50174-2:2010/A1:2011

5.4.7 Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytéw

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do ulozenia na nich instalacji okablowania
strukturalnego bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny byé zamocowane do podtoza w sposéb
trwaly, uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowaé,
oraz sam rodzaj instalacji.

5.4.8 Przejscia przez $ciany i stropy

Przejscia przez $ciany i stropy powinny spetniaé nastepujace wymagania:
o wszystkie przejscia obwodéw instalacji okablowania strukturalnego przez
Sciany i stropy itp. muszg byé chronione przed uszkodzeniami,
® przejscia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych
e obwody instalacji okablowania strukturalnego przechodzac przez podlogi musza
by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowaé rury stalowe,
rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

5.4.9 Uziemienie i ekranowanie

Podstawowym celem uziemienia jest zapewnienie bezpieczefistwa, czyli ograniczenie

dotyku i zapewnienie $ciezki powrotnej w przypadku uszkodzenia uziemienia, a takze zapewnienie
EMC: zerowego potencjalu odniesienia i wyréwnania napieé, efektu ekranowania.
W celu uzyskania najlepszych rezultatdw, system uziemiajacy powinien byé polaczony w trzech
wymiarach, w szczegolnoéci w przypadku wielokondygnacyjnych budynkéw wyposazonych w
sieciowy system przesylania danych. Nalezy pamigtac, ze jednym z najwigkszych niebezpieczenstw
Jjest indukowanie si¢ przepigciowych pdl magnetycznych w petlach zwarciowych do ziemi. Pole
przepigciowe jest glownie poziome i indukuje najgorsze bladzace napiecia w pionowych petlach.

W przypadku instalacji systeméw ekranowanych nalezy zastosowaé si¢ do nastepujacych
wskazdwek:

* wszystkie elementy systemu muszg by¢ ekranowane i pochodzi¢ od jednego producenta, gwarantuje
to niska impedancje przejscia,

« podiaczenie ekrandw kabli musi gwarantowaé ciggtosé i skutecznosé ekranu,

* ekran musi by¢ ciaggly na calym odcinku kabla, nie wolno przerywaé ekranu,

* nalezy zwrécié szczegdlng uwage na montaz elementéw polaczeniowych. Kontakt ekranu powinien
wystepowac na catym obwodzie,

* polaczenie do ziemi powinno by¢ wykonane w sposéb trwaly i gwarantujacy cigglosé,
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5.4.10. Instalacja telewizji dozorowe;j

Kamery montowa¢ z wykorzystaniem fabrycznych uchwytéw mocujacych, stosowac si¢ do
zalecanych przez producenta kotkéw montazowych. Nie montowaé kamer podczas trwania robot
pylacych. Nie kierowa¢ kamer na sceny mocno przeswietlone (pod ostre $wiatlo stoneczne).

6. KONTROLA, BADANIA 1 POMIARY

6.1. Wymagania ogélne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakosé
zastosowanych materialdw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z DP, ST, PZJ,
harmonogramem robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Nastepstwa
jakiegokolwiek bledu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostang poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt. Polecenia Inspektora beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.

Materialy dostarczane na budowg przed ich zabudowaniem winny podlega¢ kontroli Inspektora.
Jako$¢ materialow okresla sie na podstawie dokumentow zataczonych do dostawy specyfikacji oraz
na podstawie ogledzin zewngtrznych.

Jakos¢ robot okresla sie na podstawie kontroli poszczegdlnych rodzajéow robdt w oparciu o

wymagania okreslone w specyfikacji technicznej oraz w projekcie. Sprawdzeniem w szczegdlnosci
nalezy objaé roboty zanikajace i ulegajace zakryciu oraz badania wykonanych instalacji.
Wszystkie czynnosci kontrolne wykonuje sie komisyjnie. Ich wynik zapisuje sie w odpowiednich
protokotach oraz w dzienniku budowy. Do protokotéw zalacza si¢ dokumenty w postaci aprobat,
certyfikatow, deklaracji zgodnosci, wynikow badan i pomiaréw itp. Do czasu odbioru koficowego
dokumenty te przechowuje kierownik budowy. Z odbioru koncowego sporzadza si¢ protokdt, do
ktérego nalezy dotaczy¢ wszystkie ww. dokumenty.

6.1.1 Weryfikacja systemu okablowania transmisji danych

Odbidér odbywa sig¢ na czterech ptaszczyznach:

weryfikacja struktury systemu okablowania
weryfikacja doboru komponentow

weryfikacja wydajnosci systemu okablowania
weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.

6.1.1.1 Weryfikacja struktury systemu okablowania

Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementéw okablowania w budynku badz
budynkach oraz dlugosci potaczen pomiedzy nimi. Musza by¢ spelnione wymagania opisane
w PN-EN 50173-1:2011.

6.1.1.2 Weryfikacja doboru komponentéw

Zgodnie z norma PN-EN 50173-1:2011 wydajnosé¢ systemu okablowania definiuja
komponenty sktadajace si¢ na poszczegdlne tory transmisyjne. Kable i polaczenia réznych kategorii
moga by¢ mieszane ze soba w kanale, jednakze o wydajnosci kanatu begdzie decydowal element o
najstabszej wydajnosci. W przypadku doboru komponentéw $wiattowodowych musza byé spetnione
zapisy tej samej normy PN-EN 50173-1:2011.

6.1.1.3 Weryfikacja wydajnosci systemu okablowania.

Sprawdzenie wydajnosei systemu okablowania w rozumieniu poszczegdlnych jego taczy
stalych badZz kanaléw polega na przeprowadzeniu badan wydajnosci zgodnie z normg -EN
50346:2004/A2:2010 z zastosowaniem odpowiednich przyrzadow okreslonej doktadnosci.

Nalezy przeprowadzi¢ badania  wydajnosci laczy  stalych  okablowania  poziomego
w klasie wydajnosci, w jakiej projektowano i wykonywano system okablowania. Wynik badan
powinien by¢ pozytywny dla wszystkich taczy stalych systemu.
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6.1.1.4 Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wigczajac w to
sprawdzenie zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalacji.

6.1.1.5. Prace wykonczeniowe

Przez prace wykorczeniowe rozumie si¢ uzupeinienie tras kablowych wykonanych z listew
z tworzywa ksztattkami katéw plaskich, wewngtrznych i zewngtrznych, uzupehienie taczenia pokryw
na prostych odcinkach tacznikami, uzupetnienie koncowek listew zaslepkami. Widoczne nieréwnosci
Scian po zainstalowaniu listwy nalezy uzupetni¢ silikonem lub inng masa uszczelniajaca.
Jedli w instalacji wykorzystuje si¢ zamykane kanaly kablowe, nalezy je zamkngé.
Nalezy zamkng¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.
Jesli wykorzystuje sig trase kablowg przechodzaca przez granice strefy pozarowej, $wiatlo jej otworu
nalezy zamkna¢ odpowiednia masg uszczelniajgcg, charakteryzujaca si¢ wlasciwosciami nie gorszymi
niz granica strefy, zgodnie z przepisami p.poz. i przymocowa¢ w miejscu jej instalacji przywieszke z
petng informacja o tak zbudowanej granicy strefy.
Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania systemem
okablowania, wykorzystujagc opracowany wczesniej otwarty system oznaczefi, pozwalajacy na
p6zniejszg rozbudowe instalacji. Elementami, ktére nalezy oznaczaé sa:

e szafy zawierajace elementy systemu okablowania,
e poszczegdlne panele krosowe,
e poszczegolne porty tych paneli,

Oznaczenia powinny by¢ trwale, wyrazne i widoczne.
Po zakoriczeniu instalacji nalezy przygotowa¢ dokumentacje powykonawcza zawierajgca nastepujace
elementy:

s podstawa opracowania

¢ informacje o inwestorze, inwestorze zastgpczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy
rozpatrywanej instalacji

e opis wykonanej instalacji wraz z zainstalowanym opisem wybranej technologii

lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy /

Nazwa elementu / Hosé

schemat potaczen elementéw instalacji

podktady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalacji

widoki szaf w punktach dystrybucyjnych

widoki wszystkich rodzajéw punktéw uzytkownikéw

Nalezy podkredli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej musza zgadzaé sic
z rzeczywistoscig.

6.3. Zasady kontroli jakosci

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazadaé od Wykonawcy
przeprowadzenie badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy:.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robdt z czestotliwosciag
zapewniajgcg stwicrdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej, normach i DTR. Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materialéw i robot ponosi Wykonaweca.

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony do dokonywania kontroli i
badania materiatéw oraz urzadzen. Inspektor moze prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy na
swoj koszt.
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7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania og6lne

Przedmiar robot zostat opracowany przez jednostke projektowa i dostarczony tacznie z
projektem. Stanowi on jedynie element pomocniczy w wycenie robot. Wykonawca powinien wg
swej wiedzy, doswiadczenia, sposobu realizacji robot wycenié roboty na podstawie projektu.

7.2. Podstawowe jednostki obmiaru robot

* Montaz kabli i przewodéw : 1 metr

» Badanie torow transmisyjnych itp. : 1 odcinek, linia
» Badanie powtok kabli : 1 odcinek

* Badanie zyl kabli : 1 para, 1 szt.

» Montaz urzadzen i 1 szt.

*  Montaz osprzetu : 1 szt

» Sprawdzenie torow i urzadzen : 1 szt. 1 pomiar
* Uruchamianie systemow : 1 komplet

7.3. Sposob rozliczania robét

Zadanie po zrealizowaniu i odbiorze koncowym zostanie rozliczone na podstawie kwoty
ryczattowej okreslonej przez Wykonawce, ktéra powinna obejmowaé wszystkie koszty zwigzane z
prawidtowym wykonaniem zaméwienia, uwzgledniajac, iz kwota ryczaltowa nie moze by¢
podwyzszana (za wyjatkiem wzrostu z tytutu podwyzszenia stawki podatku VAT), chocby w czasie
ztozenia oferty i podpisania umowy nie mozna bylo przewidzie¢ rozmiaru i kosztéw prac objetych
przedmiotem zamdwienia. Dlatego wymaga ona szczegdlnie doktadnego zapoznania si¢ z zakresem
i warunkami wykonania zamdéwienia.

8. Dokumenty odniesienia

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (z p6ézniejszymi zmianami),

* Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenéw,

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiadaé¢ budynki i ich usytuowanie (zmiany z dn. 12 marca 2009r.
Dz.U. nr 56),

* Rozporzadzenie Ministra Transportu i Budownictwa z dnia 28 kwietnia 2006 r. w sprawie
samodzielnych funkeji technicznych w budownictwie (Dz. U. Nr 83, poz. 578 z pdzn. zm.),
stanowia podstaweg do projektowania pracami budowlanymi w specjalnosci instalacyjnej w zakresie
sieci, instalacji i urzadzen elektrycznych i elektrotechnicznych.

* N SEP-E-004:2004 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie
i budowa.

+ Obowigzujace normy i przepisy,

* Instrukcje montazu i obstugi urzadzen,

9. Dokumenty zwigzane

* Projekt wykonawczy z czescia graficzng, przedmiar robot.
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