Egzamin na dyplom
Szyper zeglugi nieograniczonej rybotéwstwa morskiego

Funkcja — Eksploatacja statku rybackiego

Przedmiot: Taktyka potowow i ichtiolokacja

Lp.

Pytania

Poprawna
odpowiedz

Najwiekszg zaletg sonaréw wielowigzkowych w poréwnaniu do skanujgcych w czasie potowow
jest to ze:
A) na wzburzonym morzu dajg czysty obraz bez ech zakt6cajgcych od dna i powierzchni
morza;
B) za kazdym impulsem nadawczym prezentujg na ekranie cele w wodzie znajdujgce sie
wokoét statku;
C) majg wiekszag czutosc;
D) dajg stabilizowany echogram ,widoku pionowego” fawicy z dowolnego kierunku.

Echosondy z podzielong wigzkg (Splitbeam) w poréwnaniu do echosond zwyktych sg bardziej
przydatne poniewaz:

A) majg wiekszy zasieg;

B) majg wigkszg czutosé;

C) sg znacznie bardziej niezawodne;

D) mierzg wielkos¢ ryb.

Uwzgledniajgc zaleznos¢ dtugosci fali akustycznej od czestotliwosci echosondy, jakg
czestotliwos¢ jej pracy nalezy uzna¢ za wiasciwg do wykrywania matych, rozproszonych ryb:
A) 200 kHz;
B) 110 kHz;
C) 70kHz;
D) 30 kHz.

Predkos$¢ rozchodzenia sie fali akustycznej zalezy miedzy innymi od temperatury i zasolenia
wody. W jakiej wodzie predkos¢ fali akustycznej bedzie najwieksza?

A) w wodzie cieptej o duzym zasoleniu;

B) w wodzie zimnej o duzym zasoleniu;

C) w wodzie zimnej o matym zasoleniu;

D) w wodzie cieptej o matym zasoleniu.

Na wyposazeniu tratujgcych statkdw rybackich jest zwykle kilka echosond i sonaréw o réznych
czestotliwosciach pracy, po to aby:

A) statek byt przygotowany do potowdw réznych gatunkéw ryb;

B) kilku operatorow mogto jednoczesnie obstugiwacé te urzgdzenia;

C) mieé rezerwowe urzadzenia w przypadku awarii jednego z nich;

D) umozliwiaé ciggta obserwacje zapiséw i ich poréwnywanie.

Optymalne miejsce do montazu przetwornika echosondy w dnie statku rybackiego znajduje sie:

A) w potowie dtugosci kadtuba;

B) w czesci rufowej kadtuba;

C) w czesci dna pomiedzy dziobem a 1/3 dtugosci kadtuba;
D) w dowolnym miejscu.

Na ekranie echosondy funkcja A-skopu obrazuje:
A) amplitudy ech;
B) szumy termiczne;
C) amplitude impulsu nadawczego;
D) amplitude impulsu nadawczego i amplitudy ech.

Gdy stosunek predkosci przesuwu obrazu do czestosci impulsowania echosondy wynosi 1:1
uzyskuje sie rzeczywisty obraz dna. Jesli przesuw obrazu w poprzek ekranu bedzie dwa razy
wolniejszy, to ksztatt dna na echogramie bedzie:

A) 4-krotnie zawezony;

B) 2-krotnie rozciggniety;

C) 2-krotnie zawezony;

D) pozostanie bez zmian.




Jesli echosondy pracujg z tg samg mocg sygnatu nadawczego, a ich przetworniki majg
jednakowg szerokos$¢ wigzek akustycznych, to ich najwiekszy zasieg bedzie osiggniety przy
czestotliwosci:

A) ponad 100 kHz;

B) 50— 100 kHz;

C) 30-50kHz;

D) 20 - 30 kHz.
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Z jakg maksymalng czestoscig echosonda moze impulsowaé, aby mogta pomierzy¢ gtebokosé
do100 m przy zatozeniu, ze do pomiaru gtebokosci 700 m echosonda nie moze impulsowac
czesciej niz jeden raz na sekunde?

A) <14 razy/sek;

B) > 7 razy/sek;

C) <7 razy/sek;

D) > 28razy/sek.
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Od czego zalezy zasiegowa (wzdtuzna) rozdzielczos¢ celéw w echosondzie?
A) od mocy impulsu nadawczego;
B) od dtugosci impulsu nadawczego;
C) od wzmocnienia odbiornika;
D) od czestosci impulsowania echosondy.
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TVG (Time Varied Gain) — zasiegowa regulacja wzmocnienia stuzy do:
A) recznej regulacji wzmocnienia echosondy;
B) zmniejszania wzmocnienia echosondy w miare wzrostu gtebokosci;
C) stopniowego automatycznego zwiekszania wzmocnienia odbiornika echosondy w celu
wyréwnania poziomu sygnatu ech dla celéw bliskich i dalszych;
D) kompensacji szumow wiasnych.
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Impuls nadawczy trwajacy 1ms ma przecietnie w wodzie dtugos¢ 150 cm. W jakiej minimalnegj
odlegtosci L powinna znajdowac sie jedna ryba pod drugg, aby echosonda mogta wykry¢ te ryby
jako dwa oddzielne obiekty?

A) L<150cm;

B) L>75cm;

C) L<75cm;

D) L>150cm.

14

Do czego stuzy tzw. ,biata linia” w echosondzie rybackiej?
A) do okreslenia gtebokosci od przetwornika do dna;
B) do okreslenia gtebokos$ci od powierzchni morza do dna;
C) do wyrdznienia echa od ryby przydennej;
D) do cyfrowego okreslenia gtebokosci.
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Ktére z wymienionych wskazanh aparatury systemu monitorowania wtoka majg decydujacy wptyw
na efektywnos¢ zaciggu i jakos¢ ztowionych ryb:

A) okreslenie predkosci statku dla naprowadzenia wtoka na fawice;

B) informacja czy ftawica wchodzi do gardzieli wioka;

C) informacja o stopniu wypetnienia rybami worka wtoka;

D) informacja o rozmiarach i zachowaniu sie ryb we wlocie wioka.
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Ktére z wymienionych informacji ze wskazan sonaru nalezy uzna¢ za najwazniejsze:
A) wykrycie tawicy;
B) oszacowanie wielko$ci fawicy;
C) okreslenie gtebokosci fawicy;
D) umozliwienie naprowadzenia statku na tawice.
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Ze wskazan echosondy rybackiej szyper otrzymuje szereg waznych informacji. Ktére z
wymienionych ponizej nalezy uznac za najwazniejsze:
A) precyzyjne okreslenie gtebokosci fawicy;
B) okreslenie predkosci dla naprowadzenia witoka na tawice;
C) okreslenie rozmiaréw pojedynczych ryb w tawicy;
D) catos¢ informacji pozwalajgcych na podjecie decyzji o celowosci wydania wioka w
aspekcie selektywnosci i wymogéw ochrony danego gatunku.
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Ktéry z wymienionych przetwornikdw sonarowych, zaktadajgc prace na tej samej czestotliwos$ci i
przy tej samej mocy nadawczej, pozwoli na uzyskanie wiekszego zasiegu:

A) o duzej szerokos¢ wigzki;

B) o duzej szerokosci pasma;

C) o duzej powierzchni promieniujgcej przetwornika;

D) o matej powierzchni promieniujgcej przetwornika.
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Na jako$¢ pracy echosond rybackich decydujacy wptyw majg parametry przetwornikow. Ktory z
wymienionych parametrow jest najistotniejszy dla wykrywania najstabszych celéw (ech od ryb):
A) czestotliwosé pracy;
B) szerokos$¢ wigzki akustycznej;
C) czutos¢ w kierunku odbiorczym oraz moc w kierunku nadawczym (odpowiedz
akustyczna);
D) szeroko$¢ pasma.
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W urzadzeniach hydroakustycznych mozliwos¢ racjonalnego ich wykorzystania ograniczajg
szumy i zaktdécenia z réznych zrodet. Ktére z wymienionych zrédet szumow ma najwiekszy
wplyw na prace urzgdzen?

A) szumy termiczne;

B) szumy tarcia;

C) szumy turbulencyjne;

D) szumy wlasne ukladéw elektronicznych.
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Fala akustyczna w urzgdzeniach ichtiolokacyjnych przebywa droge w obie strony. W jakich
urzgdzeniach stosowanych obecnie w rybotdwstwie wykorzystywana jest przewaznie fala
akustyczna przebywajgca droge tylko w jedng strong?

A) w echosondach pionowych;

B) w sonarach;

C) w systemach monitorowania wioka;

D) w echosondach sieciowych.
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Zasieg echosondy zalezy miedzy innymi od czestotliwosci pracy oraz od mocy sygnatu
nadawczego. Zaktadajgc, ze echosondy pracujg z tg samg mocg sygnatu nadawczego a ich
przetworniki majg jednakowg szerokos¢ wigzek akustycznych, przy jakiej czestotliwosci bedzie
osiggniety najwiekszy zasieg?

E) 20— 30 kHz;

F) 30-50 kHz;

G) 50 - 100 kHz;

H) ponad 100 kHz.
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Zaktadajgc jednakowe wymiary przetwornikow w sonarach o waskich wigzkach akustycznych,
przy jakiej czestotliwosci wigzka akustyczna bedzie najwezsza?

A) 20 - 30 kHz;

B) 30 -50 kHz;

C) 50- 100 kHz;

D) ponad 100 kHz.
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W echosondach sieciowych w potowach wiokowych ptywaki z przetwornikami ultradzwiekowymi
powinny by¢ montowane na:

A) rozpornicach;

B) na skrzydtach wtoka;

C) na $rodku nadbory;

D) na gardzieli.
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Dla zapewnienia optymalnej efektywnos$ci potowdw wiokowych oraz dbatosci o ochrone zasobow
i spetnienia wymogéw odpowiedzialnego rybotéwstwa statek rybacki powinien posiada¢ na
sSwoim wyposazeniu:

A) echosonde pionowa;

B) echosonde i sonar;

C) echosonde, sonar i echosonde sieciows;

D) echosonde, sonar i sonar sieciowy.




