Egzamin na dyplom
Szyper klasy 2 rybotéwstwa morskiego

Funkcja — Eksploatacja statku rybackiego

Przedmiot: Taktyka potowow i ichtiolokacja

Lp.

Pytania

Poprawna
odpowiedz

Dziatanie urzadzen ichtiolokacyjnych stosowanych w rybotéwstwie opiera sie na zjawisku
rozchodzenia sie w wodzie:

A) fal elektromagnetycznych;

B) fal radiowych;

C) fal infradzwiekowych;

D) fal ultradzwiekowych

Uwzgledniajgc predkos¢ rozchodzenia sie fal ultradzwiekowych w wodzie czas wykrycia
tawicy odlegtej od kutra o 1500 m wynosi:

A) 1s;

B) 2s;

C) 3s;

D) 4s.

Elementem, ktéry ma najistotniejszy wptyw na jakos¢ urzgdzen ichtiolokacyjnych jest:
A) rejestrator graficzny;
B) monitor;
C) panel procesora;
D) przetwornik ultradzwiekowy.

Ptywaki z przetwornikami w echosondach sieciowych nalezy montowac na:
A) $rodku nadbory;
B) gardziel;
C) rozpornicach;
D) skrzydtach witoka.

Po wykryciu tawicy sonarem oficer na mostku musi stosowac rézne kursy dla naprowadzenia
wtoka na tawice. Kursami wyprzedzania okresla sie kursy:
A) przyjete zgodnie z zasadami zwiadu lokalnego;
B) stuzace do okreslania gtebokosci, wielkosci i gestosci fawicy;
C) niezbedne do oceny odlegtosci od tawicy na jakg statek musi odejs¢, aby wydac
zestaw tratowy, ktéry znajdzie sie na gtebokosci tawicy;
D) stuzace do naprowadzania wydanego zestawu na fawice.

W urzgdzeniach hydroakustycznych mozliwos¢ racjonalnego ich wykorzystania ograniczajg
szumy i zaktécenia z roznych zrédet. Ktore z wymienionych zrédet szuméw majag najwiekszy
wplyw na prace urzadzen:

A) szumy termiczne;

B) szumy tarcia;

C) szumy turbulencyjne;

D) szumy wiasne uktadow elektronicznych.

Na uzyskanie wiekszego zasiegu (zaktadajgc prace na tej samej czestotliwosci i przy tej
samej mocy nadawczej), pozwoli przetwornik sonarowy:

A) o matej powierzchni promieniujgcej przetwornika;

B) o duzej powierzchni promieniujgcej przetwornika;

C) o duzej szerokos¢ wigzki;

D) o duzej szerokosci pasma.

Wykorzystanie sonaru na towisku pozwala na uzyskanie informaciji niezbednych do
prowadzenia potowow, z ktérych najwazniejsze to:

A) informacji naprowadzajgcych wiok na tawice;

B) wykrycie tawicy;

C) oszacowanie wielkosci tawicy;

D) okreslenie gtebokosci tawicy.

Echosondy rybackie posiadajg tzw. ,biatg linie” ktéra umozliwia:
A) cyfrowe okreslenie gteboko$ci;
B) wyréznienie echa od ryby przydennej;
C) okreslenie gtebokosci od przetwornika do dna;
D) okreslenie gtebokosci od powierzchni morza do dna.
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Funkcja zasiegowej regulacji wzmocnienia w echosondach oznaczana jako TVG (Time
Varied Gain) jest przeznaczona do:
A) zmniejszania wzmocnienia echosondy w miare wzrostu gtebokosci;
B) stopniowego automatycznego zwiekszania wzmocnienia odbiornika echosondy w
celu wyréwnania poziomu sygnatu ech dla celéw bliskich i dalszych;
C) recznej regulacji wzmocnienia echosondy;
D) kompensacji szuméw witasnych.
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Zaktadajgc, ze do pomiaru gtebokosci 700 m echosonda nie moze impulsowac czesciej niz
jeden raz/sek., z jakg maksymalng czestoscig echosonda moze impulsowac¢, aby mogta
pomierzy¢ gtebokos¢ do100 m:

A) > 10 razy/sek;

B) <7 razy/sek;

C) > 7 razy/sek;

D) <14 razy/sek.
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Aby rzeczywisty ksztatt obrazu dna przedstawiany na ekranie echosondy byt wtasciwy,
stosunek przesuwu obrazu do czestosci impulsowania echosondy powinien wynosi¢ 1:1. Jesli
przesuw obrazu w poprzek ekranu bedzie dwa razy wolniejszy, to ksztatt dna na echogramie
bedzie:

A) 2-krotnie zawezony;

B) 2-krotnie rozciggniety;

C) 4-krotnie zawezony;

D) pozostanie bez zmian.
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Optymalne miejsce do montazu przetwornika echosondy w dnie statku rybackiego znajduje
sie:

A) w potowie dtugosci kadtuba;

B) w czesci rufowej kadtuba;

C) w czesci dna pomiedzy dziobem a 1/3 dlugosci kadtuba;

D) w dowolnym miejscu.
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Predkosc¢ fali akustycznej w wodzie zalezy miedzy innymi od temperatury i od zasolenia. W
jakiej wodzie predkos¢ fali akustycznej bedzie najwieksza?

A) w cieptej wodzie o duzym zasoleniu;

B) w zimnej wodzie o duzym zasoleniu;

C) w zimnej wodzie o matym zasoleniu;

D) w zimnej stodkiej wodzie.
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Nowoczesne echosondy czesto produkowane sg jako echosondy z podzielong wigzkg
(Splitbeam). Na czym polega przewaga takich echosond w poréwnaniu do echosond
klasycznych?

A) majg wiekszg czutosc;

B) mierzg wielkos¢ ryb;

C) majg wigkszy zasieg;

D) sg znacznie bardziej niezawodne.




