Nadlesnictwo Tychowo

SA.270.3.2.2026 Zatgcznik nr 2
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

1. Przedmiot i zakres opracowania: ,,Utrzymanie i konserwacja drog lesnych
na terenie Nadlesnictwa Tychowo w 2026 roku”.

2. Wykonywanie roboét:

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, wymaganiami
przedmiaru robdt i poleceniami przedstawiciela Zamawiajgcego zapewniajgc
im odpowiednig jakos¢ na kazdym etapie. Decyzje Zamawiajgcego dotyczgce
akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robdt bedg oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy a takze w normach i wiedzy technicznej.
Polecenia Zamawiajgcego dotyczgce realizacji robot bedg wykonywane przez
Wykonawce nie poOzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg
wstrzymania robo6t. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robét w takiej sytuacji ponosi
Wykonawca.

1) Transport materiatéw sypkich:

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

2) Roboty ziemne:

a) Przy wykonywaniu robét ziemnych nalezy uwzglednic:
¢ naturalng wilgotnosc¢ gruntu,
e statecznosc¢ skarp i zboczy.

b) Przy okreslaniu pochylenia skarp wykopow i nasypow nalezy szacunkowo
uwzgledniac:
¢ wielkos¢ obcigzen dynamicznych przekazywanych na podtoze gruntowe,
e obcigzenia terenu wokot projektowanego wykopu,
o wartos¢ kata tarcia wewnetrznego i spdjnosci gruntu,
e wysoko$¢ skarp, nasypow i ukopow,
e obcigzenie powierzchni gruntu w poblizu goérnych krawedzi skarp,

wystepujgce w trakcie wykonywania robot.

c) Zbocza nasypow, przekopow i wykopow w gruntach sypkich lub spoistych
powinny zachowywac petna rownowage w kazdej porze roku. Skarpom nasypéw
i wykopdw narazonych na statyczne dziatanie obcigzen, jezeli nie przewidziano
specjalnych zabezpieczen tych skarp, nalezy nadac tagodniejsze pochylenie
bokow. Wykonywanie wykopow w gruntach spoistych powinno sie odbywac
bez naruszenia naturalnej struktury gruntu dna wykopu.




3. Zakres robot. Sposoéb realizacji i odbioru:

I. Naprawa nawierzchni powinna polegaé na:
¢ mechanicznym profilowaniu i zageszczeniu drég gruntowych: czyli
wyréwnywanie, ksztattowanie i zageszczanie nawierzchni drég nieutwardzonych,
w celu poprawy ich stanu technicznego, nalezy zapewni¢ odwodnienie i usungc¢
nierownosci, takie jak wyboje czy koleiny, z uzyciem specjalistycznego sprzetu,
gtébwnie rowniarki i walca, przywracajgc drodze odpowiedni spadek poprzeczny.
Bezposrednio po wyprofilowaniu podtoza walcem wibracyjnym lub sprzetem
rownowaznym nalezy osiggnie¢ odpowiednie zageszczenie,
Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania profilowania i zageszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni
wytgcznie w korzystnych warunkach atmosferycznych. Do profilowania podtoza nalezy
stosowacé rowniarki lub sprzet rownowazny. Przed przystgpieniem do profilowania
podtoze powinno byC¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Po oczyszczeniu
powierzchni podtoza nalezy sprawdziC, czy istniejgce rzedne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu odpowiednich rzednych podtoza. Po wyprofilowanym
i zageszczonym podtozu nie moze odbywac sie ruch, niezwigzany bezposrednio
z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Szerokos¢ profilowanego podioza nie moze by¢ mniejsza od szerokosci istniejgcej
szerokosci drogi o wiecej niz 10 cm. Spadki poprzeczne profilowanego podtoza powinny
by¢ zgodne z ustaleniami z przedstawicielem Zamawiajgcego. Jednostkg obmiarowg
jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego profilowania. Spadki poprzeczne
nawierzchni po wykonaniu profilowania i zageszczenia muszg wynosi¢ 5%. Roboty
uznaje sie za wykonane zgodnie z przedmiarem robét wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajgcego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem w/w tolerancji dajg
wyniki pozytywne. W przypadku stwierdzenia usterek przedstawiciel Inwestora ustali
zakres wykonania robot poprawkowych, ktore Wykonawca zobowigzany jest wykonac
niezwtocznie i na koszt wtasny wedtug zasad prawa budowlanego. W miejscach gdzie
nie ma mozliwosci osiggniecia projektowanej szerokosci profilowania nalezy przyjgc
do rozliczenia rzeczywistg szerokosc.

* Odbiér robdt
odbiorowi podlega ilos¢ wyprofilowanego i zageszczonego podtoza w m2.

Il. Miejscowe wypelnienie pojedynczych dotéw (uzupeilnienie ubytkéw) na
drogach lesnych mieszanka kruszywa tamanego.
Sposodb wykonania:

e uzupetnienie ubytkéw nawierzchni kruszywem tamanym 0-31,5 mm

e uzupetnienie ubytkéw mieszanka kruszywa tamanego o frakcji 0 - 63 mm:

— materiat na naprawe nawierzchni drogi mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami
transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem
z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem,

- kruszywo przeznaczone do robo6t drogowych musi spetniaé normy PN-EN13242:2010
lub réwnowazne, powinno posiada¢ odpowiednie certyfikaty lub $wiadectwa
potwierdzajgce spetnienie tej normy.



— do naprawy nawierzchni nalezy uzy¢ kruszywa tamanego o uziarnieniu 0-31,5 mm
(C50/30) lub 0-63 mm.

- Materiatem do wykonania warstwy z mieszanki niezwigzanej powinno by¢ kruszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego litego lub kruszywo
naturalne kruszone, uzyskane w wyniku przekruszenia kamieni narzutowych
i otoczakow (o wielkosci powyzej 63mm).

— kruszywo tamane powinno miec ciggte uziarnienie a krzywa przesiewu musi miesci¢
sie w krzywych granicznych. Wykonawca powinien przedstawi¢ deklaracje zgodnosci
na wbudowany materiat,

— kruszywo moze byc¢ rozktadane za pomocg rowniarek lub uktadarek do rozktadania
mieszanki w warstwie o jednakowej grubosci w sposob zapewniajgcy osiggniecie
wymaganych spadkow,

— zageszczenie nawierzchni powinno odbywac sie za pomocg walcow ogumionych i
stalowych wibracyjnych lub statycznych az do osiggniecia wymaganego wskaznika
zageszczenia przy wilgotnosci zblizonej do wilgotnosci optymainej,

— w przypadku konserwacji nawierzchni poprzez doziarnienie nawierzchni nalezy
istniejgcg nawierzchnie tluczniowg spulchni¢ réwniarkg na gtebokos¢ okoto 7cm,
dosypac¢ mieszanke w odpowiedniej ilosci a nastepnie zagescic.

- zageszczenie raz na 300m2 lub raz na odcinek roboczy min Is =1,0,

— kruszywo tamane powinno posiada¢ nastepujgce parametry jak nizej:



Tablica 1.: Wymagania dla kruszyw:

Wymagania wobec kruszywa do mieszanek
Rozdzial niezwiazanych przeznaczonych do zastosowania w S
W normie C warstwie Odniesienie
- Wiasciwose ] . . . . do PN-EN
PN-EN podbudowy zasadniczej nawierzchni drogi 13242:2004
13242 s
KR1:KR2 KR3:KR6
4.1 -4.2 | Frakcje/zestaw sit # 0,063:05:1:2:4: 5,608 11,2; 16: 22.4; 31,5: 45:
63 190 (zestaw podstawowy plus zestaw 1) Tabl. 1
Wazystkie frakcje dozwolone
4.3.1 Uziarnienie wg PN-EN 933-1 Ge80/20,
Gr80, Tabl. 2
G,75
432 Ogdlne granice 1 tolerancje
uziarnienia kruszywa grubego .
na sitach pos‘redr]ich wg PN- GTc20115 Tabl.3
EN 933-1
433 Tolerancje typowe go
uziarnienia kruszywa
drobnego 1 kruszywa o g%‘]’?% Tabl. 4
ciaglym uziarnieniu wg PN-
EN 933-1
4.4 Ksztalt kruszywa grubego wg
PN-EN 9334
— maksymalne wartoéci Flsa Tabl.3
wskaznika ptaskosc
lub
— maksymalne wartosci Slss Tabl. 6
wskaznika ksztaltu
4.5 Kategorie procentowych
Zawartosci ziaren o powierz.
przekrusz. lub tamanych oraz C Tabl. 7
ziaren catkowicie o ’
zaokraglonych w kruszywie
grubym wg PN-EN 933-5
46 Zawartos¢ pylow wg PN-EN
9331 f Dektarowarne Tabl. 8
— w kruszywie grubym®)
— w kruszywie drobnym #) foestarowane Tabl.
4.7 Jakosé pytow Wartos¢ niezbadana na pojedynczych frakcjach, a tylko w
mieszankach wg wymagan p.2.2-2.4 - WT-4
5.2 Odpornosc na rozdrabnianie
kruszywa grubego wg PN-EN .
1097-2, kagtegoria nie wyzsza LAw LAw*™) Tabl.9
niz
33 g:;'fg;?%cwr_'? scierame we MpeDeklarowana Tabl. 11
5.4 Gestosc wg PN-EN 1097-6 Deklarowana
rozdzial 7,8 lub 9
3.5 Nasiakliwoéé  wg  PN-EN W NR
1097-6 rozdziat 7.8 lub 9 (w “,Af“l,'w**)
zaleznosci od frakeji) He
6.2 Siarczany rozpuszczalne w
kwasie wg PN-EN 1744-1 ASwr Tabl. 12
6.3 (Ff;l_ké);llt%ii:dnosc siarki wg Srm Tabl. 13
6.4.2.1 Staloé¢  objetosciowa zuzla
stalowniczego wg  PN-EN Vs Tabl. 14
1744-1 rozdziat 19.3
6.4.2.2 | Rozpad krzemianowy w zuzlu
wielkopiecowym
kav.-alk%wym’ wg  PN-EN Brak rozpadu
1744-1 rozdziat 19.1
6.4.2.3 | Rozpad zelazowy w zuzlu Brak rozpada
wielkopiecowym




kawatkowym wg PN-EN
1744-1 rozdziat 19.2
6.43 Skiadniki rozpuszczalne W |  Brak substancji szkodliwych dla srodowiska wg
wodzie wg PN-EN 1744-3 Odre_bn}.'ch pm.epi_l.;'j“-'
6.4.4 Zanieczyszczenia Brak ciat obcych takich jak: drewno, szklo 1 plastik
mogacych pogorszyé wyréb koncowy
7.2 Zgorzel stoneczna bazaltu wg
PN-EN 1367-3, wg PN-EN SBia
1097-2
7.33 Mrozoodpornose na — skaly magmowe i przeobrazone: F4
kruszywie frakcji 8/16 wg — skaly osadowe: F10 Te
PN-EN 1367-1 _ kruszywa z recyklingu: F10 abl 18
(F25%%)
Zatacznik | Sktad materiatowy _
C ’ Deklarowany
Z;gqcimk Istotne cechy srodowiskowe Wiekszoé¢ substancji niebezpiecznych okrelonych
CI:?l;—Il w dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie
. wystepuje  w  zrodtach kruszywa pochodzenia
mineralnego. Jednak w odniesieniu do kruszyw
sztucznych 1 odpadowych nalezy badac czy
zawartos¢  substancji  niebezpiecznych  nie
przekracza wartosci dopuszezalnych wg odrebnych
przepisow

*) laczna zawartos¢ pyléw w mieszance powinna sie miesci¢ w polu wyznaczonym przez krzywe graniczne

#%) laczna pod warunkiem, gdy zawartos¢ w mieszance nie przekracza 50% m/m

##%) do warstw podbudow zasadniczych na drogach obciazonych ruchem KR5+KR6 dopuszeza sie jedynie
kruszywo charakteryzujace sie odpornoscia na rozdrabnianie LA=35

####) w przypadku, gdv wymaganie nie jest speinione nalezy sprawdzi¢ mrozoodpornosé

Uziarnienie kruszywa:
Okreslone wg PN-EN 933-1:2012 uziarnienia mieszanek kruszyw powinny miescic sie
w krzywych granicznych uziarnienia i spetnia¢ wymagania przedstawione na rysunku 1.
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Rysunek 1. Mieszanka niezwigzana 0/31,5 nawierzchni z kruszywa niezwigzanego.

Wyszczegolnienie robdt
- roztozenie warstwy kruszywa famanego grubosci po zageszczeniu podanej w
przedmiarze robot ze spadkami poprzecznymi 3-5%, szerokos¢ 3,5 m, prowadzone w
dobrych warunkach atmosferycznych, podtoze nie moze by¢ nadmiernie zawilgocone i
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- wyprofilowanie i zageszczenie (liczone w osobnej pozycji kosztorysowej) mechaniczne
warstwy podbudowy, z odrzuceniem nadziarna i zanieczyszczen, przy wilgotnosci
zblizonej do optymalne;j,

» Odbidr robot

- na powierzchni podbudowy nie moze by¢ zagtebien powodujgcych zastoiny wody oraz
byt mozliwy swobodny sptyw wody, nierdwnosci w przekroju poprzecznym nie mogag
przekroczy¢ 1,5 cm, w kierunku podtuznym nierownos¢ po przytozeniu 4 metrowej taty
nie powinna przekracza¢ 2 cm,

- zageszczenie podbudowy powinno by¢ prowadzone do momentu gdy po przejezdzie
poruszajgcych sie po niej pojazdow nie bedg powstawaty widoczne slady o gtebokosci
wiekszej niz 0,5 cm

- odbiorowi podlegta ilos¢ wbudowanego kruszywa tamanego liczona w t.,

4. Wymagany sprzet:

1) Rowniarka;

) Walec wibracyjny samojezdny;

) Samochod samowytadowczy o tadownosci min 10T;
) Koparka kotowa lub ggsienicowa;

A W N

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdét.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu ma gwarantowac przeprowadzenie robot wskazaniach przez
Zamawiajgcego w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byc¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Sprzet ma by¢ zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

1) Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy
i wykonywania robot wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

2) utrzymywac teren budowy w nalezytym tadzie i porzgdku,

3) podejmowaé wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie sie
do przepiséw i norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu
budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wtasnosci
spotecznej, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegoélny wzglad na:

a) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk i drog dojazdowych,

b) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

C) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,

d) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

e) mozliwoscig powstania pozaru.



6. Ochrona przeciwpozarowa

1) Wykonawca jest zobowigzany przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

2) Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny i dopuszczony do uzycia sprzet
przeciwpozarowy na terenie budowy, magazynach i pomieszczeniach z budowg
zwigzanych.

3) Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

4) Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel wykonawcy.

7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbac,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

8. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdét (ich stanu techniczny)
i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do ich wykonania od daty rozpoczecia
do daty odbioru koncowego robaot.

9. Zasady kontroli jakosci robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robdt i stosowanych
materiatbw. Wykonawca zapewni odpowiedni system Kkontroli, wigczajac
w to personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do zachowania
jakosci materiatow i robét.

Wykonawca bedzie przeprowadzat odpowiednig kontrole zapewniajgcg wykonanie
robot zgodnie z wymaganiami zawartymi w przedmiarze robdt. Wszystkie koszty
zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw i robot ponosi
Wykonawca.

10. Obmiar robét.

1) Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot,
zgodnie z przedmiarem, w jednostkach ustalonych w kosztorysie ofertowym.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym  powiadomieniu
Zamawiajgcego o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na
3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do drukéw obmiaru robét DKR. Jakikolwiek btgd lub
przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym nie
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11.

zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robodt. Btedne dane
zostang poprawione wg ustalen Zamawiajgcego na pismie.

2) Zasady okreslania ilosci robét i materiatow
Zasady okreslania ilosci robot podane sg w odpowiednich KNR-ach oraz KNNR-
ach. Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w
dokumentacji kosztorysowej oraz w kosztorysie ofertowym.

3) Urzadzenia i sprzet pomiarowy.
Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg
zaakceptowane przez Zamawiajgcego. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang
dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub sprzet wymagajg badan
atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

Odbioér robot

1) Rodzaje odbiorow robot:
W zaleznosci od ustalen odpowiednich przedmiaru robot, roboty podlegajg
nastepujgcym odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

2) Odbidr roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
Odbidr robot zanikajgeych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robot oraz ilosci tych robédt, ktére w dalszym procesie realizaciji
ulegng zakryciu. Odbiér robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie
dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek
bez hamowania ogoélnego postepu robot. Odbioru tego dokonuje Inspektor
nadzoru/Zamawiajacy.
Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru wykonawca zgtasza Zamawiajgcemu,
mailowo, pisemnie, telefonicznie. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie pozniej jednak niz w ciggu 7 dni od daty zgtoszenia budowy i powiadomienia o
tym fakcie Zamawiajgcego.
Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Zamawiajgcy na podstawie
dokumentow zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg
i uprzednimi ustaleniami. Z odbioru spisuje sie protokét wedtug wzoru okreslonego
przez Zamawiajgcego

3) Odbidr czesciowy
Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét.
Odbioru czesciowego robot dokonuje sie dla zakresu robdt okreslonego
w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robat.
Odbioru robét dokonuje przedstawiciel Zamawiajgcego.

4) Odbiér kohcowy
Zasady odbioru koncowego robot:
Odbidr koncowy robot polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz jakosci.
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Odbidr koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc
od dnia pisemnego zgtoszenia Wykonawcy o zakonczeniu robét. Odbioru
ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowe;j
na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiarow, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robo6t z przedmiarem rob6t. W toku odbioru
koncowego robot, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu oraz odbioréw czesciowych,
zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot

uzupetniajgcych w poszczegolnych elementach konstrukcyjnych
i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot
w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
przedmiarem robo6t z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong warto$¢
wykonywanych roboét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
5) Dokumenty do odbioru czesciowego/kohcowego.
Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru czesciowego/ kohcowego robot,
sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
6) Odbidr pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdét zwigzanych
Z usunieciem wad, ktére ujawnig sie w okresie gwarancyjnym i rekojmi.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,Odbiér kohcowy robot".

12. Podstawa ptatnosci

Rozliczenie robét zgodnie z warunkami Umowy.



