Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét:
roboty budowlane drogi wewnetrznej lesnej stanowigcej Sciezke
edukacyjng w lesnictwie Babsk

45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog

KODY CPV

GRUPY ROBOT

451 Przygotowanie terenu pod budowg

452 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czgéci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i
wodnej

KLASY ROBOT

4511 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow
budowlanych; roboty ziemne

4523 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociaggow, linii

komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drog

KATEGORIE ROBOT

45111

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

45233 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania

nawierzchni autostrad, drog

45100000-8 I. Roboty przygotowawcze
45111000-1 Il. Roboty ziemne
45233120-6 V. Podbudowa
45233120-6 V. Nawierzchnia
45233120-6 VI. Mata architektura

DL.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot
drogowych na $ciezce edukacyjnej w le$nictwie Babsk.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni
drogi lesnej wg kodu CPV 45233120-6.
Nawierzchnig¢ thuczniowa wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowe;:

*  bezposrednio na podtozu gruntowym przepuszczalnym G1,
* nagruncie dowiezionym G1- (pospotka)

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia tluczniowa - warstwa z mieszanki kruszywa lub thucznia kamiennego, lezaca na
podiozu naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanym i uzdatnionym do bezposredniego
przejmowania ruchu.

1.4.2.

1.4.3.

1.4.4,
1.4.5.
1.4.6.
1.4.7.
1.4.8.
1.4.9.

a)
b)

c)

d)

e)

9)

h)

Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

Warstwa wiagzaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwg $cieralng a podbudows,
zapewniajaca lepsze rozlozenie napr¢zen W nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyrownania nieréwnosci podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni.

Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
poditoze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

Podbudowa zasadnicza - gorna czgs¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona sklada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy spelniajgca, obok funkeji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek
podioza. Moze zawiera¢ warstwg mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.

Kruszywo lamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg
PN-B-01100.

Kruszywo twarde tamane zwykle magmowe, wykonane z granitu, bazaltu, gabro, diorytu,
andezytu, melafiru, gnejsu lub sjenitu- kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego
przekruszenia skal litych i1 rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢ ziarnami
ostrokrawedzistymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B01100.

Thuczen - kruszywo tamane grube o wielkos$ci ziarna od 31,5 mm do 63 mm.

Kliniec - kruszywo tamane drobne o wielkos$ci ziarna od 4 mm do 31,5 mm.

Mial, piasek famany kruszywo zwykle drobne o wielkosci ziarna 0 - 4 mm.

Elementy z drewna sosnowego obtoczonego i impregnowanego ci§nieniowo.

Elementy metalowe nierdzewne — wkrety, podktadki sruby i uchwyty.

Stopy fundamentowe wylewane z betonu C12/15 (B15).



1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy wylesiony teren budowy i
dziennik budowy oraz dokumentacje¢ projektowa i ST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ opis techniczny, rysunki i przedmiar robot
1.5.3. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie: a)

utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokodt terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb Iub dobr
publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

C) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

d) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

e) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

1.5.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

1.5.7. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca begdzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni thuczniowej sa:
O kruszywo grube tamane twarde 31,5/63 mm —, magmowe, wykonane z granitu, bazaltu, gabro, diorytu, andezytu,
melafiru, gnejsu lub sjenitu do warstwy dolnej.

O kruszywo drobne tamane twarde 4/31,5 mm — magmowe, kliniec wykonane z granitu, bazaltu, gabro, diorytu,
andezytu, melafiru, gnejsu lub sjenitu do gornej warstwy nawierzchni,

0 kruszywo drobne twarde magmowe na zamknigcie 0,075 /4 mm - miat kamienny lub piasek tamany wykonane z
granitu, bazaltu, gabro, diorytu, andezytu, melafiru, gnejsu lub sjenitu.

2.2. Zrodla uzyskania materialéw



Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotyczace proponowanego
zrodta zakupu materialdéw oraz $wiadectwo jakosci lub inny dokument przydatno$¢ tych materialdéw. Dotyczy to
szczegolnie materiatow nawierzchniowych.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktoére nie wptyng niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow 1 wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami ST i Inspektora
Nadzoru,

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inspektora pod
grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonaweca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inspektora nadzoru program zapewnienia
jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwarantujacy wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawieraé: a)

czg$¢ ogblng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakos$cig wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wilasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan,

- sposOb oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujacych, a takze wycigganych wnioskdéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme¢ przekazywania tych informacji Zamawiajagcemu,

b) cz¢s¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposdb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwo$é, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegdlnych elementow robot,

- sposéb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika
budowy spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bgda dotyczy¢ przebiegu roboét, stanu bezpieczenstwa ludzi
i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy be¢da czytelne, dokonane trwatg technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
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Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:
O date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
0 terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,
O przebieg robdt, trudnosei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach, O  uwagi i
polecenia Inspektora Nadzoru.
0 daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
0 zgtoszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze§ciowych i ostatecznych odbiorow robot,
0 wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy, 0  inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedlozone Inspektorowi Nadzoru
do ustosunkowania sig.
Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.
Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecenn Wykonawcy robot.

Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy =zalicza si¢ takze nastgpujace dokumenty: a)
protokoty przekazania terenu budowy,
b) protokoty odbioru robot,

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane przez Wykonawce.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektowsg i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robét i terminie
obmiaru.

Wyniki obmiaru beda przekazane Inspektorowi Nadzoru.
Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robot lub gdzie indziej w ST nie
zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inspektora Nadzoru w Dzienniku Budowy.
Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czesto§cig wymagang do celu ptatnosci na rzecz Wykonawcy.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robot i materialéw

Dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowe;.
Jesli ST whasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako dtugo$¢ pomnozona
przez $redni przekroj.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo beda rozliczone wedtug dowodow wydania materiatow.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary begda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda  uzupetione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone
w formie oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiardw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robét



W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru: a)
odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie
dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu
robot.

Odbioru roboét dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowo$¢ danej czgséci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru i Inwestora. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz
w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru i
Inwestora.

Jako$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikoéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiodr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czesciowego robdt dokonuje sie
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosei i
wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci Inspektora Nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentdw,
wynikow badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupehiajacych komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako§¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajac pomniejszong warto$¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokoét odbioru ostatecznego robot

sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. dokumentacje¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie
realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uzupehiajace lub zamienne),

3. dziennik budowy (oryginal) i ksigzke obmiarow.

4. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z ST i ew. PZJ,

6. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot,
8.

5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogodlne

Za wykonanie robdt budowlanych dotyczacy przebudowy drogi le$nej — $ciezki edukacyjnej w lesnictwie Babsk,
Nadlesnictwo Skierniewice. Wykonawcy bedzie przyshugiwato wynagrodzenie ustalone na podstawie kosztorysow
powykonawczych sporzadzonych dla prac zrealizowanych zgodnie z projektami w oparciu o obmiar wykonanych
robdt 1 rzeczywiste naklady rzeczowe wg obowigzujacych katalogow przy zastosowaniu sktadnikow
kosztorysowych wyszczegolnionych w ofercie z tym Ze wynagrodzenie nie moze by¢ wigksze niz kwota
przedstawiona przez Wykonawceg w zlozonej ofercie.

Zasady sporzadzenia kosztorysu powykonawczego winny by¢ identyczne jak sporzadzenia kosztorysu ofertowego.
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ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

DL. 01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

1.WSTEP

1. 1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysoko$ciowych na $ciezce edukacyjnej w lesnictwie Babsk.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia roboét zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami
umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz potozenia obiektow

inzynierskich.
2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materialow
Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane.
3. SPRZET
Nie wystepuje

4. TRANSPORT
Nie wystepuje

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonac w oparciu o dokumentacje projektowq. Hektometry nalezy oznakowac palikami na

calej diugosci drogi.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajgcego dane zawierajace lokalizacje i

wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wszystkie

roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow

przez Inspektora Nadzoru.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy nalezy prowadzi¢ zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt. 5.1.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka pomiarowa

Jednostka pomiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Sposob odbioru robét

Odbidér robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie projektu i pomiaru
powykonawczego.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 km robdt obejmuje:

O sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktoéw wysokosciowych,

O uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami - zjazdy i mijanki, plac manewrowy

O wyznaczenie dodatkowych punktow wysokos$ciowych,

0 wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

0 inwentaryzacj¢ powykonawcza

Dlugos¢ odtwarzanej trasy jest zgodna z przedmiarem i odnosi si¢ do catej szerokos$ci pasa drogowego
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DL.01.02.01. Usuniecie pni drzew

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych
z usuni¢ciem pni drzew i karczowaniem krzewow na $ciezce edukacyjnej w lesnictwie Babsk.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z usunigciem karp drzew
wykarczowanych w ramach robdt przygotowawczych.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET

Karczowanie nalezy wykona¢ koparka o pojemnosci tyzki od 0,6 m3.
4. TRANSPORT

Karczowane pnie po karczowaniu nalezy wywiez¢ poza teren Nadle$nictwa a krzewy usuna¢ poza granice
robdt a nadmiar wywiez¢é staraniem i na koszt Wykonawcy w miejsce wyznaczone przez miejscowego lesniczego.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty zwigzane z usunieciem pni o $rednicy 16-45 cm oraz wykarczowaniem krzakow obejmuja:
wykarczowanie pni drzew i krzewdw, usunigcie karpiny i korzeni poza pas drogowy i zasypanie dotdw po
wykarczowaniu. Drobna karping i pozostalosci po karczowaniu usuna¢ poza pas drogowy (bez haldowania) wywiez¢ na
odlegtos¢ do 2 km w miejsce wskazane przez miejscowego leSniczego a karping, na wilasny koszt poza teren
Nadlesnictwa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykarczowania pni i zasypania dotow. Doty
po pniach nie moga by¢ zasypane humusem.

Zageszczenie gruntu wypetniajacego doly powinno spetnia¢ wymagania dotyczace nasypow

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z karczowaniem pni jest: sztuka
Jednostka obmiarowa karczowania krzakow jest: hektar

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach
po zasypaniu i doktadno$¢ usunigcia krzewow.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt. 7.
Nalezy wykona¢ nastgpujace roboty:

usuniecie pni drzew o Srednicy 16-45 cm wg przedmiaru rob6t usuniecie
krzakéw wg przedmiaru robot

Cena wykonania rob6t obejmuje:
- usuniecie karpiny z wywozem poza teren Nadle$nictwa,
- usunigcie krzakow
- usunigcie drobnej karpiny i korzeni i rozplantowanie poza pasem drogowym  lub wywiezienie na odl 2 km w miejsce
wskazane przez le$niczego
- zasypanie dotow
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DL.01.02.02. Zdjecie humusu - darniny
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu na Sciezce edukacyjnej w lenictwie Babsk.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z mechanicznym
zdjeciem warstwy humusu i darniny oraz usuni¢ciu poza pas drogowy z rozplantowaniem wykonywanych w ramach
robét przygotowawczych w zakresie okreslonym w Przedmiarze robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST DL 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST DL 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST DL 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu

Do wykonania robo6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nie nadajacej si¢ do powtdrnego uzycia nalezy
stosowac:

- koparki i samochody samowytadowcze,
- fopaty, szpadle i inny sprzg¢t do rgcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach, gdzie
prawidlowe wykonanie robdt sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST DL 00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.
4.2. Transport humusu

Humus, ktory nie jest przewidziany do p6zniejszego humusowania (wg SST DL.06.01.01), nalezy wywozi¢ na
odktad samochodami samowytadowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6dt podano w OST DL 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta, usunigta poza pas drogowy i rozplantowana warstwami grubosci 20 do
30 cm poza pasem drogi. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie ze wskazaniami
Zamawiajacego i wywiezione do 5 km we wskazane miejsca.
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Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem koparek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie
dla bezpieczenstwa robot (zmienna grubo$¢ warstwy humusu,), nalezy dodatkowo stosowaé r¢czne wykonanie robot,
jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora nadzoru

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu wynosi od 10 do 20 cm, jest zalezna od gtebokosci jego zalegania,
wysokosci nasypu. Rzeczywisty stan jego zalegania bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnos$ci zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy rozplantowaé warstwami grubosci 20 do 30 cm poza pasem drogowym - do lasu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST DL 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola usuniecia humusu

Sprawdzenie jakos$ci roboét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST DL 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu usunigtej poza pas drogowy i
rozplantowane;j.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST DL 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST DL 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1m2 wykonania robo6t obejmuje zdjecie humusu poza pas drogi na odktad i rozplantowanie warstwami
grubosei 20 do 30 cm do lasu lub wywiezienie na odlegtos¢ do 2 km w miejsce wskazane przez miejscowego
lesniczego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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ROBOTY ZIEMNE

DL.02.01.01. Wykonanie wykopow

1.WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopow
na $ciezce edukacyjnej w le$nictwie Babsk.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji wykonanie wykopoéw w gruntach kategorii 3 i 4°
2. MATERIALY (GRUNTY)

Rodzaj i kategorie gruntow ustalono na podstawie wynikow badan geotechnicznych - dokumentacja w
zatgczeniu.

3.SPRZET

Do wykonania robot nalezy uzywac spycharki, rowniarki lub koparki i walce.
4. TRANSPORT

Do przemieszczania gruntu na odlegto$¢ do 100 nalezy wykorzysta¢ spycharke. Na wigksze odleglosci grunt
nalezy transportowa¢ samochodami.

5. WYKONANIE ROBOT

Odspojone grunty (nadmiar) powinny by¢ wykorzystane do zasypania wykopow po karczowaniu lub usunicte
na koszt wykonawcy.

Zageszczanie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robdt ziemnych powinno spetnia¢ wymagania,
dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia i wynosic¢ 0,97.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST DL. 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji okre§lonymi w
punkcie 5 oraz z dokumentacjg projektowa.
Szczegodlng uwage nalezy zwrdcic¢ na:
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych, -
wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysieckéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jako$ci wykonania robdt okreslono w punkcie 6 SST
DL.02.01.01, oraz DL.02.03.01.
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6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiarow

1 | Pomiar szerokos$ci korpusu | Pomiar tasmg, szablonem, tata3 o dlugosci 3 m i

ziemnego poziomicg lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na
odcinkach prostych, w punktach gléwnych tuku, co
2 | Pomiar szerokosci dna 100 m na tukach o R 0 100 m co 50 m na tukach o R
rowow 0100 m
3 | Pomiar rzgdnych oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

Pomiar pochylenia skarp

Pomiar rowno$ci powierzchni
korpusu

Pomiar réwnosci skarp

Pomiar spadku podluznego | Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstgpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych
rowu

8 | Badanie zaggszczenia gruntu | Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej ulozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na
1000 m? warstwy

6.3.2. Szerokos¢ korpusu ziemnego

Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz 0 10 cm.
6.3.3. Szeroko$¢ dna rowow

Szerokos$¢ dna rowow nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz 0 5 cm.
6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzgdne korony korpusu ziemnego nie mogg roznic¢ si¢ od rzednych projektowanych o wiecej niz -3 cm lub +1
cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rozni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego
tangensem kata.

6.3.6. Rownos¢ korony korpusu

Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3 cm.
6.3.7. Rownos¢ skarp

Nierownosci skarp, mierzone tatg 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 0 10 cm.
6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rz¢dnych
wysokos$ciowych, nie moze dawac roznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zaggszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu 0,97

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr szescienny wykonanego wykopu.
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8. ODBIOR ROBOT

Odbidér wykopow nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego. Odbior robdt zanikajacych i czesciowych
dokonuje Inspektor Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Nalezy wykona¢:

Wykopy wg przedmiaru robét

Cena wykonania jednego metra sze$ciennego wykopow oraz w gruntach kategorii IV obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

OOoO0ooOoooOoQo

odwodnienie trenu robot,

wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp

zaggszczenie powierzchni wykopu,

rozplantowa¢ nadmiar gruntu z wykopow

przeprowadzenie pomiar6w i badan wymaganych w specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-02480:1986
PN-B-04481:1988
PN-B-04493:1960
PN-S-02205:1998
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

S A

9. BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;j

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obciazenie ptyta

Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu
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DL.02.03.01. Wykonanie nasypow

1.WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru nasypow
na $ciezce edukacyjnej w le$nictwie Babsk.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wykonanie i zaggszczanie nasypoéw i podtoza z gruntu
dowiezionego G1 piasku.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg podane w OST DL.00.0.00.”Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

2.MATERIALY

2.1. Grunty i materialy do nasypow

Grunty i materialty dopuszczone do budowy nasypéw powinny spetnia¢ wymagania okreslone w PN-S-02205
:1998 [4].

Grunty i materiaty do budowy nasypow podaje tablica 1.
Tablica 1. Przydatno$¢ gruntow do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S-02205 :1998 [4].

Przeznaczenie Przydatne
Na géme 1 Z . . ’%k.
warst - Zwiry i pospoiki

vyy 2. Piaski grubo i
nasypow w . L

. Srednioziarniste
strefie
przemarzania
W wykopach i
miejscach Grunt
zerowych do runty i
atebokosci niewysadzinowe
przemarzania

2.2. Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu gornej warstwy nasypu sg: - grunt
kategorii G1 pospotka - minimum piasek $redni

2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywo do wykonania warstwy powinno spetnia¢ nastepujace warunki: a)
szczelnos$ci, okreslony zaleznoscia:

Dis

o5
dss gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej lub odsaczajacej dgs
- wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.
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Dla materiatow stosowanych przy wykonywaniu warstwy warunek szczelno$ci musi by¢ spetniony, gdy warstwa
ta nie jest ukladana na warstwie odcinajace;j.

b) zageszczalnosci, okre$lony zaleznoscia:

gdzie:

deo

uod 05
dio

U - wskaznik r6znoziarnistosci,
deo - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca, dio
- wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca.
Piasek stosowany do wykonywania warstwy powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.
Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwy powinny spetnia¢ wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy

3.SPRZET

Sprzet do zaggszczania powinien by¢ zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Grunt nasypowy nalezy dostarczy¢ samochodami samowytadowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST DL.00.00.00. ,,Wymagania og6élne” pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podloza
Przygotowanie podloza polega na:

usuni¢ciu darniny, humusu lub gruntéw mineralnych - zniwelowaniu nieréwnosci ze spadkami
wedhug projektu.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw i rzgdnych wysokosciowych. Grubo$¢ roztozonej warstwy
luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu osiagnigto grubos¢ projektowana.
Warstweg o grubosci powyzej 20 cm, nalezy wykona¢ i zaggsci¢ dwuwarstwowo. Rozpoczgcie
uktadania kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze przez Inspektora warstwy
poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymienic¢
kruszywo na material o odpowiednich wlasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapic¢ do jej zaggszczania.
Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi i stopniowo
przesuwa¢ pasami podtuznymi czgsciowo nakladajacymi si¢, w kierunku jej osi. Zageszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami
podtuznymi cze¢$ciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej gérnej krawedzi.

Nieréwnosci lub zaglebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnywane na biezaco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materialu, az do otrzymania réwne;j
powierzchni.

W miejscach niedostgpnych dla walcoéw warstwa powinna by¢ zageszczana plytami wibracyjnymi
lub ubijakami mechanicznymi.

5.4. Wykonanie nasypow

Przygotowanie podloza w obrebie podstawy nasypu
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Przed przystapieniem do budowy nasypu nalezy w obrebie jego podstawy zakonczy¢ roboty przygotowawcze,
okreslone w SST DL.01.00.00 ,,Roboty przygotowawcze”.

Wycigcie stopni w zboczu

Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku do osi nasypu jest wigksze niz 1:5 nalezy, dla zabezpieczenia
przed zsuwaniem si¢ nasypu, wykona¢ w zboczu stopnie o spadku gérnej powierzchni, wynoszacym okoto 4% + 1%
1 szerokosci od 1,0 do 2,5 m.

Zageszczenie gruntu i no$nos¢ w podtozu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowaé wskaznik zageszczenia gruntdw rodzimych, zalegajacych w strefie
podtoza nasypu, do glebokosci 0,5 m od powierzchni terenu. Jezeli warto$¢ wskaznika zageszczenia jest mniejsza niz
okres$lona w tablicy 3, Wykonawca powinien doggscic¢ podtoze tak, aby powyzsze wymaganie zostalo spetnione.

Jezeli warto$ci wskaznika zaggszczenia okreslone w tablicy 3 nie moga by¢ osiagnicte przez bezposrednie
zaggszczanie podloza, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajace uzyskanie wymaganych
wartos$ci wskaznika zagegszczenia.

Tablica 3. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia dla podloza nasypow do glgbokosci 0,5 m od powierzchni terenu

Nasypy 0 Minimalna wartosé 1 dla:
wysokosci
m innych drog
kategoria ruchu
KR1-KR2
do 2 0,95
ponad 2 0,95

Wykonywanie nasypow na zboczach — nie wystepuja.
Poszerzenie nasypu

Przy poszerzeniu istniejacego nasypu nalezy wykonywaé w jego skarpie stopnie o szerokosci do 1,0 m. Spadek
gornej powierzchni stopni powinien wynosi¢ 4% +1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.

Wyciecie stopni obowiazuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoch przylegtych czgéci nasypu, wykonanych z
gruntow o réznych wiasciwosciach lub w réznym czasie.

Zageszczenie gruntu
Ogolne zasady zaggszczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zaggszczona z zastosowaniem sprzgtu
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkow.

Roztozone warstwy gruntu nalezy zageszcza¢ od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.
Wymagania dotyczace zageszczania

W zalezno$ci od uziarnienia stosowanych materialow, zaggszczenie warstwy nalezy okresla¢ za pomoca
oznaczenia wskaznika zaggszczenia lub porownania pierwotnego i wtérnego modutu odksztatcenia.

Kontrole zaggszczenia na podstawie porownania pierwotnego i wtérnego modutu odksztatcenia, okreslonych
zgodnie z normg PN-S-02205:1998 [4], nalezy stosowac tylko dla gruntow gruboziarnistych, dla ktorych nie jest
mozliwe okre$lenie wskaznika zageszczenia Is, wedtug BN-77/8931-12 [9].

Wskaznik zageszczenia gruntdw w nasypach, okreslony wedtug normy BN-77/8931-12 [9], powinien na calej
szerokosci korpusu spelnia¢ wymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia gruntu w nasypach

Minimalna warto$¢ Isdla:
Strefa s

nasypu

innych drog
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kategoria ruchu
KR1-KR2
Warstwy nasypu na glebokosci od
powierzchni roboét ziemnych ponize;j:
- 1,2 m (inne drogi) 0,95

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.3. Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow
6.3.1. Rodzaje badan i pomiarow

Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
punktach 2.3 oraz 5.3 niniejszej specyfikacji, w dokumentacji projektowej i SST.

Szczegdlng uwage nalezy zwr6oci¢ na:
a) badania przydatnosci gruntow do budowy nasypow,
b) badania prawidtowosci wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu,
¢) badania zaggszczenia nasypu,
d) pomiary ksztattu nasypu.
e) odwodnienie nasypu

6.3.2. Badania przydatnosci gruntow do budowy nasypoéw

Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypu powinny by¢ przeprowadzone na probkach pobranych z kazdej
partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego zrddta, jednak nie rzadziej niz jeden
raz na 3000 m3. W kazdym badaniu nalezy okre$lié¢ nastepujgce wiasciwosci:

Osktad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988 [1],

O zawarto$¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988 [1],

Owilgotno$¢ naturalng, wg PN-B-04481:1988 [1],

Owilgotnos¢ optymalng i maksymalna gestos¢ objetosciows szkieletu gruntowego, wg PN-B-

04481:1988 [1],
O granice ptynnosci, wg PN-B-04481:1988 [1],
Okapilarno$¢ bierng, wg PN-B-04493:1960 [3], O wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [7].
6.3.3. Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu polegaja na sprawdzeniu:
a) prawidlowosci rozmieszczenia gruntdow o roznych wiasciwosciach w nasypie,

6.3.4. Sprawdzenie zaggszczenia nasypu oraz podtoza nasypu

Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podloza nasypu polega na skontrolowaniu zgodnosci wartosci wskaznika
zaggeszczenia Is lub stosunku modutéw odksztatcenia z wartosciami okreslonymi w pktach 5.3.1.2 1 5.3.4.4.
Do biezacej kontroli zaggszczenia dopuszcza si¢ plyte dynamiczna.
Oznaczenie wskaznika zaggszczenia Is powinno by¢ przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12
[9], oznaczenie modutdow odksztalcenia wedtug normy PN-S-02205:1998 [4]. Zageszczenie kazdej warstwy
nalezy kontrolowa¢ nie rzadziej niz:
Ojeden raz w trzech punktach na 1000 m? warstwy, w przypadku okre$lenia wartosci Is,
Ojeden raz w trzech punktach na 2000 m? warstwy w przypadku okreslenia pierwotnego i
wtornego modutu odksztalcenia.
Wyniki kontroli zaggszczenia robot Wykonawca powinien wpisywaé¢ do dokumentoéw laboratoryjnych.
Prawidtowos¢ zageszczenia konkretnej warstwy nasypu lub podtoza pod nasypem powinna by¢ potwierdzona przez
Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.3.5. Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmujg kontrolg:
O prawidtowosci wykonania skarp,
Oszerokosci korony korpusu.
Sprawdzenie prawidlowosci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodnos$ci z wymaganiami dotyczacymi
pochylen i dokladnosci wykonania skarp, okre§lonymi w dokumentacji projektowej, SST oraz w pkcie 5.3.5
niniejszej specyfikacji.

21



6.4. Sprawdzenie jakosci wykonania odkladu

Sprawdzenie wykonania odktadu polega na sprawdzeniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w pkt 2 oraz 5.4
niniejszej specyfikacji, w dokumentacji projektowej i SST. Szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

a) prawidtowo$¢ usytuowania i ksztalt geometryczny odktadu,

b) odpowiednie wbudowanie gruntu,

¢) wlasciwe zagospodarowanie (rekultywacje) odktadu.

7.0BMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr szescienny nasypu.
8. ODBIOR ROBOT

Odbidr nasypdéw nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego przed wykonaniem kolejnych
rob6t zwigzanych z podbudowa. Odbioru robot zanikajacych i czgsciowych dokonuje Inspektor nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.Cena jednostki obmiarowej

Nalezy wykonac:

O roboty zwigzane z dowozem gruntu G1 — pospélki, formowaniem i zageszczeniem nasypow, poboczy i
podloza wg przedmiaru robot

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robot,

- pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspojenie i zatadunek na $rodki transportowe,
- transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsce wbudowania,

- wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

- zageszczenie gruntu,

- profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,

- wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,

- rekultywacj¢ dokopu i terenu przylegtego do drogi,

- wykonanie drog dojazdowych na czas budowy, a nastgpnie ich rozebranie,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986  Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481:1988  Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493:1960  Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-S-02205:1998  Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcenia ~ nawierzchni podatnych
i podtoza przez obcigzenie ptyta

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10.2.1. Wpykonanie i odbior robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978. 10.2.2.
Instrukcja badan podloza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.

10.2.3. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
10.2.4. Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.

PODBUDOWA
DL.04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podloza
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych
z wykonaniem koryta z uformowaniem poboczy oraz profilowaniem i zaggszczaniem podtoza na $ciezce edukacyjnej w
le$nictwie Babsk.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu budowy drogi
lesnej w lesnictwie Babsk w Nadlesnictwie Skierniewice.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z przygotowaniem podtoza
drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi
w OST DL-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3.SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inspektor nadzoru moze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do Kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wpltywu na wtasciwosci gruntu podtoza.
4. TRANSPORT

Nie wystepuje
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza bezposrednio
przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zaggszczania podtoza jest mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora nadzoru , w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywaé si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki Iub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki Iub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektor nadzoru a. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciggnigcie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metrow.
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Rodzaj sprzgtu, a w szczegodlnoscei jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sg
roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szerokos$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inspektor a
nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na teren Laséw Panstwowych.

Profilowanie i zaggszczenie podloza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen..

Po oczyszczeniu powierzchni podloza wykonawca powinien dokona¢ spulchnienia podloza na glebokosée
zaakceptowang przez Inspektora nadzoru jednak nie mniejszej niz 10 cm na calej dlugosci przebudowywanej drogi.
Nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzgdne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych
podloza. Zaleca si¢, aby rzgdne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca, powinien dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy
korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokos$ciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania
warto$ci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podtoza z uformowaniem pobocza nalezy stosowaé rowniarki. Scigty grunt powinien byé
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania. Zageszczanie podloza nalezy
kontynuowac¢ do osiagni¢cia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia
nalezy okre$la¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podtoza (Is)

ki:rpes::u Minimalna wartos¢ Isdla:
Ruch mniejszy
od ciezkiego
Na glebokosci od 0 do 20 cm od 0,07

powierzchni podtoza

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zaggszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny
modut odksztatcenia podtoza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie
powinien przekraczaé 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -
20% do +10%.

5.5. Utrzymanie Koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inspektor
nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inspektor nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
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Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i
wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

L Wyszczegblnienie badan i Minimalna czestotliwo$¢ badan
P- pomiarow i pomiarow
1 Szerokoé¢ koryta 10 razy na 1 km
Zaggszczenie, wilgotnos¢ | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
2 gruntu podtoza rzadziej niz raz na 600 m;

6.2.2. Zaggszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ pordwnanie warto$ci modutéw odksztalcenia, to warto§¢
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [3] nie powinna
by¢ wicksza od 2,2.

Wilgotno$¢é w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢ gruntu podtoza
powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie
6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gltgbokosci co najmniej 10 cm, wyrd6wnanie i powtdrne zageszczenie.
Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostkg obmiaru jest lm2 (metr kwadratowy) wyprofilowanego i zaggszczonego podloza zgodnie z
dokumentacja projektowa.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr wyprofilowanego i zaggszczonego podloza nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

2
Cena wykonania 1 m koryta obejmuje:
O prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
O korytowanie z uformowaniem poboczy
Ozatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
Oprofilowanie dna koryta lub podtoza,
Ozageszczenie,
Outrzymanie koryta lub podtoza,
O przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obciazenie ptyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata

5. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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NAWIERZCHNIA

DL.05.02.01. Nawierzchnia tluczniowa
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru nawierzchni
thuczniowej na $ciezce edukacyjnej w leSnictwie Babsk.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni
thuczniowej, wg PN-S-96023.
Nawierzchnig¢ thuczniowa wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowe;:

O bezposrednio na podtozu gruntowym przepuszczalnym G1,
0 na gruncie dowiezionym G1- piasku

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia thuczniowa - warstwa z tlucznia kamiennego, lezaca na podlozu naturalnym lub ulepszonym,
zaklinowanym i uzdatnionym do bezposredniego przejmowania ruchu.

1.4.2. Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-01100.

1.4.3. Kruszywo tamane zwykte wykonane ze skal magmowych - granitu, bazaltu, gabro, diorytu, andezytu, melafiru,
gnejsu lub sjenitu - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia skat litych i rozsiania
na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢ ziarnami ostrokrawedzistymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-
B01100.

1.4.4. Ttuczen - kruszywo tamane zwykte, grube o wielkosci ziarn od 31,5 mm do 63 mm na warstwe dolna gr 18 cm.
1.4.5. Kliniec - kruszywo tamane zwyklte o wielkosci ziarn od 4 mm do 31,5 mm na warstwe gorng gr 9 cm.
1.4.6. Miat - kruszywo tamane zwykte o wielkos$ci ziarn do 4 mm na zamknigcie i zamiatlowamie.

1.4.7. Mieszanka drobna granulowana, piasek tamany lub miat - wykonana z granitu, bazaltu, gabro, diorytu, andezytu,
melafiru, gnejsu lub sjenitu uzyskana w wyniku rozdrobnienia w granulatorach, charakteryzujaca si¢ chropowatymi
powierzchniami i foremnym ksztattem ziarn o stgpionych krawedziach i narozach, o wielkosci ziarn od 0,075 mm
do 4 mm.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni ttuczniowej wg PN-S-96023 sa:
O kruszywo tamane zwykte - ttuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [15],
mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],

O kruszywo do zamulenia gornej warstwy nawierzchni - mial, wg PN-B-11112 lub piasek wg PN-B-11113 0O woda do
skropienia podczas watowania i zamulania.

O

2.3. Wymagania dla materialow

Klasa i gatunek kruszywa, w zaleznosci od kategorii ruchu, powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy  PN-S-96023:
kruszywo klasy 11 lub 111 gatunek 2,

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
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Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
O rowniarek do rozscielania thucznia,
O walcow statycznych i walcoOw wibracyjnych minimum 8 tonowych.

4. TRANSPORT

Materiaty na budowe nalezy dowiez¢ samochodami samowytadowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podloza

Podloze pod nawierzchnie¢ thuczniowa powinno by¢ przygotowane zgodnie z przekrojem konstrukcyjnym i zageszczone.
Nawierzchnia thiczniowa powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu
do warstwy nawierzchni. Na gruncie spoistym, pod nawierzchnig thuczniowa powinna by¢ utozona warstwa gruntu
G1.

5.2. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Grubos$¢ dolnej warstwy nawierzchni ttuczniowej nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od 18 cm , gornej 9 cm lub
18 cm jednej warstwy na $ciezce.

Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu i zaklinowaniu osiggnigto
grubos¢ projektowang.

Po zageszczeniu warstwy kruszywa nalezy zaklinowac ja poprzez stopniowe rozsypywanie grysu od 3 do 5 cm, piasku
famanego i miatu przy ciaglym zaggszczaniu walcem statycznym gladkim.

W przypadku zageszczania kruszywa walcami wibracyjnymi roboty nalezy przeprowadza¢ bez skrapiania kruszywa
woda.

Kruszywo grube powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki albo réwniarki.
Grubosc¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu i zaklinowaniu osiggnigto
grubos¢ projektowang.

Kruszywo grube po rozlozeniu powinno by¢ zaggszczane przejSciami walca statycznego gladkiego, o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zaggszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé sig¢
od krawedzi i stopniowo przesuwac pasami podtuznymi, czgsciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej osi. Zageszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpoczaé si¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami
podtuznymi, czgéciowo naktadajagcymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi. Dobor walca gladkiego w zaleznosci od
twardos$ci thucznia, mozna przyjmowaé wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dobor walca gtadkiego w zaleznosci od twardosci thucznia

Twardo$¢ 1 wytrzymato$¢ na Sciskanie skaty, Dopuszczalny  nacisk  kN/m
z ktoérej wykonano ttuczen szerokosci tylnych kot walca
Migkka, od 30 do 60 MPa od 55 do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zageszczanie mozna zakonczy¢, gdy przed kotami walca przestaja si¢ tworzy¢ fale, a ziarno thucznia o wymiarze
okoto 40 mm pod naciskiem kota walca nie wtlacza si¢ w nawierzchnig, lecz miazdzy si¢ na niej.
Po zaggszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowac ja poprzez utozenie rozécietaczem klinca od 4 do 32 mm
i mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 do 4 mm i zaggszczeniu walcem statycznym gladkim.
Warstwy dolnej (o ile uktada si¢ na niej od razu warstwe gorna) nie klinuje si¢, gdyz niecatkowicie wypetnione
przestrzenie mi¢dzy ziarnami thucznia powodujg lepsze zwigzanie obu warstw ze sobg. Natomiast gorng warstwe nalezy
klinowa¢ tak dtugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie zostang wypelnione klincem i miatem.
W czasie zaggszczania walcem gladkim zaleca si¢ skrapia¢ kruszywo wodg tak czesto, aby bylo stale wilgotne, co
powoduje, ze kruszywo mniej si¢ kruszy, mniej wyokragla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.
Zageszczenie mozna uwazaé za zakonczone, jesli nie pojawiaja si¢ $lady po walcach i wybrzuszenia warstwy kruszywa
przed watami.
Jesli dokumentacja projektowa, SST lub Inzynier przewiduje zamulenie gérnej warstwy nawierzchni, to nalezy rozsypaé

cienka warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skropi¢ go woda i weiera¢, w zaklinowana warstwe tlucznia, wytworzona
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papke szczotkami z piasawy. W trakcie zamulania nalezy przepuscic¢ kilka razy walec na szybkim biegu transportowym,
aby papka zostata wessana w glab warstwy. Waly walca nalezy obficie polewa¢ woda, w celu uniknigcia przyklejania
do nich papki, ziaren klifica i thucznia. Zamulanie jest zakonczone, gdy papka przestanie przenika¢ w glab warstwy.

Jesli nie wykonuje si¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywa grubego nalezy dodawa¢ roéwniez miat.

W przypadku zaggszczania kruszywa sprzetem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym
waltu wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub plytowymi zaggszczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym co
najmniej 16 KN/m?), zageszczenie nalezy przeprowadzaé wedtug zasad podanych dla walcéw gladkich, lecz bez
skrapiania kruszywa woda. Liczbe przejs¢ sprzgtu wibracyjnego zaleca si¢ ustali¢ na odcinku probnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dbaé, aby byla ona stale wilgotna. Nawierzchnia, jesli
nie byla zaggszczana urzadzeniami wibracyjnymi, powinna by¢ réwnomiernie zajezdzana (dogeszczona) przez
samochody na catlej jej szerokosci w okresie od 2 do 6 tygodni, w zwigzku z czym zaleca si¢ przektadanie ruchu na rézne
pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci roboét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST DL-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robo6t

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci
kruszywa okreslone w pkt. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot przy budowie nawierzchni thuczniowej nalezy kontrolowac z czestotliwosciag podang ponizej, nastepujace

wiasciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w kruszywie i zawarto$¢ ziaren nieforemnych w kruszywie
- co najmniej 1 raz na dziennej dziatce roboczej z tym, ze maksymalna powierzchnia nawierzchni przypadajaca na
jedno badanie powinna wynosié 600 m?,

b) $cieralnos¢ kruszywa, nasigkliwo$¢ kruszywa, odpornos¢ kruszywa na dziatanie mrozu - przy kazdej zmianie Zrodta
pobierania materiatow.

Probki nalezy pobieraé w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na

biezaco przekazywane Inzynierowi.

Badania pelne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny by¢ wykonane
przez Wykonawce z czgstotliwoscig gwarantujaca zachowanie jakos$ci robot i zawsze w przypadku zmiany zrodta
pobierania materiatdw oraz na polecenie Inzyniera. Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez

Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inspektora Nadzoru.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiard6w dotyczacych cech geometrycznych nawierzchni twardych

nieulepszonych podano w tablicy 1. 6.4.2. Réwno$¢ nawierzchni

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [24].
Nieréwnosci poprzeczne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrows tata, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [24].
Nieréwnosci nawierzchni nie powinny przekracza¢ 15 mm dla nawierzchni ttuczniowej

6.4.3. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancjg O
10%.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w wykonanej nawierzchni

Wyszczegoblnienie badan i| Minimalna czg¢stotliwos$¢ badan i pomiarow
Lp. pomiardéw
1 | Szeroko$¢ nawierzchni 10razy nal km
2 | Réwnos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
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3 | Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 |Spadki poprzeczne ™ 10 razy na 1 km

5 [Rzedne wysokosciowe co 100 m i w charakterystycznych punktach

niwelety

Szeroko$¢ nawierzchni

Grubos$¢ nawierzchni Podczas budowy: w trzech punktach na kazdej
dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
400 m?

Przed odbiorem: w trzech punktach, lecz nie
rzadziej niz raz na 2000 m?
Dopuszczalne odchytki od projektowanej

erubosci nawierzchni nie powinny przekracza¢ 00
10%.

6.4.4. Szeroko$¢ nawierzchni

Szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6zni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.5. Pomiar nos$nos$ci nawierzchni

Pomiary no$nosci nawierzchni thuczniowej nalezy wykona¢ ptyta VSS o $rednicy 30 cm, zgodnie z BN64/8931 -
02 [23]. Pomiar nalezy wykona¢ nie rzadziej niz raz na 3000 m?, lub wedlug zalecefi Inspektora nadzoru
Nawierzchnia tluczniowa powinna spetnia¢ wymagania dotyczace nosnosci podane w tablicy 5. Tablica 5.
Wymagana no$nos¢ nawierzchni tluczniowej

Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy

Kategoria ruchu uzyciu ptyty o srednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140

Zageszczenie nawierzchni thuczniowej nalezy uzna¢ za prawidlowe wtedy, gdy stosunek wtoérnego modutu
odksztalcenia do pierwotnego modutu odksztatcenia, mierzonych przy uzyciu plyty o $rednicy 30 cm, jest nie wigkszy
od 2,2 (Me": Me'O 2,2).

6.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.6.1. Niewtasciwe uziarnienie i wlasciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji zostana
odrzucone. Jezeli kruszywa, nie spetlniajagce wymagan zostang wbudowane, to na polecenie Inzyniera, Wykonawca
wymieni je na wla$ciwe, na wlasny koszt.

6.6.2. Niewlasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych

w punkcie 6.3.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na cala grubo$é warstwy, wyréwnane

1 powtornie zaggszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po ich wykonaniu nastapi ponowny pomiar i ocena.

6.6.3. Niewlasciwa no$nos¢ nawierzchni

Jezeli no$no$¢ nawierzchni bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbgdne
do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez I.
Koszty tych dodatkowych robodt poniesie Wykonawca tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci nawierzchni wynikto z
niewlasciwego wykonania przez Wykonawce robot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
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Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT

Odbiér utozonej nawierzchni thuczniowej z kruszywa lamanego nastepuje na podstawie projektu i pomiaru
powykonawczego. Odbiodr robot zanikajacych i czgsciowych dokonuje Inspektor Nadzoru. Jednostkg obmiarowa jest
metr kwadratowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Nalezy wykona¢:
- dolng warstwe nawierzchni tluczniowej gr 18 cm wg przedmiaru

- gorng warstwe nawierzchni thuczniowej gr 9 cm zamknieta kruszywem tamanym 0-4 mm wg
przedmiaru

- jednowarstwowa nawierzchni¢ thuczniowa gr 18 cm zamknieta kruszywem tfamanym 0-4 mm
wg przedmiaru

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? nawierzchni thuczniowej obejmuje: O prace
pomiarowe i oznakowanie robot,

0 dostarczenie materialdw na miejsce wbudowania,
roztozenie warstwy kruszywa

O

O zaklinowanie warstwy kruszywa i zageszczenie

0 badanie no$nosci nawierzchni ptyta VSS jak w pkt. 6.5
|

przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i okreslenia

2. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczenie nasigkliwosci woda

3. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymalosci na $ciskanie

4. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczanie $cieralnosci na tarczy Boehmego

5. PN-B-04115 Materialy kamienne. Oznaczanie wytrzymato$ci kamienia na uderzenie (zwigztosc)
6. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
7. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

8. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren

9. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci 10. PN-B-06714-19

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda bezposrednig
11. PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
krystalizacji
12. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych
13. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie L0S

Angeles
15. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo famane do
nawierzchni drogowych
20. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia
kamiennego

22. BN-64/8931-01 Oznaczanie wskaznika piaskowego

23. BN-64/8931-02 Oznaczanie modutlu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podloza przez
obcigzenie plyta

24. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tata.

MALA ARCHITEKTURA
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DL. 06.01.01. URZADZENIA MALEJ ARCHITEKTURY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z

ustawieniem urzadzen malej architektury na $Sciezce edukacyjnej w lesnictwie Babsk.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
urzadzen drewnianych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Elementy malej architektury $ciezki stuza do celow edukacyjnych, krajoznawczych i turystycznych . a.
bariery zabezpieczajgce drewniane

b. altany le$ne drewniane

c. tablice informacyjne

d. tablice edukacyjne

e. stoly drewniane

f. fawy drewniane

0. kosze na $mieci drewniane
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-00.00.00
,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania elementow infrastruktury $ciezki

O Elementy z drewna sosnowego obtoczonego i impregnowanego ci$nieniowo.
O Elementy metalowe nierdzewne — wkrety, podktadki $ruby i uchwyty.

O Stopy fundamentowe wylewane z betonu C12/15 (B15).

2. 3.. Zabezpieczenie metalowych elementow bariery przed erozja
Sposob zabezpieczenia elementow drewnianych — drewno strugane podwojnie impregnowane cisnieniowo.
2.4. Materialy do wykonania elementow betonowych
2.1.1. Fundamenty i kotwy wykonane na miejscu budowy
2.1.1.1. Deskowanie

Deskowanie moze by¢ wykonane z drewna, z czg¢Sciowym uzyciem materialow drewnopochodnych Iub metalowych,
wzglednie z gotowych elementéw o mozliwosci wielokrotnego uzycia i wykonania powtarzalnych uktadow konstrukcji
jako deskowanie przestawne, §lizgowe lub przesuwne, zgodnie z wymaganiami PN-B-06251

2.1.1.2. Beton i jego sktadniki

Wiasciwosci betonu do wykonania betonowych fundamentow lub kotew powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tym, ze klasa betonu nie powinna by¢ nizsza niz klasa B 15, nasigkliwo$¢ powinna by¢ nie wigksza niz 5%,
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stopien wodoszczelno$ci - co najmniej W 2, a stopien mrozoodporno$ci - co hajmniej F 50, zgodnie z wymaganiami PN-
B-06250 [2].

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze
Przed wykonaniem wtasciwych rob6t nalezy ustali¢ lokalizacje elementow urzadzen i umiejscowienie stupkow.
5.3. Osadzenie stupkow urzadzen $ciezki edukacyjnej
5.3.1. Stupki osadzane w otworach uprzednio wykonanych w gruncie
5.3.1.1. Wykonanie dotow pod stupki

Doty (otwory) pod stupki powinny mie¢ wymiary:
0 przy wykonywaniu otwor6w wiertnicg - $rednica otworu powinna by¢ wigksza o okoto 20 cm od najwickszego
wymiaru poprzecznego stupka, 30*30 a glebokos¢ otworu powyzej 50 cm,

5.3.1.3. Osadzenie stupkow na fundamencie betonowym

Osadzenie wspornikow ,,marki” w otworze, w gruncie wypelnionym betonem powinno uwzgledniaé:

0 umocowanie zbrojenia wspornikow,

0 wypelnienie otworu mieszankg betonowg klasy B15, odpowiadajgca wymaganiom PN-B-06250 [2]. Do czasu
stwardnienia betonu uchwyt zaleca si¢ podeprze¢. Zaleca si¢ wykonywaé montaz stupkéw co najmniej po 7 dniach
od ustawienia uchwytu w betonie.

5.4. Montaz poszczegolnych elementow malej architektury

A. Bariery miejsca postoju pojazdéw

Po obydwu stronach miejsca postoju nalezy ustawié¢ bariery zabezpieczajace - drewniane o wysokosci 1,0 m
(na poszerzonym do 1,00 m poboczu). Bariery dtugosci 2,5 m i przekroju 10*5 cm, stupki dtugosci 1,0 m o przekroju
10*10 cm w rozstawie 2,5 m oraz listwy poprzeczne - porecze i zamocowane 0,5 m réwnolegle ponizej wsporniki o
dtugoscei 2,5 m i przekroju 10*5 cm i skosy o dtugosci 3,0 m i przekroju 10*5 cm, nalezy wykona¢ z drewna sosnowego
obtoczonego i impregnowanego cisnieniowo. Stopy betonowe B-15 o wymiarach 30*30*50 opisane ponizej.

B. Altana lesna

W ustalonych w projekcie miejscu nalezy ustawi¢ altany drewniane sosnowe o wymiarach 4,0 x 3,5 m.

Dach asymetryczny dwuspadowy z okapem, poszycie drewniane z desek sosnowych impregnowanych ci$nieniowo,
uktadanych na zaktadke.
Stupy nosne frontowe w rozstawie 2,40 m o dtugosci 2,80 m (2 szt.) majg Srednicg 12 cm a stupy nosne tylne (3 szt.)
dtugosci 120 cm i grubosci 14 cm sg w rozstawie 120 cm.
Wszystkie zamocowane w gruncie - stopy betonowe B-15 o wymiarach 30*30*50 opisane ponizej. Dluzsze stupy
przednie potaczone sg platwiag dlugosci 4,0 m o przekroju 12x18 cm. Do stupéw przymocowane zostang z tytu 3
krokwie dtuzsze 405 cm o przekroju 5x14 cm oraz z przodu 3 krétsze dtugosei 137 cm.
Krokwie zostang ztaczone obustronnie do stupdw 6 kleszczami o przekroju 2,5x10 cm i dtugosci 213 cm za pomoca $rub
M-10 z podktadkami.
Na ustawionej konstrukcji zostanie potozone poszycie dachowe z desek drewnianych o wymiarach 2,2 x 12 x 390 cm
ulozonych na zaktadke. Usztywnienie dluzszej potaci do tylnych stupow zostanie wykonane z 3 desek 2,5 x 10 x 75 cm.
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C. Tablice informacyjne: miejsca postoju pojazdéw, regulaminu i powrotu do miejsca postoju pojazdéw

Przed poczatkiem postoju nalezy ustawi¢ stelaz drewniany z daszkiem, o wysokosci catkowitej do 3,5 m wraz z tablica
do 0,5 m2 i napisem: "Lasy Panstwowe - Migjsce postoju pojazdow — Nadle$nictwo Skierniewice”.

Nastepnie nalezy ustawi¢ tablice 150*%200 cm z regulaminem ustalonym przez Zamawiajacego, a na koncu trasy
tablice powrotu do miejsca postoju pojazdéow do 0,5 m2.

D. Tablice edukacyjne

Tablic edukacyjne na stelazu drewnianym z daszkiem, o wysokosci catkowitej do 2,5 m wraz z tablica o0 wymiarach
100*75 cm i napisem edukacyjnym ustalonym przez Zamawiajacego. Podktad tablic blaszany i ocynkowany. Druk z
zastosowaniem folii polimerowej. Tablice laminowane warstwa ochronng anty-UV i antygrafitti.

E. Stoly drewniane

Pod wiatg nalezy ustawi¢ stoél ogrodowy wykonanego z drewna sosnowego obtoczonego i impregnowanego
ci$nieniowo. Blat stolu 0 wymiarach 180x70 cm wy-konany zostanie z desek o grubo$ci 12 cm, stezonych pod spodem
potrdjnie ptaskownikiem stalowym 0,5 x 3 cm i dhugosci 70 cm kazdy. Nogi 4 sztuki, wystajace 70 cm ponad ziemig ,
wykonane z watkow o $rednicy 12 cm i wrebem pétwatka 12 cm, przymocowane do boku blatu stotu wkretami M-10 ze
stali nierdzewnej. Nogi o tacznej dtugosci 120 cm, na glebokos¢ 50 cm zostang zamocowane w stopach betonowych B15
0 wymiarach 30*30*50.

F. Lawy drewniane z oparciem

Przy stole nalezy ustawi¢ fawki z oparciem, a przy $ciezce bez oparcia, wykonane z drewna sosnowego obtoczonego
i impregnowanego cisnieniowo. Siedzisko o wymiarach 180x40 cm wykonany z desek o grubosci 12 cm, stezonych pod
spodem potrojnie ptaskownikiem stalowym 0,5 x 3 cm i dtugosci 40 cm kazdy. Nogi 4 sztuki, wystajace 40 cm ponad
ziemi¢ , wykonane z watkow o $rednicy 12 cm i wrebem pdtwatka 12 cm, przymocowane do boku siedziska wkretami
M-10 ze stali nierdzewnej. Nogi o tacznej dlugosci 90 cm, na glgbokos¢ 50 cm zostang zamocowane w stopach be-
tonowych B-15 o wymiarach 30*30*50.

G. Kosze na $mieci drewniane z pokrywa

Ustawienie kosza na $mieci, luzno zawieszonego, bez dna (z wymiennymi i wykladanym do $rodka workiem)
wykonanego z drewna sosnowego obtoczonego i impregnowanego cisnieniowo. Kosz o wysokosci pojemnika 60 cm,
wykonany z potwatkow o $rednicy 8 cm, stezonych podwdjnie wewnatrz ptaskownikiem stalo-wym 0,5 x 3 cm i
dlugosci obwodowej 142 cm oraz dwoma pionowymi plaskowni-kami dlugosci 52 cm wraz z krzyzowym
wzmocnieniem dna takimi samymi ptasko-wnikami stalowymi o dtugosci 54 cm. Kosz jest zawieszony na 2 shupkach
wystaja-cych 90 cm nad ziemig, 5.4.1. Posadowienie

Stopy fundamentowe dla wszystkich urzadzen $ciezki i pod wszystkie stupki sg o wymiarach 30x30x50 cm.
Nalezy je wyla¢ z betonu C12/15 (B15). Shupki nalezy ustawi¢ na zabetonowanych wspornikach ,,markach”. Sg to
obejmy obustronne dwuotworowe stupka z prgtem zebrowanym dhugosci 20 cm, wykonane ze stali nierdzewnej lub
blachy ocynkowanej gr 4 mm. Stupki, bariery i elementy drewniane nalezy montowa¢ za pomoca nierdzewnych
wkretow, $rub i uchwytow metalowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoSci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przedstawi¢ Inspektorowi:
- materiaty do wykonania fundamentow betonowych i ew. kotew ,,na mokro”,

- wszystkie elementy drewniane,

- elementy montazowe stalowe,

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

6.3.1. Badania materiatbw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materialy dostarczone na budowe powinny by¢ sprawdzone w zakresie jakosci wyrobu i jego
wymiarow.
Czestotliwos¢ badan i ocena ich wynikow powinna by¢ zgodna z zaleceniami tablicy 2.
W przypadkach budzacych watpliwosci mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie
wilasciwosci dostarczonych wyrobow i materiatlow w zakresie wymagan podanych w
punkcie 2.
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Tablica 2. Czgstotliwo$¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobow
dostarczonych przez producenta

Lp. biggﬁf‘; Liczba badan Opis badan Ocens:gzglkow
1 | Sprawdzenie |5 badan z | Powierzchni¢ zbada¢ | Wyniki powinny by¢
powierzchni | wybranych losowo | nie uzbrojonym | zgodne z
elementow w kaz- | gkiem. Do ew. | wymaganiami punktu
dej dostarczanej | sprawdzenia 2
partii wyrobow glebokosci wad uzy¢
dostepnych narzedzi
2 | Sprawdzenie Przeprowadzié¢
wymiarow uniwersalnymi
przyrzadami
pomiarowymi lub
sprawdzianami

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robot nalezy zbadac:
a) zgodnos$¢ wykonania z dokumentacja projektowa (lokalizacja, wymiary),
b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow, zgodnie z punktem 2 i katalogiem (informacja) producenta,
c) prawidlowos¢ wykonania dotow pod stupki, zgodnie z punktem 5,
d) poprawnos$¢ wykonania fundamentéw pod stupki, zgodnie z punktem 5,
e) poprawno$¢ ustawienia stupkow, zgodnie z punktem 5,
f) prawidtowo$¢ montazu,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanej bariery ochronnej stalowej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
Zakres prac zgodny z przedmiarem.

Cena wykonania elementéw malej architektury drewnianej obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materiatow,
osadzenie stupkow (z ew. wykonaniem dotow i fundamentow betonowych),

O 0Ooog

montaz elementow (belek, stupkow, desek, wspornikow itp. z pomocg whasciwych $rub i podktadek) z wykonaniem
wszystkich elementow,

O przeprowadzenie badan i pomiar6w wymaganych w specyfikacji technicznej, 0 uporzadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

2. PN-B-06250 Beton zwykly
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10.

21.

22.
23.

PN-B-06251
PN-B-32250
PN-D-96002
PN-M-82010
PN-M-82101
PN-M-82121

Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne
Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw
Tarcica liciasta ogdlnego przeznaczenia

Podktadki kwadratowe w konstrukcjach drewnianych

Sruby ze Ibem sze$ciokatnym

Sruby ze Tbem kwadratowym
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