Pielniki mechaniczne - maszyny precyzyjne i skuteczne

Producenci maszyn oferujg coraz skuteczniejsze i bardziej precyzyjne réznego typu pielniki. Sg to nie
tylko urzadzenia bierne, wyposazone w redlice spulchniajgce czy zeby sprezyste, ale takze
glebogryzarki pracujgce miedzyrzedowo oraz maszyny wyposazone W sSystemy optyczne z

automatycznym prowadzeniem.

Drozejgce s$rodki do produkcji w rolnictwie, w tym $rodki ochrony roslin, oraz coraz mniejsza liczba
dostepnych do uzycia herbicydéw powoduje, ze gospodarstwa coraz czesciej decydujg sie na powrot do

mechanicznej pielegnacji upraw, jako alternatywy dla chemicznego zwalczania chwastow.
Zniszczy¢ chwasty i napowietrzy¢ glebe

Stosowanie mechanicznej metody walki z chwastami ma swoje zalety, poniewaz réwnoczesnie
niszczone sg chwasty oraz spulchniana i napowietrzana jest gleba, co stwarza lepsze warunki do
pézniejszego wzrostu i rozwoju roslin. Ws$rdéd urzadzen wykonujgcych te czynnosci sg brony
chwastowniki. Sg to maszyny skfadajgce sie z segmentéw, na kidérych sg zamontowane sprezyste
zeby. Kazdy z segmentow moze indywidualnie dopasowaé sie do nieréwnosci terenu. Mozna tez

zmieniaé agresywno$¢ dziatania zebdw poprzez zmiane kata natarcia i site nacisku.

Chwastowniki sg dostepne w réznych szerokosciach roboczych, poczawszy od 1,5 do 24 m.
Odpowiednio dobrana, uzyta we wiasciwy sposéb i w odpowiednim czasie brona niszczy skorupe,
pobudza rosliny zbozowe do krzewienia i niszczy chwasty. Im lzejsza jest gleba, tym lzejsza powinna
by¢ zastosowana brona. Aby efektywnie zniszczyé chwasty, potrzeba minimum 2-3 przejazdéw w
réznych kierunkach. Praca takg brong powinna odbywac¢ sie na skos lub w poprzek siewu, poniewaz
wtedy zeby maszyny sg w stanie wyrywaé chwasty znajdujgce sie pomiedzy roslinami w rzedzie. Zboza
mozna bronowaé od fazy 3-4 liscia do fazy krzewienia, natomiast inne uprawy, np. groch, gdy rosliny
majg okoto 10 cm. Jesli chcemy uzywacC chwastownika w uprawach zbdz, musimy pamietac¢, aby
nasiona byty zasiane o 1 cm gtebiej niz sie to zwykle robi. Jest to wazne, poniewaz zbyt ptytko zasiane

rosliny mogg zosta¢ wyrwane przez brone.

Standardowa predkos$¢ pracy z chwastownikami to 5-6 km/h. W uprawach catopowierzchniowych
stosowane mogg byc¢ takze brony obrotowe, ktore oprocz korzysci, jakie przynosi mechaniczna redukcja
chwastéw, mogg by¢ wykorzystywane do innych prac w gospodarstwie rolnym, jak na przyktad
spulchnianie zaskorupiatej gleby, ptytkiego wymieszania nawozoéw z glebg, napowietrzania uzytkdéw
Zielonych czy ptytkiej uprawy pozniwnej. Przy wiekszych szerokosciach roboczych narzedzia i
predkosciach jazdy od 10 do 25 km/h oraz matym zapotrzebowaniu na moc praca brong obrotowg jest

bardzo efektywna, a koszty stosunkowo niskie.
W uprawach rzedowych

Wykorzystanie pielnikbw mechanicznych w uprawach rzedowych jest coraz bardziej popularne.

Pielniki miedzyrzedowe to maszyny zbudowane z ramy, na ktérej znajdujg sie poszczegdlne sekcje



robocze. Rozstaw sekcji i szerokos¢ jej pracy zalezy od rodzaju roSliny, jakg zamierzamy odchwascic i
szerokosci miedzyrzedzia. Elementem roboczym w sekcji sg zazwyczaj sprezyste zeby zakohczone
gesiostopkg oraz gwiazdy opielajgce, réznego rodzaju ostony czy talerze. Pielniki takie mogg by¢
wyposazone w nabudowany aplikator nawozéw ptynnych lub sypkich. Istniejg takze rozwigzania
pielnikédw miedzyrzedowych z mozliwoscig zamontowania na nich siewnikdw pneumatycznych czy
elektrycznych do wysiewu miedzyplonéw np. na polu kukurydzy wraz z ostatnim oczyszczaniem rzedéw.
Spulchnienie i delikatne obsypanie roslin wraz z rownoczesnym wysiewem miedzyplonu w
miedzyrzedzia kukurydzy nie tylko niszczy zachwaszczenie, ale rowniez chroni glebe przed erozjg

wodng, szczegdlnie w uprawach na sktonach.

Przy uzywaniu pielnika miedzyrzedowego wazne jest zapewnienie réwnych odlegtosci pomiedzy
rzedami ro$lin, tak aby podczas zabiegu pielnikiem nie dochodzito do ich uszkodzenh. llosé sekciji
roboczych i szeroko$¢ maszyn uzalezniona jest od danego producenta. Predkosé robocza przy pracy z
pielnikami rzedowymi to 5-7 km/h. Nowe rozwigzania pielnikébw rzedowych opierajg sie na

automatycznym systemie przestawiania elementéw roboczych.
W uprawach sadowniczych i jagodowych

Pielniki mechaniczne znajdujg zastosowanie takze w uprawach sadowniczych i jagodowych. Sg to
zazwyczaj pielniki aktywne z napedem mechanicznym bgdz hydraulicznym. Mozna wyrdzni¢ pielniki z
dwiema gtowicami pielgcymi, ktére moga by¢ uzywane w truskawkach, malinach bgdz mtodych
nasadzeniach porzeczki i aronii, oraz pielniki z jedng gtowicg pielgca, tzw. podkonarowe, uzywane w
sadach. Rozw¢j automatyzacji maszyn pielgcych spowodowat duzy postep w kierunku mechanicznej
walki z chwastami. Nowoczesne pielniki do upraw sadowniczych i jagodowych nie potrzebujg dodatkowo
operatora do ich obstugi. Zastgpione to zostalo systemem automatycznego sterowania poprzez

zastosowanie odpowiednich czujnikéw i modutow.
Technologie optyczne

Wykorzystanie kamer optycznych w pielnikach potgczonych z systemem GPS czyni te maszyny
bardziej precyzyjnymi i doktadnymi, co eliminuje koniecznosc¢ ich obstugi przez dwie osoby, jak ma to
miejsce w prostszych konstrukcjach. Kamera stereowizyjna na pielniku rozpoznaje rosliny uprawne w
rzedach i wyznacza trase, ktorg automatycznie podgza pielnik. Technologie te wykorzystywane sg
gtébwnie w pielnikach miedzyrzedowych, gdzie potrzebna jest duza precyzja. W urzgdzeniach tych
istnieje mozliwos¢ podigczenia dodatkowo automatycznego systemu podnoszenia sekcji,
wspotpracujgcym z systemem GPS istniejgcym w gospodarstwie. Doktadnos$¢, jakg mozna osiggnaé
dzieki temu rozwigzaniu, wynosi do + 2,5 cm, co pozwala na ustawienie redlic maksymalnie blisko w

stosunku do rzedu ro$liny i rownoczesne zwigkszenie predkosci pracy.

Pielniki optyczne wykorzystujgce kamery z funkcjami 2D i 3D mogg by¢ automatycznie prowadzone

po sladzie, a poprzez odrdznienie koloru roslin od ziemi oraz wysokosci plonu od chwastu mozna



dokonac korekty narzedzia w czasie pracy. Na panelu sterowania w ciggniku widoczny jest podglad na

rosliny w czasie rzeczywistym.
Autonomiczne maszyny w pracy z pielnikami

Inteligentne urzgdzenia pielagce mogg by¢ zagregowane nie tylko z ciggnikami wyposazonymi w system
GPS, ale réwniez z pojazdami autonomicznymi, tj. robotami. Pojazdy te zostaly tak skonstruowane, aby
byly uniwersalne, czyli mogty wykonywa¢ prace z réznymi narzedziami. Sg to pewnego rodzaju nosniki
narzedzi, ktére wykorzystujgc systemy autonomiczne i wizyjne, sg w stanie pracowac na polu w potgczeniu
Z roznymi maszynami, w tym pielnikami. Przykladem takiego robota jest pojazd autonomiczny Robotti firmy

Agrointelli, ktéry byt prezentowany podczas ostatniego Dnia Otwartych Drzwi w LODR w Konskowoli.
Nie tylko w ekologii

Wykorzystanie pielnikdbw mechanicznych byto dotychczas kojarzone z uprawg roslin w systemie
ekologicznym. Obecnie, na skutek ciggtego wycofywania substancji czynnych w $rodkach ochrony ro$lin
i wiekszej presji na zmniejszenie zuzycia tych srodkow, technologie te znajdujg zastosowanie takze w
gospodarstwach konwencjonalnych. Duzego znaczenia nabiera tzw. rolnictwo hybrydowe, czyli
potaczenie mechanicznego zwalczania chwastow przedsiewnie, posiewnie i w miedzyrzedziach z
zastosowaniem srodkéw chemicznych w rzedach roslin plonu gtéwnego. W obliczu walki z chwastami
przy ograniczeniu stosowania glifosatu w uprawach polowych tego typu maszyny moga zyskac¢ na

znaczeniu.
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