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DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem szczeg6towych specyfikacji technicznych (SST) sg wymagania ogo6lne dotyczace wykonania i odbioru robot
drogowych i inzynieryjnych.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacje sa obowigzujagcym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy BUDOWIE DROGI WE-
WNETRZNEJ LESNEJ NUMER 224 POLOZONEJ W ODDZIALACH: 328, 327, 324, 323, 309 W LESNICTWIE LUSZCZANOWICE
1w oDDzIALACH 310, 304 w LESNICTWIE PYTOWICE NA TERENIE NADLESNICTWA BELCHATOW.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem robét na drodze
wewnetrznej w rozumieniu przepiséw ustawy o drogach publicznych, wg kodu CPV 45233120-6.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.01. Droga lesna — obiekt liniowy, ktory nie jest droga publiczna, znajdujacy si¢ na powierzchni gruntéw lesnych, prze-

znaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz do ruchu pieszych, wraz z lezgcymi w ciggu drogi mijankami, skladnicami

przyzrebowymi oraz technicznymi urzadzeniami stuzacymi organizacji i zabezpieczeniu ruchu oraz technologii prac lesnych

1.4.02. Droga wewnetrzna — droga niezaliczona do zadnej z kategorii drog publicznych.

1.4.03. Obiekt liniowy —rodzaj obiektu budowlanego, ktdrego charakterystycznym parametrem jest dtugos¢, w szczeg6lnoscei

droga ze zjazdami.

1.4.04. Przebudowa — wykonywanie robét budowlanych, w wyniku ktérych nastepuje zmiana parametrow uzytkowych ist-

niejacego obiektu, z wyjatkiem charakterystycznych parametréw; w przypadku drog dopuszczalne sg zmiany charakterystycz-

nych parametréw w zakresie niewymagajacym zmiany granic pasa drogowego.

1.4.05. Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebna catos¢ konstrukcyjna lub technolo-

giczna, zdolna do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu rob6t

zwigzanych z budows, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.4.06. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos¢ techniczno-uzytkows (droga) albo

jego czes¢ stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.07. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacego, wydany zgodnie z

obowigzujagcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i

okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania rob6t, rejestrowania dokonywanych odbiordw rob6t, przekazywania polecen

i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg i projektantem.

1.4.08. Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej wy-

znaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem.

1.4.09. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania

w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia z mijankami i poboczami.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.13. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.

1.4.14. Kaoryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.15. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez

Wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w ksigzce

obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora.

1.4.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do prze-

prowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z ocena jakosci materiatdw oraz robot.

1.4.17. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektows i specyfikacjami

technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora.

1.4.18. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podtoze

gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

- Warstwa scieralna - gdrna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikdw atmosferycz-
nych.

- Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze skiadaé
si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

- podbudowa zasadnicza - g6rna czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona skia-
da¢ sie z jednej lub dwdch warstw.

- podbudowa pomocnicza - dolna czg¢é¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia na-
wierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, od-
saczajaca lub odcinajacs.

- Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy na-
wierzchni lezacej powyzej.

1.4.19. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi.

1.4.20. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu na okres

budowy.

1.4.21. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat

tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdt.
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1.4.22. Pas drogowy (w przypadku drogi wewn lesnej) - pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwigzanych
Z nig urzadzen. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronia-
cych ludzi i srodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.23. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddw, umieszczenia urzadzen organizacji i
bezpieczenstwa ruchu, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.24. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gighokosci przemarzania.

1.4.25. Podtoze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.26. Polecenie Inspektora - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora, w formie pisemnej, dotyczace
sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.27. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.28. Przepust — budowla inzynierska o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku wedrdwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.29. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢s¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke
i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.30. Slepy kosztorys — (kosztorys ofertowy) wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicz-
nej ich wykonania.

1.4.31. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca wymienione
w kontrakcie jako tworzace cze¢$é¢ zadania budowlanego.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych rob6t, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy,

metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnoé¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami INSPEKTORA NADZORU IN-

WESTORSKIEGO.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy wylesiony teren budowy i

dziennik budowy oraz dokumentacje projektows i SST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ opis techniczny, rysunki i przedmiar rob6t.

1.5.3. Zgodnos¢ rob6t z dokumentacja projektowa i SST
Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora stanowig

cze¢$¢ umowy, a wymagania okreslone w choc¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w

catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé ich waznosci wymieniona w
,»Kontraktowych warunkach ogdlnych” (,,0géInych warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedoéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktdry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sa wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie odczytu ze
skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektows i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli musza wykazywaé¢ zgodnosé
z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowg lub SST i wplynie to na
niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostana zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wy-
konane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia

i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywacé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, po-
recze, odwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w
spos6b zgodny z przepisami.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem przez umieszczenie tablic informa-
cyjnych Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene kontraktows.
1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robdt Wykonaweca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodo-
wiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla 0sob lub débr publicznych i
innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczeg6lny wzglad na srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

¢) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

d) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

e) mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
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Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot.
1.5.10. Rdwnowaznos¢ norm i zbioréw przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ maja materiaty,
sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawio-
nego wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powo-
tane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga byé réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora. R6znice pomigdzy powotanymi normami, a ich proponowanymi
zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane przez Wykonawcg i przedtozone do zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1. Zrédita uzyskania materialéw

Zgodnie z ustawg wyrob budowlany nadaje si¢ do stosowania przy wykonywaniu robét budowlanych, jezeli jest:

a) oznakowany CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodnosci z norma zharmonizowana albo europejska aprobata
techniczng badz krajowg specyfikacjg techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Ob-
szaru Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejska za zgodna z wymaganiami podstawowymi, albo

b) umieszczony w okreslonym przez Komisj¢ Europejska wykazie wyrobdw majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo

¢) oznakowany znakiem budowlanym,

Dopuszcza si¢ do stosowania:

1. Wyroby posiadajace znak CE bez ograniczen

2. Wyroby, ktére nie posiadajg znaku CE pod warunkiem, gdy:

a) Wyrob zostat wyprodukowany na terytorium Polski

- w zgodzie z istniejaca Polska Norma a producent dotaczyt deklaracje zgodnosci z ta norma,

- przypadku braku istniejacej Polskiej Normy lub istotniej roznicy od jej zapiséw, to w zgodzie z uzyskang aprobatg tech-
niczna, a producent zataczyt deklaracje zgodnosci z ta aprobata,

- posiada znak budowlany $wiadczacy o zgodnosci z Polska Norma wyrobu albo aprobata techniczna, a producent zata-
czyt odpowiednig informacje 0 wyrobie;

b)  wyrdb zostat wyprodukowany poza terytorium Polski, ale udzielono mu aprobaty technicznej a producent zataczyt do

wyrobu deklaracje zgodnosci z ta aprobata;

c) jest to wyrdb umieszczony w odpowiednim wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczen-

stwa, dla ktorych producent wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej;

3. Jednostkowego w danym obiekcie budowlanym wyrobu wytworzonego wedtug indywidualnej dokumentacji technicznej,

dla ktérego producent wydat specjalne oswiadczenie o zgodnosci wyrobu z ta dokumentacja oraz przepisami.

Wyréb budowlany, ktéry posiada oznakowanie CE lub znak budowlany albo posiada deklaracje zgodnosci nie moze by¢
modyfikowany bez utraty waznosci dokumentoéw dopuszczajacych do wbhudowania. W przypadku zastosowania modyfikacji
nalezy uzyska¢ aprobate techniczna dla takiego wyrobu. Produkty przemystowe musza posiadac jeden z w/w dokumentow
wydanych przez producenta.

W razie potrzeby do dokumentu zostang dotaczone wyniki badan przeprowadzonych przez producenta, ktérych kseroko-
pie zostang nastepnie dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Akceptacja udzielona jakiejs partii materialow z danego zrodta nie oznacza, ze wszystkie materiaty pochodzace z tego
zrodia sg akceptowane automatycznie.

Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia atestow i /lub wykonania préb materiatdw otrzymanych z zatwierdzonego
zrodta dla kazdej dostawy, zeby udowodnié, ze nadal spetniaja one wymagania odpowiedniej specyfikacji techniczne;j.

Jakiekolwiek materiaty czy wyroby budowlane nie spetniajace tych wymagan zostang odrzucone.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczegdtowe informacje dotyczace, zamawiania lub wydobywania mate-
riatéw i odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez Inspek-
tora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowiazany do prowadzenia ciagtych badan okreslonych w SST w celu udokumentowania, ze mate-
riaty uzyskane z dopuszczalnego zrédta spetniajag wymagania SST w czasie postepu robot.

Wszystkie wbudowane materialy i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania rob6t musza by¢ zgodne z wymaga-
niami okreslonymi w poszczeg6lnych specyfikacjach technicznych. Przynajmniej na tydzien przed uzyciem kazdego mate-
riatu przewidywanego do wykonania rob6t statych Wykonawca przedtozy szczeg6towsg informacje o zrodle produkcji, za-
kupu lub pozyskania materiatdw, atestach, wynikach odpowiednich badan laboratoryjnych i probek do akceptacji Inspekto-
rowi Nadzoru. To samo dotyczy instalowanych urzadzen.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie materiatow ze zrodet
miejscowych wiaczajac w to Zzrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wy-
magane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.
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Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia dokumentacje zawierajgcg raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji,
organdw administracji panstwowej i samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw pochodzacych ze
zrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatéw i inne jakie okaza si¢ potrzebne w zwigzku z dostar-
czeniem materiatéw do rob¢t.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop6w na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumen-
tach umowy bedg wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan dokumentacji projektoweyj.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykop6w w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegdlnione
w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgode Inspektora. Eksploatacja zrodet materiatéw musi by¢ zgodna
z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.
2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykony-
wanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze co najmniej 3 dni przed uzyciem tego materiatu, albo
w okresie diuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inspektora. Wybrany i zaak-
ceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one uzyte do robét, byty zabezpieczone
przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos¢ i whasciwosci i byty dostgpne do kontroli przez Inspektora.

Miejsca czasowego skiadowania materiatow bedg zlokalizowane w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosé
wykonywanych robét.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robét zgodnie z dokumentacja projektows i terminem
umownym.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robét i whasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba érodkéw transportu powinna zapewniaé¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji pro-
jektowej, SST w terminie przewidzianym umowsa.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢ zastosowanych mate-
riatéw i wykonywanych rob6t, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, oraz poleceniami Inspektora.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inspektora pod
grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

5.1. Warunki wykonywania robot

NIE NALEZY PROWADZIC ROBOT W Warunkach zewngtrznych (atmosferycznych) powodujacych dodatkowe utrudnienia np.:

—  rozmoknigcia (nawodnienia) gruntow (materiatow) uzywanych do rob6t ziemnych lub nawierzchniowych,

znacznego zwickszenia naktadéw robocizny,

nadmiernego zuzycia sprzetu, emisji spalin,

nieuzasadnionego zuzycia materiatow (gruntéw, kruszyw) lub pogorszenia parametrow tych materiatow.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementdw robdt
zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej.

BLEDY POPELNIONE PRZEZ \WWYKONAWCE W WYTYCZENIU | WYZNACZANIU ROBOT ZOSTANA, USUNIETE PRZEZ WYKONAWCE NA
WELASNY KOSZT, Z WYJATKIEM, KIEDY DANY BLAD OKAZE SIE SKUTKIEM BLEDU ZAWARTEGO W DANYCH DOSTARCZONYCH WYKO-
NAWCY NA PISMIE PRZEZ INSPEKTORA.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno-
$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robét beda oparte na wymaganiach okre-
slonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan materiatow i robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robdt

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé¢ zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robét i jakosci materiatéw. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary
rob6t z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST

Inspektor Nadzoru ustala, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

6
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6.2. Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnoé¢ za prowadzenie dziennika bu-
dowy spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu rob6t, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z poda-
niem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chro-
nologicznym.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow robdt,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru.

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- inne istotne informacje o przebiegu rob6t.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inspektorowi Nadzoru do
ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zaje-
ciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robdt.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych wyzej nastepujace dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,
b) protokoty odbioru robét,
Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane przez Wykonawce.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.

Dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacja projektows i SST, w jed-
nostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora Nadzoru. Wyniki obmiaru bedg przekazane Inspekto-
rowi Nadzoru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot, zgodnie z dokumentacja.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu ptatnosci na rzecz Wykonawcy.

7.2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow
Dtugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej.
JESLI SST WEASCIWE DLA DANYCH ROBOT NIE WYMAGAJA TEGO INACZEJ, OBJETOSCI BEDA WYLICZONE W M3 JAKO DLUGOSC
POMNOZONA PRZEZ SREDNI PRZEKROJ.
losci, ktdre maja by¢ obmierzone wagowo beda rozliczone wedtug dowoddw wydania materiatow.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdt, a takze w przypadku wy-
stepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiar6w.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiordw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych rob6t, ktore w dalszym
procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.
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8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czgsciowego robdt dokonuje sig wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.
8.4. Odbidr ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na koficowej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i warto-
Sci.

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

ODBIOR OSTATECZNY ROBOT NASTEPUJE W TERMINIE USTALONYM W DOKUMENTACH UMOWY.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wyko-
nawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikdw badan
i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacja projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikaja-
cych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robét uzupetniajacych komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczeg6lnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacja projektows i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenistwo ruchu, komisja moze dokona¢ potracen, oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonywa-
nych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego rob6t jest protokét odbioru ostatecznego robét sporza-
dzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowsa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata sporzadzona w trakcie
realizacji umowy,

2. szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),

3. dziennik budowy, ksigzke obmiaréw (oryginaty),

4. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST,

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i 0znaczen laboratoryjnych zgodnie z SST,

6. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla danej
pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartosé (kwota) podana przez Wykonawce
w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania
i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektoweyj.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t beda obejmowaé:
- robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren bu-

dowy,
- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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DL-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
DL-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem szczegG6towej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigza-
nych z wyznaczeniem trasy i punktow wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja jest obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienio-
nych w punkcie 1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wszystkimi czynnosciami umozliwia-
jacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej. Zamawiajacy moze zobowiagza¢ Wykonawce do
wykonania inwentaryzacji geodezyjnej wykonanych robot, po ich zakonczeniu i przekazania materiatow z inwentaryzacji do
wlasciwego powiatowego osrodka dokumentacji geodezyjno-kartograficznej.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
W zakres rob6t pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb utatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie,
f) ODTWORZENIE PUNKTOW OSNOWY GEODEZYJINEJ NARUSZONYCH LUB ZNISZCZONYCH W TRAKCIE ROBOT.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami poda-
nymi w DL-00.00.00 pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, umiesz-
Czone poza granica robét ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowa¢ paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30
m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie wy-
maganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu dostosowanymi do rodzaju
przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje i wspdt-
rzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperdw.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. JEZELI WYKONAWCA STWIERDZI, ZE RZECZYWISTE RZEDNE TERENU ISTOTNIE ROZNIA SIE OD RZEDNY CH OKRE-
SLONYCH W DOKUMENTACJI PROJEKTOWEJ, TO POWINIEN POWIADOMIC O TYM INSPEKTORA NADZORU. UKSZTAELTOWANIE TERENU
W TAKIM REJONIE NIE POWINNO BYC ZMIENIANE PRZED PODJECIEM ODPOWIEDNIE] DECYZJI PRZEZ INSPEKTORA NADZORU.
WsZYSTKIE ROBOTY DODATKOWE, WYNIKAJACE Z ROZNIC RZEDNYCH TERENU PODANYCH W DOKUMENTACII PROJEKTOWE] |
RZEDNYCH RZECZYWISTYCH, AKCEPTOWANE PRZEZ INSPEKTORA NADZORU, ZOSTANA WYKONANE NA KOSZT ZAMAWIAJACEGO.
ZANIECHANIE POWIADOMIENIA INSPEKTORA NADZORU OZNACZA, ZE ROBOTY DODATKOWE W TAKIM PRZYPADKU OBCIAZA WY-
KONAWCE.

Wszystkie roboty, ktdre bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiar6w przez Inspektora nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okresla-
jace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét naleza do obowigzkow Wykonawcy.
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5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne powinny by¢ dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza
granicg robét ziemnych.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej. Maksymalna
odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej powinna wynosi¢ 500 metrow.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami rob6t. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabil-
nych, istniejacych budowlach. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby sredni btad niwelacji po wyrdwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwojng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie na-
ZWy reperu i jego rzednej.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa i inne dane uzyskane z wiasciwego PODGIK.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charaktery-
styki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigk-
sze niz 5 cm. Rzegdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm.

5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykop6w na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla popraw-
nego przeprowadzenia robot.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykop6w nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Odlegtos¢ migdzy
palikami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzi¢
wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie, ha [hektar] dla pomiaréw powierzchniowych
i szt. [sztuka] dla odtworzonych punktéw osnowy geodezyjnej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 8.
8.2. Sposdb odbioru robét
Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw geode-
zyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjne;j.
Odbidr zastabilizowanego pasa drogowego odbywa si¢ na podstawie przedtozonego operatu, przez:
- sprawdzenie w terenie poprawnosci zastabilizowanych punktow,
- pomiar kontrolny na wybranych punktach,
- skonfrontowania danych zawartych w operacie z terenem,
- kompletnosci operatu.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w DL-00.00.00 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
- zakup i dowiezienie materiatow do wyznaczenia robot,
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie,
- odtworzenie (ewentualnie zniszczonych lub uszkodzonych) punktéw osnowy,
- okazanie granic wiascicielom nieruchomosci przylegajacych do pasa drogowego
- geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
2. Ustawa prawo geodezyjne i kartograficzne
3. Obowigzujace instrukcje i wytyczne techniczne
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DL-01.02.01 USUNIECIE PNI DRZEW | KRZAKOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z karczowaniem pni drzew
i karczowaniem krzak6w na powierzchni niezbednej do zrealizowania robot.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja jest obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienio-
nych w punkcie 1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z usunigciem pni (karp) drzew
i krzakow, wykonywanych w ramach rob6t zwigzanych z realizacja robét przewidzianych w dokumentacii.

Drzewa w pasie robdt powinny by¢ wyciete i wywiezione przed przekazaniem Wykonawcy terenu robot.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
Karczowanie nalezy wykona¢ koparka o mocy silnika i rodzaju tyzki lub innego osprzetu odpowiedniego do rodzaju robét.

4. TRANSPORT
Samochody samowytadowcze lub dowolny rodzaj, dostosowany do tego rodzaju robét.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty zwigzane z usunieciem pni oraz wykarczowaniem krzakdw obejmuja: wykarczowanie pni drzew, wyciecie krza-
kow, usuniecie karpiny i korzeni i zasypanie dotdw po wykarczowaniu. Wykarczowane pnie nalezy wywiez¢ poza teren Inwe-
stora. Wycigete krzaki nalezy zagospodarowa¢ w sposob uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykarczowania pni i zasypania dotéw. Doty po pniach
nie moga by¢ zasypane humusem. Zaggszczenie gruntu wypetniajacego doty powinno spetnia¢ wymagania ST dotyczacej
nasypow.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowg robdt zwigzanych z karczowaniem pni jest: szt. [sztuka].
Jednostka obmiarowg karczowania krzakow jest: ha [hektar].
8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach po zasypa-
niu i doktadnos¢ usunigcia karp i krzewow.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnos¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt. 7.
Cena wykonania robét obejmuje:
- karczowanie pni,
- zasypanie dotdw po karczowaniu,
- zaladunek, wywiezienie i roztadunek wykarczowanych pni,
- usuni¢cie krzewdw ze spaleniem pozostatosci na miejscu lub wywiezieniem, wg ustalen z Inspektorem,
- usunigcie korzeni, przerzut poza granice robot,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
—  SST DL-02.03.01. WYKONANIE NASYPOW
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DL-01.02.02 ZDJECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJNEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych ze
zdjeciem warstwy ziemi urodzajne;j.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienio-
nych w punkcie 1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem i odbiorem recznego lub
mechanicznego usuniecia ziemi urodzajnej z terenu przewidzianego do wykonania wykopow i nasypow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna — powierzchniowa warstwa gruntu o zawartosci co najmniej 2% czesci organicznych.

1.4.2. Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej — usuniecie powierzchniowej warstwy gruntu urodzajnego z terenu przewidzianego
do wykonania drogowych rob6t ziemnych.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami po-
danymi w DL-00.00.00 pkt 1.4.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca, w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé sie¢ mozliwoscia korzystania ze
sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robét, jak:

- spycharki, réwniarki,

- koparki z tyzkg do skarpowania,

—  sprzet transportowy, np. samochody wywrotki.

4. TRANSPORT

4.2. Transport materiatéw
Jezeli jest to przewidziane w dokumentacji ziemig¢ urodzajng (humus) nalezy:
—  przewozi¢ transportem samochodowym.
Wyhbor érodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkdw lokalnych i przeznaczenia ziemi urodzajnej.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:
—  zdjecie warstwy ziemi urodzajnej,
- rozplantowanie ziemi urodzajnej warstwami grubosci do 30 cm poza granica robat.
- Humusu nie nalezy rozktada¢ w gestych zaroslach, uprawach lesnych, mtodnikach itp.

5.2. Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej
5.2.1. Wymagania ogolne

Warstwe ziemi urodzajnej nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych
w dokumentacji projektowe;j.

Po usunigciu ziemi urodzajnej nalezy pozostawi¢ powierzchnig gruntu réwna bez zagtebien, w ktorych zbierataby si¢ woda.

Jesli warstwa ziemi urodzajnej zostata zdjgta na pelna gtgbokos¢, a Wykonawca nie przystapit do wykonywania robét
drogowych, to powinien zabezpieczy¢ powierzchnig odstonigtego gruntu przed negatywnymi skutkami czynnikdw atmosfe-
rycznych. Jezeli grunt podtoza ulegnie pogorszeniu, to Wykonawca przywroci ten grunt do stanu pierwotnego.

Grubosé¢ zdejmowanej warstwy powinna umozliwi¢ bezposrednie wykonanie rob6t ziemnych, w szczegdlnosci nasypow.
5.2.2. Sktadowanie ziemi urodzajnej

Miejsce sktadowania ziemi urodzajnej powinno by¢ zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez
pojazdy. Wykonaweca jest odpowiedzialny za znalezienie miejsca sktadowania.
5.2.3. Nadmiar ziemi urodzajnej

Nadmiar ziemi urodzajnej, pozostajacej po wykorzystaniu jej przy np.: humusowania skarp i innych robotach wykoncze-
niowych nalezy rozplantowa¢ jak w pkcie 5.1.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola usuniecia ziemi urodzajnej

Sprawdzenie jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci i prawidtowosci ich wykonania.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szescienny).
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane, jezeli ocena prawidtowosci i kompletnosci ich wykonania okazata si¢ pozytywna.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w DL-00.00.00 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m3 robét obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  dostarczenie i odwiezienie sprzetu,
—  zdjecie warstwy ziemi urodzajnej, rozplantowanie poza granicg robét,
—  oczyszczenie terenu z korzeni.

9.3. Spos6b rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania rob6t okreslonych niniejsza SST obejmuje:
—  roboty tymczasowe, ktdre sg potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale nie sa przekazywane Zamawiajagcemu i
Sg usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
- DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
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DL-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE
DL-02.01.01 WYKOPY

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopéw w gruntach
kategorii I-1V.
1.2. Zakres robot objetych SST

Specyfikacja jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie
1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego spetniajaca
warunki statecznosci i odwodnienia.

1.3.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.

1.3.3. Glegbokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.

1.3.4. Odktad - miejsce whudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania wykopow,
a nie wykorzystanych do budowy nasyp6w oraz innych prac zwigzanych z trasg drogowa.

1.3.5. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

I _ pd
s =<
pds

gdzie:
pd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mg/m3),
Pds maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).
2. MATERIALY (GRUNTY)

Rodzaj i kategoria gruntow zostata ustalona w dokumentacji geotechnicznej.
3. SPRZET

Do wykonania rob6t nalezy uzywa¢ koparki, fadowarki, spycharki, réwniarki, walce.
4. TRANSPORT

Do przemieszczania gruntu na odlegto$¢ do 50 m nalezy wykorzysta¢ spycharke. Na wigksze odlegtosci grunt nalezy
transportowa¢ samochodami samowytadowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

ROBOT NIE NALEZY PROWADZIC W WARUNKACH, 0 KTORYCH MOWA w DL-00.00.00 PUNKT 5.1.

Odspojone grunty, jezeli maja odpowiednie parametry, powinny by¢ wykorzystane do wbudowania w nasyp i zasypania
wykopdéw np. dotéw po karczowaniu.

Przy wykonywaniu wykop6w nalezy wstepnie wykona¢ korpus, podtoze drogi i nadajacy si¢ grunt wbudowac w nasyp.
Roboty nalezy wykona¢ z ostroznoscia, aby nie uszkodzi¢ drzew rosnacych w otoczeniu robot.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych powinno wynosi¢ 1,00 dla gérnej warstwy grub.
20 cm i 0,97 ponizej — do 50 cm od poziomu robét ziemnych.

JEZELI GRUNT RODZIMY NIE SPELNIA WYMAGANEGO WSKAZNIKA ZAGESZCZENIA, TO PRZED ULOZENIEM KONSTRUKCII NALEZY
PODJAC $RODKI W CELU ULEPSZENIA PODLOZA NP. PRZEZ DOZIARNIENIE LUB STABILIZACJE. MOZLIWE DO ZASTOSOWANIA $RODKI,
INNE POZA WYMIENIONYMI W DOKUMENTACJI PROJEKTOWEJ, WYKONAWCA PRZEDSTAWI INSPEKTOROWI DO ZAAKCEPTOWANIA.

5.3. Ruch budowlany
Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu z wyjatkiem maszyn wykonujacych te prace. Naprawa
uszkodzen wynikajacych z niedotrzymania ww. warunku obcigza Wykonawce rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola wykonania wykop6w
Kontrola wykonania wykop6w polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projekto-
wej i SST. W czasie kontroli szczegdlna uwagg nalezy zwrdcié¢ na:
a)  zapewnienie statecznosci skarp,
b)  odwodnienie wykop6w w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
c) dokfadnosé wykonania wykop6w (usytuowanie i wykonczenie),
d)  zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wediug wymagan okreslonych w pkcie 5.
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6.2. Zakres i czestotliwo$é¢ kontroli wykonania wykopow

Tabela 6.2.
Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiardw
1 i Pomiar szerokosci korpusu ziemnego
2 Pomiar szerokosci dna rowow Pomiar tasma, szablonem, tata o dtugosci 3 m i poziomica lub ni-
3 Pomiar rzednych powierzchni korpusu ziemnego : welatorem, w odstgpach co 200 m na prostych, w punktach gtéw-
4 Pomiar pochylenia skarp nych tuku, co 100 m na tukach o R > 100 m co 50 m na tukach o R
5 Pomiar réwnosci powierzchni korpusu < 100 m oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci
6 . Pomiar réwnosci skarp
. Pomiar spadku podtuznego powierzchni korpusu ;| Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m oraz w punk-
lub dna rowu tach watpliwych

. L . Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej warstwy, lecz

8  Badanie wskaznika zageszczenia nie rzadziej nglz w trzech punktach na 1OOOJ m? warsiwy Wy

6.3. Wymagania do odbioru wykonanych wykopow

6.3.1. Szerokos¢ korpusu ziemnego. Roznica nie wigcej niz £ 10 cm.

6.3.2. Szerokos¢ dna rowow. Zgodnie z dokumentacja projektowa.

6.3.3. Rzedne korony korpusu ziemnego. Rdznica nie wigcej niz -+ 3 cm.

6.3.4. Pochylenie skarp. Roznica nie wigcej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego tangensem

kata. Skarpa wewnetrzna moze mie¢ pochylenie 1:1,5 lub tagodniejsze (1:2, 3 itp.). Dopuszcza si¢ na przeciwskarpach wyko-
nanie pochylenia 1:1 lub odcinkowo ostrzejszego pod warunkiem zapewnienia stabilnosci skarpy.
6.3.5. Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego Nie moga przekracza¢ + 5 cm.
6.3.6. Nieréwnosci skarp, Mierzone fata 3-metrows, nie moga przekracza¢ + 10 cm.
6.3.7. Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych wy-
sokosciowych, nie moze dawac réznic, w stosunku do rzgdnych projektowanych, wiekszych niz -+ 3 cm.
6.3.8. Zaggszczenie gruntu. Zgodnie z wartosciami podanymi w punkcie 5.2. [1,00i 0,97]
6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punkcie 6 powinny by¢é ponownie wykonane
przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielkos¢ potracen za obnizong jakos¢.

7. OBMIARROBOT
Jednostka obmiarows jest m3 [metr szescienny].

8. ODBIORROBOT

Odbidér wykopdw nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego. Odbioru robot zanikajacych i czesciowych
dokonuje Inspektor Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednego metra szesciennego wykopow obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp

— zageszczenie powierzchni wykopu,

— zaladunek, wywoz i roztadunek nadmiaru gruntu,

— przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntdw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntdw

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie
ptyta

6. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
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DL-02.03.01 NASYPY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru nasyp6w.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienio-
nych w punkcie 1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego spetniajaca
warunki statecznosci i odwodnienia.

1.3.2.  Korpus drogowy - nasyp, ktory jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.3.3. Wysokos¢ nasypu - réznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu.

1.3.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.3.5. Nasyp $redni - nasyp, ktorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.3.6. GoOrna czes¢ nasypu — nasyp znajdujacy si¢ w obrebie glebokosci przemarzania, na ktérym wykonano warstwy kon-
strukcji nawierzchni. Wykonany z gruntéw niewysadzinowych lub stabilizowanych mechanicznie.

1.3.7. Niweleta rob6t ziemnych — (spdd konstrukcji nawierzchni) poziom gornej powierzchni materiatu nasypowego w nasy-
pie lub poziom gornej powierzchni gruntu rodzimego w wykopie.

1.3.8.  Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa rob6t drogowych.

1.3.9.  Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot drogowych.

1.3.10. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania wyko-
pow, a nie wykorzystanych do budowy nasypdw oraz innych prac zwigzanych z trasa drogows.

1.3.11. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

| = Pa
<=
pds
gdzie:
pd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mg/m3),
pis - maksymalna gestosé objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988,

stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?3).
1.3.12. Wskaznik réznoziarnistosci gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca zaggszczalnosé gruntdw niespoistych, okreslona wg
wzoru:

Cy = dso/d10
gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Grunty i materialy do nasypow
Grunty i materiaty do budowy nasypéw podano w Tabeli nr 1.

Tabela 1. Przydatnosé¢ gruntdw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S-02205:1998.

. Przydatne Tresé
Przeznaczenie Przydatne z zastrzezeniami zastrzezenia
§ _ 1. Zwiry i pospotki P
Na gorne warstwy na- - 5" b grubo i $rednioziarniste Grunty watpliwe gdy sq ulepszane spoiwami

sypow w strefie prze- 3 Wysiewki . e ; - (cementem, wapnem, ak-
: . Wysiewki kamienne o uziarnieniu odpo- : i wysadzinowe . -
marzania wiadajagcym posp6tkom lub zwirom tywnymi popiotami itp.)

W wykopach i miej-
scach zerowych do gte- | Grunty niewysadzinowe
bokosci przemarzania

3. SPRZET

3.1. Dobdr sprzetu zageszczajacego
W tabeli 2 podano, dla réznych rodzajow gruntéw, orientacyjne dane przy doborze sprzetu zageszczajacego.
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Tabela 2. Orientacyjne dane przy doborze sprzetu zageszczajacego.

Rodzaje gruntu

nl.espmste. p'fiSk." gruboziarniste i kamieniste
Rodzaje urzadzen zageszczajacych ZW'W‘, pOSp(?lkI o .

grubosé liczba grubosé li .. Uwagi

o iczba przejs¢
warstwy  przejsé warstwy ) Fxx
[m] n e [m]

Walce statyczne gtadkie * 0,1do0,2 : 4do8 0,2do 0,3 4do8 1)
Walce statyczne okotkowane * - - 0,2do 0,3 8do 12 2)
Walce statyczne ogumione * 0,2do05  6do8 - - 3)
Walce wibracyjne gtadkie ** 0,4do0,7 : 4do8 0,3do 0,6 3do5 4)
Walce wibracyjne okotkowane ** : 0,3do0,6 | 3do6 0,2do 0,4 6 do 10 5)
Zageszczarki wibracyjne ** 0,3do05 : 4do8 0,2do 0,5 4do 8 6)

*) Walce statyczne sa mato przydatne w gruntach kamienistych.

**) Wibracyjnie nalezy zageszcza¢ warstwy grubosci > 15 cm, ciensze warstwy nalezy zageszczaé statycznie.

***) Wartosci orientacyjne, wiasciwe nalezy ustali¢ na odcinku doswiadczalnym.

Uwagi:

1) Do zaggszczania gornych warstw podtoza. Zalecane do wygtadzania (przywatowania) gruntow spoistych w miej-
scu pobrania i w nasypie.
2) Nie nadajg si¢ do gruntéw nawodnionych.
3) Mato przydatne w gruntach spoistych.
4) Do gruntow spoistych przydatne sa walce $rednie i ciezkie, do gruntéw kamienistych - walce bardzo cigzkie.
5) Zalecane do piaskow pylastych i gliniastych, pospétek gliniastych i glin piaszczystych.
6) Zalecane do zasypek waskich przekopow

4. TRANSPORT

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego
objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna byé
ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone umowa nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 5.

Robot nie nalezy prowadzi¢ w warunkach, o ktérych mowa w punkcie 5 DL-00.00.00 WYMAGANIA
OGOLNE.

5.2. Ukop i dokop
5.2.1. Miejsce ukopu lub dokopu wybrane przez Wykonawce, musi by¢é zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
5.2.2. Zasady prowadzenia rob6t w ukopie i dokopie.

Pozyskiwanie gruntu moze rozpocza¢ si¢ dopiero po pobraniu probek i zbadaniu przydatnosci gruntu do budowy nasypéw.
5.3. Wykonanie nasypow
5.3.1. Przygotowanie podtoza w obrebie podstawy nasypu.

Przed przystapieniem do budowy nasypu nalezy w obrebie jego podstawy zakonczyé roboty przygotowawcze.
5.3.1.1. Wycigcie stopni w zboczu

Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku do osi nasypu jest wigksze niz 1:5 nalezy, dla zabezpieczenia przed zsu-
waniem sig¢ nasypu, wykonaé w zboczu stopnie o spadku okoto 4% przeciwnie do spadku zbocza w gruntach przepuszczalnych
i szerokosci od 1,0 do 2,5 m.
5.3.1.2. Zageszczenie gruntu i nosnos¢ w podiozu nasypu.

Wykonawca powinien skontrolowaé wskaznik zaggszczenia gruntéw rodzimych, zalegajacych w strefie podtoza nasypu,
do gtebokosci 0,5 m od powierzchni terenu. Jezeli wartos¢ wskaznika zageszczenia jest mniejsza niz okreslona w tablicy 3,
Wykonawca powinien doggsci¢ podtoze tak, aby powyzsze wymaganie zostato spetnione.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 3 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie zageszczanie
podtoza, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajace uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika
zagegszczenia.

Tablica 3. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia dla podtoza nasyp6w do gtgbokosci 0,5 m od powierzchni terenu

Nasypy o wysokosci Minimalna wartos¢ |s dla: KR1-KR2
do2m 0,95
5.3.1.3. Spulchnienie gruntéw w podtozu nasypow
Jezeli nasyp ma by¢ budowany na gtadkiej powierzchni, to przed przystapieniem do budowy nasypu powinna ona by¢
rozdrobniona lub spulchniona na gtebokos¢ co najmniej 15 cm, w celu poprawy jej powiazania z podstawa nasypul.
5.3.2. Wyhér gruntéw i materiatdw do wykonania nasypow.
Wybor gruntéw i materiatdw do wykonania nasypdw powinien by¢ dokonany z uwzglednieniem zasad podanych w pkcie 2.
5.3.3. Zasady wykonania nasypow
5.3.3.1. Ogolne zasady wykonywania nasypow
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Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego, ktdre okreslono w doku-
mentacji projektowej.
W celu zapewnienia statecznosci nasypu i jego rownomiernego osiadania nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:

a) Nasypy nalezy wykonywa¢ metoda warstwowa, z gruntéw przydatnych do budowy nasypéw. Nasypy powinny by¢ wzno-
szone rownomiernie na catej szerokosci.

b) Grubos¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju gruntu i sprzgtu uzywanego
do zagg¢szczania. Przystapienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastapi¢ dopiero po stwierdzeniu przez
Inspektora nadzoru prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej.

c) Grunty o réznych wiasciwosciach nalezy wbudowywa¢ w oddzielnych warstwach, o jednakowej grubosci na calej szero-
kosci nasypu. Grunty spoiste nalezy whudowywaé w dolne, a grunty niespoiste w gorne warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy whudowywac poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego (o wspotczyn-

niku Kio <10 m/s) ze spadkiem gornej powierzchni okoto 4% + 1%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie ptaskim spadek

powinien by¢ obustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczu spadek powinien by¢ jednostronny, zgodny z jego pochy-

leniem. Uksztattowanie powierzchni warstwy powinno uniemozliwia¢ lokalne gromadzenie si¢ wody.

e) Jezeli w okresie zimowym nastepuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a goérna powierzchnia jest wykonana z gruntu spo-
istego, to jej spadki porzeczne powinny by¢ uksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzona poza nasyp z zastosowa-
niem $cieku. Takie uksztattowanie gornej powierzchni gruntu spoistego zapobiega powstaniu potencjalnych powierzchni
poslizgu w gruncie tworzacym nasyp.

f) Gorng czgs¢ nasypu, o grubosci wskazanej w dokumentacji nalezy wykona¢ z gruntéw niewysadzinowych, o wskazniku
wodoprzepuszczalnosci Kio> 6 % 10 S m/s i wskazniku réznoziarnistosci U > 5. Jezeli Wykonawca nie dysponuje gruntem
o takich witasciwosciach, Inspektor nadzoru moze wyrazi¢ zgodg na ulepszenie gdrnej warstwy nasypu poprzez stabilizacje
cementem. W takim przypadku jest konieczne sprawdzenie warunku nosnosci i mrozoodpornosci konstrukcji nawierzchni
i wprowadzenie korekty, polegajacej na rozbudowaniu podbudowy pomocniczej.

g) Na terenach o wysokim stanie wod gruntowych oraz na terenach zalewowych dolne warstwy nasypu, o grubosci co naj-
mniej 0,5 m powyzej najwyzszego poziomu wody, nalezy wykona¢ z gruntu przepuszczalnego.

h) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinien by¢ bezzwtocznie wbudowany w nasyp.

5.3.3.2. Wykonanie nasypow nad przepustami
Nasypy w obrebie przepustow nalezy wykonywaé jednoczesnie z obu stron przepustu z jednakowych, dobrze zaggszczo-

nych poziomych warstw gruntu. Podczas wykonania nasypu w obrebie przepustu nalezy uwzgledni¢ wymagania okreslone w

SST DL-03.02.01.

5.3.3.3. Wykonywanie nasypéw na zboczach
Przy budowie nasypu na zboczu o pochytosci od 1:5 do 1:2 nalezy zabezpieczy¢ nasyp przed zsuwaniem si¢ przez:

a. wyciecie w zboczu stopni wg pktu 5.3.1.1,
b. wykonanie rowu stokowego powyzej nasypu lub naprawa, oczyszczenie istniejacych odcinkdw (rowow) sciekdw
umocnionych korytkami betonowymi (krakowskimi).

5.3.3.4. Poszerzenie nasypu
Przy poszerzeniu istniejacego nasypu nalezy wykonywaé w jego skarpie stopnie o szerokosci do 1,0 m. Spadek gdrnej

powierzchni stopni powinien wynosi¢ 4% +1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.

Woycigcie stopni obowiazuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoch przylegtych czesci nasypu, wykonanych z gruntéw
o0 roznych wiasciwosciach lub w r6znym czasie.
5.3.3.5. Wykonywanie nasypdw w okresie deszczow

Wykonywanie nasypdw nalezy przerwaé, jezeli wilgotnos¢ gruntu jest wicksza od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz
10% jej wartosci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno uklada¢ nastgpnej warstwy. Grunt zawilgocony nalezy osuszy¢.

Osuszenie mozna przeprowadzi¢ w spos6b mechaniczny lub chemiczny, poprzez wymieszanie z wapnem palonym albo
hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym zawilgoceniem, poszczegdlne jego warstwy oraz korona nasypu po za-
konczeniu robdt ziemnych powinny by¢ rowne i mie¢ spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia, wediug pktu 5.3.3.1.

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawia¢ niezageszczonej warstwy do dnia nastepnego. Jezeli warstwa gruntu nie-
zageszczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonaweca nie jest w stanie osuszyc¢ jej i zagesci¢ w czasie zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru, to moze on nakaza¢ Wykonawcy usunigcie wadliwej warstwy.
5.3.3.6. Wykonywanie nasypéw w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w temperaturze, przy ktdrej nie jest mozliwe osiagniecie w nasypie wyma-
ganego wskaznika zageszczenia gruntow. Nie dopuszcza si¢ wbhudowania w nasyp gruntéw zamarznigtych lub gruntéw prze-
mieszanych ze $niegiem lub lodem.

W czasie duzych opaddw $niegu wykonywanie nasypdw powinno by¢ przerwane. Przed wznowieniem prac nalezy usunaé¢
$nieg z powierzchni wznoszonego nasypu. Jezeli warstwa niezageszczonego gruntu zamarzta, to nie nalezy jej przed rozmarz-
nigciem zageszczac ani uktadaé na niej nastgpnych warstw.

5.3.4. Zagegszczenie gruntu

5.3.4.1. Ogolne zasady zageszczania gruntu
Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zageszczona z zastosowaniem sprzetu odpowied-

niego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkow.

Roztozone warstwy gruntu nalezy zageszcza¢ od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.
5.3.4.2. Grubo$¢ warstwy

Grubos¢ warstwy zageszczonego gruntu oraz liczbe przejs¢ maszyny zageszczajacej zaleca sig okresli¢ doswiadczalnie dla
kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny.

Orientacyjne wartosci, dotyczace grubosci warstw roznych gruntéw oraz liczby przejazddw réznych maszyn do zagesz-
czania podano w pkcie 3.
5.3.4.3. Wilgotnos¢ gruntu
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Wilgotno$¢ gruntu w czasie zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, z tolerancja:

a)
b)

w gruntach niespoistych: +2%
w gruntach mato i srednio spoistych: ~ +0 %, —2%

Sprawdzenie wilgotnosci gruntu nalezy przeprowadza¢ laboratoryjnie, z czestotliwoscia okreslona w pktach 6.3.2 16.3.3.
5.3.4.4. Wymagania dotyczace zagegszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, zageszczenie warstwy nalezy okresla¢ za pomoca oznaczenia wskaz-
nika zageszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego modutu odksztatcenia.

Kontrolg zageszczenia na podstawie poréwnania pierwotnego i wtérnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z
norma PN-S-02205:1998, nalezy stosowa¢ tylko dla gruntow gruboziarnistych, dla ktérych nie jest mozliwe okreslenie wskaz-
nika zageszczenia ls, wedtug BN-77/8931-12.

Wskaznik zageszczenia gruntdw w nasypach, okreslony wedtug normy BN-77/8931-12, powinien na catej szerokosci kor-
pusu spetnia¢ wymagania podane w tablicy 4.

6.

Tablica 4. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia gruntu w nasypach

Strefa nasypu Minimalna wartos¢ Is dla:
Drdg kategorii ruchu: KR1-KR2
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Nizej lezace warstwy do gtebokosci od powierzchni rob6t ziemnych:
-0,2do12m 0,97
Ponizej 1,2 m 0,95

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 6.

6.2. Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow
6.2.1. Rodzaje badan i pomiarow

Sprawdzenie jakosci wykonania nasypdw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w pktach 2,3
oraz 5.3 niniejszej specyfikacji.

Szczeg6lna uwage nalezy zwrdcié na:

a)
b)
c)
d)
e)

badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypéw,

badania prawidtowosci wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu,
badania zageszczenia nasypu,

pomiary ksztattu nasypu.

odwodnienie nasypu

6.3.2. Badania przydatnosci gruntow do budowy nasypow
Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypu powinny byé przeprowadzone na prébkach pobranych z kazdej partii
przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego zrédia, jednak nie rzadziej niz jeden raz na 1000 m®,
W kazdym badaniu nalezy okresli¢ nastepujace wiasciwosci:
— skfad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988,
— Zzawartos¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988,
— wilgotnosé naturalna, wg PN-B-04481:1988,
— wilgotnos¢ optymalna i maksymalna gestosé objetosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481:1988,
— granicg ptynnosci, wg PN-B-04481:1988,
— kapilarnosé¢ bierna, wg PN-B-04493:1960,
— wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01.
6.3.3. Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegdinych warstw nasypu
Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu polegaja na sprawdzeniu:

a)
b)

©)

d)
e)

prawidtowosci rozmieszczenia gruntdw o roznych wiasciwosciach w nasypie,

odwodnienia kazdej warstwy,

grubosci kazdej warstwy i jej wilgotnosci przy zageszczaniu; badania nalezy przeprowadzi¢ nie rzadziej niz jeden
raz na 1000 m? warstwy,

nadania spadkow warstwom z gruntow spoistych wedtug pktu 5.3.3.1 poz. d),

przestrzegania ograniczen okreslonych w pktach 5.3.3, dotyczacych wbudowania gruntow w okresie deszczow i
mrozow.

6.3.4. Sprawdzenie zagegszczenia nasypu oraz podtoza nasypu

Sprawdzenie zageszczenia polega na skontrolowaniu zgodnosci wartosci wskaznika zageszczenia Is lub stosunku modutow
odksztatcenia z wartosciami okreslonymi w pktach 5.3.1.2 i 5.3.4.4.

Oznaczenie wskaznika zageszczenia Is powinno by¢ przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12 lub lekka ptyta dyna-
miczng z przeliczeniem otrzymanych wynikdw wg normy jw, oznaczenie modutow odksztatcenia wedtug normy PN-S-
02205:1998.

Zageszczenie kazdej warstwy nalezy kontrolowac nie rzadziej niz:

— w trzech punktach na kazde 5000 m? warstwy.

Wyniki kontroli zageszczenia robdt Wykonawca powinien wpisywaé do dokumentéw budowy. Prawidtowosé¢ zageszcze-
nia konkretnej warstwy nasypu lub podtoza pod nasypem powinna by¢ potwierdzona przez Inspektora nadzoru wpisem w
dzienniku budowy.

6.3.5. Pomiary ksztattu nasypu
Pomiary ksztattu nasypu obejmuja kontrolg:
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— prawidtowosci wykonania skarp,
— szerokosci korony korpusu.
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami dotyczacymi pochylen
i doktadnosci wykonania skarp, okreslonymi w dokumentacji projektowej oraz w pkcie 5.3.5 niniejszej specyfikacji.
Sprawdzenie szerokosci korony korpusu polega na poréwnaniu szerokosci korony korpusu na poziomie wykonywanej
warstwy nasypu z szerokoscia wynikajaca z wymiaréw geometrycznych korpusu, okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m3 [metr szescienny].

Objetos¢ ukopu i dokopu bedzie ustalona w metrach szesciennych jako roznica ogolnej objetosci nasypdw i ogdlnej obje-
tosci wykopdw, pomniejszonej o objetosé gruntdw nieprzydatnych do budowy nasypow, z uwzglgdnieniem spulchnienia
gruntu, tj. procentowego stosunku objgtosci gruntu w stanie rodzimym do objgtosci w nasypie.

Objetos¢ nasypdw bedzie ustalona w metrach szesciennych na podstawie obliczen z przekrojow poprzecznych, w oparciu
0 poziom gruntu rodzimego po usuni¢ciu warstw gruntéw nieprzydatnych (humusu).

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w DL-00.00.00 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m® nasypéw obejmuie:
— prace pomiarowe,
— pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, ew. jego odspojenie i zatadunek na srodki transportowe,
— transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsce wbudowania,
— whbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,
— zageszczenie gruntu,
— profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,
— odwodnienie terenu robot,
— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

— PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

— PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw

— PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

— PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

— BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

— BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigze-
nie ptyta

— BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
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DL-03.00.00 ODWODNIENIE
DL-03.01.03A CZYSZCZENIE URZADZEN ODWADNIAJACYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z czyszczeniem drogowych urzadzen odwadniajacych.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w punkcie 1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z oczyszczeniem i utrzyma-
niem droznosci urzadzen odwadniajacych, a mianowicie:
a) sciekow terenowych z prefabrykatow,
f) (rurociggdw) przepustdw pod droga i/lub zjazdami,

Utrzymanie urzadzen odwadniajacych w statej droznosci ma decydujace znaczenie dla wtasciwego funkcjonowania
drogi, jej trwatosci i zabezpieczenia przed réznorodnymi uszkodzeniami.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Czyszczenie drogowego urzadzenia odwadniajacego - usuwanie naniesionego materiatu zanieczyszczajacego, w po-
staci piasku, namutu, btota, szlamu, lisci, gatezi, smieci, itp., utrudniajacego prawidtowe funkcjonowanie urzadzenia.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami poda-
nymi w SST DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 1.4 oraz z okresleniami podanymi w DL-08.05.01 A NAPRAWA SCIEKU Z
ELEMENTOW ZELBETOWYCH.
1.5. Ogblne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w DL-00.00.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w DL-00.00.00 pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
szczotek mechanicznych,
—  sprezarek powietrza,
—  zmywarko-zamiatarek,
—  Zzbiornikéw na wodeg,
—  pomp wysokocisnieniowych,
— samochoddw specjalnych prozniowo-ssacych do czyszczenia kanatow, przepustow,

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w DL-00.00.00 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 5.
5.2. Oczyszczenie sciekow

Oczyszczenie sciekow mozna wykonaé:

a) recznie, przy uzyciu drobnego sprzetu, jak: grace stalowe, topaty, szczotki, miotty, urzadzenia do odspojenia
stwardniatych zanieczyszczen,
b) mechanicznie, za pomocg szczotek rotacyjnych itp. z recznym odspojeniem stwardniatych zanieczyszczen i pole-

waniem wodg przy stosowaniu szczotek pracujacych ,,na sucho”.

Ze §ciekow, oprdcz zanieczyszczen luznych, Wykonawca powinien usunaé¢ wszelkie inne zanieczyszczenia, jak np. wyra-
stajacg trawe, chwasty itp.
5.3. Oczyszczenie przepustow pod drogami i zjazdami

Czesci przelotowe przepustow nalezy oczysci¢ z namutu, rolinnoscei, lisci lub innych zanieczyszczen utrudniajacych
sptyw wody, recznie, za pomoca topat, szpadli, siekier itp. Droznos$¢ przewoddw rurowych nalezy zapewni¢ przy uzyciu
sprzetu wymienionego w pkt 3.2.
5.4. Wywoz odpadow

Ze wzgledu na niewielki zakres robot i rodzaj zanieczyszczen (organiczne) nie przewiduje si¢ w zasadzie wywozu zanie-
Czyszczen.

W razie koniecznosci Inspektor nadzoru zadecyduje o wywozie na sktadowiska odpaddw urzadzonych zgodnie z warun-
kami i decyzjami wydanymi przez wtasciwe wiadze ochrony rodowiska.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 6.

21



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Budowa drogi wewnetrznej lesnej nr 224 w lesnictwach Luszczanowice i Pytowice

6.2. Kontrola w czasie wykonywania roboét
W czasie wykonywania rob6t nalezy prowadzi¢ ciagla kontrole poprawnosci oczyszczania urzadzen odwadniajacych.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa oczyszczenia urzadzen odwadniajacych; sciekOw i przepustow - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inspektora, jesli wszystkie pomiary i badania z zachowa-
niem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w DL-00.00.00 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostawe i prace sprzetu do robat,
— oczyszczenie odpowiedniego urzadzenia odwadniajacego,
— zebranie i wyw0z zanieczyszczen,
— odtransportowanie sprzetu z placu budowy,
— kontrolg i pomiary.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
— DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
- DL-08.05.01 A NAPRAWA SCIEKU Z ELEMENTOW ZELBETOWYCH
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DL-04.00.00 PODBUDOWA
DL-04.01.01 PROFILOWANIE | ZAGESZCZENIE PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z profi-
lowaniem i zageszczaniem podtoza gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie
1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t zwigzanych z przygotowaniem podioza przed uto-
zeniem warstw podbudowy i/lub nawierzchni.

2. MATERIALY
Grunty (kruszywa) wg DL-02.03.01 i wg DL-04.02.01 A
3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem,
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podtoza bezposrednio przed roz-
poczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw podbudowy i nawierzchni. Po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu
nie moze odbywac¢ si¢ ruch budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem kolejnej warstwy.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania rob6t w planie i profilu powinny byé wczesniej przygotowane. Paliki
lub szpilki nalezy ustawia¢ w rzgdach réwnolegtych do osi drogi. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢
naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w odstepach pozwalajacych na wytyczenie wiasciwego ksztattu.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnoscei jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sa roboty i do
trudnosci jego odspojenia.

Grunt odspojony w czasie wykonywania robdt moze by¢ wbudowany w nasyp, o ile jego parametry odpowiadaja wyma-
ganiom SST DL-02.03.01 WYKONANIE NASYPOW.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podtoza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne po wykonaniu robdt ziemnych wedtug
SST DL-02.03.01 i DL-02.01.01 umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych poditoza. Jezeli powyz-
szy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca, po-
winien dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzgdnych wysokosciowych i zaggsci¢ warstwe do uzyskania wartosci minimalnego wskaznika za-
geszczenia.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zaggszczanie podtoza nalezy kontynuo-
wac do osiagniecia wymaganego wskaznika zageszczenia. Podtoze nalezy wyprofilowaé do projektowanego pochylenia i
zagescié.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja -20% +10%.
5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podtoza

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno byé utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu robét zwia-
zanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do
uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna
przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli rob6t
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 6.

6.2. Badania w trakcie robot
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw podaje tablica nr 1.
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Tablica 1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego Koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp. . Wyszczegolnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwosé

1 . Zageszczenie, wilgotnos¢ gruntu podtoza : w 1 punkcie na 1000 m2

6.2.2. Zageszczenie

Wskaznik zaggszczenia wyprofilowanego podtoza nie powinien by¢ mniejszy od 0,97

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢ gruntu podtoza powinna by¢ rowna
wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.
6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego podioza

Wszystkie powierzchnie, ktre wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 po-
winny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne zageszczenie. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
— szerokos¢ profilowanego podtoza: tolerancja +10 cm, -5 cm
— spadki poprzeczne: tolerancja +0,5%

9. OBMIARROBOT
Jednostka obmiaru jest m?2 (metr kwadratowy) wykonanego i zageszczonego podioza.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? obejmuje:

— prace pomiarowe,

— profilowanie podioza,

— zageszczenie,

— ewentualny zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub w inne miejsce
nasyp,

— utrzymanie poditoza,

— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie
ptyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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DL-04.02.01 A GORNA CZESC NASYPU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem szczeg6towej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
wykonywaniem gornej czgsci nasypu.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robét wymie-

nionych w punkcie 1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem gornej warstwy
nasypu stanowiacej bezposrednie podtoze pod nawierzchnie oraz podtoze poboczy drogi lesnej.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okresleniami podanymi w spe-
cyfikacji DL-00.00.00 pkt 1.4.
1.5. Ogblne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podanow DL-00.00.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow
Grunty niespoiste, niewysadzinowe: zwiry i pospotki, piaski grubo i srednioziarniste, wysiewki kamienne o uziarnieniu
odpowiadajacym pospotkom lub zwirom i woda.
2.2. Wymagania dla kruszywa
Kruszywo do wykonania warstwy powinno spetniaé nastgpujace warunki:
2.2.1. warunek zaggszczalnoscei, okreslony zaleznoscia:

d
U= >5
10

3

o

gdzie:

U - wskaznik réznoziarnistosci,

deo - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe,

d1o0 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe.

Piasek stosowany do wykonywania warstwy powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-11113 dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwy powinny spetnia¢ wymagania normy PN-B-11111, dla klasy I i I1.
2.2.2. Wskaznik piaskowy WP > 35

2.2.3. Wspdlczynnik filtracji ,,ki0” > 6 x 10° m/s

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w DL-00.00.00 pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzgtu:
- rowniarek, spycharek, koparko-tadowarek,
- walcow statycznych,
ptyt wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w DL-00.00.00 pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtoza

Podtoze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST DL-02.00.00 oraz SST DL-04.01.01.

Warstwa powinna by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajacy wykonanie jej zgodnie z dokumentacja projektowa, z toleran-
cjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb zaakcep-
towany przez Inspektora. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie sznurkéw lub linek do wyty-
czenia robot w odstepach niezbednych do wiasciwego wytyczenia.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzgdnych
wysokosciowych. Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiagnigto gru-
bos¢ projektowana.

Warstwe o grubosci powyzej 20 cm, nalezy wykonac i zagesci¢ dwuwarstwowo. Rozpoczecie uktadania kazdej nastgpnej
warstwy moze nastapi¢ po odbiorze przez Inspektora warstwy poprzedniej.
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Natychmiast po konicowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapi¢ do jej zageszczania. Zagegszczanie warstw o prze-
kroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami podiuznymi czesciowo naktadajacymi sie,
w kierunku jej osi. Zaggszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé
pasami podtuznymi czesciowo naktadajacymi sig, w kierunku jej gérnej krawedzi. W miejscach niedostgpnych dla walcow
warstwa powinna by¢ zageszczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Nieréwnosci lub zagigbienia powstate w czasie zageszczania powinny byé wyréwnywane na biezaco przez spulchnienie
warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni.

Zaggszczanie nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 0,97. Wskaznik zaggszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 lub metodami réwnowaznymi (np. ptyta dynamiczna) z przeliczeniem na Is.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rdwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.
5.4. Utrzymanie warstwy

Warstwa gdrnej czesci nasypu przed utozeniem kolejnych warstw powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Koszt
napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania warstwy obciaza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robdt
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét
i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wiasciwosci kruszywa okreslone
w punkcie 2.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Tablica 1. Czgstotliwosé oraz zakres badan i pomiarow.

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiardw
1  Szerokosé warstwy 10 razy na1 km
2 ROwnos¢ podtuzna
3 ROwno$¢ poprzeczna
4 Spadki poprzeczne
5 Rzedne wysokosciowe
6  Uksztattowanie osi w planie ™
7 Grubosé warstwy Podczas budowy:
na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 1000 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 1000 m?
8  Zaggszczenie, wilgotnosé kruszywa Co 200 m lub nie rzadziej niz raz na 1000 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych tukéw
poziomych.
6.3.2. Szerokos¢ warstwy:  nie moze si¢ rézni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3. ROwnos¢ warstwy podtuznie i poprzecznie: mniej niz 20+25 mm, zmierzone 4-metrowg fatg i klinem
6.3.4. Spadki poprzeczne: tolerancja + 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe: nie powinny przekracza¢ +1 -2 cm.

6.3.6. Uksztattowanie osi w planie:  nie wigcej niz+5cm.

6.3.7. Grubosé warstwy: tolerancja +2 cm, -1 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgleddw technologicznych, zostata wykonana w dwadch warstwach, nalezy mierzy¢ taczng grubosé
tych warstw.

6.3.8. Zageszczenie warstwy: wskaznik zaggszczenia nie powinien by¢ mniejszy od 0,97

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢ kruszywa powinna by¢
rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.
6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.3, powinny by¢
naprawione przez spulchnienie do gtebokosci, co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego ma-
teriatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m3 (metr szescienny) wbudowanej i zageszczonej gornej czesci nasypu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie po-
miary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Podstawa ptatnosci jest:
Wykonanie warstwy z pozyskaniem materiatu, transportem urobku, formowaniem, zageszczeniem.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:
- prace pomiarowe,
- zakup, pozyskanie i transport materiatu,
- roztozenie warstwy materiatu o grubosci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
- wyrdwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,
- zageszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2.  PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni drogowych

5.  PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni po-
datnych i podtoza przez obcigzenie plyts

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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DL-04.04.02 MIESZANKA KRUSZYWA NIEZWIAZANEGO 0/31,5 MM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych
z wykonaniem warstw konstrukcyjnych i poboczy z mieszanki kruszywa o ciggtym uziarnieniu 0/31,5 mm.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienio-
nych w punkcie 1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem i odbiorem war-
stwy z mieszanki kruszywa niezwiazanego, tj. ziarnistego materiatu o okreslonym sktadzie, w procesie technologicznym, po-
legajacym na odpowiednim zageszczeniu przy optymalnej wilgotnosci.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka niezwiazana — ziarnisty materiat, zazwyczaj o okreslonym sktadzie ziarnowym (od d=0 do D),
1.4.2. Kategoria — charakterystyczny poziom wiasciwosci kruszywa lub mieszanki niezwiazanej, wyrazony, jako przedziat
wartosci lub wartos¢ graniczna. Nie ma zaleznosci pomigdzy kategoriami réznych wiasciwosci.
1.4.3. Kruszywo naturalne — kruszywo ze zt6z naturalnych pochodzenia mineralnego, ktére moze by¢ poddane wytacznie ob-
rébce mechanicznej. Kruszywo naturalne jest uzyskiwane z mineralnych surowcow naturalnych wystepujacych w przyrodzie,
jak zwir, piasek, zwir kruszony, kruszywo z mechanicznie rozdrobnionych skat, nadziarna zwirowego lub otoczakdw.
1.4.4. Kruszywo kamienne — kruszywo z mineralnych surowcéw jak zwir kruszony, mechanicznie rozdrobnione skaty, nad-
ziarno zwirowe.
1.4.5. Kategoria ruchu (KR1+KR6) — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych (100 kN)
wedtug ,,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych”.
1.4.6. Kruszywo grube (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d (dolnego) réwnym lub wigkszym niz
1 mm oraz D (gérnego) wigckszym niz 2 mm.
1.4.7. Kruszywo drobne (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d réwnym 0 oraz D rdwnym 6,3 mm
lub mniejszym.
1.4.8. Kruszywo o ciggtym uziarnieniu (wg PN-EN 13242) — kruszywo stanowigce mieszanke kruszyw grubych i drobnych, w
ktérej D jest wigksze niz 6,3 mm.
1.4.9. Symbole i skréty dodatkowe
- % m/m procent masy,
- NR brak koniecznos$ci badania danej cechy,
- CRB kalifornijski wskaznik nosnosci, %
- SDV obszar uziarnienia, w ktérym powinna si¢ miesci¢ krzywa uziarnienia mieszanki (S) deklarowana przez do-

stawce/producenta,

1.4.10. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami poda-
nymi w SST DL-00.00.00, pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Materialy do wykonania robot
2.1.1. Zgodno$¢ materiatow z dokumentacja projektowa.
Mieszanka niezwiazana ma by¢ wytworzona z kruszyw kamiennych naturalnych.
2.1.2. Materiatami stosowanymi do wytwarzania mieszanki sa:
- kruszywo kamienne tamane naturalne,
- woda.
2.1.3. Kruszywa
Wymagania wobec kruszywa przedstawia tablica 1.

Tablica 1.
Skroty uzyte w tablicy: Kat. — kategoria wiasciwosci, Dekl — deklarowana, wsk. — wskaznik, wsp. — wspétczynnik, roz. -roz-
dziat
Wymagania wobec kruszywa do mieszanek niezwigzanych, prze-
Metoda znaczonych do zastosowania w warstwie podbudowy zasadniczej
Wiasciwosé kruszywa badania pod nawierzchnig drogi obcigzonej ruchem kategorii KR1 +~ KR6
e Punkt Wymagania
PN-EN 13242 ymag
0,063; 0,5; 1; 2; 4; 5,6; 8; 11,2; 16; 22,4; 31,5;
Zestaw sit # ) 41-4.2 411)5 63 i 90 mm (zestaw podstawowy plus zestaw
Wszystkie frakcje dozwolone
Kruszywo grube: kat. Gc80/20, kruszywo
Uziarnienie PN-EN 933-1 431 d_ro.bne: kat. Gr80, kruszywo o ciagtym uziarnie-
niu: kat. Ga75.
Uziarnienie mieszanek kruszywa wg rys 1
Kat. GTc20/15 (tj. dla stosunku D/d >2 i sita o
. Lo L posrednich wymiarach D/1,4 ogdlne granice wy-
Ogolne granice i toIeranJe uziarnienia o en 933-1 4.32 nosza 20-70% przechodzacej masy i graniczne
kruszywa grubego na sitach posrednich - L
odchylenia od typowego uziarnienia deklarowa-
nego przez producenta wynosza +15%)
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Tolerancje typowego uziarnienia kru-

Kruszywo drobne: kat. GTr10 (tj. procent masy
przechodzacej przez sito gorne D: £5%, sito D/2:
+10%, sito 0,063 mm: +3%). Kruszywo o cig-

3223{;'\%3;?5”990 I kruszywa o ciaglym  PN-EN 9331 4.33 glym uziarnieniu: kat. GTa20 (tj. procent masy
przechodzacej przez sito gorne D: £5%, sito D/2:
+20%, sito 0,063 mm: +4%)
;Zigo(:'evai;?Eiﬂﬁwfzcgkruzé\'gs:.oﬁct; Kat. Cooss (tj. masa ziarn przekruszonych lub fa-
P -nni p Z0Ne] PN-EN 933-5 4.5 manych wynosi 90 do 100 %, a masa ziarn cal-
tamanych oraz ziaren catkowicie zao- - .
. kowicie zaokraglonych wynosi 0 do 3 %)
kraglonych w kruszywie grubym
Zawz*;\rtoéc’ pytdw w kruszywie gru- PN-EN 933-1 46 Kat. foewr (4. masa frakcji przechodzacej przez
bym® sito 0,063 mm jest > 4)
Zawz*;\rtoéc’ pytdw w kruszywie drob- PN-EN933-1 46 Kat. foewr (4. Mmasa frakcji przechodzacej przez
nym® sito 0,063 mm jest > 22)
Odpornosé na rozdrabnianie kruszywa PN-EN 1097-2 | 5.2 Kat. LA (tj. maksymelna wartos¢ wspotczyn-
grubego nika Los Angeles < 40 ™)
Odpornos¢ na $cieranie kruszywa gru- PN-EN 1097-1 | 5.3 Kat. Mpe Deklarowana (tj. wspdtczynnik mikro-
bego Devala >50))
s PN-EN 1097-6,
Gestos¢ ziaren r02.7,8i9 5.4 Deklarowana
i i . Kat. WemNR (tj. brak wymagania)
Nasigkliwos¢ PN-EN 1097-6, | 551 kat. WA242"™ (tj. maksymalna wartos¢ nasigkli-
roz. 7,8i9 7.3.2 L
wosci <2% masy)
Sktadniki rozpuszczalne w wodzie PN-EN 1744-3 = 6.4.3 Brak_ substancji szkodliwych yv§tosunku do §ro-
dowiska wg odrebnych przepisow
Zanieczyszczenia - 6.4.4 Brak ciat obcych mogacych pogorszy¢ wyrob
Skaty magmowe i przeobrazone: kat. Fs4 (tj. za-
Mrozoodpornosé¢ na frakcji kruszywa ) : mrazanie-rozmrazanie < 4% masy), skaly osa-
8/16 mm PN-EN 1367-1  7.3.3 dowe: kat. Fio, kruszywa z recyklingu: kat. Fio
(F25****)
Skiad materiatowy - Zat. C Deklarowany
Wigkszos¢ substancji niebezpiecznych okreslo-
Istotne cechy srodowiskowe - Zal. Cpkt C.3.4 nych w dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwy-

czaj nie wystepuje w zrodiach kruszywa pocho-
dzenia mineralnego.

*) Laczna zawartos¢ pytdw w mieszance powinna si¢ miesci¢ w wybranych krzywych granicznych
***) W przypadku, gdy wymaganie nie jest spetnione, nalezy sprawdzi¢ mrozoodpornos¢
***%) Pod warunkiem, gdy zawarto$¢ w mieszance nie przekracza 50% m/m

2.1.4. Woda do zraszania kruszywa

Do zraszania kruszywa nalezy stosowaé¢ wode nie zawierajaca sktadnikow wptywajacych szkodliwie na mieszanke kru-
szywa, ale umozliwiajaca wiasciwe zageszczenie mieszanki niezwiazanej.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w DL-00.00.00, pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robdt
Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca powinien dysponowaé sprzetem do ukladania i zageszczania dostosowanym do roz-

miaru i zakresu robot:

- ukfadarki do rozktadania mieszanki kruszywa,
- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania,
- zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne, do stosowania w miejscach trudno dostepnych.

Sprzet powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

Materiaty sypkie (kruszywa) mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i zawilgoceniem. Woda moze by¢ dostarczana przewoznymi zbiorni-

kami wody.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w DL-00.00.00, pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynnosci przy wykonaniu rob6t obejmuja:

- roboty przygotowawcze,
-  wbudowanie mieszanki,
- roboty wykonczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze
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Przed przystapieniem do robot nalezy:

- przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary niezbgdne do szczegdtowego wytyczenia robot,
- zgromadzi¢ materiaty i sprz¢t potrzebne do rozpoczecia robdt.

- Dostarczy¢ Inspektorowi wyniki deklaracje zgodnosci, badan laboratoryjnych.
5.4.1. Wymagania wobec mieszanki

W robotach objgtych niniejsza specyfikacja nalezy zastosowaé mieszanke o uziarnieniu 0/31,5 mm

Wymagania wobec mieszanek podane w tablicy 4, odnosnie do wrazliwosci na mréz mieszanek kruszyw, dotycza badania
materiatu po pigciokrotnym zageszczeniu w aparacie Proctora wedtug PN-EN 13286-2.

Zawartoéé pytéw okreslana wg PN-EN 933-1, powinna by¢ zgodna z wymaganiami tablicy 4. Nie okresla si¢ wymagania
wobec minimalnej zawartosci pytéw < 0,063 mm.

Zawartoé¢ nadziarna w mieszankach kruszyw, okreslana wedtug PN-EN 933-1 powinna spetnia¢ wymagania podane w
tablicy 4. W przypadku stabych kruszyw decyduje zawartos¢ nadziarna w mieszance kruszyw po 5-krotnym zageszczeniu
metoda Proctora.

Uziarnienie nalezy okresli¢ wedtug PN-EN 933-1. Krzywe uziarnienia mieszanki kruszyw powinny zawieraé si¢ w obsza-
rze migdzy krzywymi granicznymi uziarnienia przedstawionymi na rysunku 1. Na rysunku 1 pokazano réwniez liniami prze-

rywanymi obszar uziarnienia SDV, w ktorym powinna si¢ miesci¢ krzywa uziarnienia mieszanki ,,S” deklarowana przez do-
stawce/producenta.
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Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki kruszywa niezwigzanego 0/31,5 mm

Tablica 2. Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia na sitach kontrolnych — pordwnanie z deklarowana przez producenta
wartoscia (S). Wymagania dotycza produkowanej i dostarczanej mieszanki. Jesli mieszanka zawiera nadmierna zawartosé
ziaren stabych, wymaganie dotyczy deklarowanego przez producenta uziarnienia mieszanki po pieciokrotnym zageszczeniu
metoda Proctora

Mieszanka niezwigzana, Poréwnanie z deklarowang przez producenta wartoscia (S)
mm Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (m/m)
0,5 1 2 4 5,6 8 11,2 16 22,4 315
0/31,5 5 5 +7 +8 - +8 - +8

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko miesci¢ si¢ w odpowiednich krzywych
uziarnienia (wg rysunku) ograniczonych przerywanymi liniami (SDV) z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji podanych
w tablicy 2, ale powinna spetnia¢ takze wymagania ciggtosci uziarnienia zawarte w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania wobec ciagtosci uziarnienia na sitach kontrolnych — rdznice w przesiewach podczas badan kontrol-
nych produkowanych mieszanek

Mie- Minimalna i maksymalna zawarto$¢ frakcji w mieszankach;
szanka [réznice przesiewow w % (m/m) przez sito (mm)]
mm 1/2 2/4 156 4/8 5,6/11,2 8/16 11,2/22,4 16/31,5
0/315 min i max i min i max : min : Max : min . max . min i max : min : max : min : max : min . Max
' 4 15 7 20 - - 10 25 - - 10 25 - - - -

Mieszanki kruszyw stosowane powinny spenia¢ wymagania wg tablicy 4.

Zawartoé¢ wody w mieszankach kruszyw powinna odpowiada¢ wymaganej zawartosci wody w trakcie wbhudowywania i
zageszczania okreslonej metoda Proctora wedtug PN-EN 13286-2, w granicach podanych w tablicy 4.

Badanie CBR nalezy wykona¢ na mieszance zageszczonej metoda Proctora do wskaznika zageszczenia Is = 1,0 i po 96
godzinach przechowywania jej w wodzie. CBR nalezy oznaczy¢ wg PN-EN 13286-47, a wymaganie przyja¢ wg tablicy 4.
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Istotne cechy §rodowiskowe
Zgodnie z dotychczasowymi doswiadczeniami, dotyczacymi stosowania w drogownictwie mieszanek z kruszyw natural-
nych oraz gruntéw, mozna je zaliczy¢ do wyrobdw budowlanych, ktdre nie oddziatywaja szkodliwie na srodowisko. Wigkszosé
substancji niebezpiecznych okreslonych w dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystepuje w takich mieszankach.
Wymagania wobec mieszanek

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek kruszywa niezwigzanego
Skroty uzyte w tablicy: Kat. — kategoria wiasciwosci, wsk. — wskaznik, wsp. — wspotczynnik
Wymagania wobec mieszanek kruszywa niezwigzanego w warstwie podbu-
dowy zasadniczej pod nawierzchnig drogi obcigzonej ruchem kat. KR1+KR6

Wiasciwosé kruszywa P;&'_(t
EN Wymagania

13285
Uziarnienie mieszanek 43.1 0/31,5 mm

Kat. UFo (tj. masa frakcji przechodzacej przez sito 0,063 mm po-
winna by¢ < 9%)

Minimalna zawartos¢ pytow: Kat. LF 4.3.2 Kat. LFnr (tj. brak wymagan)

Kat. OCu (tj. procent przechodzacej masy przez sito 1,4D™ powinien

Maksymalna zawartosé pytow: Kat. UF | 4.3.2

Zawartos$¢ nadziarna: Kat. OC 433 wynosi¢ 100%, a przechodzacej przez sito D™ powinien wynosi¢ 90-
99%)
Wymagania wobec uziarnienia 44.1 Krzywe graniczne uziarnienia wedtug rysunku nr 1

Wymagania wobec  jednorodnosci
uziarnienia poszczego6lnych partii — po-
réwnanie z deklarowang przez produ-
centa wartoscia (S)

Wymagania wobec  jednorodnosci
uziarnienia na sitach kontrolnych — roz- | 4.4.2 Wy tab. 3
nice w przesiewach

Wrazliwo$¢ na mrdz; wskaznik pia-
skowy SE™, co najmnigj

Odpornos¢ na rozdrabnianie (dotyczy
frakcji 10/14 mm odsianej z mieszanki)
wg PN-EN 1097-1 [9], kat. nie wyzsza
niz

Odpornos¢ na scieranie (dotyczy frakcji
10/14 mm odsianej z mieszanki) wg Deklarowana
PN-EN 1097-1 [9], kat. Moe
Mrozoodpornos¢ (dotyczy frakcji kru-
szywa 8/16 mm odsianej z mieszanki) Kat. F4 (tj. zamrazanie-rozmrazanie, procent masy < 4)
wg PN-EN 1367-1 [12]

Wartos¢ CBR po zaggszczeniu do
wskaznika zageszczenia Is=1,0 i mocze- >80
niu w wodzie 96 h, co najmniej
Wodoprzepuszczalnosé mieszanki  w
warstwie odsgczajacej po zageszczeniu

4.4.2 Wy tab. 2

45 45

Kat. LAss (tj. wspotczynnik Los Angeles < 35)

metodg Proctora do wskaznika zagesz- | 4.5 Brak wymagan
czenia Is=1,0; wsp. filtracji "k”, co naj-

mniej cm/s

Zawartos¢ wody w mieszance zagesz-

czanej; % (m/m) wilgotnosci optymal- 80-100

nej wg metody Proctora

Wigkszos¢ substancji niebezpiecznych okreslonych w dyrektywie
Inne cechy srodowiskowe 4.5 Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystgpuje w zrodiach kruszywa
pochodzenia mineralnego.

") Gdy wartosci obliczone z 1,4D oraz d/2 nie sa doktadnymi wymiarami sit serii 1SO 565/R20, nalezy przyjaé nastepny nizszy
wymiar sita. Jesli D=90 mm nalezy przyja¢ wymiar sita 125 mm jako warto$¢ nadziarna.
™ Procentowa zawartosé ziaren przechodzacych przez sito D moze byé wicksza niz 99% masy, ale w takich przypadkach
dostawca powinien zadeklarowa¢ typowe uziarnienie.
) Badanie wskaznika piaskowego SE nalezy wykona¢ na mieszance po picciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora wg PN-
EN 13286-2.
5.5. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke nalezy wytwarza¢ w mieszarkach, gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki.

ZE WZGLEDU NA KONIECZNOSC ZAPEWNIENIA MIESZANCE JEDNORODNOSCI NIE WOLNO WYTWARZAC MIESZANKI PRZEZ MIESZA-
NIE POSZCZEGOLNYCH FRAKCJI KRUSZYWA NA DRODZE.
5.6. Wbudowanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa niezwiazanego po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce whudowania.
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Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana metoda dostosowang do rozmiaru i zakresu rob6t. Rozktadana warstwa kru-
szywa powinna by¢ jednakowej grubosci takiej, aby jej ostateczna grubosé¢ po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowa-
nej. Grubosé¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu.

Wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadaé¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug
préby Proctora. Mieszanka o wigkszej wilgotnosci powinna zosta¢ osuszona przez mieszanie i napowietrzanie, np. przemie-
szanie jej mieszarka, kilkakrotne przesuwanie mieszanki rdwniarka. Tolerancja wilgotnosci: -20% do +10%.

Rozscielong mieszankg kruszywa nalezy sprofilowa¢ do spadkdw poprzecznych i pochylen podiuznych ustalonych w do-
kumentacji projektowej. W czasie profilowania nalezy wyréwna¢ lokalne wgtebienia.

5.7. Zageszczanie mieszanki kruszywa

Po wyprofilowaniu mieszanki kruszywa nalezy rozpocza¢ jej zageszczanie, ktdre nalezy kontynuowa¢ az do osiagnigcia
wymaganego w SST wskaznika zageszczenia.

Warstwe kruszywa nalezy zaggszczaé¢ walcami lub zageszczarkami dostosowanymi do rozmiar6w i zakresu robdt.

Zaggszczenie powinno by¢ rGwnomierne na catej szerokosci warstwy.

5.8. Utrzymanie wykonanej warstwy

Zageszczona warstwa powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli po wykonanej warstwie bedzie si¢ odbywat ruch

budowlany, to Wykonawca naprawi wszelkie uszkodzenia, spowodowane przez ten ruch.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w DL-00.00.00, pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:
- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania.
- wykona¢ badania obejmujace wszystkie wiasciwosci okreslone w tablicy 1 niniejszej SST.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi nadzoru do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw, ktore nalezy wykona¢ w czasie robdt podaje tablica 5.

Tablica 5. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp.  Wyszczegdlnienie robot Czestotliwos¢ badan Wartosci dopuszczalne
1 Lokalizacja i zgodnos¢ granic terenu robét z 1 raz Wg pktu 5 i dokumentacji projekto-
dokumentacja projektowa wej
Dla kazdej partii kruszywa i
2 Wiasciwosci kruszywa przy kazdej zmianie kru-: Wg tablicy 1
szywa
3 Uziarnienie mieszanki Jw. W tablicy 4
4 Wilgotnos$¢ mieszanki Ocena ciagla. Jw.
Dla kazdej partii kruszywa i
5 Zawartosé pylow w mieszance przy kazdej zmianie kru-:Jw.
Szywa.
6 Zawartos¢ nadziarna w mieszance Jw. Jw.
7 Wrazliwos¢ mieszanki na mréz, wskaznik pia- 3
w. Jw.
skowy
8 Zawartos¢ wody w mieszance Jw. Jw.
9 Warto$¢ CBR po zageszczeniu mieszanki 1 prébka na 1000 m? Jw.
. W(g ustalen Inspektora, min.
10 | Inne cechy (zageszczenie) 1 raz na 1000 m2 E2/E1<22

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy zasadniczej
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych warstwy podaje tablica 6.

Tablica 6. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych

Lp. : Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw | Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiaréw ; Dopuszczalne odchyiki

1 i Szerokos¢ warstwy €0 100 m lub w 3 punktach na 1000 m2 +5cm

2 Rownosé podiuzna i poprzeczna Jw. +5cm

3 Spadki poprzeczne ™ Jw + 0,5%

4 Rzedne wysokosciowe Jw +2cm

5  Grubo$¢ warstwy Jw +10% /-5% grubosci projektowanej
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy zgodnie z dokumentacja projektows.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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dostarczenie sprzetu i mieszanki na miejsce whudowania,
roztozenie i zageszczenie mieszanki,

utrzymanie warstwy w czasie robot, ew. impregnacja warstwy,
przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan,
odwiezienie sprzetu.

PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Specyfikacje techniczne (SST)

DL-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE
DL-04.01.01 PROFILOWANIE | ZAGESZCZENIE PODLOZA
DL-04.02.01 A GORNA CZESC NASYPU

10.2. Normy

10.

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie sktadu ziarnowego — Metoda przesiewania
PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie procentowej zawartosci ziarn o powierzch-
niach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie odpornosci na $cieranie (mikro-
Deval)

PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych witasciwosci kruszyw — Metody oznaczania odpornosci na rozdrab-
nianie

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych witasciwosci kruszyw — Czesé 6: Oznaczanie gestosci ziarn i nasia-
kliwosci

PN-EN 1367-1 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych — Czesé
1: Oznaczanie mrozoodpornosci

PN-EN 1367-3 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow atmosferycznych — Czesé
3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych witasciwosci kruszyw — Analiza chemiczna

PN-EN 1744-3 Badania chemicznych witasciwosci kruszyw — Czes¢ 3: Przygotowanie wyciagéw przez wymywanie kru-
szyw

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatéw stosowanych w obiektach budowla-
nych i budownictwie drogowym

PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane — Wymagania

3. Inne dokumenty

Mieszanki niezwigzane do drdg krajowych. WT-4 2010. Wymagania techniczne
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DL-05.00.00 NAWIERZCHNIA
DL-05.02.01 NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem szczegG6towej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru nawierzchni
ttuczniowej.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja jest obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienio-
nych w punkcie 1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem dwdch warstw
nawierzchni ttuczniowej, wg PN-S-96023. Wyklucza si¢ krzemionkowe skaty osadowe, kruszywa zuzlowe, kruszywa
sztuczne i z recyklingu. Dopuszcza si¢ kruszywa pochodzenia magmowego.

Nawierzchni¢ wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej na warstwie spetniajacej wy-
magania specyfikacji DL-04.02.01.A GORNA CZESC NASYPU.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia tluczniowa - jedna lub wigcej warstw z ttucznia i klinca kamiennego, zaklinowanych i uzdatnionych do
bezposredniego przejmowania ruchu.

1.4.2. Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych.

1.4.3. Kruszywo tamane zwykte - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia skat litych i roz-
siania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢ ziarnami ostrokrawedzistymi o nieforemnych ksztattach.

1.4.4. Ttuczen - kruszywo famane zwykte o wielkosci ziarn od 31,5 mm do 63 mm.

1.4.5. Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn od 4 mm do 31,5 mm.

1.4.6. Miat - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn do 4 mm.

1.4.7. Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskane w wyniku rozdrobnienia w granulatorach famanego kruszywa
zwyklego, charakteryzujace si¢ chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztattem ziarn o stepionych krawedziach i naro-
zach, o wielkosci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.

1.4.8. Klasa kruszywa: kruszywo w zaleznosci od wiasciwosci fizykochemicznych, dzieli si¢ na trzy klasy: 1, 11, 111.

1.4.9. Gatunek kruszywa: kruszywo w zalezno$ci od zanieczyszczen dzieli si¢ na trzy gatunki: 1, 2, 3.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktfadowania podano w DL-00.00.00 pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni ttuczniowej wedtug niniejszej specyfikacji sa:
—  miat kamienny 0+4 mm lub kruszywo drobne granulowane 0,075+4 mm — do warstwy gornej
—  kliniec kamienny 4+31,5 mm — do warstwy gornej
—  kliniec kamienny 4+20 lub 4+16 mm — do warstwy dolnej
—  tluczen kamienny 31,5+63 mm — do warstwy dolnej,
— woda do skropienia podczas watowania i zamulania.
2.3. Wymagania dla materialow
Klasa i gatunek kruszywa, w zaleznosci od kategorii ruchu, powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-S-96023.
Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1, 21i 3.

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia i klinca klasy Il wedtug PN-B-11112

Lp. Wiasciwosci W)klggg?:lla
1 Scieralnos¢ w bebnie kulowym (Los Angeles):
a) po petnej liczbie obrotow, % ubytku masy, nie wigcej niz:
— w tluczniu 35
— wklincu 40
b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy w stosunku do ubytku masy
po petnej liczbie obrotdw, nie wiecej niz: 30
2 | Nasigkliwos¢, % (m/m), nie wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 2,0
3 Odporno$¢ na dziatanie mrozu, % ubytku masy, nie wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 4,0
4 Odpornos¢ na dziatanie mrozu nie wiecej niz:
— w klincu, 30
— w tluczniu nie bada si¢
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Tablica 2. Wymagania dla ttucznia i klifca gatunku 2, wedtug PN-B-11112

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 | Uziarnienie:
a) zawartosé ziarn mniejszych niz 0,075 mm, odsianych na mokro, % (m/m), nie
wigcej niz:
- w ttuczniu 3
- w klincu 4
b) zawartos¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub klincu, % (m/m), nie mniej niz: 75
c) zawartos$¢ podziarna w ttuczniu lub klincu, % (m/m), nie wiecej niz: 15
d) zawarto$¢ nadziarna w ttuczniu lub klincu, % (m/m), nie wigcej niz: 15
2 | Zawartoé¢ zanieczyszczen obcych w ttuczniu lub klincu, % (m/m), nie wigcej niz: 0,2
3 | Zawartos¢ ziarn nieforemnych % (m/m), nie wigcej niz:
- W ttuczniu 40
- w klificu nie bada si¢
4 Zawartoé¢ zanieczyszczen organicznych w ttuczniu lub klincu,
barwa cieczy nie ciemniejsza niz: wzorcowa
Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drobnej granulowanej wg PN-B-11112
Wymagania dla
mieszanki
Lp. Wiasciwosci miatu drobnej gra-
nulowanej
1 | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, % (m/m), nie wiecej niz: 0,5 0,1
2 Wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01, nie mniejszy niz: 20 65
3 Zawartoéé zanieczyszczen organicznych,
; JoIRREE " wzorcowa wzorcowa
Barwa cieczy nie ciemniejsza niz:
4 . Zawartos¢ nadziarna, % (m/m), nie wiecej niz: 20 15
5 ¢ Zawartos¢ frakeji od 2,0 mm do 4,0 mm, % (m/m), nie mniej niz: : nie bada sie 15

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w DL-00.00.00 pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni
Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzgtu:
— ukladarek lub réwniarek do rozscielania ttucznia,
—  walcow statycznych, o nacisku jednostkowym co najmniej 30 kN/m, ew. walcow wibracyjnych o nacisku jednostko-
wym co najmniej 18 kN/m lub ptytowych zageszczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m?,
—  beczkowozdéw zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody oraz pomp do napetniania woda.

4. TRANSPORT

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszcze-
niem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 5.

5.2. Przygotowanie podtoza
Dolna warstwa nawierzchni ttuczniowej z ttucznia kamiennego 31,5/63 mm ma by¢ utozona na podtozu przygotowanym
wedtug DL-04.02.01 A. Gérna warstwa nawierzchni ttuczniowej z klinca 4/31,5 z zamiatowaniem na warstwie dolnej jw.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubosé nawierzchni ttuczniowej nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od podanej w dokumentacji.

Kruszywo grube powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki albo rowniarki. Gru-
bos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiagnigto grubosé
projektowana. Po roztozeniu kruszywo grube powinno by¢ posypane klificem w celu wstgpnego zageszczenia i utatwienia
poruszania si¢ uktadarki gornej warstwy.

Warstwa dolna powinna by¢ szersza z kazdej strony od warstwy wyzej lezacej o szerokos¢ podana w dokumentacji pro-
jektowej, minimum 15 cm.

Zaggszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami
podtuznymi, czgsciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku poprzecz-
nym (na tukach) powinno rozpocza¢ si¢ od dolnej krawedzi i przesuwa¢ pasami podtuznymi, czesciowo naktadajacymi sig, w
kierunku jej gornej krawedzi. Dobor walca w zaleznosci od twardosci ttucznia, mozna przyjmowac wg tablicy 4.
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Tablica 4. Dob6r walca gtadkiego w zaleznosci od twardosci ttucznia

Twardo$¢ i wytrzymatosé na sciskanie skaty, Dopuszczalny nacisk kN/m

z ktorej wykonano ttuczen szerokosci tylnych kot walca
Miekka, od 30 do 60 MPa od 55 do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zaggszczanie mozna zakonczyé, gdy przed kotami walca przestaja si¢ tworzyé fale, a ziarno ttucznia o wymiarze okoto
40 mm pod naciskiem kota walca nie wttacza si¢ w nawierzchnig, lecz miazdzy si¢ na niej.

Po zaggszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowac¢ ja poprzez stopniowe rozsypywanie klinca 4 +20 mm
i mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 + 4 mm przy ciaglym zageszczaniu walcem statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile uktada si¢ na niej od razu warstwe gorna) nie nalezy klinowac catkowicie, gdyz niecatkowicie wy-
petnione przestrzenie migdzy ziarnami ttucznia powoduja lepsze zwigzanie obu warstw ze sobg. Natomiast gérng warstwe
nalezy klinowa¢ tak diugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie zostana wypetnione klincem i miatem.

W czasie zageszczania walcem gladkim zaleca sig skrapia¢ kruszywo woda tak czgsto, aby byto stale wilgotne, co powo-
duje, ze kruszywo mniej si¢ kruszy, mniej wyokragla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zaggszczenie mozna zakonczyé, jesli nie pojawiaja si¢ $lady po walcach i wybrzuszenia warstwy kruszywa przed watami.

W przypadku zageszczania kruszywa sprzetem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym watu wi-
brujacego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zageszczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym co najmniej 16
kN/m?), zageszczenie nalezy przeprowadza¢ wedtug zasad podanych dla walcéw gtadkich, lecz bez skrapiania kruszywa
woda. Liczbg przejs¢ sprzetu wibracyjnego zaleca sig ustali¢ na odcinku prébnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dba¢, aby byta ona stale wilgotna. Nawierzchnia, jesli nie byta
zageszczana urzadzeniami wibracyjnymi, powinna by¢ réwnomiernie zajezdzana (dogeszczona) przez samochody na catej jej
szerokosci w okresie od 2 do 6 tygodni.

Przy jezdniach jednopasowych, na ktérych kota pojazdow zostawiaja $lady w tych samych miejscach, utrata szczelnosci
nawierzchni (wystepowanie luznych ziaren kruszywa klinujacego) jest zwyktym objawem eksploatacji drogi z nawierzchnig
ttuczniowsg i nie powinna stanowi¢ podstawy roszczen w stosunku do wykonawcy o napraweg w ramach udzielonej gwarancji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robdt i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi nadzoru do akceptacji. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wiasciwosci
kruszywa okreslone w niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot kontrolowaé podane ponizej nastgpujace wiasciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w kruszywie i zawartosé ziarn nieforemnych w kruszywie —
wedtug ustalen z Inspektorem nadzoru,

b) scieralnos¢ kruszywa, nasiakliwosé kruszywa, odpornosé kruszywa na dziatanie mrozu - przy kazdej zmianie zrédta
pobierania materiatow.

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢
na biezaco przekazywane Inspektorowi nadzoru.

Badania petne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich wiasciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny byé wykonane przez
Wykonawcg z czgstotliwoscig gwarantujaca zachowanie jakosci robot i zawsze w przypadku zmiany zrodta pobierania mate-
riatéw oraz na polecenie Inspektora nadzoru. Prébki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob
losowy w obecnosci Inspektora nadzoru.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni ttuczniowe;j

Grubosé¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu, co najmniej w jednym losowo wybra-
nym punkcie na kazdej dziennej dziatce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na 700 m? nawierzchni.

Grubosé¢ wykonanej warstwy, szerokos¢ oraz ilos¢ wbudowanego materiatu nie moga by¢ mniejsze, niz podane w doku-
mentacji projektowej.

6.5. Wymagania dotyczace cech geometrycznych
6.5.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan

Lp. i Wyszczegolnienie badan i pomiaréw . Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiarow
1 : Szerokos¢ nawierzchni 10 razy na 1 km
2 Rownos$¢ podiuzna 5razynalkm
3 1 ROwnos¢ poprzeczna 5razynalkm
4 Spadki poprzeczne 10razy na 1l km
5 Rzedne wysokosciowe w charakterystycznych punktach niwelety
6 . Grubos¢ nawierzchni 10 razy na 1 km

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych
tukéw poziomych: na poczatku krzywej przejsciowej oraz na poczatku, w srodku i na koncu kazdego tuku poziomego
— jezeli wystepuja zmiany pochylen na tukach
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6.5.2. Szerokos¢ nawierzchni — powinna by¢ zgodna z projektem
6.5.3. ROwnos¢ nawierzchni — nieréwnosci nie powinny przekracza¢ 15 mm przy pomiarze 4-metrows fata.
6.5.4. Spadki poprzeczne — powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows, z tolerancja + 0,5%
6.5.5. Rzgdne wysokosciowe — rdznice nie powinny przekracza¢ +1 cm i -2 cm.
6.5.6. Uksztattowanie osi w planie — nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz +5 cm.
6.6. Pomiar nosnosci nawierzchni
Pomiary nosnosci nawierzchni ttuczniowej nalezy wykona¢ ptyta o srednicy 30 cm, zgodnie z BN-64/8931-02. Pomiar
nalezy wykonaé nie rzadziej niz raz na 1000 m?, lub wedtug zalecen Inspektora nadzoru.
Nawierzchnia tluczniowa powinna spetnia¢ wymagania dotyczace nosnosci podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagana nosnosé nawierzchni ttuczniowej

Minimalny modut odksztatcenia mierzony przy uzy-
Kategoria ruchu ciu plyty o srednicy 30 cm, [MPa]
pierwotny wtérny
KR1 100 140

Zaggszczenie nawierzchni ttuczniowej nalezy uzna¢ za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtornego modutu odksztatce-
nia do pierwotnego modutu odksztatcenia, mierzonych przy uzyciu ptyty o srednicy 30 cm, jest nie wigkszy od 2,2

I I
(ME ‘Mg < 2,2).
6.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.6.1. Niewtlasciwe uziarnienie i whasciwosci kruszywa

Jezeli kruszywa, nie spetniajace wymagan zostang wbudowane, to na polecenie Inspektora nadzoru, Wykonawca wy-
mieni je na wiasciwe, na wiasny koszt.
6.6.2. Niewtlasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punk-
cie 6.3.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na cata grubos$¢ warstwy, wyréwnane i powtornie zagesz-
czone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po ich wykonaniu nastapi ponowny pomiar i ocena.
6.6.3. Niewtasciwa nosnos¢ nawierzchni

Jezeli nosnos¢ nawierzchni bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do za-
pewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inspektora nadzoru.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawca tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci nawierzchni wynikto z nie-
wlasciwego wykonania przez Wykonawce robat.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) warstwy.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:

— prace pomiarowe i oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

— roztozenie warstw kruszywa grubego i drobnego (ttucznia, klinca, miatu),

— zaklinowanie, miatowanie, skropienie wodg i zageszczenie

— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- WT-4 2010 Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. Wymagania techniczne

- PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okreslenia

- PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego

- PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych.

- PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatéw stosowanych w obiektach budowla-
nych i budownictwie drogowym

- BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez obcig-
zenie plyts

- BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata

- BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugig¢ podatnych ugigciomierzem belkowym
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DL-05.03.09 NAWIERZCHNIA POJEDYNCZO POWIERZCHNIOWO UTRWALANA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem szczegG6towej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigza-
nych z wykonawstwem pojedynczego powierzchniowego utrwalenia nawierzchni ttuczniowej.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienio-
nych w punkcie 1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem pojedynczego
powierzchniowego utrwalenia nawierzchni tluczniowej na drodze wewngtrznej lesnej obciazonej ruchem lekkim.

Zaleca si¢ wykorzystanie publikacji pt. ,,Projektowanie powierzchniowego utrwalenia. Wytyczne i zalecenia” (zatacznik
do OST wydanych przez GDDP), w celu okreslaniu rodzaju powierzchniowego utrwalenia, rodzaju frakcji kruszywa i lepisz-
czaiich ilosci.

Zakres rob6t objetych niniejsza specyfikacja obejmuje wykonanie:

—  pojedynczego powierzchniowego utrwalenia nawierzchni typu ,,sandwich”.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Pojedyncze powierzchniowe utrwalenie nawierzchni typu ,,sandwich”

Pojedyncze powierzchniowe utrwalenie typu ,,sandwich” jest zabiegiem utrzymaniowym polegajacym na kolejnym roz-
tozeniu:

- warstwy kruszywa,

—  warstwy lepiszcza,

—  warstwy drobniejszego kruszywa.
1.4.2. Pozostate okreslenia

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami poda-
nymi w DL-00.00.00 WyMAGANIA OGOLNE pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Kruszywa
2.1.1. Wymagania dotyczace kruszyw
Nalezy stosowa¢ grysy lub zwiry kruszone o waskich frakcjach uziarnienia, zgodne z norma PN-B-111112.

—  $cieralnos¢ (ubytek masy): nie wiecej niz 35 %(m/m)
—  nasigkliwos¢: nie wigcej niz 2,0 %(m/m)
—  mrozoodpornosé: nie wigcej niz 30,0 %(m/m)

Nie wolno stosowac¢ kruszywa pochodzacego ze skat wapiennych.
2.2. Lepiszcza
2.2.1. Wymagania dla lepiszczy

Dopuszcza si¢ tylko drogowe kationowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe niemodyfikowane i modyfikowane rodzaju
K1-65, K1-70, K1-65MP, K1-70MP.

Do ruchu lekkiego najczesciej stosuje si¢ emulsje K1-65.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania powierzchniowego utrwalenia
Wykonawca powinien dysponowac nastepujacym sprzetem:
—  szczotki mechaniczne,
—  skrapiarka lepiszcza z urzadzeniami kontrolo-pomiarowymi i izolowanym termicznie zbiornikiem,
—  rozsypywarka kruszywa,
— walce drogowe,
0 ogumione gtadkie o obcigzeniu 15 kN na koto
o0 lekkie stalowe, pod warunkiem, ze nie bedg powodowaty miazdzenia ziarn kruszywa

4. TRANSPORT

4.1. Transport kruszyw i lepiszcza

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu zabezpieczajacymi przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem,
zawilgoceniem.

Lepiszcze nalezy przewozi¢ cysternami samochodowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zalozenia ogdlne

Powierzchniowe utrwalenie powierzchni jest zabiegiem utrzymaniowym, ktéry pozwala na uszczelnienie istniejgcej na-
wierzchni, zapewnia dobre wiasciwosci przeciwposlizgowe warstwy $cieralnej, natomiast nie wptywa na poprawe jej nosno-
$ci i rownosci.
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Nawierzchnia, na ktorej ma by¢ wykonane powierzchniowe utrwalenie, powinna posiada¢ wiasciwy profil podtuzny i
poprzeczny oraz powierzchnig charakteryzujaca sie duza jednorodnoscia pod wzgledem twardosci i tekstury.
5.2. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia
5.2.1. Ocena stanu powierzchni istniejacej nawierzchni

Dla ustalenia rzeczywistej iloci lepiszcza i wielkosci frakcji kruszywa pojedynczego powierzchniowego utrwalenia, na-
lezy oceni¢ teksturg powierzchni istniejacej nawierzchni.
5.2.2. Ustalenie ilosci grysow

Ustalenie rzeczywistej ilosci grysow zaleca si¢ dokona¢ zgodnie z opracowaniem ,,Powierzchniowe utrwalenie. Oznacze-
nie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa”.

Ustalone wg wymienionego opracowania ilosci gryséw dla pojedynczego powierzchniowego utrwalenia nawierzchni
nalezy skorygowa¢ przy wykonaniu pojedynczego powierzchniowego utrwalenia typu ,,sandwich”:

—  przy rozktadaniu grubego grysu 0 od -10% do -25%,
—  przy rozktadaniu drobnego grysu 0 +10%.

5.2.3. Ustalenie ilosci lepiszcza

Przy ustalaniu ostatecznej ilosci lepiszcza dla kazdego wydzielonego odcinka charakteryzujacego si¢ jednorodnymi para-
metrami nalezy korzysta¢ z wiasnego doswiadczenia.

Mozna réwniez korzysta¢ z opracowania ,,Projektowanie powierzchniowego utrwalenia. Wytyczne i zalecenia” pkt 5.
5.3. Zapewnienie przyczepnosci aktywnej lepiszcza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawca moze przystapi¢ tylko wowczas, gdy przyczepnosé aktywna
kruszywa do wybranego rodzaju emulsji okreslona zgodnie z norma BN-70/8931-08 bedzie wigksza od 85%.

Jezeli przyczepnosé aktywna bedzie mniejsza od 85%, to nalezy ja zwigkszy¢ przez ogrzanie, wysuszenie lub odpylenie
kruszywa bezposrednio przed jego roztozeniem na nawierzchni.
5.4. Warunki przystapienia do robot

Roboty mozna wykonywaé w temperaturze nie nizszej niz +10°C przy stosowaniu emulsji kationowej i + 15°C przy sto-
sowaniu innych lepiszczy.

Nie dopuszcza si¢ przystapienia do robot podczas opaddw atmosferycznych.
5.5. Oczyszczenie istniejacej nawierzchni

Istniejaca nawierzchnia powinna by¢ doktadnie oczyszczona za pomoca sprzetu wymienionego w punkcie 3.
5.6. Rozkladanie lepiszcza

Emulsja w zaleznosci od typu powinna mieé¢ temperaturg od 40° do 75°C.
5.7. Rozkladanie kruszywa

Kruszywo nalezy rozkiada¢ rGwnomierna warstwa na $wiezo roztozonej warstwie lepiszcza, za pomoca rozsypywarka.
Odlegtos¢ migdzy skrapiarka, a rozsypywarka nie powinna by¢ wigksza niz 40 m.

Przy stosowaniu emulsji asfaltowej czas pomigdzy roztozeniem lepiszcza i kruszywa powinien by¢ jak najkrotszy.
5.8. Watowanie

Nie pdzniej niz 5 minut po roztozeniu kruszywa nalezy rozpocza¢ watowanie. Najbardziej przydatne sa walce gumowe
gladkie.
5.9. Oddanie nawierzchni do ruchu

Dobre zwigzanie kruszywa z lepiszczem uzyskuje si¢ po 24 do 48 godzin. Diugos¢ okresu przez jaki powinna byé chro-
niona nawierzchnia zalezy od pogody. Jedna do kilku godzin przy pogodzie suchej i goracej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca wykona i przedstawi Inspektorowi badania lepiszcza i kruszywa.
6.2. Badania w czasie robot

Czestotliwosé¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie rob6t podano w tablicy nr 6

Lp Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw C_z;stotliwpéé badan
) Minimalna ilos¢ badan

1 | Badanie wlasciwosci kruszywa dla kazdej partii

2 Badanie emulsji dla kazdej dostawy

3 ' Czystos¢ nawierzchni w sposéb ciagly

4 Dozowanie lepiszcza przed r_ozpoczgcierp ) obdt,

i w razie watpliwosci

5 : Dozowanie kruszywa jw.

6  Sprawdzenie temperatury otoczenia i nawierzchni : przed rozpoczeciem robot

7 . Sprawdzenie temperatury lepiszcza minimum 3 razy na zmiane robocza

8 . Pomiary szerokosci powierzchniowego utrwalenia . w 10 miejscach na 1 km

6.3. Badania dotyczace cech geometrycznych wykonanego powierzchniowego utrwalenia
Szerokos¢ nie moze sig rozni¢ wiecej niz £ 5 cm od projektowane;j.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowsa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego pojedynczego powierzchniowego utrwalenia.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowa-
niem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 (jednego metra kwadratowego) pojedynczego powierzchniowego utrwalenia nawierzchni obejmuje:
—  transport i ew. sktadowanie kruszyw,
—  transport lepiszczy,
— dostawe i prace sprzetu do robot,
—  przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykonania powierzchniowego utrwalenia (ocena, oczyszczenie),
— roztozenie lepiszcza,
—  pojedyncze (lub podwajne) roztozenie kruszywa,
—  walowanie,
—  przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

—  PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa do nawierzchni drogowych.

— BN-70/8931-08 Drogi samochodowe. Oznaczanie aktywnej przyczepnosci lepiszcz bitumicznych do kruszywa.
—  Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa. Opracowanie GDDP

—  Warunki techniczne. Drogowe emulsje kationowe emulsje asfaltowe Em-94. IBDiM

- ,,Projektowanie powierzchniowego utrwalenia. Wytyczne i zalecenia”
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DL-06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE
DL-06.01.01 A UMOCNIENIE POWIERZCHNI SKARP ROWOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem szczeg6towej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
przeciwerozyjnym, powierzchniowym umocnieniem powierzchni skarp muldy trdjkatnej ($cieku) przy drodze.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie
1.2. SST DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiagzanych z powierzchniowym umocnieniem skarp
i dna muldy lub rowu z zastosowaniem kamienia tamanego lub prefabrykowanych ptyt betonowych azurowych.

Kamien tamany moze by¢ zastosowany zamiennie za zgoda Zamawiajacego bez zmiany ceny jednostkowej okreslonej w
ofercie.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. kamien tamany — materiat ze skat niewietrzejacych, o duzym ciezarze wiasciwym charakteryzujacy si¢ ziarnami
ostrokrawedzistymi o nieforemnych ksztattach.
1.4.2. prefabrykat betonowy — wyréb betonowy formowany i dojrzewajacy w innym miejscu niz miejsce jego wbhudowania.
1.4.3. pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST DL-
00.00.00 pkt 1.4.
1.5. Ogblne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST DL-00.00.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow, ktorych dotyczy SST
- prefabrykowane ptyty betonowe, azurowe; 60*40*8 cm,
- kamien tamany, frakcji powyzej 150 mm (kamien hydrotechniczny)
podsypka cementowo-piaskowa 1:4,
- zaprawa cementowa,
- humus oczyszczony z korzeni.
2.3. Kamien tamany
Kamien powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-01080.
2.4. Zaprawa cementowa
Przy wykonywaniu umocnien nalezy stosowa¢ zaprawy cementowe zgodne z wymaganiami PN-B-14501:1990

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania robot

- koparka,

- ew. ubijaki 0 recznym prowadzeniu,
4. TRANSPORT

4.2. Transport materiatow
Materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi kruszywami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Umocnienie prefabrykowanymi ptytami azurowymi
Umocnienie stosuje si¢ w celu zabezpieczenia przed erozyjnym dziataniem przeptywajacej wody na odcinkach muld (rowow)

o0 spadku dna powyzej 2 %, wedtug dokumentacji projektowej.
5.1.1. Podklad

Podtoze stanowi warstwa kruszywa (piasku) o grubosci ok. 5+8 cm. Po wyréwnaniu podtoza nalezy je lekko uklepaé, ale
nie ubijaé.
5.1.2. Ukladanie ptyt

Uktadanie nalezy rozpocza¢ od dna, uktadajac ptyty zgodnie z projektowanym spadkiem. Nastepnie rozpoczaé uktadanie
ptyt w ten sposob, aby opieraty sie one o plyty utozone nizej. Otwory w ptytach mozna zasypa¢ gruntem przepuszczalnym lub
zdjetym w ramach rob6t przygotowawczych humusem. W tym przypadku humus musi by¢ oczyszczony z korzeni. Minimalna
wysokosé uktadania ptyt, to szerokosé 1 ptyty, czyli 60 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST DL-00.00.00 pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci umocnienia

Kontrola polega na ocenie doktadnosci utozenia i dopasowania piyt.
6.3. Kontrola dokladnosci wykonania.
- odchytki od nachylenia skarp: ~ w przedziale 1:2+1:1
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST DL-00.00.00 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest: m? (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST DL-00.00.00 pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, ST, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowa-
niem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST DL-00.00.00 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m? umocnienia obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- zakup, dostarczenie i wbudowanie materiatow,
- ew. pielegnacja powierzchni,
- uporzadkowanie terenu,
- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

- EN 1339:2003 oraz EN 1339:2003/AC:2006 Betonowe ptyty brukowe. Wymagania i metody badan

- PN-B-01080 Kamien dla budownictwa i drogownictwa. Podziat i zastosowanie wedtug witasnosci fizyczno-
mechanicznych

- PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okreslenia

- PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
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DL-06.03.01B POBOCZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych
z wykonaniem poboczy drogi lesnej.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja jest obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robét wymie-
nionych w punkcie 1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i odbiorem utwardzonego
pobocza z kruszywa zgodnego z wymaganiami DL-04.02.02.

Pobocze powinno by¢ wykonane réwnolegle lub po utozeniu nawierzchni wedtug DL-05.02.01.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze drogi lesnej — cze$¢ korony drogi przeznaczona do umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ru-
chu, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami poda-
nymi w DL-00.00.00 pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Materialy do wykonania robot
2.1.1. Materiaty do wykonania pobocza
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu pobocza jest mieszanka niezwigzana kruszywa tamanego 0/31,5 mm i woda.
Wymagania dla kruszywa wedtug specyfikacji DL-04.04.02 WARSTWA Z MIESZANKI KRUSZYWA NIEZWIAZANEGO 0/31.5 Mm.
Dla bezpieczenistwa ruchu zaleca sie, aby kolor (rodzaj) kruszywa odcinat si¢ od kruszywa uzytego do wykonania gornej
warstwy nawierzchni.

2.1.2. Woda
Czysta woda z rzek, jezior, stawow i innych zbiornikéw otwartych oraz woda studzienna i wodociggowa.
3. SPRZET

3.1. Sprzet stosowany do wykonania robdt
Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania ze sprzetu
dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
- réwniarki albo uktadarki do rozktadania kruszywa, uktadarki poboczy,
- walce i ptytowe zageszczarki wibracyjne,
- przewozne zbiorniki na wode do zwilzania,
Nalezy korzysta¢ ze sprzetu, ktéry swoimi wymiarami dostosowany jest do warunkow pracy i zakresu robdt.

4. TRANSPORT

Kruszywo nalezy przewozi¢ samochodami samowytadowczymi, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszcze-
niem i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:
- roboty przygotowawcze,
- wbudowanie kruszywa,
- Zzagegszczenie

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy:
- przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary niezbedne do wytyczenia robdt oraz ustalenia danych wysokosciowych,
- zgromadzi¢ wszystkie materiaty potrzebne do rozpoczgcia robot.

5.4. Wbudowanie i zageszczenie

Materiat powinien by¢ rozktadany z zachowaniem wymaganych spadkéw wedtug dokumentacji projektowej.

Nieréwnosci i zagtebienia powstajace w czasie zageszczania powinny byé wyréwnywane biezaco przez spulchnienie war-
stwy i dodanie badz usuniecie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni. Zaggszczenie nalezy kontynuowaé do osia-
gniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 1,0 wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-
04481:1988. Do zageszczenia zaleca sig¢ stosowanie maszyn (np. walcow, zageszczarek ptytowych) o szerokosci nie wigkszej
niz szerokoé¢ pobocza.

Wilgotno$¢ materiatu podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej z tolerancja + 10%. Materiat
nadmiernie nawilgocony, nalezy osuszy¢ lub wymieni¢.

Przy budowaniu i zageszczaniu pobocza nalezy zwrdci¢ szczeg6lng uwage na wiasciwe jego wykonanie przy krawedzi
jezdni. Styk jezdni i pobocza powinien by¢ rowny.
5.5. Roboty wykonczeniowe

Sa to prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejgcych warunkdw terenowych, takie jak:
- wyréwnanie poziomu pobocza i gruntowej opaski z ewentualnym splantowaniem i zageszczeniem gruntowego pobocza,
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- roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robdt
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ wiasne badania wiasciwosci materialéw przeznaczonych
do wykonania rob6t, okreslone przez Inspektora nadzoru.

6.3. Badania w czasie robét

Tablica 1. Czgstotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegdlnienie robot Czestotliwos¢ badan | Wartosci dopuszczalne
1 : Whbudowanie i zageszczanie kruszywa Jw. W(g pktu 5.6
2 Wykonanie robot wykonczeniowych Ocena ciagta W(g pktu 5.7

6.4. Badania po zakonczeniu robét
Wykonane pobocze powinno spetniaé¢ nastgpujace wymagania:

- szerokosé pobocza nie moze by¢ mniejsza od projektowanej,

- nieréwnosci pobocza mierzone 4-metrows fata nie moga przekracza¢ 10 mm,

- spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja - 0,5%, +1,0%,
Zaleca si¢ bada¢ grubos¢ utwardzonego pobocza i pozostate cechy co 100 m wzdtuz osi drogi.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru rob6t podanow DL-00.00.00 pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows i SST, jezeli wszystkie pomiary i badania wedtug
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow i sprzetu,

- przygotowanie i dostarczenie materiatu,

- wykonanie pobocza,

- przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprzetu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Specyfikacje techniczne (SST)

- DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

—  DL-04.04.02 WARSTWA Z MIESZANKI KRUSZYWA NIEZWIAZANEGO 0/31.5 MM

10.2. Normy

- PN-EN 13242:2004  Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatéw stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym

- PN-EN 13285:2004  Mieszanki niezwigzane.

- PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

10.3. Inne

- WT-4 2010 Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. Wymagania techniczne

44



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Budowa drogi wewnetrznej lesnej nr 224 w lesnictwach Luszczanowice i Pytowice

DL-06.04.01 ROWY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem szczegGtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigza-
nych z remontowaniem, utrzymaniem lub wykonaniem muld trdjkatnych oraz rowow odptywowych przy drodze lesnej.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienio-
nych w punkcie 1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1. ROw - otwarty wykop o gtgbokosci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wode.
1.3.2. Réw przydrozny - row zbierajacy wodg z korony drogi.
1.3.3. Row odptywowy - réw odprowadzajacy wode poza pas drogowy.
1.3.4. Pozostate okreslenia sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w DL-00.00.00 pkt 1.4.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
— koparko - fadowarek,
wskazane jest, aby Wykonawca dysponowat koparka z tyzka do skarpowania i tyzka profilowg o ksztatcie trapezowym.

4. TRANSPORT
Przy wykonywaniu rob6t okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkdw transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Oczyszczenie rowu
Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wodg, $cieciu trawy i krzakow w obrebie robét.
5.2. Poglebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu
W wyniku prac nalezy uzyska¢ wymiary geometryczne rowu i skarp:
— dla rowu tréjkatnego (muldy) — nachylenie skarp 1:1,5, gtebokos¢ wedtug dokumentacji projektoweyj,
— dlarowu przydroznego w ksztalcie trapezowym - szerokos$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp 1:1.5, giehokosé¢
od 0,30 m liczona jako réznica pozioméw dna i nizszej krawedzi gérnej rowu;
a) dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szerokos¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp 1:2+1:1.5, giebokosé
minimum 0,50 m, przebieg dostosowany do mozliwosci terenowych.
b) Minimalny spadek podtuzny powinien wynosi¢ 0,2%; w wyjatkowych sytuacjach na odcinkach <200 m = 0,1%.
¢) Maksymalny spadek podtuzny bez umocnienia dna i skarp w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych = 2,0%,
5.3. Roboty wykonczeniowe
Nadmiar gruntu pochodzacego z pogigbiania rowow nalezy wywiez¢ poza obreb robdt lub wbudowaé w nasyp drogowy,
o ile parametry gruntu odpowiadaja specyfikacji dotyczacej nasypow DL-02.03.01. Namut mozna rozplantowaé w miejscu
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.
Sposdb zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien byé zgodny z ustaleniami odpowiedniej SST.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Pomiary cech geometrycznych rowu i skarp

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Lp.  Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwosé¢ pomiardw
1 Spadek podtuzny rowu lrazna 100 m
2 Szerokos¢ i gtebokos¢ rowu lrazna 100 m
3 Powierzchnia skarp lrazna 100 m

6.1.1. Spadki podtuzne rowu
Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z istniejacymi, z tolerancja + 0,5 punktu procentowego.
6.1.2. Szerokos¢ i gtebokos¢ rowu
Szerokos¢ i gtebokos¢ rowu powinna by¢ zgodna z wymiarami istniejacymi z tolerancja = 5 cm.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m (metr) dla oczyszczania i pogtebiania oraz m3 (metr szescienny) dla wykonywania nowych
rowow.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w DL-00.00.00 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:
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- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- wycigcie trawy i krzakéw,

- pogiebianie i profilowanie rowu,

- rozplantowanie namutu,

- wykopanie nowego rowu, wbudowanie gruntu w nasyp, ewentualny zatadunek gruntu na samochody i odwdz,
- przeprowadzenie pomiardw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Specyfikacje techniczne (SST)

- DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

10.2. Normy

- PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

10.3. Inne materialy

- Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne
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DL-08.0501 A NAPRAWA SCIEKU Z ELEMENTOW ZELBETOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem specyfikacji technicznej (SST) s wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykona-
niem naprawy $ciekow (koryt) z elementdw betonowych lub zbudowanych ,,na mokro”
1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja jest obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienio-
nych w punkcie 1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem i odbiorem na-
prawy scieku terenowego, polegajacej na rozebraniu elementéw $cieku w miejscu uszkodzenia i ponownym ich utozeniu z
ewentualnym dodaniem nowych materiatow.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Sciek terenowy — element zlokalizowany poza jezdnia, stuzacy do odprowadzenia wod opadowych z nawierzchni
jezdni oraz przylegtego terenu do odbiornikow sztucznych lub naturalnych.
1.4.2. Sciek z elementow betonowych — éciek przykraweznikowy, miedzyjezdniowy lub terenowy, wykonany z prefabryka-
tow betonowych, ksztattu dostosowanego do lokalnych warunkéw sptywu wod opadowych.
1.4.3. Naprawa (remont czastkowy) $cieku — naprawa pojedynczych lub liniowych uszkodzen $cieku.
1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami poda-
nymi w SST DL-00.00.00 pkt 1.4.0
1.5. Ogblne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST DL-00.00.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Materialy do wykonania robét
2.1.1. Zgodno$¢ materiatow z dokumentacja projektowa
Materiaty do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub SST.
2.1.2. Elementy scieku
Do naprawy (remontu czastkowego) scieku z elementow zelbetowych nalezy uzyé:
- elementy uzyskane z rozbidrki, nadajace si¢ do ponownego wbudowania,
- nowe elementy, zastepujace istniejace elementy uszkodzone, o podobnych wymiarach, wygladzie i ksztalcie.
- elementy wg karty 01.13 katalogu KPED
2.1.3. Materiaty pomocnicze do wykonania $cieku
- beton,
- piasek na podsypke,
- woda,
- materiaty do remontu podtoza i fawy pod sciekiem,
- materiaty do wypetnienia spoin i szczelin.

3. SPRZET

3.1. Sprzet stosowany do wykonania robdt
Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania ze
sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
- dragi stalowe, tomy, szczotki, szpadle, topaty, itp., ew. mtoty pneumatyczne — do rob6t rozbiérkowych,
- sprzet do utozenia nowych elementow.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatéw

Materiaty sypkie mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanie-
czyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

Elementy $cieku powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sig i uszkodzeniami w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Uszkodzenia $cieku podlegajace naprawie
Naprawie $cieku podlegaja uszkodzenia obejmujace:
zapadniecia lub wybrzuszenia dna i $cian $cieku,
- oslabienia statecznosci elementow $cieku przy ich wykruszaniu si¢ lub wymywaniu materiatu w spoinach,
elementy peknigete lub uszkodzone powierzchniowo,
- inne uszkodzenia, deformujace powierzchnig scieku w sposob odbiegajacy od jej prawidtowego stanu.
5.2. Zasady wykonywania robot
Sposdb wykonania robdt powinien by¢ zgodny z SST.
Wykonanie naprawy $cieku obejmuje:
5.2.1. roboty przygotowawcze
- wyznaczenie zakresu robot,
- rozebranie uszkodzonego fragmentu $cieku z oczyszczeniem i posortowaniem materiatu uzyskanego z rozbiorki,
- ew. naprawe podioza lub elementéw konstrukcyjnych pod sciekiem,
5.2.2. ponowne wykonanie $cieku
- spulchnienie i ewentualne uzupetnienie podsypki piaskowej wraz z ubiciem wzglednie wymiane podsypki cementowo-
piaskowej wraz z jej przygotowaniem,

47



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Budowa drogi wewnetrznej lesnej nr 224 w lesnictwach Luszczanowice i Pytowice

- ulozenie elementdw $cieku z wypetnieniem spoin,

- pielegnacje spoin i roboty wykonczeniowe.

5.4. Roboty przygotowawcze

5.4.1. Wyznaczenie odcinka $cieku przeznaczonego do naprawy

Odcinek $cieku przeznaczony do naprawy (remontu czastkowego) powinien obejmowac caty fragment uszkodzony i
cze$¢ do niego przylegajaca w celu fatwiejszego powiazania odcinka naprawianego z istniejacym. Odcinek uszkodzony na-
lezy oznaczyé¢ i oczysci¢ z btota, krzakow, smieci itp.

Odcinek przeznaczony do naprawy (remontu czastkowego) akceptuje Inspektor nadzoru.

5.4.2. Rozebranie uszkodzonego fragmentu $cieku z oczyszczeniem i posortowaniem materiatu

Przy elementach $cieku z prefabrykatdw betonowych lub zelbetowych utozonych na podsypce piaskowej i spoinach wy-
petnionych piaskiem, rozbidrke mozna przeprowadzié¢ r¢cznie przy pomocy prostych narzgdzi pomocniczych.

Rozbidrkg scieku utozonego na podsypce cementowo-piaskowej i spoinach wypetnionych zaprawa cementowo-piaskowa
(co jest przypadkiem znacznie cz¢sciej spotykanym) przeprowadza si¢ zwykle dragami stalowymi, tomami itp.

Szczeliny dylatacyjne wypetnione zalewami asfaltowymi lub masami uszczelniajacymi nalezy oczysci¢ za pomoca ha-
czykow, szczotek stalowych recznych lub mechanicznych, dtut, topatek itp.

Stwardnialg starg podsypke cementowo-piaskowg usuwa si¢ catkowicie, po jej rozdrobnieniu na fragmenty wywozi sie.

Jesli Inspektor nadzoru przewiduje pozostawienie podsypki pod $ciekiem (co jest rozwiazaniem rzadziej spotykanym), to
stara podsypke, w zaleznosci od jej stanu, albo pozostawia sig, albo usuwa si¢ zanieczyszczona gorna jej warstwe.

Materiat scieku z prefabrykatow otrzymany z rozbidrki, nadajacy si¢ do ponownego wbudowania, nalezy doktadnie
oczysci¢, posortowaé i sktadowaé¢ w miejscach nie kolidujacych z wykonywaniem robot. Pozostaty materiat, nie przydatny
do rob6t nalezy wywiez¢ na miejsce sktadowania.

5.4.3. Ewentualna naprawa podioza i elementéw konstrukcyjnych pod $ciekiem

Po usunieciu element6w $cieku z prefabrykatow i ew. podsypki sprawdza sig stan elementéw konstrukcyjnych (np. tawy
betonowej, zwirowej itp.) i podtoza gruntowego. Jesli sa one uszkodzone, nalezy usuna¢ je w sposéb zapewniajacy stabilnos¢
konstrukcji scieku.

Uszkodzong tawe betonowg oczyszcza si¢ do miejsc o dobrej wytrzymatosci i uzupetnia mieszanka betonowa tej samej
klasy co stary beton. Uszkodzong fawe zwirowsa uzupetnia si¢ nowym materiatem (np. zwirem, pospotka) o uziarnieniu zbli-
zonym do materiatu dotychczasowego, a nastgpnie zaggszcza si¢ polewajac woda. Wykonanie fawy powinno odpowiadaé
wymaganiom DL-03.01.03 punkt 5.4.

Obnizone podtoze gruntowe nalezy zasypa¢ warstwami, takim samym gruntem jak w istniejacym podtozu. Wskaznik
zageszczenia gruntu podtoza powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

W przypadku potrzeby przeprowadzenia doraznego wyréwnania podtoza na niewielkiej powierzchni mozna, po akcepta-
cji Inspektora nadzoru wyréwnaé¢ go chudym betonem.

5.5. Ponowne wykonanie §cieku
5.5.1. Podsypka

W przypadku uktadania element6w scieku z prefabrykatéw na podsypce piaskowej, to nalezy ja:
- albo spulchni¢, w przypadku pozostawienia jej przy rozbiorce, albo
- uzupehni¢ piaskiem, w przypadku usunigcia zanieczyszczonej gornej warstwy starej podsypki,
a nastepnie ubic.

Podsypke cementowo-piaskowa nalezy wykona¢ jako nowa warstwe konstrukcyjna pod elementami $cieku z prefabryka-
tow betonowych.

Uktadanie $cieku na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ wykonywa¢ przy temperaturze otoczenia nie nizszej niz
+5°C. Sciek na podsypce piaskowej zaleca sie wykonywa¢ w dodatnich temperaturach otoczenia.

5.5.2. Zastosowanie materiatu odzyskanego i nowego

Do naprawy nalezy uzy¢, w najwigkszym zakresie, elementy $cieku otrzymane z rozbidrki, nadajace si¢ do ponownego
whbudowania. Pozostate, brakujace elementy $cieku nalezy uzupetni¢ nowym prefabrykatem. Zaleca si¢ nie miesza¢ materiatu
nowego z materiatem odzyskanym, lecz wykonywac¢ z nich oddzielne odcinki scieku.

5.5.3. Niweleta $cieku

Niweleta dna naprawianego $cieku powinna by¢ dostosowana do pozostatych nienaprawianych odcinkéw w celu zacho-
wania prawidtowych warunkdw sptywu wody. Nie dopuszcza si¢ naprawy, ktora spowodowataby zastoiska wodne.
5.5.4. Utozenie $cieku z prefabrykatow

Typ prefabrykowanego elementu powinien by¢ zgodny z SST.

Ustawienie prefabrykatéw moze by¢ wykonane na podsypce piaskowej tylko w przypadku, gdy taka podsypka jest pod
sciekiem istniejacym. Zaleca si¢ jako regute utozenie $cieku na podsypce cementowo-piaskowej, zwykle grubosci 5 cm lub
innej grubosci ustalonej w dokumentacji projektowe;.

Podsypke cementowo-piaskowa (zwykle 1:4) nalezy przygotowaé w betoniarce, a nastepnie rozscieli¢ na fawie. Na za-
geszczonej warstwie podsypki nalezy utozy¢ prefabrykaty, zachowujac projektowana niwelete scieku.

Przy wykonywaniu nowych odcinkéw $ciekow z prefabrykatow zaleca sig¢ stosowac rozwigzania konstrukcyjne podane w
katalogu KPED, karta 01.13.

5.5.5. Spoiny i szczeliny

Szerokos¢ spoin i szczelin dylatacyjnych pomigdzy elementami scieku nalezy zachowac taka sama, jaka wystepuje na
starym odcinku $cieku.

Spoiny wypetnia sig, jesli Inspektor nadzoru nie ustala inaczej:

a) piaskiem, jesli $ciek jest na podsypce piaskowej,

b) zaprawa cementowo-piaskowa, jesli sciek jest na podsypce cementowo-piaskowej,

c) ew. asfaltowg masa zalewows, spetniajaca wymagania aprobaty technicznej, w przypadkach indywidualnych.

Szczeliny dylatacyjne (zwykle wystepujace co kilkadziesiat metréw nad szczeling fawy betonowej) powinny byé wypetnione
drogowymi zalewami kauczukowo-asfaltowymi lub syntetycznymi masami uszczelniajagcymi.
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Chcac ograniczy¢ okres wykonywania robot, mozna uzywaé cementu o wysokiej wytrzymatosci wczesnej do podsypki
cementowo-piaskowej i wypetnienia spoin zaprawg cementowo-piaskows.
5.6. Roboty wykonczeniowe

Do robét wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejacych warunkdw tere-
nowych, takie jak:
- plantowanie sgsiadujacego terenu, wyréwnanie pobocza itp.,
- roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robdt
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:
- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (ew. aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatdw wykonane przez dostawcow itp.),
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badah Wykonawca przedstawia Inspektorowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw, ktore nalezy wykona¢ w czasie robdt podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegdlnienie robot Czestotliwos¢ badan : Wartosci dopuszczalne
1 | Lokalizacja lraz W(g punktu 5
2 i Roboty rozbidérkowe Ocena ciaglta W(g punktu 5
3 Ew naprawa podioza Jw Jw
i elementdw konstrukcyjnych pod sciekiem ) )
4 : Podsypka Jw. Jw.
5 i Ulozenie $cieku Jw. Jw.
6 : Wypetnienie spoin Jw. Jw.
7 i Roboty wykonczeniowe Jw. Jw.

Przy odbiorze technicznym wybudowanych §ciekow sprawdza sie:
a) pochylenie podtuzne — istniejace - na dnie scieku nie powinny wystepowaé zastoiska wody;
b) zgodnos¢ ksztattu i wymiardw nowych elementow z istniejacymi.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanej naprawy $cieku.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowa-
niem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- ew. naprawa podioza i fawy,
- wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m naprawy $cieku obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow i sprzetu,

wykonanie robdt rozbiérkowych,

- ew. naprawe podioza i fawy,

- wykonanie podsypki, utozenie scieku, wypetnienie spoin wedtug wymagan specyfikacji technicznej,

przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprzetu.

Cena wykonania 1 m naprawy $cieku nie obejmuje robét pomocniczych, ktére powinny by¢ ujete w innych pozycjach

kosztorysowych.

9.2. Spos6b rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okreslonych niniejsza SST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajgcemu i
Sg usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

- prace towarzyszace, ktére sg niezbedne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczane do rob6t tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie rob6t itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne

1. DL-00.00.00 Wymagania ogdlne

2. D-05.03.04a Wypetnienie szczelin w nawierzchni z betonu cementowego

8. D-08.05.01 Scieki z prefabrykowanych elementéw betonowych

10.2. Inne dokumenty

10.Katalog powtarzalnych elementdw drogowych (KPED), CBPBDiM-Transprojekt, Warszawa 1979-1982
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Budowa drogi wewnetrznej lesnej nr 224 w lesnictwach Luszczanowice i Pytowice

DL-10.1001R  ZAMYKANIE ROGATKA DROGI DLA RUCHU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
zamykaniem rogatka (szlabanem lesnym) drogi dla ruchu.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienio-
nych w punkcie 1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i odbiorem rogatki
zamykajacej dla ruchu pojazdéw nieuprawnionych wjazd na droge wewnetrzna lesna.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Rogatka — urzadzenie zamykajace cata szerokos¢ jezdni dla ruchu pojazdéw mechanicznych.
1.5. Ogblne wymagania dotyczace robét

Dtugos¢ poziomego elementu zamykajacego musi obejmowa¢é catkowita szeroko$¢ jezdni w miejscu ustawienia.

Typ (ksztalt) klucza zamykajacego musi by¢ zaakceptowany przez Inwestora. Klucz (klucze) w ilosci uzgodnionej z Inwe-
storem Wykonawca przekaze po zamontowaniu i odbiorze rogatki.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow

Urzadzenie do zamykania drogi powinno by¢ wykonane z rur stalowych, zabezpieczonych antykorozyjnie i pomalowanych
w biato-zielone pasy. Producent rogatki musi dostarczy¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do stoso-
wania.

3. SPRZET
Koparka, betoniarka, sprzet pomocniczy.
4. TRANSPORT

Elementy rogatki nalezy przewozi¢ srodkami transportu i w sposob zalecony przez producenta, nie powodujac pogorsze-
nia ich waloréw uzytkowych i konstrukcyjnych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robot nalezy:
- ustali¢ z Inwestorem lokalizacje rogatek (szlabandw lesnych),
- zgromadzi¢ materiaty i sprzet potrzebne do rozpoczecia rob6t
5.3. Instalacja
Rogatka powinna by¢ trwata, a Wykonawca powinien zagwarantowac trwatos¢ urzadzenia na okres wymagany przez Za-
mawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robdt

- Wykonawca ma uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyr6b budowlany do obrotu i powszechnego stosowania
(np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracje
zgodnosci, aprobatg techniczna, ew. badania materiatdw wykonane przez dostawcow itp.),

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest: szt (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowa-
niem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow i sprzetu,
- instalacja kompletnej rogatki,
- przeprowadzenie wymaganych pomiardw i badan,
- uporzadkowanie terenu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
- DL-02.00.00 RoBOTY ZIEMNE
- INSTRUKCJA OCHRONY PRZECIWPOZAROWEJ LASU
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