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1. WSTEP

1.1. Nazwa zadania

wen - przytoczyé

1.2. Przedmiot WWiORB

Przedmiotem niniejszych Warunkéw Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (WWiORB)
sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru platform roboczych dla specjalistycznego,
ciezkiego sprzetu budowlanego o masie catkowitej od 5t do 200t, takiego jak kafary,
palownice, wiertnice, kotwiarki, tadowarki, pompy do betonu itp.

Ustalenia zawarte w niniejszych WWIiORB dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonywaniem platform roboczych z materiatdéw ziarnistych naturalnych, pochodzacych
z odzysku lub recyklingu innych materiatow, w tym materiatéw odpadowych.

Stabilnos¢ platform roboczych jest kluczowym czynnikiem zapewniajacym bezpieczenstwo
pracy ciezkiego sprzetu, jego operatorow i ludzi pracujacych w bezposrednim sasiedztwie
robdt prowadzonych z jego uzyciem. Gtdwnymi przyczynami awarii platform roboczych
w trakcie realizacji robdt z uzyciem ciezkiego sprzetu na podwoziu ggsienicowym sq:

- wystepujace lokalnie w ramach platformy podtoze o zdecydowanie gorszych
parametrach;

— pozostawione w gruncie przeszkody stanowigce znaczne lokalne przesztywnienia
w ramach platformy;

- nieprawidtowo wypetnione i zageszczone pustki, wykopy lub/i otwory po wykonanych
palach/kolumnach, usunietych instalacjach podziemnych etc.;

- przekroczenie dopuszczalnych nachylen platform roboczych, ramp zjazdowych/
najazdowych lub drég dojazdowych;

- niewtasciwe oznakowanie i dopuszczenie do pracy ciezkiego sprzetu na krawedzi
platformy roboczej;

- zbyt wysoki poziom wod gruntowych;

- brak odwodnienia platformy, m.in. dla odprowadzenia wody opadowej lub/i
technologicznej;

- niewfasciwe odseparowanie warstw platformy od podtoza stabego;
- zastosowanie niewfasciwego materiatu do budowy platformy;
— nieodpowiednie dogeszczenie materiatu budujacego platforme robocza.

Platformy robocze wykonuje sie zgodnie z wymaganiami podanymi
w dokumentacji projektowej technologicznej opracowywanej przez Wykonawce robét, jako
dostosowane do pracy jednostek sprzetowych przewidywanych do realizacji robdt
w ramach inwestycji wskazanej w punkcie 1.1.

1.3. Zakres stosowania WWiORB

WWIiORB sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét na drogach krajowych. WWIiORB stanowia podstawe opracowania Specyfikacji
Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB).
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1.4. Informacje ogdine o terenie budowy
wee " - przytoczyé
1.5. Okreslenia podstawowe

Ciezki sprzet budowlany - maszyna lub urzadzenie, ktére w razie przewrodcenia sie lub
niezamierzonego przemieszczenia sie, moze spowodowac powazne szkody.

Droga dojazdowa - czesc¢ platformy roboczej stuzaca do roztadunku i uzbrojenia ciezkiego
sprzetu budowlanego na podwoziu gasienicowym oraz umozliwiajgca dojazd do witasciwej
platformy roboczej lub/i rampy zjazdowej/najazdowej. Droga dojazdowa nie stuzy do pracy
sprzetu.

DTR (Dokumentacja Techniczno-Ruchowa) - charakterystyka wykorzystywanego sprzetu
zawierajagca m.in. obcigzenia generowane na podtoze w roznych fazach pracy
i przemieszczania sprzetu , ktére sg wykorzystywane w projektowaniu platform roboczych.

Obszar roboczy platformy - wyraznie oznakowana czes¢ platformy przeznaczona do pracy
ciezkiego sprzetu budowlanego na podwoziu gasienicowym. Poza obszarem roboczym
znajdujg sie krawedzie platformy w postaci skarp lub fragmentéw wymaganych np. ze
wzgledu na kotwienie ewentualnych geosyntetykdw wzmacniajacych, na ktérych nie
dopuszcza sie pracy ciezkiego sprzetu.

Platforma robocza - konstrukcja ziemna, tymczasowa lub stata, wykonana na rodzimym
podtozu gruntowym =z kruszyw gruboziarnistych Ilub stabilizowanych, stanowigca
nawierzchnie dla ustawienia ciezkiego sprzetu budowlanego oraz pracy w sposob
bezpieczny, maszyn i urzadzen w kazdych warunkach pogodowych.

Rampa zjazdowa/najazdowa - czes$¢ platformy roboczej stuzaca do pokonywania réznicy
pozioméw miedzy poziomem terenu a poziomem platformy roboczej lub pomiedzy
platformami roboczymi zlokalizowanymi na réoznych poziomach. Rampy
Zjazdowe/najazdowe nie stuzg do pracy ciezkiego sprzetu.

Pozostate okreslenia podstawowe podane w niniejszych WWiORB sg zgodne z odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w WWIiORB D-M 00.00.00 "Wymagania
Ogdlne", WWIORB D-02.00.01 ,Roboty ziemne. Wymagania ogoélne” oraz w przepisach
zwigzanych wyszczegdlnionych w pkt. 10 niniejszego WWiORB.

1.6. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w WWIORB D-M 00.00.00 "Wymagania
Ogdlne".

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w DM.00.00.00. "Wymagania ogodlne". Poszczegdélne rodzaje materiatdw powinny
pochodzi¢ ze Zrodet zatwierdzonych przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania platform roboczych dla ciezkiego sprzetu budowlanego
to:
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— materiaty ziarniste:
o kruszywa naturalne;

o mieszanki kruszyw naturalnych, sztucznych i uzyskane z recyklingu innych
materiatéw, w tym materiatéw budowlanych;

o grunt rodzimy lub dowieziony;
- geosyntetyki, ktére moga by¢ uzywane do:
o separacji platformy od podtoza gruntowego lub/i
o wzmocnienia konstrukcji platformy z materiatu ziarnistego.

Jezeli platforma robocza ma stanowi¢ jednoczesnie dolng czes$¢ konstrukcji nasypéw, to
materiat wykorzystany do jej wykonania musi spetnia¢ wymagania okreslone w WWiORB
D-02.00.01 ,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne”.

Dopuszcza sie stosowanie na nawierzchnie platform roboczych pityt drogowych
zelbetowych, stalowych lub poktadéw z bali drewnianych. Mogg one stanowi¢ zasadnicza,
konstrukcje platformy lub stanowi¢ wzmocnienie platform (lokalne lub powierzchniowe)
Zz materiatdow ziarnistych. Sposob i zakres ich wykorzystania nie jest objety niniejszymi
WWIiORB i powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa.

2.3. Wymagania dla materiatow

Wiasciwosci materiatu wykorzystywane na platformy robocze decydujg o jej jakosci
i powinny byc¢ okreslone na potrzeby projektowania przed ich wykorzystaniem. Materiaty
stosowane na platformy robocze powinny charakteryzowac sie:

- trwatoscig uzytkowa (materiat powinien zachowywaé swoje cechy fizyczne,
mechaniczne i uzytkowe z uwzglednieniem wptywu naturalnych oddziatywan
klimatycznych, takich jak deszcz, $nieg, niskie lub wysokie temperatury)
odpowiadajacg co najmniej przewidywanemu okresowi uzytkowania platformy;

- zdolnoscig do fatwego odprowadzania wod opadowych;

— odpornoscig na kruszenie/rozdrabnianie pod przewidywanym ruchem technologicznym,
co jest szczegolnie istotne w przypadku platform wykorzystywanych intensywnie, przez
dtugi okres i dla ktérych istotne jest zachowanie nosnosci i wtasciwosci filtracyjnych;

- wielkos$cig ziaren zapewniajacg rownosc¢ platformy wymagang przy zatozonym ruchu
technologicznym (generalnie akceptowane sg ziarna do 150 mm, a w przypadku
niektérych rodzajéw specjalistycznych robét fundamentowych moze by¢ uzasadnione
wymaganie ograniczenia maksymalnej wielkosci ziaren do 75mm).

Jezeli do wykonywania platform roboczych wykorzystywane sa grunty wg klasyfikacji PN-
B-02480 to powinny one dodatkowo spetnia¢ ponizsze wymagania:

— kat tarcia wewnetrznego > 31°;
-~ zdolno$¢ do zageszczania (wskaznik réznoziarnistosci U>3);

- w przypadku platform na obszarach, na ktérych zaprojektowano konsolidacyjne metody
wzmocnienia podtoza odpowiednio wysoki wspotczynnik filtracji (=15m/dobe);

- zawarto$¢ czastek przechodzacych przez sito 0,063mm nie wiecej niz 15%;
w przypadku platform na obszarach, na ktérych zaprojektowano konsolidacyjne metody
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wzmocnienia podtoza zawartosc czastek przechodzacych przez sito 0,063mm nie wiecej
niz 6%;

- zawartosé zanieczyszczen organicznych maksymalnie 2%.

w przypadku zastosowania mieszanki kruszyw naturalnych, sztucznych
i z recyklingu (klasyfikacja kruszyw powinna by¢ oparta na normie PN-EN 13242) materiat
powinien spetnia¢ dodatkowo ponizsze wymagania:

- mozna stosowac kruszywa drobne kat. Gr80, grube Gc80-20 i o ciggtym uziarnieniu
Ga75,

- laczna zawarto$¢ pytdow w mieszance nie moze przekraczac¢ kategorii UFis a gdy ma
spetniac role warstwy filtrujacej UFs

— wartosc¢ CBR po zageszczeniu do wskaznika zageszczenia Is=1,00 i pielegnacji w wodzie
96h, badanie wg PN-EN 13286-47 = 25%.

Do wykonania platform roboczych pod ciezkie maszyny budowlane, za wyjatkiem platform
na potrzeby metod konsolidacyjnych, za zgodg Inzyniera Kontraktu/Inspektora Nadzoru,
dopuszcza sie zastosowanie gruntow spoistych spetniajagcych wymagania WWiORB
D.02.00.01 oraz D.02.03.01, pod warunkiem ich uszlachetnienia spoiwami hydraulicznymi
i uzyskania minimalnej nosnosci zgodnej z wymaganiami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej (jednak o parametrach nie mniejszych niz Io<2,5 oraz E2>40 MPa przy badaniu
VSS).

Mozliwo$¢ zastosowania ww. gruntow uszlachetnionych do wykonania platformy
o odpowiedniej migzszosci, powinna zosta¢ poprzedzona analizg warunkéw gruntowo-
wodnych w szczegdlnosci dla przypadku prac prowadzonych w lokalizacjach o wysokim
poziomie wod gruntowych stabilizujacych sie ptytko pod powierzchnig terenu m.in.
ze wzgledu na ryzyko powstania zwiekszonego naporu hydrostatycznego spowodowanego
pracg ciezkich maszyn. Uksztattowanie i stan platformy roboczej musza pozwalac
na bezpieczng prace maszyn w kazdych warunkach pogodowych oraz umozliwia¢ skuteczne
odwodnienie.

Materiat na platforme nalezy poddawac kontroli w trakcie uktadania i zageszczania dla
zapewnienia spetnienia wymagan dokumentacji projektowej. W przypadku materiatu
wczeséniej uzywanego nalezy sprawdzi¢ jego dalszg przydatnos$¢ przed wbudowaniem
w platforme.

2.4. Geosyntetyki

Geosyntetyki separacyjne, jesli sg przewidziane do wykorzystania, uktadane sg na podtozu
Z gruntow spoistych i powinny zapobiega¢ mieszaniu sie materiatu podtoza z materiatem
platformy oraz mie¢ zdolnosci drenujace.

Geosyntetyki wzmacniajace, ktdérych zastosowanie moze by¢ uzasadnione wzgledami
ekonomicznymi (ograniczenie grubosci platformy), ktére sg uktadane najczesciej
bezposrednio na podtozu gruntowym (spetniajg wowczas takze role separacyjng) przed
utozeniem materiatu platformy lub/i na grubosci platformy. Geosyntetyki nalezy uktadac
z zaktadem wynikajagcym z zalecen producenta. Do wzmacniania platform roboczych
uzywane sg z reguty geosiatki jako wzmocnienie powierzchniowe catej platformy,
wzmocnienie lokalne i wzmocnienia utrzymaniowe.

Nazwa zadania, np.: Budowa drogi ekspresowej S.. na odcinku .... — ... od km 00+000.00 do km 15+601.99
wraz z obwodhnicg ... w ciggu DK.. od km 00+000.00 do km 4+041.04

Strona 8 z 19



WWiIORB D-02.01.01A v04 PLATFORMY ROBOCZE
DLA CIEZKIEGO SPRZETU BUDOWLANEGO

W dokumentacji projektowej technologicznej nalezy oddzielnie okresla¢ wymagania dla
geosyntetykdw wzmacniajacych i separacyjnych, jesli obydwa ich rodzaje sa
wykorzystywane w platformie.

Trwato$¢ geosyntetykdw nalezy analizowaé wylacznie wtedy, gdy sg one elementem
rozwigzan trwatych. W takich przypadkach nalezy spetni¢ wymagania dla geosyntetykow
okreslone w WWiIiORB D-02.01.01C pkt. 2.2. W projektowaniu platform roboczych
tymczasowych nalezy wykorzystywac wlasciwosci krotkotrwate geosyntetykow.

Zastosowane geosyntetyki nie mogg negatywnie wptywaé na mozliwos¢ pozniejszego
wykonania zaprojektowanego wzmochienia podfoza.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w WWIORB D-M 00.00.00, ,Wymagania
ogolne" oraz w WWiORB D-02.00.01, ,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne”.

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegdtowy dobdr sprzetu zapewniajacy prawidtowe
wykonanie robdt okreslonych w Dokumentacji Technicznej oraz zgodnie z zatozong
technologia. Sprzet powinien zapewni¢ wykonanie robdét odpowiednio do warunkéw
gruntowych i wymagan okreslonych w WWiORB oraz w projekcie.

Wykonawca roboét powinien dysponowaé odpowiednim parkiem maszynowym (czesci,
zapasowe maszyny) dla zapewnienia ciggtosci robot w przypadku awarii sprzetu.

Sprzet uzywany do wykonania kazdego z elementéw robot musi by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania platformy roboczej

Wykonawca przystepujac do wykonania platformy roboczej powinien wykazaé sie
mozliwoscig wykorzystania nastepujacego sprzetu:

— koparek lub koparko-tadowarek;
- réwniarek, spycharek lub ukfadarek do rozkfadania materiatu platformy,

- walcdw ogumionych i stalowych wibracyjnych Ilub statycznych do zageszczania
materiatu platformy.

W miejscach trudno dostepnych nalezy stosowal zageszczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na witasciwosci gruntu, zarbwno w miejscach jego naturalnego
zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania i zageszczania.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w WWiORB D-M 00.00.00, Wymagania
ogdlne" oraz WWIiORB D-02.00.01 ,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne”.

Nazwa zadania, np.: Budowa drogi ekspresowej S.. na odcinku .... — ... od km 00+000.00 do km 15+601.99
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4.2. Transport materiatéw

Materiat na platforme mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami  transportu
w warunkach zabezpieczajgcych go przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi
materiatami, nadmiernym wysuszeniem lub/i zawilgoceniem.

Transport powinien by¢ tak prowadzony, aby nie powodowac zanieczyszczen drdg i ulic.
4.3. Transport i skladowanie geosyntetykow

Wykonawca powinien zadbaé¢, aby transport, przenoszenie i przechowywanie
geosyntetykdow byty wykonywane w sposéb oraz w warunkach nie powodujgcych
mechanicznych lub chemicznych uszkodzen.

Jezeli w WWIORB lub w dokumentach Producenta okreslono wymaganie, dotyczace
maksymalnego okresu czasu, w ktérym geosyntetyk moze by¢ poddany oddziatywaniu
promieniowania ultrafioletowego i powinien by¢ zakryty poprzez wbudowanie,
to geosyntetyki nie zakryte poprzez wbudowanie we wskazanym czasie powinny
by¢ usuniete z placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady dotyczace wykonania robot

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w WWiORB D-M 00.00.00 "Wymagania Ogolne".
5.2. Projekt technologiczny platformy roboczej

Wykonawca opracuje projekt technologiczny platformy roboczej uwzgledniajacy:

- wyniki badan podioza zawarte w dokumentacji z badan podtoza gruntowego oraz
w dodatkowych badaniach wykonanych przed rozpoczeciem robdt, jezeli byty
prowadzone;

- wymagania technologii robét;

- DTR wykorzystywanych maszyn budowlanych przewidzianych do pracy na
projektowanej platformie;

- wymagania dotyczgce materiatdw do wykonania platformy roboczej;
— wymagania odbiorowe;

- wymagania w zakresie kontroli (w tym wizualnej) oraz testéw (np. kontrolne
przejazdy).

Informacje o podtozu powinny umozliwia¢ ocene rodzaju gruntéw, parametréw
wytrzymatosciowych i odksztatceniowych poszczegdlnych warstw, a takze mozliwg zmiane
tych parametréw pod wptywem naturalnych czynnikéw atmosferycznych (opady, mréz
itp.).

Projekt lub ocena platformy muszg dotyczy¢ okreslonego ciezkiego sprzetu budowlanego,
ktéry bedzie pracowat lub zostanie usytuowany na platformie roboczej. W przypadku
zmiany ciezkiego sprzetu, projekt lub ocena platformy podlegaja weryfikacji przez
upowaznionego przedstawiciela Generalnego Wykonawcy, przedstawiciela Wykonawcy
platformy, Projektanta platformy roboczej (opcjonalnie) oraz Uzytkownika platformy
roboczej.

Nazwa zadania, np.: Budowa drogi ekspresowej S.. na odcinku .... — ... od km 00+000.00 do km 15+601.99
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Dla typowych warunkéw gruntowych przy robotach palowych oraz wykonywaniu $cian
szczelinowych minimalna grubosé platformy roboczej nie powinna byé mniejsza od

wskazanej w Tab.1.

Tablica 1. Wymagana minimalna grubos¢ platformy roboczej

Rodzaj gruntu w podtozu
Ciezar maszyny
wraz z Grunty niespoiste w stanie: Grunty spoiste w stanie: Grunty
osprzetem organiczne
zageszczonym zagz;ez(i;‘;:ym luznym twardoprlnastyczny plastycznym miekkoprlnastyczny
do 20 ton Brak brak 0,2m brak 0,2 m 0,3m 0,6 m
20-40 ton brak 0,2m 0,3m 0,3m 0,4m 0,5m 0,8m
40-60 ton 0,3m 0,4 m 0,5m 0,4 m 0,6 m 0,8m 1,2 m
60-80 ton 0,4 m 0,5m 0,6 m 0,6 m 0,8 m 1,0m 1,4m
powyzej 80 ton grubos¢ platformy nalezy okresli¢ inquViduaInie, nie moze by¢ mniejsza niz dla urzadzen
o ciezarze 60-80 ton.

Podang w Tab.1 minimalng grubos¢ platformy roboczej nalezy kazdorazowo zweryfikowag,
przeprowadzajac szczegdtowe obliczenia.

Platformy robocza powinna by¢ usytuowana co najmniej 0,5 m ponad zwierciadtem wody
gruntowej.

Pod warstwg materiatu platformy uktadanego na podtozu z gruntéw spoistych oraz
Z gruntow organicznych nalezy przewidzie¢ utozenie geowtdkniny separacyjnej.

Projekt technologiczny platformy roboczej powinien zawierac:

- opis sposobu przygotowania podtoza, ze szczegdlnym zwrdceniem uwagi na
koniecznos$¢ likwidacji lokalnych soczewek stabego gruntu, przeszkdéd stanowigcych
znaczne lokalne przesztywnienia, pustek i wykopdw;

— dopuszczalne nachylenia platform roboczych, ramp zjazdowych/najazdowych lub drog
dojazdowych;

- wymiary platformy i jej obszaru roboczego oraz sposéb oznakowania krawedzi obszaru
roboczego platformy ;

- specyfikacje dotyczacg wymagan dla materiatow wykorzystywanych na platforme
robocza (materiat ziarnisty i ewentualnie: geosyntetyki separacyjne i wzmacniajace
i/lub materiaty wzmacniajace nawierzchnie platformy: ptyty drogowe, blachy stalowe)

- opis wykonania platformy roboczej z podaniem wymagan, kryteriéw odbiorowych oraz
rodzajow wymaganych badan kontrolnych;

— opis sposobu zabezpieczenia otworow po wykonanych palach/kolumnach;
— sposOb odprowadzenia wody.

Projekt technologiczny platformy roboczej podlega zatwierdzeniu przez Inzyniera/
Inspektora Nadzoru.

Nazwa zadania, np.: Budowa drogi ekspresowej S.. na odcinku .... — ... od km 00+000.00 do km 15+601.99
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5.3. Wykonanie platformy roboczej

Platforma robocza oraz drogi dojazdowe do platformy powinny zapewniaé bezpieczng prace
ciezkiego sprzetu budowlanego, dostep do terenu robdét dla wszystkich dostawcéw oraz
zatrudnionych przy wykonywaniu robdét. W procesie przygotowania platformy roboczej,
o ile w dokumentacji projektowej nie ustalono inaczej, nalezy uwzglednic:

- rozpoznanie i oczyszczenie podtoza z niewypatdw i niewybuchdéw, a takze
z pozostawionych odpadow w tym niebezpiecznych - prace te nalezy zlecaé
wyspecjalizowanym podmiotom posiadajacym uprawnienia w tej dziedzinie;

— usuniecie soczewek stabego gruntu (gruntu o zdecydowanie gorszych parametrach
wystepujace lokalnie w podtozu platformy roboczej, ktérego obecno$é mogtyby
doprowadzi¢ do utraty stabilnosci platformy),

- usuniecie przeszkdéd zalegajacych w gruncie (pozostatosci konstrukcji, uzbrojenia
podziemnego terenu itp.) bezposrednio pod platforma lub/i mogacych utrudniac
wykonanie robét prowadzonych z platformy;

- lokalizacje, oznaczenie kolizji podziemnych oraz zabezpieczenie instalacji podziemnych,
ktére nie mogg by¢ usuniete z podtoza w procesie przygotowania platformy roboczej,
o ile w dokumentacji projektowej nie ustalono inaczej;

- wyréwnanie podtoza;

- bezpieczng odlegto$¢ maszyny/urzadzenia od krawedzi platformy roboczej;
— oznaczenie krawedzi platformy i drég dojazdowych;

- zabezpieczenie i oznaczenie wykopdw;

— zabezpieczenie ramp zjazdowych/wjazdowych;

— zabezpieczenie obszaréw o tymczasowo zmniejszonej nosnosci;

- zapewnienie odprowadzenia wod opadowych;

— usytuowanie powierzchni platformy roboczej min. 0,5 m ponad maksymalnym
prognozowanym poziomem wody gruntowej;

— zapewnienie odpowiedniego spadku poprzecznego

W przypadku robdét prowadzonych na stabonosnym podtozu (torfowiskach) zaleca sie
pozostawienie wierzchniej warstwy kozucha roslinnego celem dodatkowej stabilizacji
podifoza gruntowego - kazdorazowo takie rozwigzanie musi by¢ przedmiotem akceptacji
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

5.4. Ukladanie geosyntetykow separacyjnych

Przy wykonywaniu platformy roboczej nalezy uwzgledni¢ przyjety w dokumentacji
projektowej sposéb jej wykonania, w tym m.in.:

— utozenie geosyntetyku separacyjnego pod warstwg materiatu platformy ukfadanego na
podtozu z gruntéw spoistych oraz stabonosnych;

— uktadanie geosyntetyku zgodnie z zaleceniami producenta.

Nazwa zadania, np.: Budowa drogi ekspresowej S.. na odcinku .... — ... od km 00+000.00 do km 15+601.99
wraz z obwodhnicg ... w ciggu DK.. od km 00+000.00 do km 4+041.04
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5.5. Ukladanie materiatu

Materiat nalezy uktadac¢ i zageszcza¢ warstwami o grubosci dostosowanej do rodzaju
materiatu i mozliwosci wykorzystywanego sprzetu. Grubosci uktadanych i zageszczanych
kolejno warstw materiatu platformy nie powinna przekracza¢ 0,3+0,5m.

5.6. Ukladanie geosyntetykow wzmacniajacych

Geosyntetyki wzmacniajace nalezy wbudowywaé pod lub w warstwy materiatu platformy
zgodnie z projektem technologicznym i zaleceniami producenta.

Nalezy szczegdlng uwage zwrdci¢ na witasciwe przygotowanie podtoza pod geosyntetyki
wzmacniajace pod wzgledem réwnosci i braku ostrych elementéw mogacych powodowac
uszkodzenie napietego geosyntetyku.

Nalezy zapewni¢ wymagane zaktady oraz naddatki geosyntetykdéw na krawedziach w strefie
kotwienia poza obszarem roboczym platformy.

5.7. Odcinek prébny

W uzasadnionych przypadkach lub na polecenie Inzyniera/Inspektora Nadzoru Wykonawca
wykonana odcinek prébny platformy, na ktéorym nalezy zweryfikowaé rozwigzanie
projektowe platformy badaniami wskazanymi w niniejszych WWiORB lub przez prébny
wjazd sprzetu przewidzianego do pracy na platformie roboczej.

5.8. Warunki dopuszczenia do eksploatacji

Eksploatacja platformy roboczej moze nastgpi¢ wytgcznie po dokonaniu jej odbioru. Przed
odbiorem platformy roboczej nalezy wykona¢ badania kontrolne oraz dokona¢ wizualnej
kontroli podbudowy. Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na usuniecie soczewek stabego
podtoza czy elementdéw/pozostatosci konstrukcji stanowigcych lokalne przesztywnienia
oraz wypetnienie i zageszczenie wykopdéw oraz wyréwnanie podtoza pod platforme.

Dokonanie odbioru platformy powinno by¢ kazdorazowo potwierdzone i udokumentowane.
5.9. Utrzymanie platformy roboczej

Wykonawca zobowigzany jest do utrzymania platform roboczych w trakcie prowadzonych
robot. Wystepujace w trakcie robdt uszkodzenia zagrazajace bezpiecznemu uzytkowaniu
platformy roboczej zgodnie z jej przeznaczeniem nalezy na biezaco naprawia¢ metodami
stosowanymi przy wykonaniu platformy.

Platforma robocza powinna by¢ regularnie sprawdzana, utrzymywana - naprawiana
i odtwarzana, a w razie potrzeby modyfikowana tak, by spetniata wymogi projektu po
kazdorazowym wykonaniu wykopu lub uszkodzeniu, podczas catego okresu
eksploatacji/pracy ciezkiego sprzetu na budowie, a w szczegdlnosci gdy:

— osiadania platformy sq wieksze od zaktadanych,

— wystgpity niekorzystne warunki atmosferyczne (np. intensywne opady deszczu,
dtugotrwate zaleganie $niegu),

— nastgpita zmiana technologii i/lub sprzetu budowlanego,

- nastgpito naruszenie struktury platformy (np. wykonanie przekopdw po przejezdzie
maszyny na platformie powstajg wyrazne gtebokie koleiny),

- nieréwnosci podtuzne i poprzeczne platformy roboczej powodujgce przekroczenia
maksymalnych dopuszczalnych nachylen dla sprzetu ciezkiego budowlanego,

Nazwa zadania, np.: Budowa drogi ekspresowej S.. na odcinku .... — ... od km 00+000.00 do km 15+601.99
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- istnieje podejrzenie podwyzszenia poziomu wdd gruntowych.

Jezeli stan techniczny platformy roboczej nie spetnia wymaganych parametréw, to jej
eksploatacja powinna by¢ wstrzymana, a Wykonawca platformy powinien wykonac¢ roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci lub/i ograniczenia osiadania wraz
z odprowadzeniem wadd gruntowych itp., doprowadzajac platforme roboczg do zgodnosci
z wymaganiami dokumentacji projektowej. W zakres tych prac wchodzi rowniez ponowna
weryfikacja projektu i ewentualne wzmocnienie platformy.

Regularna kontrola platformy roboczej przeprowadzana jest przez upowaznionego przez
kierownika budowy przedstawiciela Uzytkownika platformy roboczej. Jesli zajdzie potrzeba
szczegdtowej weryfikacji, w sktad zespotu mogg zostac powotani przedstawiciele
Generalnego Wykonawcy, przedstawicie Wykonawcy platformy oraz Uzytkownika
platformy roboczej.

Zmiany, modyfikacje, naprawy i odtwarzanie platformy roboczej musza by¢ zatwierdzane
przez jej projektanta, a w przypadku, gdy nie jest wymagany projekt platformy przez
upowaznionego przedstawiciela Generalnego Wykonawcy, przedstawiciela Wykonawcy
platformy oraz Uzytkownika, a platforma robocza powinna zosta¢ ponownie poddana
ocenie i badaniom kontrolnym. Dotyczy to réwniez modyfikacji lub zmian konfiguracji
sprzetu ciezkiego (siloséw, palownic, wiertnic, kafaréw, zurawi, koparek, itd.), ktdre
znaczaco wptywajg na stabilnos¢ platformy i bezpieczenstwo pracy

Uzytkownicy platformy roboczej muszg byc¢ poinformowani o ograniczeniach i warunkach,
ktore moga mie¢ wptyw na bezpieczenstwo pracy maszyn oraz uzytkowania urzadzen na
platformie, w tym m.in. o wymaganiach dotyczacych kontroli i utrzymania, bliskosci
medidw, cechach i parametrach geotechnicznych, nasypach, rampach i innych istotnych
czynnikach eksploatacji platformy.

5.10. Utrzymanie platformy roboczej po wykonaniu robét

W zaleznosci od zastosowanej technologii wykonania robdt geotechnicznych platforma
robocza moze ulec uszkodzeniu/wypietrzeniu w trakcie ich realizacji (np. w przypadku
gestej siatki kolumn/pali przemieszczeniowych).

W przypadku, gdy platforma robocza stanowi element trwaty wzmocnienia podioza, nalezy
po zakonczeniu robét geotechnicznych przywrécic¢ jg do stanu zgodnego z wymaganiami
projektu.

5.11. Powierzchnia robocza

W przypadku, gdy Wykonawca prowadzi roboty zwigzane ze wzmocnieniem warstw
zalegajacych pod warstwg nosng (uktad warstw mocna na stabej) Wykonawca moze
prowadzi¢ roboty na odhumusowanej powierzchni pod warunkiem wiasciwego
przygotowania podtoza gruntowego i doprowadzenia go do no$nosci i zageszczenia zgodnie
Dokumentacjg Projektowag (Projektant powinien okresli¢ wymagane E: oraz Is),
czestotliwos$¢ badan zgodnie z pkt. 6.7). Zastosowanie tak przygotowywanych powierzchni
roboczych musi by¢ uwzglednione przez Projektanta w projektach technologicznych.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdélne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".
Badania nalezy wykonywac¢ zgodnie z normami podanymi w niniejszym WWiORB.

Badania i pomiary dzielg sie na:
— badania i pomiary Wykonawcy — w ramach wtasnego nadzoru
— badania i pomiary kontrolne — w ramach nadzoru Zamawiajgcego.

W uzasadnionych przypadkach w ramach badan i pomiaréw kontrolnych dopuszcza sie
wykonanie badan i pomiaréw kontrolnych dodatkowych i badan i pomiardw arbitrazowych.

Badania obejmuja:
— pobranie prébek,
— zapakowanie prébek do wysyiki,
— transport probek z miejsca pobrania do placéwki wykonujacej badania,
— przeprowadzenie badania,
— sprawozdanie z badan.
Pomiary obejmujg terenowg weryfikacje zrealizowanych robot.
6.2. Badania i pomiary Wykonawcy- zgodnie z D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoine”
Zakres badan i pomiaréw Wykonawcy powinien by¢:

- nie mniejszy niz okreslony w Zaktadowej Kontroli Produkcji dla dostarczanych
na budowe materiatéw i wyrobow budowlanych,

— nie mniejszy niz wskazano w niniejszym WWiORB.
6.3. Badania i pomiary kontrolne- zgodnie z D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”

6.4. Badania i pomiary kontrolne dodatkowe- zgodnie z D-M-00.00.00
~Wymagania ogdélne”

6.5. Badania i pomiary arbitrazowe- zgodnie z D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoine”

6.6. Badania i pomiary przed przystapieniem do rob6t- zgodnie z D-M-00.00.00
~Wymagania ogodlne”

Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca powinien:

— przedstawi¢ Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru do akceptacji zrdédta poboru
materiatow;

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu
i powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CE lub
znakiem budowlanym B, Certyfikat Zgodnosci ZKP/Statosci Wtasciwosci Uzytkowych,
deklaracje wiasciwosci uzytkowych, KOT/EOT, ew. badania materiatéw wykonane przez
dostawcow itp.),

- ew. wykonac¢ wiasne badania wtasciwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania
robot, okreslone przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.
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Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawi Inzynierowi/ Inspektorowi
Nadzoru do akceptacii.

Przygotowanie podioza pod platforme roboczg podlega kontroli wizualnej. Szczegdlng
uwage nalezy zwrdci¢ na usuniecie soczewek stabego podtoza, elementdow/pozostatosci
konstrukcji stanowigcych lokalne przesztywnienia, wypetnienie i zageszczenie wykopow
oraz wyréwnanie podtoza pod platforme.

W celu oszacowania niezbednego zakresu prac nalezy wykona¢ sondowania lub przekopy
kontrolne warstw wierzchnich dla sprawdzenia migzszosci zalegania gruntow
stabonosnych.

6.7. Badania i pomiary w trakcie wykonywania platformy roboczej
W trakcie robét zwigzanych z wykonaniem platformy nalezy kontrolowac:

- spetnienie warunkéw/instrukcji producenta w trakcie uktadania geowtdkniny
separacyjnej;

— grubosc i zageszczenie uktadanych warstw materiatu platformy;

— spefnienie warunkéw/instrukcji producenta w trakcie ukfadania geosyntetykéw
wzmacniajacych;

- podstawowe wymiary platformy roboczej w planie (dtugos¢ i szerokos$¢) wg wymagan
dokumentacji projektowej technologicznej;

o szerokos$¢ platformy nie powinna by¢ mniejsza od okreslonej w projekcie
szerokosci roboczej powiekszonej o wymagane szerokosci skarp lub dtugosci
zakotwienia geosyntetykdw wzmacniajacych.

o nierownosci podituzne i poprzeczne platformy nie powinny powodowac
przekroczenia maksymalnych dopuszczalnych nachylen dla sprzetu pracujacego
na platformie w trybie roboczym.

— nachylenia platformy, ramp zjazdowych/najazdowych i drég dojazdowych nie wieksze
niz wymagane w dokumentacji projektowej i DTR sprzetu budowlanego przewidzianego
do wykorzystania na platformie roboczej;

— catkowitg grubos¢ platformy z doktadnoscig do 10% wymiaru projektowanego;
- nosnos¢ platformy wg wymagan dokumentacji projektowej technologicznej.

Badanie nos$nosci platformy nalezy przeprowadzi¢ metodg prébnych obcigzen statycznych
ptyta sztywna o $rednicy 300mm (badanie VSS nalezy wykonaé zgodnie z norma PN-S-
02205:1998 zat. B dla zakresu pomiarowego: 0,25 - 0,35 MPa, koncowe obcigzenie
doprowadzi¢ do 0,45 MPa), natomiast badania ptytg dynamiczng do okreslenia
jednorodnosci tych parametréw na obszarze roboczym platformy.

Badania nos$nosci i zageszczenia nalezy wykona¢ w ilosci nie mniejszej niz jedno na kazde
1000m? powierzchni platformy.

Badanie jednorodnosci zageszczenia materialu wbudowanego w platforme nalezy
sprawdza¢ z czestotliwoscig co najmniej w 3 punktach na kazde 500m? powierzchni
platformy. Badang warstwe platformy uznaje sie za jednorodnag, jesli wskaznik zmiennosci
uzyskanych wynikoéw Evd nie przekracza 30%.
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Badanie grubosci platformy roboczej nalezy przeprowadzi¢ poprzez wykonanie przekopu
kontrolnego (po jego zasypaniu miejsce przekopu nalezy ponownie zagescic).

Kontrole wymiaréw platformy i jej nachylein nalezy przeprowadzi¢c w oparciu
0 inwentaryzacje geodezyjng wykonanych prac.

Przed rozpoczeciem robdt geotechnicznych platforma robocza podlega obiorowi przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

0Ogdlne zasady obmiaru robét podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowag jest m? (metr kwadratowy) wykonanej platformy

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robot podano w WWiORB D-M 00.00.00 ,Wymagania Ogdélne” punkt
8. Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, WWiORB
i wymaganiami Inzyniera/Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania
wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

Do odbioru koncowego uwzgledniane sg wyniki badan i pomiaréw kontrolnych, badan
i pomiarow kontrolnych dodatkowych oraz badan i pomiaréow arbitrazowych do
wyznaczonych odcinkéw czesciowych.

8.2. Odbiodr roboét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu

Odbiér tych robot powinien by¢é zgodny z wymaganiami punktu 8.2 WWIORB D-
M- 00.00.00 "Wymagania Ogolne" oraz niniejszych WWIORB.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciaggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Jakosc¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu
0 przeprowadzone pomiary.

8.3. Odbiodr czesciowy

Odbidér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru
robot dokonuje Inzynier/Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbidr koncowy

Roboty objete niniejszymi WWIORB podlegajg odbiorowi na zasadzie robdt zanikajacych
i ulegajacych zakryciu, ktéry jest dokonywany na podstawie wynikdw pomiaréw, badan
i oceny wizualnej.
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Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie dokumenty z biezacej kontroli jakosci robét
oraz Dokumentacje Projektowg z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami dokonanymi
w trakcie robot (dokumentacje powykonawczg).

Podstawg odbioru koncowego jest pisemne stwierdzenie przez Inspektora Nadzoru
w Dzienniku Budowy zakonczenia wszystkich robdt zwigzanych z niniejszymi WWIORB,
a takze spefnienie wymagan okreslonych w dokumentacji projektowej i niniejszych
Warunkéw Wykonania.

8.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Jezeli wystgpig wyniki negatywne dla materiatéw i robdt (nie spetniajgce wymagan
okreslonych w WWIiORB i opracowanych na ich podstawie STWIORB), to Inzynier/Inspektor
Nadzoru/Zamawiajacy wydaje Wykonawcy polecenie przedstawienia Programu
Naprawczego, chyba ze na wniosek jednej ze Stron Kontraktu zostang wykonane badania
lub pomiary arbitrazowe (zgodnie z pkt. 6.5 niniejszego WWIiORB), a ich wyniki beda
pozytywne. Wykonawca w Programie Naprawczym jest zobowigzany dokonac¢ oceny
wptywu na trwato$¢, przedstawi¢ sposéb naprawienia Wady Ilub wnioskowad
o zredukowanie Ceny Kontraktowej.

Na zastosowanie Programu Naprawczego wyraza zgode Inzynier/Inspektor
Nadzoru/Zamawiajacy.

W przypadku braku zgody Inzyniera/Inspektora Nadzoru/Zamawiajgcego na zastosowanie
Programu Naprawczego wszystkie materiaty i roboty nie spetniajgce wymagan podanych
w odpowiednich punktach WWiORB zostang odrzucone. Wykonawca wymieni materiaty na
wilasciwe i wykona prawidtowo roboty na wtasny koszt.

Jezeli wymiana materiatéw niespetniajagcych wymagan lub wadliwie wykonane roboty
spowodowujg szkode w innych, prawidtowo wykonanych robotach, to réwniez te roboty
powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? platformy roboczej dla ciezkiego sprzetu budowlanego obejmuje:

— opracowanie projektu technologicznego platformy roboczej na podstawie dokumentacji
geotechnicznej, danych nt. materiatu przeznaczonego na wykonanie platformy i DTR
wykorzystywanych maszyn budowalnych;

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, oznakowanie terenu robdt,
- koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkcii,
- zakup, dostarczenie i sktadowanie niezbednych materiatéw,

- przeprowadzenie wymaganych badan, w tym badan chemicznych materiatu na
platforme o ile tak przewidziano w dokumentacji projektowej technologicznej;

— sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
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rozpoznanie terenu pod wzgledem niewybuchéw i niewypatdw (ewentualne
rozminowanie),

wykonanie profilowania podtoza w sposéb umozliwiajacy odprowadzenie wody
opadowej i technologicznej;

przygotowanie materiatu ziarnistego na platforme;

zakup lub/i dostarczenie i utozenie geowtdkniny separacyjno-filtracyjnej (w przypadku
koniecznosci wykonania warstwy separacyjnej)

dostarczenie materiatu ziarnistego na miejsce wbudowania, roztozenie, zageszczenie
i wyréwnanie;

zakup lub/i dostarczenie i utozenie geosyntetykdw wzmacniajacych o ile ich uzycie
przewidziano w dokumentacji projektowej;

przeprowadzenie pomiaréw i badan okreslonych w dokumentacji projektowej,
oznakowanie obszaru roboczego platformy,

utrzymanie platformy w czasie robdét,

koszt utrzymania czystosci na przylegtych drogach

wszelkie inne czynnosci zwigzane z prawidlowym wykonaniem robdét zgodnie
z wymaganiami niniejszych WWiORB.

9.3. Sposéb rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robét okreslonych niniejszymi WWiORB obejmuje:

roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie sg
przekazywane Zamawiajacemu i sg usuwane po wykonaniu robdt podstawowych,

prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robot podstawowych,
niezaliczane do robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Wytyczne wykonywania badan podioza gruntowego na potrzeby budownictwa
drogowego. Zatacznik do zarzadzenia nr 22 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych
i Autostrad z dnia 27.06.2019 r.,
2. Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDIM,
Warszawa 2002.
3. Normy wskazane w pkt 10 WWiORB D-02.00.01.
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