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1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
jest okreslenie wymagan dotyczacych wykonania i odbioru robét instalacyjnych zwigzanych
Z montazem, podlgczeniem 1 uruchomieniem zasilacza bezprzerwowego UPS o mocy
znamionowej 30 kVA / 30 kW, przeznaczonego do zapewnienia bezprzerwowego zasilania
rozdzielnicy gwarantowanego zasilania RGZ0.

Specyfikacja okre§la wymagania dotyczace:

e przygotowania miejsca montazu;

e dostawy i wprowadzenia urzadzen;

e« montazu UPS;

e montazu systemu baterii;

e montazu zewngtrznej szafy bateryjnej;

e wykonania i montazu zewngtrznego bypassu serwisowego;
o wykonania potaczen elektroenergetycznych;

e wykonania potgczen ochronnych;

e wykonania potaczen wyréwnawczych;

e wykonania szyny uziemiajacej;

e wykonania potaczenia sterowniczego PWP1-UPS;
o konfiguracji urzadzenia;

e uruchomienia;

e badan i pomiaréw;

e préb funkcjonalnych;

 odbioru robdt;

e sporzadzenia dokumentacji powykonawcze;.

Niniejsza STWiORB okresla wymagania dotyczace sposobu wykonania i odbioru robadt.
Szczegdblowe wymagania dotyczace parametrow technicznych dostarczanego UPS, jego
wyposazenia 1 funkcjonalno$ci okresla dokumentacja projektowa oraz wiasciwy dla
postepowania Opis Przedmiotu Zaméwienia (OPZ).

2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Niniejsza Specyfikacja Techniczna stanowi dokument odniesienia przy:

e przygotowaniu robot;

 realizacji robadt;

e kontroli jakosci;

e prowadzeniu badan i pomiarow;

« odbiorze robot;

e ocenie prawidlowo$ci wykonania robot;

e sporzadzaniu dokumentacji powykonawcze;.

STWiORB nalezy stosowac tacznie z:

e dokumentacja projektowa;



e projektem wykonawczym, jezeli zostal opracowany;

e instrukcjami producentéw urzadzen;

e obowigzujacymi przepisami;

e wilasciwymi normami;

e uzgodnieniami i decyzjami administracyjnymi, jezeli dotyczg zakresu robot.

W przypadku wystapienia rozbiezno$ci pomi¢dzy dokumentami nalezy stosowaé zasady
okreslone w dokumentacji kontraktowe;.

3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWiORB
3.1. Roboty podstawowe
Zakres rob6t objetych niniejszag STWiORB obejmuje:

przygotowanie miejsca montazu,

sprawdzenie istniejacej instalacji;

dostawe i transport urzadzen na miejsce montazu;
ustawienie i zamocowanie UPS;

montaz baterii;

montaz zewngtrznej szafy bateryjnej;

montaz zewngtrznego bypassu serwisowego;
wykonanie potaczen pomigdzy RG, UPS, bypass'em i RGZ0;
podtaczenie istniejacych kabli YKY 5%25 mm?;
10. wykonanie potaczen baterii;

11. wykonanie potaczen ochronnych;

12. wykonanie potaczen wyréwnawczych;

13. wykonanie szyny uziemiajace;j;

14. wykonanie potaczenia PWP1-UPS;

15. wykonanie oznakowania;

16. konfiguracje UPS;

17. uruchomienie;

18. wykonanie badan i pomiaréw;

19. wykonanie préb funkcjonalnych;

20. wykonanie préb pracy bateryjnej;

21. wykonanie préb bypassu;

22. wykonanie proby EPO/PWP1;

23. wykonanie dokumentacji powykonawczej.
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3.2. Prace towarzyszace
Do prac towarzyszacych zalicza si¢ w szczegdlnosci:

o zabezpieczenie miejsca prowadzenia robot;
o zabezpieczenie istniejacych instalacji;

e 0znakowanie miejsca pracy;

e Wyznaczenie tras przewodow;

e wykonanie niezb¢dnych przepustow;

o wykonanie przej$¢ przez przegrody;



e uszczelnienie przepustow;

e wykonanie oznaczen kablowych;

e wykonanie opisow aparatury;

e uporzadkowanie miejsca pracy;

o wykonanie dokumentacji fotograficznej;

« wykonanie inwentaryzacji powykonawczej.

3.3. Roboty tymczasowe
Roboty tymczasowe obejmujg w szczegdlnosci:

e czasowe wylaczenia instalacji;

o zabezpieczenie istniejacych urzadzen;

e Czasowe wygrodzenie miejsca pracy;

e zastosowanie tymczasowego oswietlenia lub zasilania, jezeli jest niezbedne;
e zabezpieczenie kabli i1 urzadzen podczas prowadzenia robot.

Roboty tymczasowe nie moga powodowac uszkodzenia istniejgcej infrastruktury.
4. INFORMACJE O TERENIE BUDOWY
4.1. Charakterystyka miejsca prowadzenia robot

Roboty prowadzone beda w istniejacym obiekcie budowlanym, w ktérym funkcjonuje
instalacja elektroenergetyczna.

Roboty beda wykonywane w bezposrednim sgsiedztwie czynnych urzadzen i instalacji
elektrycznych.

W zwigzku z tym Wykonawca zobowigzany jest do szczegdlnej ochrony istniejgcej
infrastruktury.

4.2. Istniejacy uklad zasilania

Projektowany UPS zostanie wlaczony pomiedzy rozdzielnice gtowna RG a rozdzielnice
gwarantowanego zasilania RGZ0.

W istniejacym uktadzie znajdujg si¢ dwa kable YKY 5%25 mm?*:
o kabel pomiedzy RG a miejscem projektowanego bypassu — przeznaczony do zasilania
UPS;
e kabel pomiedzy miejscem projektowanego bypassu a RGZ0 — przeznaczony do
zasilania RGZ0 od strony wyjscia UPS/bypassu.
Przed rozpoczeciem robot nalezy zweryfikowac rzeczywisty stan istniejgcych kabli.

4.3. Organizacja robot

Wykonawca zobowigzany jest uzgodni¢ z uzytkownikiem obiektu:
e terminy wylaczen;
e Sposéb zabezpieczenia instalacji;
o zakres mozliwych przerw w zasilaniu;

e sposob prowadzenia prac przy czynnych urzadzeniach;
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e procedur¢ dopuszczenia do prac.
Nie dopuszcza si¢ samowolnego wykonywania przelaczen w istniejacej instalacji.
4.4, Ochrona interesow 0sob trzecich
Roboty nalezy prowadzi¢ w sposob zapewniajacy:
e Dbezpieczenstwo uzytkownikow obiektu;
e ochrong istniejgcych instalacji;
e ochron¢ wyposazenia,
e ograniczenie dostepu osob nieupowaznionych;
o zabezpieczenie ciggéw komunikacyjnych.
4.5. Ochrona Srodowiska

Podczas robot nalezy:

e ogranicza¢ powstawanie odpadow;

o segregowac odpady;

e zapewni¢ wlasciwe postgpowanie z zuzytymi akumulatorami;
o nie dopuszczaé do zanieczyszczenia sSrodowiska elektrolitem;
o przekazywac¢ odpady podmiotom uprawnionym.

5. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Na potrzeby niniejszej] STWiORB przyjmuje si¢ nastepujace okreslenia:

UPS — zasilacz bezprzerwowy zapewniajacy zasilanie odbiorow w przypadku zakldcenia lub
zaniku napigcia podstawowego.

Falownik — czes¢ UPS przeksztatcajgca energi¢ pradu stalego na energi¢ pradu przemiennego.

Prostownik — cze$s¢ UPS przeksztalcajagca energie pradu przemiennego na energie pradu
statego.

Bypass statyczny — uktad automatycznego przetaczenia odbioréw z falownika na Zrédlo
bypassu.

Bypass serwisowy — zewngtrzny uktad umozliwiajacy reczne obejscie UPS 1 jego
odseparowanie od instalacji przy zachowaniu zasilania odbiorow, jezeli pozwalaja na to
warunki instalacji.

EPO (Emergency Power Off) — funkcja awaryjnego wytaczenia zasilacza UPS, umozliwiajaca
natychmiastowe odlaczenie napigcia wyjsciowego UPS w sytuacji awaryjnej, za pomoca
zewnetrznego sygnaltu sterujacego.

PWP1 — istniejacy przycisk przeciwpozarowego wylaczenia zasilania, z ktorym projektowany
UPS ma wspotpracowac.



RG —rozdzielnica gléwna.
RGZ0 - rozdzielnica gwarantowanego zasilania.
PE — przewod ochronny.
N — przewod neutralny.
SAT (Site Acceptance Test) — préby odbiorcze zasilacza UPS przeprowadzane w miejscu jego
docelowej instalacji, obejmujace w szczegdlnosci sprawdzenie prawidlowosci montazu,
podlaczen, parametrow pracy, wspotpracy z instalacjg elektryczng oraz dzialania uktadu
obejscia serwisowego (bypass), zgodnie z dokumentacjg projektowa, instrukcjg producenta
oraz wymaganiami STWIORB.
6. WYMAGANIA DOTYCZACE WYROBOW I MATERIALOW
6.1. Wymagania ogolne
Wszystkie zastosowane wyroby 1 materiaty musza:

e by¢ nowe;

e by¢ wolne od wad,

e by¢ dopuszczone do stosowania zgodnie z obowigzujgcymi przepisami;

e posiadaé parametry zgodne z dokumentacja projektowa;

e by¢ przeznaczone do zastosowania w instalacjach elektrycznych;

e by¢ zgodne z wymaganiami producenta urzadzenia.

Materialy zastosowane do wykonania robdt muszg by¢ kompatybilne z UPS oraz istniejaca
instalacja.

6.2. UPS
UPS nalezy dostarczy¢ i zamontowa¢ zgodnie z:

o dokumentacjg projektowa;

e wymaganiami OPZ;

o instrukcja producenta;

e dokumentacjg techniczno-ruchowa.
Montaz nie moze powodowac utraty gwarancji producenta.
6.3. Baterie
Baterie nalezy dostarczy¢, zamontowac i potaczy¢ zgodnie z dokumentacja producenta UPS.
Akumulatory nalezy zabezpieczy¢ przed:

e zwarciem;

e uszkodzeniem mechanicznym;
e przegrzaniem;



e nieprawidtowg polaryzacja.
6.4. Bypass

Zewngtrzny bypass nalezy wykona¢ jako kompletny uktad przeznaczony do wspoétpracy z UPS.
Aparatura bypassu musi posiada¢ parametry odpowiednie do napigcia i pragdu znamionowego
instalacji.

6.5. Przewody i kable

Istniejagce kable YKY 5x25 mm? nalezy wykorzysta¢ po uprzednim sprawdzeniu ich stanu
technicznego.

Nowe przewody nalezy dobiera¢ zgodnie z:

e obcigzalnoscig pradowa;

e sposobem ulozenia;

o warunkami zwarciowymi;

o spadkiem napigcia;

e Wymaganiami ochrony przeciwporazeniowe;j;
e wymaganiami producenta UPS.

6.6. Przewod sterowniczy PWP1-UPS

Potaczenie PWP1-UPS nalezy wykona¢ przewodem: HDGs 2x2,5 mm? lub innym
rozwigzaniem wylgcznie w przypadku jego dopuszczenia w dokumentacji projektowe;.
Przewod nalezy prowadzi¢ w sposob zapewniajacy jego ochrong¢ przed uszkodzeniem
mechanicznym 1 wplywami srodowiska.

7. TRANSPORT I SKEADOWANIE
7.1. Transport
Transport urzadzen nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami producenta.
W szczegblnosci nalezy zapewni¢ ochrong przed:
e wilgocia;
e wstrzgsami,
e uderzeniami;
e przewrdceniem;
e uszkodzeniem obudowy.
7.2. Transport baterii
Baterie nalezy transportowaé¢ zgodnie z wymaganiami producenta i obowigzujacymi

przepisami dotyczacymi transportu akumulatoréw. Nie dopuszcza si¢ transportowania baterii
w sposob mogacy spowodowac ich uszkodzenie lub zwarcie zaciskow.



7.3. Skladowanie
Urzadzenia nalezy sktadowac:

e W pomieszczeniach suchych;

e zabezpieczonych przed wilgocia;

o zabezpieczonych przed uszkodzeniami mechanicznymi;
e zgodnie z temperaturg okreslong przez producenta.

Baterie nalezy przechowywac zgodnie z wymaganiami producenta.

8. SPRZET

Do wykonania rob6t nalezy stosowac sprzet odpowiedni do zakresu wykonywanych prac.
W szczego6lnosci moga by¢ stosowane:

o wozki transportowe;

e urzadzenia do przemieszczania ci¢zkich urzadzen;
o clektronarzedzia;

o zaciskarki;

e narzgdzia dynamometryczne;

o mierniki elektryczne;

« mierniki rezystancji izolacji;

o mierniki impedancji petli zwarcia;

o mierniki ciggtosci przewodow ochronnych;
e mierniki parametréw sieci;

e przyrzady do kontroli baterii.

Narzedzia uzywane do wykonywania potaczen elektrycznych powinny by¢ sprawne
i odpowiednie do rodzaju wykonywanej pracy.

Przy wykonywaniu zaciskow nalezy stosowa narzedzia zapewniajagce wymagany przez
producenta sposdb wykonania potaczenia.

9. WYKONANIE ROBOT
9.1. Wymagania ogoélne
Roboty nalezy wykonywac zgodnie z:

e dokumentacja projektowa;

e niniejszag STWiORB;

e instrukcjami producentow;

e zasadami wiedzy technicznej;
e obowigzujacymi przepisami.

Przed rozpoczgciem montazu nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ miejsca instalacji z wymaganiami
urzadzenia.



9.2. Przygotowanie miejsca montazu
Przed ustawieniem UPS nalezy sprawdzi¢:

e dostepnos¢ miejsca;

e nos$no$¢ podtoza;

e mozliwos¢ transportu urzadzenia;
o mozliwo$¢ wykonania potaczen;

e dostep serwisowy;

o warunki wentylacji;

e temperature;

o mozliwo$¢ wykonania uziemienia;
e mozliwos$¢ prowadzenia kabli.

9.3. Montaz UPS

UPS nalezy ustawi¢ i zamocowac zgodnie z instrukcjg producenta.
Urzadzenie powinno by¢:

o stabilne;

e Wypoziomowane;

o zabezpieczone przed przemieszczeniem;

e dostepne dla czynnos$ci obstugowych;

e ustawione z zachowaniem wymaganych odleglos$ci wentylacyjnych.

9.4. Montaz systemu bateryjnego
Baterie nalezy zamontowac zgodnie ze schematem producenta.
Nalezy zachowac:

o prawidlowa kolejno$¢ baterii;

o prawidlowg polaryzacje;

e wymagane momenty dokrecenia;

e wymagane odstepy;

e Wymagane zabezpieczenia.
Po wykonaniu polaczen nalezy sprawdzi¢ napigcie catego zestawu.
9.5. Montaz szafy bateryjnej
Szafe bateryjna nalezy:

o ustawi¢ zgodnie z dokumentacja;

e zamocowac;

e podiaczy¢ do PE;

e podiaczy¢ do UPS;
e oznaczyC.



9.6. Montaz bypassu serwisowego
Bypass nalezy zamontowa¢ w miejscu zapewniajgcym:

e dostep dla obstugi;

e dostep dla serwisu;

e czytelno$¢ oznaczen;

o mozliwo$¢ bezpiecznego przetaczania;
e mozliwos¢ odtgczenia UPS.

Potaczenia nalezy wykona¢ zgodnie ze schematem funkcjonalnym uktadu.
9.7. Polaczenie RG-UPS-RGZ0
Potaczenia elektroenergetyczne nalezy wykonac z zachowaniem:

e kolejnosci faz;

o wilasciwej identyfikacji przewodows;
o ciagtosci PE;

o wlasciwego potaczenia N;

e wymaganych momentéw dokrecenia;
e promieni gigcia kabli.

Po wykonaniu potaczen nalezy wykona¢ kontrole wzrokowg i pomiary.
9.8. Polaczenie PWP1-UPS

Przewod HDGs 2x2,5 mm? nalezy doprowadzi¢ od istniejacego PWP1 do wejscia EPO UPS.
Potaczenie nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg producenta UPS.

Nalezy sprawdzi¢ prawidtowo$¢ dziatania wejscia EPO.

Zakres robot obejmuje wylacznie wspotprace UPS z istniejagcym PWPI.

Nie nalezy w ramach niniejszej STWiORB modyfikowa¢ istniejacego uktadu PWP poza
zakresem koniecznym do wykonania projektowanego potaczenia, jezeli dokumentacja
projektowa nie przewiduje inaczej.

9.9. Uziemienie i polaczenia wyréwnawcze

Projektowang instalacje zasilania gwarantowanego nalezy wiaczy¢ do istniejagcego systemu
ochronnego 1 potaczen wyrownawczych budynku, zgodnie z dokumentacjg projektowa.
Glowna szyna wyréwnawcza/uziemiajaca budynku (GSU) stanowi gléwny punkt potaczen
wyrownawczych instalacji 1 dostepnych czesci przewodzacych budynku.

W pomieszczeniu UPS nalezy wykona¢ miejscowa szyne wyrownawczg (MSW), wykonang na
bazie szyny wyréwnawczej K12 firmy DEHN lub rozwigzania rownowaznego pod wzgledem
technicznym i funkcjonalnym. Szyne MSW nalezy potaczy¢ z glowng szyng
wyrownawcza/uziemiajaca GSU budynku przewodem miedzianym jednozylowym HO07Z-K
1x16 mm?, w izolacji bezhalogenowej, w kolorze z6ito-zielonym, o klasie zyly 5 (przewod
gietki), napigciu znamionowym 450/750 V oraz klasie reakcji na ogien B2ca-s1,d0,al, zgodnie
z dokumentacja projektowa.

10



Przewod HO7Z-K 1x16 mm?2 nalezy prowadzi¢ trasg kablowg przez korytarze budynku, po
istniejacych korytkach perforowanych zgodnie z przebiegiem okreslonym w dokumentacji
projektowej. Przewod nalezy prowadzi¢ i mocowaé¢ w sposob zapewniajacy trwatos$¢
mechaniczng, ochrong¢ przed uszkodzeniami oraz zachowanie ciaglosci potaczenia
wyréwnawczego na catej dlugosci trasy.

W przypadku wykonania lub rozbudowy uziemienia ochronnego nalezy zastosowac
rozwigzanie okreSlone w dokumentacji projektowej. Uziemienie nalezy wykonac
z zastosowaniem bednarki stalowej ocynkowanej FeZn 25x4 mm lub rownowaznej oraz pretow
stalowych ocynkowanych @16 mm o dlugosci 3 m, potagczonych z bednarka w wykopie,
zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Wymagana warto$¢ rezystancji uziemienia ochronnego po wykonaniu instalacji nie moze by¢
wigksza niz Ru <10 Q.

Po wykonaniu uziemienia nalezy wykona¢ pomiar rezystancji uziemienia metoda odpowiednia
do zastosowanego uktadu i warunkow pomiarowych. Wynik pomiaru nalezy udokumentowac
w protokole pomiarowym i przedstawi¢ do odbioru.

Do miejscowej szyny wyrownawcze] MSW nalezy przylaczy¢, zgodnie z dokumentacja
projektowa, dostgpne czgsci przewodzace zwigzane z projektowanym uktadem zasilania
gwarantowanego, w szczegolnosci:

* obudowg zasilacza UPS,

» szafe bateryjna,

» uklad obejscia serwisowego UPS (bypass),

» metalowe konstrukcje i elementy wyposazenia,

» metalowe koryta, drabinki i trasy kablowe,

* metalowe elementy instalacji znajdujace si¢ w pomieszczeniu UPS,
» przewody ochronne PE projektowanych rozdzielnic i urzadzen.

Potaczenia ochronne 1 wyrownawcze nalezy wykona¢ w sposob trwaty, zapewniajacy ciggtosé
elektryczna oraz odporno$¢ na przypadkowe roztaczenie i korozj¢. Polaczenia nalezy wykonaé
zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz wymaganiami producentow zastosowanych urzadzen
1 osprzetu.

Zastosowane przewody 1 elementy polaczen wyrownawczych powinny posiada¢ wymagane
dokumenty potwierdzajace ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa oraz deklarowane
wlasciwosci uzytkowe. Dla przewodu HO7Z-K 1x16 mm? nalezy potwierdzi¢ wymagang
w projekcie klase reakcji na ogien B2ca-s1,d0,al.

Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ pomiary ciaggtosci przewodow ochronnych 1 potagczen

wyrownawczych. Wyniki pomiardw nalezy udokumentowa¢ w protokotach pomiarowych
I przedstawi¢ do odbioru.

10. OZNACZENIA | OPISY
Wszystkie przewody i kable nalezy oznaczy¢ w sposob trwaly i1 jednoznaczny.

Nalezy oznaczy¢:

o szafe bateryjna;
e bypass;
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o przewody zasilajace;

e przewody sterownicze;
e przewody PE;

e aparaturg bypassu;

e wejscia i wyjscia UPS.

Oznaczenia powinny by¢ zgodne ze schematami.
11. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

11.1. Zasady kontroli

Kontrola jako$ci obejmuje:

o kontrole dostarczonych urzadzen;
e kontrole materiatow;

e kontrol¢ montazu;

e kontrole potaczen;

e kontrole oznaczen;

e kontrole uziemienia;

o kontrolg baterii;

o kontrole bypassu;

e kontrol¢ przewodu PWP1-UPS;
o badania elektryczne;

e proby funkcjonalne.

11.2. Kontrola przed montazem
Przed montazem nalezy sprawdzic¢:

e kompletno$¢ urzadzen;

e stan techniczny;

e brak uszkodzen;

e zgodno$¢ urzadzen z dokumentacja;
e 0znaczenia fabryczne;

e Wwyposazenie.

11.3. Kontrola polaczen
Nalezy sprawdzic¢:

e poprawnos$¢ faz;

e polaryzacje baterii;

e potaczenia PE;

e pofaczenia N;

e dokrecenie zaciskow;
e 0znaczenia.
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12. BADANIA | POMIARY
12.1. Wymagania ogolne

Przed przekazaniem instalacji do uzytkowania nalezy wykona¢ wymagane badania i pomiary.
Pomiary musza by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje.

Przyrzady pomiarowe muszg posiada¢ aktualne §wiadectwa wzorcowania lub inne dokumenty
potwierdzajace ich przydatnos¢ do wykonywanych pomiaréw.

12.2. Zakres pomiarow
W zaleznosci od zakresu instalacji nalezy wykonac:

pomiar ciaggtosci przewodow ochronnych;
pomiar ciaggtosci potaczen wyrdwnawczych;
pomiar rezystancji izolacji;

pomiar impedancji petli zwarcia;
sprawdzenie skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej;
sprawdzenie napigc;

sprawdzenie kolejnosci faz;

sprawdzenie parametrow zasilania;
sprawdzenie polaczen baterii;

10 sprawdzenie napi¢cia baterii;

11. sprawdzenie dziatania zabezpieczen.

CoNoO~wWNE

Zakres 1 metodyke pomiardw nalezy dostosowaé do rzeczywistego uktadu instalacji oraz
wymagan norm.

13. URUCHOMIENIE UPS
Uruchomienie UPS nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcja producenta.
Wymaga si¢ wykonania co najmniej:

¢ kontroli montazu;

o kontroli polaczen;

e kontroli napigcia wejsciowego;

o kontroli kolejnosci faz;

o kontroli baterii;

o konfiguracji parametrow;

« konfiguracji bypassu;

e konfiguracji EPO;

« konfiguracji komunikacji;

e uruchomienia w trybie normalnym;
e sprawdzenia pracy z baterii;

e sprawdzenia powrotu do pracy normalnej.

Uruchomienie powinno by¢ potwierdzone protokotem.

14. PROBY FUNKCJONALNE
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14.1. Préba pracy normalnej
Nalezy sprawdzi¢:
o prawidlowe zasilanie UPS;
o prawidlowe zasilanie RGZ0;
e parametry wejsciowe;
e parametry wyjsciowe;
o brak alarmow.
14.2. Proba pracy bateryjnej

Nalezy wykona¢ kontrolowane odlaczenie zasilania podstawowego.

Nalezy potwierdzi¢:

automatyczne przejscie UPS na baterig;
utrzymanie zasilania RGZ0;

brak niedopuszczalnego zakldcenia zasilania;
prawidtowg sygnalizacje stanu baterii.

14.3. Proba powrotu zasilania
Po przywroceniu zasilania podstawowego nalezy sprawdzic:
e automatyczny powr6t UPS do pracy normalnej;
e rozpoczecie tadowania batertii;
e brak nieprawidtowych alarméw.
14.4. Préba bypassu
Nalezy sprawdzic¢:
e przelaczenie na bypass;
prawidlowe zasilanie RGZ0;

mozliwo$¢ powrotu na falownik;
prawidlowg sygnalizacje.

14.5. Préba bypassu serwisowego
Nalezy sprawdzi¢ zgodnie z procedurg producenta i dokumentacja projektowa:
o mozliwos¢ przetaczenia na bypass;
e odseparowanie UPS;
e utrzymanie zasilania RGZ0;
e mozliwo$¢ powrotu do normalnego uktadu.
Préby nalezy wykonywa¢ wylacznie przez osoby uprawnione i po

z uzytkownikiem.

14
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14.6. Proba EPO/PWP1

Nalezy zadziata¢ na istniejacy przycisk PWP1.
Nalezy potwierdzi¢ prawidlowa reakcj¢ UPS zgodng z przyjetym scenariuszem:
o zadziatanie wejscia EPO;
e wylaczenie UPS zgodnie z konfiguracja;
e odfaczenie zasilania RGZ0 w zakresie przewidzianym dokumentacjg.
Wynik proby nalezy udokumentowac.

15. TEST SYSTEMU BATERYJNEGO
Nalezy sprawdzi¢:

e napigcie baterii;

e stan naladowania;

e poprawnos$¢ polaryzacji;

e ciaglos¢ potaczen;

 stan zaciskow;

e stan zabezpieczen;

e dziatanie automatycznego testu baterii.

Nalezy zweryfikowa¢ wymagany czas podtrzymania okre§lony w dokumentacji
projektowej/OPZ.

Dla niniejszego uktadu przyjmuje si¢ wymaganie:

. minimum 29 minut przy obciazeniu 20 kW,
. minimum 18 minut przy obcigzeniu 30 kW.

Sposbb przeprowadzenia testu nalezy uzgodni¢ z producentem UPS i Zamawiajgcym.

16. MONITORING | KOMUNIKACJA

Po uruchomieniu nalezy sprawdzi¢ dziatanie dostgpnych interfejsow komunikacyjnych zgodnie
z zakresem dokumentacji projektowey;.

Nalezy w szczegdlnosci sprawdzic:

e komunikacj¢ SNMP;

e Modbus TCP/IP;

e Modbus RTU;

e sygnaly alarmowe;

e rejestr zdarzen;

e wskazania stanu UPS;

e Wwskazania stanu baterii.

W przypadku niewykorzystania ktorego$ z interfejsow nalezy potwierdzi¢ jego dostgpnosé¢
zgodnie z dokumentacjg urzadzenia.

17. ODBIOR ROBOT
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17.1. Rodzaje odbiorow
Przewiduje sie¢:

o odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
e 0dbior czgsciowy;

e o0dbidr techniczny;

e odbiodr koncowy;

e 0dbior po usunigciu wad.

17.2. Odbiodr robot zanikajacych
Odbiorowi przed zakryciem podlegaja w szczegdlnosci:

o trasy kablowe;

e przepusty;

e polaczenia wyrOwnawcze;

e pofaczenia ochronne;

e elementy niewidoczne po zakonczeniu robot.

17.3. Odbior techniczny

Odbior techniczny nastepuje po wykonaniu montazu i przed przekazaniem urzadzenia do
normalnej eksploatacji.

Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢:

e kompletno$¢ montazu;

e zgodno$¢ z dokumentacja;
e jako$¢ wykonania;

e wyniki pomiarow;

e dzialanie UPS;

¢ dzialanie baterii;

e dziatanie bypassu;

e dziatanie EPO/PWPI.

17.4. Odbior koncowy
Odbidr koncowy moze nastapi¢ po:
e zakonczeniu robot;
« wykonaniu pomiarow;
e wykonaniu praéb;
e usuni¢ciu wad;
e przekazaniu dokumentacji powykonawczej;
e potwierdzeniu prawidtowego uruchomienia.
18. KRYTERIA ODBIORU

Roboty uznaje si¢ za wykonane prawidtowo, jezeli:
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urzadzenia zostaly zamontowane zgodnie z dokumentacja;
potaczenia zostaty wykonane prawidtowo;

zachowano cigglto$¢ przewodoéw ochronnych;

wykonano wymagane potaczenia wyrdwnawcze;
wykonano wymagane pomiary;

wyniki pomiarOw sg pozytywne;

UPS pracuje prawidiowo w trybie normalnym;

UPS prawidlowo przechodzi na baterig¢;

UPS prawidtowo powraca do pracy normalnej;

10. prawidtowo dziata bypass;

11. prawidtowo dziala bypass serwisowy;

12. prawidlowo dziata PWP1/EPO;

13. system baterii dziata prawidtowo;

14. monitoring dziata w zakresie przewidzianym dokumentacja;
15. wykonano wymagang dokumentacje powykonawcza.

CoNoO~wWNE

19. DOKUMENTACJA POWYKONAWCZA

Wykonawca jest zobowigzany do sporzadzenia dokumentacji powykonawczej przedstawiajace;j
rzeczywisty sposob wykonania robét.

Dokumentacja powykonawcza nie moze by¢ jedynie kopig dokumentacji projektowe;.
Nalezy wprowadzi¢ do niej wszystkie zmiany powstate podczas realizacji robot.
Dokumentacja powykonawcza powinna obejmowac¢ w szczegdlnosci:

e schemat rzeczywistego uktadu RG-UPS-bypass—RGZ0;
o schemat rzeczywistego potaczenia PWP1-UPS;

o schemat potaczen baterii;

o schemat uziemienia;

o lokalizacj¢ UPS;

o lokalizacje szafy bateryjnej;

o lokalizacj¢ bypassu;

e rzeczywiste trasy wykonanych przewodow i kabli;
e o0znaczenia zastosowanych urzadzen;

o zestawienie zastosowanych urzadzen;

o zestawienie kabli;

o wykaz zmian wzglgdem dokumentacji projektowe;.

Dokumentacja powykonawcza powinna zawiera¢ rowniez:

« DTR UPS;

e instrukcje obstlugi;

o dokumentacj¢ baterii;

e dokumentacj¢ bypassu;

o deklaracje zgodnosci;

o protokot uruchomienia;

e protokoty pomiarow;

e protokoty prob funkcjonalnych;
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e protokot proby PWP1/EPO;
o protokot testu baterii;
e protokot odbioru.

20. WYMAGANIA DOTYCZACE POMIARU I OBMIARU ROBOT
20.1. Zasady ogolne

Obmiar robot nalezy wykonywaé w jednostkach wtasciwych dla rodzaju robot.
W szczeg6lnosci moga by¢ stosowane:

e Szt. —urzadzenia;

e kpl. — kompletne uktady;
e M- przewody i kable;

e Szt. —aparatura;

o kpl. — pomiary i proby.

20.2. Urzadzenia

UPS, bypass oraz szafe bateryjna nalezy rozlicza¢ jako kompletne urzadzenia/uktady, zgodnie
z przedmiarem lub zasadami okreslonymi w dokumentacji kontraktowe;.

20.3. Przewody

Przewody 1 kable nalezy obmierza¢ wedlug rzeczywistej dlugosci wykonanych tras,
Z uwzglednieniem sposobu rozliczenia okreslonego w przedmiarze.

21. ROZLICZENIE ROBOT

Podstawg rozliczenia sg zasady okreslone w dokumentach kontraktowych.

Jezeli przyjeto rozliczenie ryczaltowe, wynagrodzenie obejmuje wykonanie kompletnego
zakresu robot niezbednych do prawidlowego uruchomienia i1 przekazania instalacji do
eksploatacji.

W przypadku rozliczenia obmiarowego podstawa rozliczenia sg ilosci rzeczywiscie
wykonanych i odebranych robét.

22. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Roboty nalezy wykonywaé¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami prawa oraz aktualnymi
wydaniami wtasciwych norm.

W szczegblnosci nalezy uwzgledni¢:

e ustawe z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane;

e ustawe z dnia 11 wrzes$nia 2019 r. — Prawo zamowien publicznych, w zakresie majacym
zastosowanie;

e rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20 grudnia 2021 r. w sprawie
szczegblowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, STWiORB oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego;
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e przepisy dotyczace ochrony przeciwpozarowe;j;

e przepisy dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy;

e przepisy dotyczace ochrony przeciwporazeniowe;j;

o wlasciwe normy dotyczace instalacji elektrycznych;

o wilasciwe normy dotyczace zasilaczy bezprzerwowych;
e dokumentacj¢ projektowa;

o dokumentacje¢ techniczno-ruchowa UPS;

« instrukcje producenta;

e dokumentacje techniczng baterii;

e dokumentacj¢ techniczng bypassu.

W zakresie UPS nalezy uwzgledni¢ w szczegdlnosci wlasciwe czesci serii:
PN-EN IEC 62040 — Zasilacze bezprzerwowe (UPS),

w zakresie odpowiednim do zastosowanego urzadzenia.

23. WYMAGANIA DOTYCZACE BHP

Roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami bezpieczenstwa i higieny

pracy.
W szczeg6lnosci nalezy:

e zabezpieczy¢ miejsce pracy;

e wylaczy¢ instalacje przed rozpoczeciem prac, jezeli jest to wymagane;

o sprawdzi¢ brak napigcia;

o zabezpieczyC przed przypadkowym zatgczeniem;

o stosowa¢ odpowiednie $rodki ochrony indywidualne;;

o stosowac narzedzia izolowane przy pracach wymagajacych ich zastosowania;
o stosowa¢ odpowiednie procedury przy pracach przy bateriach.

Prace przy bateriach nalezy wykonywaé ze szczegdlnym uwzglednieniem mozliwosci
wystgpienia wysokich pradéw zwarciowych.

24. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA

Roboty nalezy prowadzi¢ z zachowaniem wymagan ochrony przeciwpozarowej
obowigzujacych w obiekcie.

Nalezy zapewnic:

e drozno$¢ drog ewakuacyjnych;

e dostep do urzadzen przeciwpozarowych;

o wlasciwe oznaczenie urzadzen;

e ograniczenie mozliwos$ci powstania zwarcia;

o wlasciwe zabezpieczenie baterii;

o prawidlowe wykonanie funkcji EPO/PWP1 zgodnie z dokumentacjg projektowa.

25. WYMAGANIA DOTYCZACE PERSONELU
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Roboty przy instalacjach elektrycznych moga wykonywaé osoby posiadajagce wymagane
kwalifikacje. Uruchomienic UPS powinno zosta¢c wykonane przez osobe posiadajaca
odpowiednie kwalifikacje 1 do§wiadczenie w uruchamianiu danego typu urzadzen.

Jezeli producent wymaga uruchomienia przez autoryzowany serwis, wymaganie to nalezy
zachowac.

26. WYMAGANIA DOTYCZACE GWARANCJI

Wykonane roboty i zamontowane urzadzenia musza by¢ objete gwarancja zgodnie
z warunkami umowy. Wykonanie robdt w sposob niezgodny z instrukcjg producenta, mogacy
powodowac utrate gwarancji urzadzenia, jest niedopuszczalne.

27. POSTANOWIENIA KONCOWE
Wykonaweca jest zobowigzany wykonac roboty w sposob zapewniajacy:

e Dbezpieczenstwo uzytkowania;

o trwalo$¢ wykonanych polaczen;

e zgodno$¢ z dokumentacja;

e zgodno$¢ z wymaganiami producenta;

e mozliwo$¢ prowadzenia czynnosci eksploatacyjnych;
e mozliwo$¢ prowadzenia czynnos$ci serwisowych;

o prawidlowa wspodtprace UPS z istniejaca instalacja;

o prawidlowa wspotprace z PWPI1;

e mozliwo$¢ wykonania wymaganych prob i pomiarow.

Za zakonczenie robdt uwaza si¢ wykonanie kompletnego zakresu prac objetych dokumentacja,
przeprowadzenie wymaganych badan i prob oraz przekazanie Zamawiajagcemu kompletnej

dokumentacji powykonawczej.

28. MINIMALNY WYKAZ BADAN I ODBIOROW

Lp. Badanie / proba Wymagany wynik
1. Kontrola wizualna bez niezgodnosci

2. Kontrola oznaczen zgodne z dokumentacja
3. Ciaglos¢ PE prawidtowa

4. \(/:vl;}r%i\?vsrlca\l;)v%{zq;gﬁ n prawidlowa

5. Rezystancja izolacji zgodna z wymaganiami
6. Impedancja petli zwarcia zgodna z wymaganiami
7. Kolejnos¢ faz prawidlowa

8. Napigcie wejsciowe prawidtowe

9. Napigcie wyjsciowe prawidtowe

10. Praca normalna UPS prawidlowa

11. Praca bateryjna prawidtowa

12. Powrdt z baterii prawidlowy

13. Bypass statyczny prawidlowy
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Lp. Badanie / proba Wymagany wynik

14. Bypass serwisowy prawidtowy

15. PWP1/EPO prawidtowe dziatanie

16. System baterii prawidlowy

17. Monitoring prawidtowy

18. Czas podtrzymania min. zgodnie z dokumentacja
19. Dokumentacja powykonawcza kompletna

20. Szkolenie wykonane

29. WYMAGANIA DOTYCZACE DOKUMENTACJI ODBIOROWEJ
Do odbioru koncowego nalezy przedtozy¢:

protokét odbioru robot;

protokot uruchomienia UPS;

protokoty badan i pomiar6éw;

protokot proby pracy bateryjnej;

protokot proby bypassu;

protokot proby bypassu serwisowego;
protokét proby PWP1/EPO;

protokot sprawdzenia systemu komunikacji;
dokumentacj¢ powykonawcza;

10. DTR urzadzenia;

11. instrukcje obstugi;

12. dokumentacj¢ baterii;

13. dokumentacje¢ bypassu;

14. dokumenty potwierdzajace zgodnos¢ zastosowanych urzadzen;
15. dokumenty gwarancyjne;

16. potwierdzenie wykonania szkolenia.

CoNoR~ LN E

30. UWAGA KONCOWA

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robot Budowlanych okresla
wymagania dotyczace wykonania, kontroli i odbioru robét instalacyjnych.

Szczegodtowe parametry techniczne dostarczanego UPS, systemu bateryjnego, bypassu oraz
wyposazenia urzadzenia nalezy okresli¢ w dokumentacji projektowej i/lub w Opisie
Przedmiotu Zamoéwienia stanowigcym dokument postgpowania.

W przypadku rozwigzan zamiennych lub zmian materialowych ich zastosowanie wymaga
uprzedniej akceptacji zgodnie z procedurg okreslong w dokumentacji kontraktowe;.

Wszelkie zmiany wykonane w stosunku do dokumentacji projektowej nalezy odzwierciedli¢
w dokumentacji powykonawczej.

Dokumentacja powykonawcza ma przedstawiaé rzeczywisty sposob wykonania robét, w tym
rzeczywiste trasy przewodow, zastosowane urzadzenia, wykonane potgczenia, zastosowane
zabezpieczenia i1 rzeczywistg konfiguracje uktadu.
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