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ZARZADZENIE NR 18

GENERALNEGO DYREKTORA DROG KRAJOWYCH
I AUTOSTRAD

z dnia 26 lipca 2022 r.

w sprawie typowych schematéw oznakowania robdét oraz pomiarow diagnostycznych

prowadzonych w pasie drogowym

Na podstawie § 5 ust. 2 pkt 1 zalacznika do zarzadzenia Nr 36 Generalnego Dyrektora
Drog Krajowych i Autostrad z dnia 4 grudnia 2018 r. w sprawie ustalenia regulaminu
organizacyjnego Generalnej Dyrekcji Drég Krajowych i Autostrad", zarzadza sie,

co nastepuje:

§ 1. W celu zapewnienia efektywnosci ruchu i1 bezpieczenstwa ruchu drogowego,

wprowadza si¢:

1) katalog typowych schematow oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym,
stanowiacy zatacznik nr 1 do zarzadzenia;

2) katalog typowych schematéw oznakowania pomiardw diagnostycznych, przegladow
gwarancyjnych oraz krétkich prac utrzymaniowych prowadzonych w pasie drogowym,

stanowigcy zalacznik nr 2 do zarzadzenia.

D Niniejsze zarzadzenie zostalo zmienione zarzadzeniem Nr 13 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych
i Autostrad z dnia 6 maja 2020 r. zmieniajacym zarzadzenie w sprawie ustalenia regulaminu organizacyjnego
Generalnej Dyrekcji Drog Krajowych i Autostrad, zarzadzeniem Nr 25 Generalnego Dyrektora Drog
Krajowych i Autostrad z dnia 13 lipca 2020 r. zmieniajacym zarzadzenie w sprawie ustalenia regulaminu
organizacyjnego Generalnej Dyrekcji Drog Krajowych i Autostrad, zarzadzeniem Nr 34 Generalnego
Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 17 wrzesnia 2020 r. zmieniajacym zarzadzenie w sprawie
ustalenia regulaminu organizacyjnego Generalnej Dyrekcji Drog Krajowych i Autostrad oraz zarzadzeniem
Nr 39 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 1 pazdziernika 2020 r. zmieniajacym
zarzadzenie w sprawie ustalenia regulaminu organizacyjnego Generalnej Dyrekcji Drog Krajowych
1 Autostrad.
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§ 2. 1. Zarzadzenie stosuje si¢ wylacznie do robdt oraz pomiaréw diagnostycznych
prowadzonych w pasie drogowym drég krajowych, dla ktéorych zarzadca jest Generalny
Dyrektor Drog Krajowych i Autostrad.

2. Do robdt oraz pomiaréw diagnostycznych prowadzonych w pasie drogowym
realizowanych na podstawie umow w sprawie zamdwienia publicznego na utrzymanie sieci
drog krajowych zawartych
1) przed dniem wej$cia w zycie niniejszego zarzadzenia,

2) po dniu wej$cia w zZycie niniejszego zarzadzenia - na podstawie postgpowan w sprawie
udzielenia zamdwienia publicznego ogloszonych przed tym dniem

- stosuje si¢ przepisy zarzadzenia, o ktorym mowa w § 3.

§ 3. Traci moc zarzadzenie Nr 52 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad
z dnia 23 grudnia 2020 r. w sprawie typowych schematow oznakowania robot oraz pomiarow

diagnostycznych prowadzonych w pasie drogowym.

§ 4. Zarzadzenie wchodzi w zycie z dniem nastgpujacym po dniu ogloszenia,
z wylaczeniem:
1) pkt3.17 zalacznika nr 1 do zarzadzenia,
2) pkt 4.5 zalgcznika nr 2 do zarzadzenia

- ktére wchodza w zycie z dniem 1 stycznia 2023 r.

P.O. GENERALNY DYREKTOR
DROG KRAJOWYCH I AUTOSTRAD

Tomasz Zuchowski
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Zakaczniki do zarzadzenia Nr 18
Generalnego Dyrektora Drog
Krajowych 1 Autostrad

z dnia 26 lipca 2022 r.

Zalacznik nr 1

KATALOG
typowych schematow oznakowania
robot prowadzonych w pasie drogowym

Warszawa, lipiec 2022 r.
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1. Postanowienia wstepne.

Przedmiotowy Katalog opracowany zostat w oparciu o:

1) rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatéw drogowych (Dz. U. z 2019 r.
poz. 2310),

2) rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegbtowych warunkéw technicznych dla znakdéw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdéw ich umieszczania drogach
(Dz. U. z 2019 r. poz. 2311, z 2020 r. poz. 862 oraz z 2021 r. poz. 438 i 2066),

3) rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkdédw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania

nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. z 2017 r. poz. 784).

Katalog typowych - uproszczonych schematdéw, zostat sporzgadzony na potrzeby
jednostek prowadzacych roboty drogowe w celu utatwienia im opracowywania projektéw
czasowej organizacji ruchu na drogach, dla ktérych organem zarzadzajacym ruchem jest
Generalny Dyrektor Drég Krajowych i Autostrad.

Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r.
w sprawie szczegdétowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem, w sytuacjach typowych (np. odcinek prosty bez ograniczen
widocznosci) dla robdét utrzymaniowych, mozna wykorzystywa¢ schematy podane
w niniejszym Zarzadzeniu, jako wchodzace w sktad uproszczonych projektéw organizacji
ruchu po uprzednim zatwierdzeniu przez organ zarzadzajacy ruchem.

Schematy zawarte w Katalogu stuza jako pomoc do sporzadzania zgodnych
z obowigzujacymi przepisami, projektéw organizacji ruchu, przy sporzadzaniu ktérych
nalezy uwzgledni¢ plan sytuacyjny i profil podtuzny drogi, uzalezniajac lokalizacje
poszczegdblnych znakéw miedzy innymi od widocznosci wynikajacej z geometrii drogi.
Zawarte w Zarzadzeniu schematy nie stanowig katalogu zamknietego i w zwigzku z tym
dopuszcza sie ich modyfikacje, o ile organ zarzadzajacy ruchem stwierdzi, ze zmiana ta nie
wptynie na pogorszenie bezpieczenstwa ruchu drogowego. Projekty czasowych organizacji
ruchu sporzadzone na podstawie schematéw zawartych w Katalogu muszg by¢ zgodne

Zz obowigzujacymi przepisami prawa zawartymi w ww. rozporzadzeniach.
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2. Zatozenia funkcjonalne uproszczonych schematéw organizacji ruchu.

2.1. Celem nadrzednym wprowadzenia oznakowania na czas robo6t na drodze jest
zapewnienie bezpieczenstwa ruchu drogowego, bezpieczenstwa pracownikéw
prowadzacych roboty oraz maksymalnej ptynnosci ruchu (efektywnosci organizacji ruchu).

2.2. W celu zapewnienia minimalizacji utrudnien w ruchu podczas wykonywanych
robdt na drodze wyjsciowymi zatozeniami sg nastepujgce ograniczenia predkosci:

1) dla autostrad i drog ekspresowych - 80 km/h (dopuszcza sie mozliwosc
zastosowania ograniczen predkosci do 60 km/h na odcinkach przewigzek, wyjazdéw
z budowy, itp.),

2) dla drdg innych niz wymienione w pkt 1, poza obszarem zabudowanym - 60 km/h
(dopuszcza sie mozliwosé zastosowania ograniczen predkosci do 50 km/h na
odcinkach przewigzek, wyjazdéw z budowy, odcinkach z ruchem wahadtowym, itp.).

Niniejszy Katalog ma zastosowanie do nastepujacych robdt:

1) szybko postepujacych - oznakowanie robdt przemieszcza sie wraz z postepem
prac (roboty utrzymaniowe typu: wykonywanie oznakowania poziomego, koszenie
trawy, roboty porzadkowe, pomiary pasa drogowego, itp.),

2) krétko trwajacych - roboty drogowe prowadzone sg w jednym miejscu
nieprzerwanie nie diuzej niz jeden dzien kalendarzowy, a oznakowanie robot jest
stacjonarne na caty czas trwania realizowanych prac,

3) dlugo trwajacych - roboty drogowe prowadzone sg w jednym miejscu
nieprzerwanie wiecej niz jeden dzien kalendarzowy; nie mniej znakowanie tak
prowadzonych robdét wymaga indywidualnego opracowania projektu organizacji
ruchu (dostosowanego do istniejgcej sytuacji drogowej) zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami.

2.3. Dla roboét szybko postepujacych i krétko trwajacych dopuszcza sie
zatwierdzanie uproszczonej organizacji ruchu w postaci typowego schematu z niniejszego
Katalogu bez planow sytuacyjnych. Decyzje o mozliwosci zastosowania projektow
uproszczonych przy rozpatrywaniu wnioskow o zatwierdzenie organizacji ruchu
kazdorazowo podejmuje organ zarzadzajacy ruchem.

2.4. Dla robot dtugo trwajacych oraz zwigzanych z odnowami nawierzchni, nalezy
zatwierdzi¢ indywidualny projekt. Przy opracowaniu projektu, mozna jako wytyczne
wykorzystac rozwigzania zaproponowane w typowych schematach z niniejszego Katalogu.
Projekty muszg by¢ opracowane na planach sytuacyjnych zawierajacych inwentaryzacje
istniejgcego oznakowania, uwzgledniajac przy ustawieniu oznakowania dostrzegalnosc
oznakowania wynikajacg z geometrii poziomej i pionowej drogi zgodnie z rozporzadzeniem
Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkdéw
technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. 2016
poz. 124 i z 2019 r. poz. 1643).

2.5. Zatwierdzona organizacja ruchu ma organowi zarzadzajagcemu ruchem
umozliwia¢ potwierdzenie lokalizacji poszczegdlnych znakow.
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2.6. Kazdorazowo nalezy bra¢ pod uwage ograniczenia do minimum okresu
obwigzywania czasowej organizacji ruchu majac na wzgledzie zaréwno charakter prac,
klase drogi, natezenie ruchu, obszar zajety w wyniku robot, okresy swigteczne, itp.

2.7. Przyjmuje sie nastepujace maksymalne dtugosci odcinkéw roboczych:
1) dla robot szybko postepujacych:
a) autostrady i dwujezdniowe drogi ekspresowe — 5000 m,

b) pozostate drogi o przekroju 2x2 (odcinki w obszarze zabudowanym i poza
obszarem zabudowanym) - 3000 m,

c) drogi o przekroju 1x2 (odcinki w obszarze zabudowanym i poza obszarem
zabudowanym) - 2000 m,

2) dla robdét krotko trwajacych - 500 m - kazdorazowo po wprowadzeniu ruchu
wahadtowego wymaga sie recznego kierowania ruchem przez osoby posiadajace
stosowne uprawnienie,

3) dla robét diugo trwajacych - dtugos$é odcinkéw roboczych, kazdorazowo okresla
indywidualny projekt organizacji ruchu.

3. Zasady stosowania oznakowania, urzadzen BRD i prowadzenia robét.

3.1. Oznakowanie na czas robot nalezy wykonac i ustawi¢ zgodnie z wymogami
rozporzadzenia, o ktéorym mowa w pkt 1 poz. 2. Znaki zastosowane do oznakowania robot
muszg by¢ o jedng grupe wielkosci wyzszg niz stosowane na danym odcinku drogi (za
wyjatkiem autostrad).

3.2. W zastosowanym na czas robot oznakowaniu i urzadzeniach BRD, o ktorym
mowa w pkt 1 poz. 2 lica znakdéw (tablic) powinny by¢ wykonane z folii odblaskowej typu
2 albo folii pryzmatycznej.

3.3. Znaki muszg spetnia¢ wymagania odblaskowosci i barw okreslone
w rozporzadzeniu, o ktérym mowa w pkt 1 poz. 2.

3.4. Dopuszcza sie wykonywanie badan kontrolnych ww. parametréw np. przez
organ zarzadzajacy ruchem lub nadzér budowy.

3.5. Nie dopuszcza sie do stosowania znakow posiadajgcych slady zuzycia takie jak
zabrudzenia, zarysowania folii, wyblakte barwy, wygiete tarcze.

3.6. Do czasowego oznakowania poziomego wykonanego na warstwie Scieralnej
nalezy stosowac technologie nietrwate, tatwe do usuniecia z nawierzchni niepozostawiajace
zadnych $ladoéw. Nie dopuszcza sie zamalowywania czarng farba likwidowanego
oznakowania.

3.7. Dla robdt diugotrwajacych dla przewigzek zlokalizowanych w oparciu
o powyzsze Wytyczne nalezy przy projektowaniu stosowac sie do warunkéw zawartych
w rozporzadzeniu Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r.
w sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie. Parametry geometryczne projektowanych przewigzek/odcinkdéw przetozenia
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ruchu powinny by¢ adekwatne do predkosci i klasy drogi, dla ktérej projektowana jest dana
przewigzka.

3.8. Dopuszcza sie stosowanie przyczep wyposazonych w tablice lub znaki zmiennej
tre$ci zamiast znakdédw konwencjonalnych, o ile urzadzenie to posiada niezbedna ocene
techniczng wystawiong w kraju producenta przez akredytowang jednostke badawczg
uznang w UE.

3.9. Oznakowanie istniejgce, kolidujgce z projektowanym na czas robot nalezy
bezwzglednie kazdorazowo zastania¢ w sposdb nie powodujacy uszkodzenia lica znaku, ani
obnizenia jego parametrow technicznych. Do uniewazniania lub zmian tresci na znakach
miejscowosci i kierunku nalezy uzywac nieinwazyjnych rozwigzan.

3.10. Szerokos¢ jezdni dla czasowej organizacji ruchu nie powinna by¢é mniejsza
niz:

1) w przypadku drogi klasy Ai S:
a) 3,50 m- dla jednego pasa ruchu,

b) dla ruchu dwukierunkowego wymagane jest sporzadzenie indywidualnego
projektu organizacji ruchu, w ktérym szerokosci paséw ruchu zostang ustalone
zgodnie z wymogami rozporzadzenia, o ktérym jest mowa w pkt 1 poz. 2,

2) w przypadku drogi klasy GP:
a) 3,00 m - dla jednego pasa ruchu,
b) 6,00m - dla ruchu dwukierunkowego,

3) w przypadku drogi klasy G i drég nizszych klas - 2,9 m - dla jednego pasa ruchu,
przy predkosci do 60 km/h.

3.11. Znaki typu F-21 nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami konstrukcji znakow
drogowych pionowych zawartymi w rozporzadzeniu, o ktérym jest mowa w pkt 1 poz. 2.

3.12. W kazdym przypadku podanym w niniejszym Katalogu nalezy dazy¢ do
minimalizacji dtugosci odcinkéw wytaczonych z ruchu (minimalizacji utrudnien w ruchu).

3.13. Krawedz robot od strony pasa ruchu musi by¢ wydzielona urzadzeniami
bezpieczenstwa ruchu drogowego. W przypadku koniecznosci oznakowania krawedzi
utworzonej poprzez wykop wykonany rownolegle do drogi, zaleca sie dodatkowe
zastosowanie linii krawedziowej oraz odpowiednio dobranych drogowych barier
ochronnych réwniez w przypadku, gdy przy jezdni wystepuje inna niepodatna przeszkoda,
mogaca stwarza¢ zagrozenie bezpieczenstwa ruchu drogowego, wymagajaca
zabezpieczenia barierg ochronng taka jak np. $cianka szczelna, podpora realizowanego
obiektu etc.

3.14. Kazdorazowo nalezy wymaga¢ wyznaczenia strefy zapewniajacej mozliwosé
czyszczenia kot pojazdow wyjezdzajacych z placu budowy na droge.

3.15. Fale s$wietlng stosuje sie miedzy innymi do wyznaczenia granicy obszaru
prowadzonych robdt w pasie drogowym. Tworzg jg tablice kierujace typu U-21
z umieszczonymi nad nimi $wiattami ostrzegawczymi U-35 koloru zo6ttego. Tablice
kierujace powinny by¢ ustawione w odlegtosci maksymalnie co 5,00 m o skosie od 1:5 do
1:20. Swiatta U-35 tworzace efekt fali $wietlnej spetniajace norme PN-EN 12352, przy
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normalnej przejrzystosci powietrza powinny by¢ widoczne z odlegtosci co najmniej 250 m
oraz zapalac sie i gasngc z czestotliwoscig 90 + 30 cykli na minute o podziale cyklu 1:1.

3.16. Pojazdy przystosowane do wykonywania robét na drodze (prac porzadkowych,
remontow, itp.) powinny by¢ wyposazone w:

1) lampe ostrzegawczg ze Swiattem Zzottym btyskowym spetniajacqa norme PN-EN
12352,

2) tablice U-26a lub U-26b, umieszczong z tytu pojazdu.

3.17. Na drogach klasy A i S oraz GP dwujezdniowych stosuje sie pojazdy, w tym
przyczepki, zabezpieczajgce pracownikow wyposazone w elementy energochtonne lub
urzgdzenia rownowazne, zamontowane na nich lub doczepione jako przyczepki posiadajace
odpowiednig ocene techniczng wystawiong w kraju producenta przez akredytowang
jednostke badawcza uznang w UE. Urzadzenia te nalezy stosowac¢ w miejscach lokalizacji
pojazdow zabezpieczajacych najblizszych obszarowi robdt (z wylaczeniem drég
jednojezdniowych oraz drég dwujezdniowych w obszarach zabudowanych).

3.18 Na czas wdrazania oraz usuwania oznakowania i urzadzen brd nalezy stosowac
pojazdy zabezpieczajace okreslone w pkt 3.17.

3.19. Kierunek grotu ,strzatki” na tablicach U-26 synchronizuje sie ze znakiem C-9
poprzez elektryczne sterowanie pilotem. Przyczepy z poduszkami zderzeniowymi nalezy
montowac zgodnie z instrukcjg producenta.

3.20. Stosowanie tablic ,przejscie druga strong ulicy/drogi” mozliwe jest, jesli po
drugiej stronie wystepuje chodnik (ruch pieszych zgodnie z prawem o ruchu drogowym) -
w przeciwnym razie na dtugosci odcinka robdét nalezy zabezpieczy¢ po drugiej stronie ruch
pieszych (np. tymczasowy chodnik, wygrodzenie pobocza dla pieszych, itp.)

Przy stosowaniu ruchu wahadtowego nalezy przy kierowaniu ruchem uwzgledni¢ ruch
pieszych.

Dla robét dtugotrwajacych przy przerwaniu istniejacego ciggu chodnika dla zabezpieczenia
ruchu pieszych nalezy wykona¢ bezpieczne rozwigzania dla pieszych (np. chodnik

tymczasowy).

3.21. Tablice i znaki zmiennej tresci (VMS) mozna stosowacé w zaleznosci od sytuacji
(np. w porze nocnej) pod warunkiem, ze bedgq one spetnia¢ parametry okreslone
w rozporzadzeniu, o ktérym jest mowa w pkt 1 poz. 2.

3.22. Z wykazanych na typowych schematach organizacji ruchu niniejszego
Katalogu mozliwosciach zastosowania alternatywnych urzadzen zabezpieczajacych, nalezy
przekresli¢ te, ktdére nie zostang zastosowane.

3.23. W przypadku wystepowania alternatywnego sposobu odwotania ograniczen
dotyczacych znakow zakazu, nalezy na schemacie zaznaczy¢ (okresli¢) zastosowane
rozwigzanie.

3.24. Kazda zastosowana typowa, zatwierdzona przez organ zarzadzajacy ruchem,
organizacja ruchu wg niniejszego Katalogu musi by¢ uprzednio zgtoszona przez jednostke
wprowadzajacg organizacje ruchu (np. zarzadca drogi) do wifasciwego organu
zarzadzajacego ruchem oraz witasciwego komendanta Policji, na co najmniej 24 godziny
wczesniej w przypadku jednorazowo prowadzonych robdt zwigzanych z utrzymaniem drogi
niewymagajacych catkowitego zamkniecia jezdni dla ruchu pojazdéw samochodowych,
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ktore wymagajq zmian w organizacji ruchu wytacznie w czasie wykonywania czynnosci
i 7 dni wczesniej przed rozpoczeciem robot pozostatych.

3.25. W zgtoszeniu nalezy podac informacje, zgodnie z formularzem zgtoszenia
wprowadzenia zmiany organizacji ruchu okreslonym w zatgczniku nr 1 do niniejszego
Katalogu.

3.26. W przypadku koniecznosci zastosowania organizacji ruchu nieprzewidzianej
w niniejszym Katalogu, nalezy opracowac¢ indywidualny projekt organizacji ruchu
i zatwierdzi¢ zgodnie z obowigzujacym rozporzadzeniem, o ktérym mowa w pkt 1 poz. 3.

3.27. Dla drég dwujezdniowych, w razie koniecznosci przeniesienia na czas robot
ruchu z jednej jezdni na drugg, a tym samym koniecznosci poprowadzenia ruchu w obydwu
kierunkach jedng jezdnig, nalezy przewidzie¢ ewentualng koniecznosé¢ fizycznego
rozdzielenia przeciwnych kierunkdéw ruchu przy uzyciu separatoréw ruchu U-25a/b/c
z tablicami kierujgcymi U-21a/b lub barier ochronnych, w szczegdlnosci dla drog klas Ai S,
spetniajagcych wymogi dla tymczasowych barier ochronnych o niskim poziomie
powstrzymywania T1, T2, T3 okreslonych w normie PN EN-1317 ustawionych zgodnie
Z rozporzadzeniem, o ktérym mowa w pkt 1 poz. 2.

4. Regulacje przejsciowe

Stosowanie pojazdéw lub urzadzen, o ktérych mowa w pkt 3.17, , nie jest
obowigzkowe wytacznie do dnia 31 grudnia 2022 r.



Dziennik Urzgdowy Generalnej Dyrekcji Drog Krajowych i Autestiad

Zatacznik nr 1

Formularz zgloszenia wprowadzenia zmiany organizacji ruchu.

Whnioskodawca / Wykonawca

Generalna Dyrekcja Drog

Krajowych i Autostrad Oddziat

(miasto)

Komenda Wojewddzka Policji w

Wydziat Ruchu Drogowego

Ul e

............... (kod) .....cccceeeeueeeee.. (mMiasto)

faks: e,

GDDKIA O/... REJON W ......ccoeiiiiiiiiieeeee e
UL s

............... (kod) .ccccveiivieiieeen. (Miasto)

faKS: oo

Komenda ........covrirunununnnns *Policji W ceeveirrrananas

(*Powiatowa, Miejska)

Ul e

1. Zgtoszenie wprowadzenia zmiany organizacji ruchu

Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegdtowych warunkdw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad

tym zarzadzaniem (Dz. U. 2017 poz.

784).

oraz klauzulg rozpatrzenia projektu

czasowej/statej** organizacji ruchu nr ewidencyjny:

GDDKIA-O.......coeneee z dnia

0 nazwie

(Miejscowos¢, data)

(podpis Wnioskodawcy / Wykonawcy)

Poz. 18
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2. Zgloszenie odbioru zmiany organizacji ruchu

Miejsce realizacji robét: droga krajowa nr ................... , Miejscowosc

odcinek: od km .....ccooeviiiiiiiini, doKm oo

Proponowana data i godzina odbioru oznakowania: .......ccccccveeniiieinnne. 20..... rok, godz
Imie i nazwisko osoby odpowiedzialnej za oznakowanie .........cccccceeveecieccec e, tel

Oswiadczam, ze zapoznatem sie z ,,0gdélnymi warunkami wprowadzenia zmian organizacji
ruchu” - strona nr 2 niniejszego zgtoszenia

(Miejscowos¢, data) (podpis Wnioskodawcy /
Wykonawcy)
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3. Zgloszenie przywrodcenia stalej organizacji ruchu

Zgtaszam przywrdcenie statej organizacji ruchu.

Miejsce odbioru oznakowania:

Proponowana data i godzina odbioru oznakowania: .........cccccceeeeeieenennne. 20..... rok, godz
Imie i nazwisko osoby odpowiedzialnej za oznakowanie .........cccccceeeeevieccee e, tel
(Miejscowos¢, data) (podpis Wnioskodawcy / Wykonawcy)

**- niepotrzebne skresli¢
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~0golne warunki wprowadzenia zmian organizacji ruchu”

1.1. Znaki nalezy wykonac i ustawi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury
z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczego6towych warunkéw technicznych dla znakéw
i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach (Dz. U. 2019 poz. 2311,z 2020 r. poz. 862 oraz z 2021 r. poz.
438 i 2066).

1.2. Warunkiem wprowadzenia zmiany organizacji ruchu jest:
a) brak sprzeciwu ze strony organu zarzadzajacego ruchem

b) dokonanie odbioru technicznego oznakowania i urzadzen bezpieczefnstwa ruchu
drogowego w obecnosci: przedstawiciela Wykonawcy oraz przedstawiciela Rejonu
Generalnej Dyrekcji Drog Krajowych i Autostrad witasciwego dla danej drogi, ktéry dokona
protokolarnego odbioru ustawionego oznakowania wg ,Protokotu odbioru czasowej/statej
organizacji ruchu”. Protokdt odbioru stanowi integralng czes$¢ projektu czasowej/statej
organizacji ruchu.

1.3. Niezgtoszenie faktu wprowadzenia zmian w istniejacej organizacji ruchu
drogowego oraz brak odbioru oznakowania potwierdzonego protokotem,
traktowane jest jako wykroczenie przeciw bezpieczenstwu i porzadkowi
w komunikacji i bedzie ono zgtaszane stuzbom Policji. Ponadto zgodnie z art. 84
ustawy z dnia 20 maja 1971 r. ,,Kodeks wykroczen” (Dz. U. z 2019 r. poz. 821,
z p6zn. zm.) ,kto wbrew obowigzkowi nie oznacza w sposéb odpowiadajacy
wymaganiom i latwo dostrzegalny, zaré6wno w dzien, jak i w porze nocnej,
jakiejkolwiek przeszkody w ruchu drogowym, urzadzenia lub przedmiotu
znajdujacych sie na drodze lub tez miejsca prowadzonych robét, jezeli to moze
zagrozi¢ bezpieczenstwu ruchu albo utrudni¢ ruch na drodze, podlega karze
aresztu albo grzywny”. Ponadto zgodnie z art. 85 §1 ww. ustawy ,Kto
samowolnie ustawia, niszczy, uszkadza, usuwa, wiacza lub wytacza znak, sygnat,
urzadzenie ostrzegawcze lub zabezpieczajace albo zmienia ich potozenie,
zastania je lub czyni niewidocznymi, podlega karze aresztu, ograniczenia
wolnosci albo grzywny”.

1.4. W przypadku catkowitego zamkniecia drogi i koniecznosci wprowadzania objazdéw
o zakresie i terminie wprowadzanych zmian w obowigzujgcej organizacji ruchu nalezy
powiadomic stuzby ratownictwa (pogotowie ratunkowe, straz pozarng) oraz przewoznikdw,
komunikacje publiczng itp.

1.5. W trakcie prowadzenia robot nalezy zachowac¢ mozliwosé dojazdow i dojs¢, w tym
szczegolnie stuzb ratowniczych i komunalnych, do posesji oraz obiektéw objetych zakresem
robot (o terminach i zakresie wprowadzanych ograniczen w ruchu kotowym wraz
z podaniem wprowadzanych mozliwosci dojazdu powiadomi¢ administratoréw budynkoéw
i posesji w strefie robdt).

1.6. Jednostka prowadzaca roboty w pasie drogowym zobowigzana jest do utrzymania
w nalezytym stanie zastosowanych urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego
i oznakowania.

1.7. Zabezpieczenie i oznakowanie miejsca robot prowadzonych w pasie drogowym winno
zapewnia¢ bezpieczenstwo uczestnikom ruchu drogowego oraz osobom wykonujgcym
roboty.

1.8. W przypadku wprowadzania czasowej zmiany organizacji ruchu znaki nalezy
umieszcza¢ w sposdb nienaruszajacy istniejacej nawierzchni chodnikdéw i jezdni.
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Zatacznik nr 2

Rysunki i konstrukcje tablic.

Tablice typu F-21 do redukcji paséw ruchu

IR
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Konstrukcje tablic typu F-21 do redukcji pasoéw ruchu

200

1960

1270

1220

1630
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Tablica wczesnie ostrzegajaca U-27

R30 2x0300

L Qx_ / ]

I\

775

600

2500

980

1500
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Tab.1

Tab.2

Tab.3

Tablice kierujace pieszych

Przejscie druga
strong ulicy

102

102

Przejscie druga
strong drogi

102

102

_Jo.

_Jo

Tab.4

Tab.5

Do przejscia
dla pieszych -%*

12

102

125

Do przejscia| :
ﬂ dla pieszych| ¢

102

~

Przejscie sasiednim
chodnikiem

102

102

-
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Zatacznik nr 3

Schematy oznakowania.
Spis rysunkow
I. Roboty szybko postepujace

Rys. I.1 Autostrada o przekroju 2x3 - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. 1.2 Autostrada o przekroju 2x3 - zajecie prawego pasa ruchu

Rys. 1.3 Autostrada o przekroju 2x2 - zajecie pasa awaryjnego

Rys. 1.4 Autostrada o przekroju 2x2 - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. 1.5 Autostrada o przekroju 2x2 - zajecie prawego pasa ruchu

Rys. 1.6 Droga ekspresowa o przekroju 2x3 - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. 1.7 Droga ekspresowa o przekroju 2x3 - zajecie prawego pasa ruchu

Rys. 1.8 Droga ekspresowa o przekroju 2x2 - zajecie pasa awaryjnego

Rys. 1.9 Droga ekspresowa o przekroju 2x2 - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. 1.10 Droga ekspresowa o przekroju 2x2 - zajecie prawego pasa ruchu

Rys. I.11 Droga o przekroju 2x2 w obszarze niezabudowanym - zajecie pobocza

Rys. I.12 Droga o przekroju 2x2 w obszarze niezabudowanym - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. 1.13 Droga o przekroju 2x2 w obszarze niezabudowanym - zajecie prawego pasa
ruchu

Rys. 1.14 Droga o przekroju 2x2 w obszarze zabudowanym - zajecie pobocza

Rys. 1.15 Droga o przekroju 2x2 w obszarze zabudowanym - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. 1.16 Droga o przekroju 2x2 w obszarze zabudowanym - zajecie prawego pasa ruchu

Rys. 1.17 Droga o przekroju 1x2 w obszarze niezabudowanym - zajecie pobocza/chodnika
oraz czesci pasa ruchu

Rys. I.18 Droga o przekroju 1x2 w obszarze niezabudowanym - zajecie pasa ruchu

Rys. 1.19 Droga o przekroju 1x2 w obszarze zabudowanym - zajecie pobocza/chodnika
oraz czesci pasa ruchu

Rys. I.20 Droga o przekroju 1x2 w obszarze zabudowanym - zajecie pasa ruchu

II. Odnowa oznakowania poziomego

Rys. II.1 Autostrada o przekroju 2x3 - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. II.2 Autostrada o przekroju 2x3 - zajecie prawego pasa ruchu

Rys. I1.3 Autostrada o przekroju 2x2 - zajecie pasa awaryjnego

Rys. I1.4 Autostrada o przekroju 2x2 - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. II.5 Autostrada o przekroju 2x2 - zajecie prawego pasa ruchu

Rys. I1.6 Droga ekspresowa o przekroju 2x3 - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. I1.7 Droga ekspresowa o przekroju 2x3 - zajecie prawego pasa ruchu
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Rys. I1.8 Droga ekspresowa o przekroju 2x2 - zajecie pasa awaryjnego

Rys. I1.9 Droga ekspresowa o przekroju 2x2 - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. II.10 Droga ekspresowa o przekroju 2x2 - zajecie prawego pasa ruchu

Rys. I1.11 Droga o przekroju 2x2 w obszarze niezabudowanym - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. II.12 Droga o przekroju 2x2 w obszarze niezabudowanym - zajecie prawego pasa
ruchu

Rys. II1.13 Droga o przekroju 2x2 w obszarze zabudowanym - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. I1.14 Droga o przekroju 2x2 w obszarze zabudowanym - zajecie prawego pasa ruchu

Rys. II.15 Droga o przekroju 1x2 w obszarze niezabudowanym - zajecie pasa ruchu

Rys. I1.16 Droga o przekroju 1x2 w obszarze niezabudowanym - odnowa oznakowania
w osi jezdni

Rys. I1.17 Droga o przekroju 1x2 w obszarze zabudowanym - zajecie pasa ruchu

Rys. I1.18 Droga o przekroju 1x2 w obszarze zabudowanym - odnowa oznakowania w osi

jezdni

III. Roboty krétko trwajace

Rys. III.1 Autostrada o przekroju 2x3 - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. III.2 Autostrada o przekroju 2x3 - zajecie prawego pasa ruchu

Rys. III.3 Autostrada o przekroju 2x3 - zajecie srodkowego pasa ruchu

Rys. II1.4 Autostrada o przekroju 2x2 - zajecie pasa awaryjnego

Rys. III.5 Autostrada o przekroju 2x2 - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. II1.6 Autostrada o przekroju 2x2 - zajecie prawego pasa ruchu

Rys. II1.7 Autostrada o przekroju 2x2 — zajecie pasa wytaczania

Rys. II1.8 Autostrada o przekroju 2x2 - zajecie pasa wiaczania

Rys. II1.9 Droga ekspresowa o przekroju 2x3 - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. II1.10 Droga ekspresowa o przekroju 2x3 - zajecie prawego pasa ruchu

Rys. III.11 Droga ekspresowa o przekroju 2x3 - zajecie $rodkowego pasa ruchu

Rys. II1.12 Droga ekspresowa o przekroju 2x2 - zajecie pasa awaryjnego

Rys. II1.13 Droga ekspresowa o przekroju 2x2 - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. II1.14 Droga ekspresowa o przekroju 2x2 - zajecie prawego pasa ruchu

Rys.III.15 Autostrada, droga ekspresowa o przekroju 2x2 - awaryjne zabezpieczenie
pojazdu na pasie awaryjnym

Rys.III.16 Droga ekspresowa o przekroju 2x2 - zajecie pasa wytaczania

Rys.III.17 Droga ekspresowa o przekroju 2x2 - zajecie pasa witgczania

Rys. II1.18 Droga o przekroju 2x2 w obszarze niezabudowanym - zajecie pobocza

Rys. III.19 Droga o przekroju 2x2 w obszarze niezabudowanym - zajecie lewego pasa

ruchu
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Rys. II1.20 Droga o przekroju 2x2 w obszarze niezabudowanym - zajecie prawego pasa
ruchu

Rys. II1.21 Droga o przekroju 2x2 w obszarze zabudowanym - zajecie pobocza

Rys. II1.22 Droga o przekroju 2x2 w obszarze zabudowanym - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. II1.23 Droga o przekroju 2x2 w obszarze zabudowanym - zajecie prawego pasa ruchu

Rys. III.24 Droga o przekroju 1x2 w obszarze niezabudowanym - zajecie pobocza/chodnika
oraz czesci pasa ruchu

Rys. III.25 Droga o przekroju 1x2 w obszarze niezabudowanym - zajecie pobocza/chodnika
oraz pasa ruchu

Rys. II1.26 Droga o przekroju 1x2 w obszarze zabudowanym - zajecie pobocza/chodnika
oraz czesci pasa ruchu

Rys. II1.27 Droga o przekroju 1x2 w obszarze zabudowanym - zajecie pobocza/chodnika

oraz pasa ruchu

IV. Roboty diugo trwajace

Rys. IV.1 Autostrada o przekroju 2x3 - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. IV.2 Autostrada o przekroju 2x3 - zajecie prawego pasa ruchu

Rys. IV.3 Autostrada o przekroju 2x3 - zajecie srodkowego pasa ruchu

Rys. IV.4 Autostrada o przekroju 2x2 - zajecie pasa awaryjnego

Rys. IV.5 Autostrada o przekroju 2x2 - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. IV.6 Autostrada o przekroju 2x2 - zajecie prawego pasa ruchu

Rys. IV.7 Autostrada o przekroju 2x2 — zamkniecie jednej jezdni

Rys. IV.8 Droga ekspresowa o przekroju 2x3 - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. IV.9 Droga ekspresowa o przekroju 2x3 - zajecie prawego pasa ruchu

Rys. IV.10 Droga ekspresowa o przekroju 2x3 - zajecie srodkowego pasa ruchu

Rys. IV.11 Droga ekspresowa o przekroju 2x2 - zajecie pasa awaryjnego

Rys. IV.12 Droga ekspresowa o przekroju 2x2 - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. IV.13 Droga ekspresowa o przekroju 2x2 - zajecie prawego pasa ruchu

Rys. IV.14 Droga ekspresowa o przekroju 2x2 — zamkniecie jednej jezdni

Rys. IV.15 Droga o przekroju 2x2 w obszarze niezabudowanym - zajecie lewego pasa
ruchu

Rys. IV.16 Droga o przekroju 2x2 w obszarze niezabudowanym - zajecie prawego pasa
ruchu

Rys. IV.17 Droga o przekroju 2x2 w obszarze niezabudowanym - zamkniecie jednej jezdni

Rys. IV.18 Droga o przekroju 2x2 w obszarze zabudowanym - zajecie lewego pasa ruchu

Rys. IV.19 Droga o przekroju 2x2 w obszarze zabudowanym - zajecie prawego pasa ruchu

Rys. IV.20 Droga o przekroju 2x2 w obszarze zabudowanym - zamkniecie jednej jezdni
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Rys. IV.21 Droga o przekroju 1x2 w obszarze niezabudowanym - zajecie pobocza/chodnika
oraz czesci pasa ruchu

Rys. IV.22 Droga o przekroju 1x2 w obszarze niezabudowanym - zajecie pobocza/chodnika
oraz pasa ruchu

Rys. IV.23 Droga o przekroju 1x2 w obszarze niezabudowanym - zamkniecie drogi

Rys. IV.24 Droga o przekroju 1x2 w obszarze zabudowanym - zajecie pobocza/chodnika
oraz czesci pasa ruchu

Rys. IV.25 Droga o przekroju 1x2 w obszarze zabudowanym - zajecie pobocza/chodnika
oraz pasa ruchu

Rys. IV.26 Droga o przekroju 1x2 w obszarze zabudowanym - zamkniecie drogi.



Dziennik Urzgdowy Generalnej Dyrekcji Drog Krajowych i Autostrad -23- Poz. 18

rys. 1.1 Roboty szybko postepujgce, zajecie lewego pasa ruchu
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rys. 1.2 Roboty szybko postepujgce, zajecie prawego pasa ruchu
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rys. 1.3 Roboty szybko postepujgce, zajecie pasa awaryjnego

Pas awaryjny
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rys. 1.4 Roboty szybko postepujgce, zajecie lewego pasa ruchu

Pas awaryjny
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rys. 1.5 Roboty szybko postepujgce, zajecie prawego pasa ruchu

Pas awaryjny
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rys. 1.6 Roboty szybko postepujgce, zajecie lewego pasa ruchu
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rys. 1.7 Roboty szybko postepujace, zajecie prawego pasa ruchu
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rys. 1.8 Roboty szybko postepujgce, zajecie pasa awaryjnego
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rys. 1.9 Roboty szybko postepujgce, zajecie lewego pasa ruchu
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rys. 1.10 Roboty szybko postepujgce, zajecie prawego pasa ruchu
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rys. 1.11 Roboty szybko postepujace, zajecie pobocza
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rys. 1.12 Roboty szybko postepujgce, zajecie lewego pasa ruchu
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rys. .13 Roboty szybko postepujgce, zajecie prawego pasa ruchu
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rys. 1.14 Roboty szybko postepujace, zajecie pobocza
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rys. 1.15 Roboty szybko postepujace, zajecie lewego pasa ruchu
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rys. 1.16 Roboty szybko postepujgce, zajecie prawego pasa ruchu
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rys. 1.17 Roboty szybko postepujace, zajecie pobocza/chodnika oraz czesci pasa ruchu
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- w przypadku robot wykonywanych recznie maksymalny zakres robot 1000 m

Droga o przekroju 1x2 V=90 km/h (obszar niezabudowany)
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rys. 1.18 Roboty szybko postepujgce, zajecie pasa ruchu
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- kazdorazowo po wprowadzeniu ruchu wahadtowego wymaga sie recznego
kierowania ruchem przez osoby posiadajgce stosowne uprawnienie
- maksymalna diugo$¢ odcinka z ruchem wahadtowym 500 m
- w przypadku robot wykonywanych recznie maksymalny zakres robot 1000 m

Droga o przekroju 1x2 V=90 km/h (obszar niezabudowany)
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rys. 1.19 Roboty szybko postepujgce, zajecie pobocza/chodnika oraz czesci pasa ruchu
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Droga o przekroju 1x2 V=50 km/h (obszar zabudowany)
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rys. 1.20 Roboty szybko postepujace, zajecie pasa ruchu
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rys. II.1 Odnowa oznakowania poziomego, prace szybko postepujgce, zajecie lewego pasa ruchu
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rys. [1.2 Odnowa oznakowania poziomego, prace szybko postepujgce, zajecie prawego pasa ruchu
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rys. 11.3 Odnowa oznakowania poziomego, prace szybko postepujgce, zajecie pasa awaryjnego
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rys. Il.4 Odnowa oznakowania poziomego, prace szybko postepujgce, zajecie lewego pasa ruchu
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rys. I1.5 Odnowa oznakowania poziomego, prace szybko postepujgce, zajecie prawego pasa ruchu
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rys. [1.6 Odnowa oznakowania poziomego, prace szybko postepujgce, zajecie lewego pasa ruchu
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rys. II.7 Odnowa oznakowania poziomego, prace szybko postepujgce, zajecie prawego pasa rcuhu
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rys. I1.8 Odnowa oznakowania poziomego, prace szybko postepujgce, zajecie pasa awaryjnego
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rys. 11.9 Odnowa oznakowania poziomego, prace szybko postepujgce, zajecie lewego pasa ruchu
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rys. 11.10 Odnowa oznakowania poziomego, prace szybko postepujgce, zajecie prawego pasa rcuhu
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rys. II.11 Odnowa oznakowania poziomego, prace szybko postepujgce, zajecie lewego pasa ruchu
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Droga o przekroju 2x2 V=100 km/h (obszar niezabudowany)
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rys. [1.12 Odnowa oznakowania poziomego, prace szybko postepujgce, zajecie prawego pasa ruchu
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Droga o przekroju 2x2 V=100 km/h (obszar niezabudowany)
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rys. 11.13 Odnowa oznakowania poziomego, prace szybko postepujgce, zajecie lewego pasa ruchu
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rys. I1.14 Odnowa oznakowania poziomego, prace szybko postepujgce, zajecie prawego pasa ruchu
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rys. 11.15 Odnowa oznakowania poziomego, prace szybko postepujgce, zajecie pasa ruchu
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- ruch pojazdéw ma by¢ kierowany przez uprawnionych do tego pracownikow
- maksymalna dtugos¢ odcinka z ruchem wahadtowym 500 m

Droga o przekroju 1x2 V=90 km/h (obszar niezabudowany)
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rys. [1.16 Odnowa oznakowania poziomego w osi jezdni, prace szybko postepujgce
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Droga o przekroju 1x2 V=90 km/h (obszar niezabudowany)
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rys. I1.17 Odnowa oznakowania poziomego, prace szybko postepujgce, zajecie pasa ruchu
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- ruch pojazdéw ma by¢ kierowany przez uprawnionych do tego pracownikow
- maksymalna dtugosc¢ odcinka z ruchem wahadtowym 500m

Droga o przekroju 1x2 V=50 km/h (obszar zabudowany)
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rys. 11.18 Odnowa oznakowania poziomego w osi jezdni, prace szybko postepujgce
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Droga o przekroju 1x2 V=50 km/h (obszar zabudowany)
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rys. 11l.1 Roboty krétko trwajgce, zajecie lewego pasa ruchu
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rys. lll.2 Roboty krétko trwajgce, zajecie prawego pasa ruchu
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rys. 1l1.3 Roboty krotko trwajgce, zajecie srodkowego pasa ruchu
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Jezeli przed robotami nie wystepuje VMS na bramownicy, na ktérym
mozliwe jest wyswietlenie inf. o ewentualnych utrudnieniach i za ile
kilometrow nalezy zastosowacVMS mobilny wyswietlajgcy takie inf.
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rys. l1l.4 Roboty krotko trwajgce, zajecie pasa awaryjnego
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rys. 1.5 Roboty krétko trwajgce, zajecie lewego pasa ruchu

Pas awaryjny

T

——

zakres robét - max 500 m

Pas dzielacy

100-200 m

SEaE

20 m as awaryjny

pzelod

Aob[ezoa!qué

Autostrada V=140 km/h

EMOIUSZIOPZ BYZSNPOd ¢—[ =

> 1»

egz-N

N\

Koklezoaidzagez
pzelod
wpz ooLz-n

ve-g




Dziennik Urzgdowy Generalnej Dyrekcji Drog Krajowych i Autostrad — 66— Poz. 18

rys. lll.6 Roboty krétko trwajgce, zajecie prawego pasa ruchu
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Jezeli przed robotami nie wystepuje VMS na bramownicy, na ktorym
mozliwe jest wyswietlenie inf. o ewentualnych utrudnieniach i za ile
kilometrow nalezy zastosowaé VMS mobilny wyswietlajacy takie inf.

Autostrada V=140 km/h
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rys. llIl.7 Roboty krétko trwajgce, zajecie pasa wytgczenia
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rys. 111.8 Roboty krétko trwajgce, zajecie pasa witgczenia
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rys. 111.9 Roboty krotko trwajgce, zajecie lewego pasa ruchu
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rys. l11.10 Roboty krétko trwajgce, zajecie prawego pasa ruchu
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rys. 111.11 Roboty krétko trwajgce, zajecie srodkowego pasa ruchu
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UWAGA!
Jezeli przed robotami nie wystepuje VMS na bramownicy, na ktorym
mozliwe jest wyswietlenie inf. o ewentualnych utrudnieniach i za ile

Droga ekspresowa V=120 km/h 2x3 kilometréw nalezy zastosowaé VMS mobilny wyswietlajacy takie inf.
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rys. 111.12 Roboty krétko trwajgce, zajecie pasa awaryjnego
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rys. l11.13 Roboty krétko trwajgce, zajecie lewego pasa ruchu
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rys. 111.14 Roboty krotko trwajgce, zajecie prawego pasa ruchu
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Jezeli przed robotami nie wystepuje VMS na bramownicy, na ktérym
mozliwe jest wyswietlenie inf. 0 ewentualnych utrudnieniach i za ile
kilometrow nalezy zastosowaé¢ VMS mobilny wyswietlajgcy takie inf.
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rys. 111.15 Awaryjne zabezpieczenie unieruchomionego pojazdu na pasie awaryjnym
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rys. 1l11.16 Roboty krétko trwajgce, zajecie pasa wytgczenia
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rys. 111.17 Roboty krétko trwajgce, zajecie pasa wigczenia
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rys. 111.18 Roboty krotko trwajace, zajecie pobocza
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rys. l11.19 Roboty krétko trwajgce, zajecie lewego pasa ruchu

pobocze
| —
. 100-120 m | ———
| |
| b \ I I zakres robét - max 500 m p Pas dzielacy |
| ic |
- s
I - I c\o o o I A I
—_—T -
! \ 250 - 300 m | \ 20m |
\ \ pobocze

pzelod

L1
Aob[ezoa!dzeqﬁ

ce-g

Droga o przekroju 2x2 V=100 km/h (obszar niezabudowany)

eMOIUSZISPZ BYZSNPOd ¢—

wpzooe \z-n

ve-g




Dziennik Urzgdowy Generalnej Dyrekcji Drog Krajowych i Autostrad -80—

Poz. 18

rys. 111.20 Roboty krotko trwajace, zajecie prawego pasa ruchu
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rys. 111.21 Roboty krétko trwajgce, zajecie pobocza
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rys. 111.22 Roboty krotko trwajgce, zajecie lewego pasa ruchu
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Droga o przekroju 2x2 V=50 km/h (obszar zabudowany)




Dziennik Urzgdowy Generalnej Dyrekcji Drog Krajowych i Autostrad -83 - Poz. 18

rys. l11.23 Roboty krétko trwajace, zajecie prawego pasa ruchu

pobocze
— _—
—g———
| b zakres robot - max 500 m Pas dzielacy |
I
40-50 m |

! ''—___ 0o o o o o T
c
— W NI
\ \ \ \ pobocze

L —

Koklezoal
wQlL 09 Lg-N

Aoklezosidzaqez
pzelod

E%:EJFE
> N9
o

Droga o przekroju 2x2 V=50 km/h (obszar zabudowany)
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rys. ll1.24 Roboty krétko trwajgce wymagajgce zajecia pobocza/chodnika oraz czesci pasa ruchu
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UWAGA!
-na tablicach ciggtych prowadzacych U-3d zamontowac
Swiatta ostrzegawcze U-35 w kolorze zéttym
- dtugosc¢ odcinka robot nalezy dostosowac do natezenia
i warunkow ruchu
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rys. 111.25 Roboty krotko trwajgce wymagajgce zajecia pobocza/chodnika oraz pasa ruchu
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- na tablicach ciggtych prowadzgcych U-3d zamontowac swiatta
ostrzegawcze U-35 w kolorze zo6ttym
- kazdorazowo po wprowadzeniu ruchu wahadtowego wymaga sie recznego
kierowania ruchem przez osoby posiadajgce stosowne uprawnienie
- w przypadku zajecia jedynie jezdni (brak zajecia pobocza lub chodnika)

nie wprowadzac organizacji ruchu zwigzanej z ruchem pieszych

- dtugosc¢ odcinka robot nalezy dostosowaé do natezenia i warunkéw ruchu
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Droga o przekroju 1x2 V=90 km/h (obszar niezabudowany)
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rys. 111.26 Roboty krétko trwajgce wymagajgce zajecia pobocza/chodnika oraz czesci pasa ruchu
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rys. l11.27 Roboty krétko trwajgce wymagajgce zajecia pobocza/chodnika oraz pasa ruchu
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rys. IV.1 Roboty dtugo trwajgce, zajecie lewego pasa ruchu

Pas awaryjny |
-
e
——————
b b b Pas dzielgcy |
\___100-120m rc |
300m \ "o
400m e

\

20m

\ Pas awaryjny |

»
&
g

/

wQz 0oL2-M

N
o)
o
[¢]
N ©
2.0
[
B
R
QD
Q
<

EMOIUSZISPZ BYZSNPOd ¢—

Autostarda V=140 km/h 2x3




Dziennik Urzgdowy Generalnej Dyrekcji Drog Krajowych i Autostrad -89 - Poz. 18

rys. IV.2 Roboty dtugo trwajgce, zajecie prawego pasa ruchu
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rys. IV.3 Roboty dtugo trwajgce, zajecie srodkowego pasa ruchu
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rys. IV.4 Roboty dtugo trwajgce, zajecie pasa awaryjnego
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rys. IV.5 Roboty diugo trwajgce, zajecie lewego pasa ruchu
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rys. IV.6 Roboty dtugo trwajgce, zajecie prawego pasa ruchu
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rys. IV.7 Roboty diugo trwajgce, zamkniecie jednej jezdni
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- barwa tymczasowego oznakowania poziomego zgodnie z rozporzgdzeniem w sprawie
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rys. IV.8 Roboty dtugo trwajgce, zajecie lewego pasa ruchu
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rys. IV.9 Roboty dtugo trwajgce, zajecie prawego pasa ruchu
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rys. IV.10 Roboty dtugo trwajgce, zajecie sSrodkowego pasa ruchu
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rys. IV.11 Roboty dtugo trwajgce, zajecie pasa awaryjnego
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rys. IV.12 Roboty dtugo trwajgce, zajecie lewego pasa ruchu
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rys. IV.13 Roboty dtugo trwajgce, zajecie prawego pasa ruchu
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rys. IV.14 Roboty diugo trwajgce, zamkniecie jednej jezdni
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szczego6towych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzagdzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach



AutoCAD SHX Text_2
2 km

AutoCAD SHX Text_3
2 km


Dziennik Urzgdowy Generalnej Dyrekcji Drog Krajowych i Autostrad -102 -

Poz. 18

rys. IV.15 Roboty dtugo trwajgce, zajecie lewego pasa ruchu
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rys. IV.16 Roboty dtugo trwajgce, zajecie prawego pasa ruchu
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rys. IV.17 Roboty dtugo trwajgce, zamknigecie jednej jezdni
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- barwa tymczasowego oznakowania poziomego zgodnie z rozporzgdzeniem w sprawie
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rys. IV.18 Roboty dtugo trwajgce, zajecie lewego pasa ruchu
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rys. IV.19 Roboty dtugo trwajgce, zajecie prawego pasa ruchu
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rys. IV.20 Roboty diugo trwajgce, zamkniecie jednej jezdni
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- barwa tymczasowego oznakowania poziomego zgodnie z rozporzgdzeniem w sprawie
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Droga o przekroju 2x2 V=50 km/h (obszar zabudowany)
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rys. IV.21 Roboty dtugo trwajgce wymagajgce zajecia pobocza/chodnika oraz czesci pasa ruchu
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rys. IV.22 Roboty dtugo trwajgce wymagajgce zajecia pobocza/chodnika oraz pasa ruchu
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rys. IV.23 Roboty dtugo trwajgce, zamkniecie drogi
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rys. IV.24 Roboty dtugo trwajgce wymagajgce zajecia pobocza/chodnika oraz czesci pasa ruchu
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rys. IV.25 Roboty dtugo trwajgce wymagajgce zajecia pobocza/chodnika oraz pasa ruchu
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rys. IV.26 Roboty dtugo trwajgce, zamkniecie drogi
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Zalacznik nr 2

KATALOG

typowych schematow oznakowania
pomiarow diagnostycznych, przegladow

gwarancyjnych oraz krotkich prac
utrzymaniowych prowadzonych w pasie

drogowym

Warszawa, lipiec 2022 r.
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1. Postanowienia wstepne

Przedmiotowy Katalog opracowano w oparciu o:

1) rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakdow i sygnatéw drogowych (Dz. U. z 2019 r.
poz. 2310),

2) rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegdtowych warunkdéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdw ich umieszczania drogach
(Dz. U. z 2019 r. poz. 2311,z 2020 r. poz. 862 oraz z 2021 r. poz. 438 i 2066),

3) rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegdtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania

nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. z 2017 r. poz. 784).

2. Cel opracowania
2.1. Niniejszy Katalog sporzadzono na potrzeby wprowadzenia czasowej organizacji
ruchu w trakcie wykonywania dziatan (badan i pomiaréw) przez pracownikéw
Laboratoriow Drogowych Generalnej Dyrekcji Drog Krajowych i Autostrad, zwanej dalej
~GDDKIiA".

2.2. Dziatania wykonywane przez pracownikow Laboratoriéw Drogowych GDDKIA nie sg
typowymi robotami drogowymi. Dziatania posiadajg charakter badan i pomiardéw

drogowych.

2.3. Przedstawione rysunki i schematy w zakresie stosowanych zabezpieczen,
oznakowania drogowego i urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego uwzgledniajg
specyficzny charakter wykonywanych dziatan (w tym w szczegdlnosci: koniecznosci

stosowania specjalistycznego sprzetu).
3. Zasady stosowania oznakowania

3.1. Przewiduje sie wykonywanie dziatan na drogach o klasach: A, S, GP i G oraz
ewentualnie innych elementéw pasa drogowego (dot. m.in. drég zbiorczych,

serwisowych, tacznic).

3.2. Przy wprowadzaniu czasowej organizacji ruchu kazdorazowo nalezy uwzglednié
konieczno$¢ jej dostosowania do lokalnych warunkéw, a takze uwzglednic

funkcjonujace istniejgce oznakowanie drogowe.

3.3. W czesci graficznej niniejszego projektu czasowej organizacji ruchu przedstawiono
schematy czasowej organizacji ruchu planowane do wdrozenia w obrebie typowych

przekrojow drogowych.
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3.4. Przewiduje sie wykonywanie prac (badan) w nastepujacych przypadkach:

3.4.1. TYP 1 - Badania wykonywane w spos6b dynamiczny, w czasie jazdy,

z predkoscia co najmniej 60-90 km/h, bez zatrzymywania pojazdu.
Przyktadowe wykonywane dziatania:

3.4.1.1. Profilografy laserowe - pomiar rownosci/makrotekstury

Pomiary réwnosci podtuznej i kolein i innych parametréw nawierzchni za pomocq
profilograféw sg robotami ciggtymi. Pomiary te wykonywane sa w przekroju pasa ruchu
badanego odcinka drogi podczas jazdy zestawu pomiarowego. Pomiar odbywa sie przy

predkosci 60 - 90 km/h w sposdb ptynny.

Procedura prowadzenia pomiaru wg Wytycznych DSN i innych wytycznych prowadzenia

pomiaréw diagnostycznych.

3.4.1.2. Pomiary szorstkosci I (bez opuszczania pojazdu)

Pomiary witasciwosci przeciwposlizgowych nawierzchni za pomocg urzadzenia
o niepetnej blokadzie kofa sg robotami ciggtymi. Pomiary te wykonywane sg w $ladzie
prawego kota/lewego kota dowolnego pasa ruchu badanego odcinka drogi podczas
ciggtej jazdy zestawu. Pomiar odbywa sie przy predkosci 60 - 90 km/h w zaleznosci

od potrzeb. Nie wystepuje hamowanie co 100 m.

3.4.1.3. Pomiary szorstkosci II (bez opuszczania pojazdu)

Pomiary wtasciwosci przeciwposlizgowych nawierzchni za pomocg urzadzenia o petnej
blokadzie kota sg robotami ciggtymi. Pomiary te wykonywane sg w $ladzie prawego
kota pasa ruchu badanego odcinka drogi podczas jazdy zestawu co 100 m. Pomiar
odbywa sie przy predkosci 60 km/h: hamowanie co 100 m (petna blokada kota

pomiarowego przyczepki). Zestaw praktycznie nie wytraca predkosci.

Procedura prowadzenia pomiaru wg Wytycznych DSN i innych wytycznych prowadzenia

pomiaréw diagnostycznych.

3.4.1.4. Pomiary oznakowania poziomego urzgdzeniem mobilnym.

Pomiary wykonywane przy predkosci przejazdu co najmniej 60 km/h, bez

zatrzymywania pojazdu, bez wysiadania pracownikéw z pojazdu.
Pomiary parametrow oznakowania poziomego za pomocg urzadzenia mobilnego sg
robotami ciggtymi.

3.4.2. TYP 2 - Badania wykonywane w sposob dynamiczny, w czasie jazdy,
z predkoscia 20-60 km/h, bez zatrzymywania pojazdu i wysiadania

pracownikow.
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Przyktadowe wykonywane dziatania:

3.4.2.1. Pomiary szorstkosci I (bez opuszczania pojazdu)

Pomiary wilasciwosci przeciwposlizgowych nawierzchni za pomocg urzadzenia
o niepetnej blokadzie kota sg robotami ciggtymi. Pomiary te wykonywane sg w $ladzie
prawego kota lub lewego kota dowolnego pasa ruchu badanego odcinka drogi podczas
ciggtej jazdy zestawu. Pomiar odbywa sie przy predkosci 20 - 60 km/h w zaleznosci

od potrzeb. Nie wystepuje hamowanie co 100 m.

3.4.2.2. Pomiary specjalne — inwentaryzacja uszkodzen nawierzchni/ pomiar

dtugosci odcinkéw drég (bez opuszczania pojazdu)

Pomiary/inwentaryzacje stanu spekan, ubytkéw i innych uszkodzen oraz pomiary
dtugosci odcinkéw drdég za pomoca specjalistycznych rejestratoréw/dromikéw sg
robotami ciggtymi. Pomiary te wykonywane sga w przekroju pasa ruchu badanego
odcinka drogi podczas jazdy pojazdu. Pomiar odbywa sie przy predkosci 20 - 40 km/h
w sposéb ptynny.

3.4.2.3. Penetroradar — pomiar grubosci warstw konstrukcji nawierzchni (bez

opuszczania pojazdu)

Pomiary grubosci warstw konstrukcji nawierzchni sg robotami ciggtymi. Pomiary

te wykonywane sg w przekroju pasa ruchu badanego odcinka drogi podczas jazdy

zestawu pomiarowego. Pomiar odbywa sie przy predkosci 20 - 60 km/h w sposéb

ptynny.

3.4.3. TYP 3 - Badania wykonywane z zatrzymaniem pojazdu bez wysiadania
pracownikéw, lub przy bardzo niskich predkosciach przejazdu (5-10
km/h).

Przyktadowe wykonywane dziatania:

3.4.3.1. Pomiary ugiec¢ (bez opuszczania pojazdu, z zatrzymaniem pojazdu).

Pomiary ugie¢ sprezystych nawierzchni za pomoca ugieciomierza udarowego
(dynamicznego) sq robotami szybko postepujacymi. Pomiary te bedq wykonywane
w $ladzie prawego kota pasa ruchu w punktach zlokalizowanych w odlegtosci co 25 m
50 m lub 100 m.

Procedura prowadzenia pomiaru wg Wytycznych DSN i innych wytycznych prowadzenia

pomiaréw diagnostycznych.

Czas trwania pomiaru ugie¢ w jednym punkcie: okoto 2 minuty.
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3.4.3.2. Badanie planografem (bez opuszczania pojazdu).

Badanie planografem odbywa sie z predkoscig 5-10 km/hm.

3.44. TYP 4 - Badania wykonywane z zatrzymaniem pojazdu,
z koniecznosciq wysiadania pracownikéw z pojazdu, badania trwaja
powyzej 5 minut w danym miejscu - oznakowanie zgodnie

ze schematami niniejszego zarzadzenia.
Przyktadowe wykonywane dziatania:

3.4.4.1. Odwierty w nawierzchni (prace operatora na jezdni)

Odwierty w nawierzchni sq robotami szybko postepujacymi. Prace sq wykonywane za
pomocg wiertnicy mechanicznej, w $rodku prawego pasa ruchu, w 4 punktach

zlokalizowanych na dtugosci odcinka oraz na wybranych spekaniach poprzecznych.
Roboty na drodze bedg obejmowac:
1)  wykonanie odwiertéw wraz z pobraniem prébek rdzeniowych z nawierzchni

2) uzupetnienie masg na zimo otworéw po odwiertach, zageszczenie masy

przez ubijanie,
3) oczyszczenie szczotkg miejsca po odwiercie
Czas trwania jednego odwiertu wraz z likwidacjg otworu po odwiercie: okoto 30 minut.

3.4.4.2. Pomiary oznakowania poziomego reflektometrem recznym.

Pomiary wykonywane z koniecznoscig zatrzymania pojazdu i wysiadania

pracownikéw z pojazdu w celu wykonania czynnosci na drodze.
4. Uwagi koncowe

4.1. Elementy oznakowania pionowego i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego

nalezy stosowac zgodnie z zatacznikami graficznymi.
4.2. Dziatania nalezy wykonywac wytacznie w warunkach dobrej widocznosci na drodze.

4.3. Wszystkie osoby uczestniczace w pracach (pomiarach, badaniach) musza by¢

bezwzglednie wyposazone w odblaskowe kamizelki i odziez BHP.

4.4. Wszystkie pojazdy w trakcie wykonywania prac na drodze winny mie¢ wigczone
lampy ostrzegawcze. Dopuszcza sie dodatkowo uzywanie znakdw podnoszonych

z dachu pojazdu pomiarowego.

4.5. Przy pomiarach typu 3, (pomiar ugie¢ i planograf, predkos$¢ 5-10 km/h) oraz typu

4 (odwierty, reflektometry reczne), a takze przegladow gwarancyjnych oraz krotkich
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napraw utrzymaniowych (wymagajacych opuszczenia pojazdu na czas do 30 min) na
drogach klasy A i S oraz GP dwujezdniowych nalezy stosowac pojazdy (przyczepki)
zabezpieczajace na pasie ruchu wyposazone w elementy energochtonne lub urzadzenia

rownowazne.

4.6. W celu unikniecia ewentualnych kolizji czasowych organizacji ruchu Laboratoria
Drogowe GDDKIA maja obowigzek informowania na co najmniej 24 godziny przed

rozpoczeciem dziatan wlasciwy Rejon GDDKIA.

4.7. Zawarte w niniejszym Katalogu schematy nie ograniczajg mozliwosci uzycia
dodatkowych urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i pojazdéw do zabezpieczenia
pomiarow drogowych w przypadku, gdy zarzadzajacy ruchem stwierdzi takg
koniecznos$¢ ze wzgledu na natezenie ruchu, jego strukture rodzajowa lub inne czynniki

majace wptyw na bezpieczenstwo ruchu drogowego.

4.8. Niniejsze opracowanie nie zawiera zamknietego i skofnczonego katalogu dziatan
i zachowan na drogach oraz sposobdéw ich oznakowania. W przypadkach, ktérych
opracowanie nie obejmuje sytuacji, ktéra wystgpi na drodze, nalezy opracowac

oddzielny projekt organizacji ruchu.
5. SCHEMATY ORGANIZACII RUCHU:

5.1. Opracowano 18 rysunkéw (schematéw) oznakowania i zabezpieczenia dla

poszczegolnych typdw prowadzonych dziatan.

5.2. Rysunki (schematy) oznakowania i zabezpieczenia dla poszczegdlnych typow

prowadzonych dziatah stanowig zatgcznik do niniejszego katalogu.
6. REGULACJE PRZEJSCIOWE

Stosowanie pojazdéw lub urzadzen okreslonych w pkt 4.5 nie jest obowigzkowe

wytgcznie do dnia 31 grudnia 2022 r.
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Zatacznik

Schematy oznakowania i zabezpieczenia dla poszczegéinych typow
prowadzonych dzialan.

Spis rysunkow

Rys. nr V.1-6 - do oznakowania i zabezpieczenia wykonywanych badan typu 1.

Rys. nrV.7-13iV.15-17 - do oznakowania i zabezpieczenia wykonywanych badan typu
2.

Rys. nrV.7-16i V.18 — do oznakowania i zabezpieczenia wykonywanych badan typu 3.
Rys. nr V.19 - 23 - do oznakowania i zabezpieczenia wykonywanych badan typu 4,
przegladéw gwarancyjnych z opuszczeniem pojazdu do 30 min, napraw
utrzymaniowych z opuszczeniem pojazdu do 30 min

Schemat nr A - oznakowanie pojazdow stuzgcych do wykonywania badan na drogach
krajowych

Schemat nr B - oznakowanie pojazdow stuzgacych do wykonywania badan na drogach
krajowych
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Prawy pas ruchu.

Typ 1) Badania wykonywane w sposob dynamiczny w trakcie jazdy z predkoscig 60km/h - 90km/h.
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rys. V.2

Lewy pas ruchu.

TYP 1) Badania wykonywane w sposob dynamiczny w trakcie jazdy z predkoscig 60km/h - 90km/h.
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rys. V.3
TYP 1) Badania wykonywane w spos6b dynamiczny w trakcie jazdy z predkoscig 60km/h - 90km/h.
Prawy pas ruchu.
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rys. V.4
TYP 1) Badania wykonywane w sposob dynamiczny w trakcie jazdy z predkoscig 60km/h - 90km/h.
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Lewy pas ruchu.

TYP 1) Badania wykonywane w sposob dynamiczny w trakcie jazdy z predkoscig 60km/h - 90km/h.
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rys. V.6
TYP 1) Badania wykonywane w sposob dynamiczny w trakcie jazdy z predkoscig 60km/h - 90km/h.
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rys. V.7

Prawy pas ruchu.

TYP 2) Badania wykonywane w sposob dynamiczny w trakcie jazdy z predkoscig 20km/h - 60km/h.
TYP 3) Badania - zatrzymanie pojazdu bez wysiadania, lub badania przy predkosci 5 - 10km/h.
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-dla TYP-u 3 nmalezy stosowac pojazdy (przyczepy) zabezpieczajgce na
pasie ruchu wyposazone w elementy energochtonne lub urzgdzenia

rownowazne.
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rys. V.8

TYP 2) Badania wykonywane w sposob dynamiczny w trakcie jazdy z predkoscig 20km/h - 60km/h.

TYP 3) Badania - zatrzymanie pojazdu bez wysiadania, lub badania przy predkosci 5-10km/h.
Lewy pas ruchu.
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Autostrada 2x3, Ekspresowa 2x3 UWAGAI

-dla TYP-u 3 nalezy stosowac pojazdy (przyczepy) zabezpieczajgce na pasie
ruchu wyposazone w elementy energochtonne lub urzgdzenia rownowazne.
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Pas awaryjny.

TYP 2) Badania wykonywane w sposob dynamiczny w trakcie jazdy z predkoscig 20km/h - 60km/h.
TYP 3) Badania - zatrzymanie pojazdu bez wysiadania, lub badania przy predkosci 5-10km/h.

Pas awaryjny

——

|

—

Pas dzielacy

Autostrada 2x3, Ekspresowa 2x3

Pas awaryjny

eluepeq
Aoklnuoyim
pzefod
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rys. V.10

TYP 2) Badania wykonywane w sposob dynamiczny w trakcie jazdy z predkoscig 20km/h - 60km/h.

TYP 3) Badania - zatrzymanie pojazdu bez wysiadania, lub badania przy predkosci 5 - 10km/h.
Prawy pas ruchu.

Pas awaryjny
- .
——————
| Pas dzielgcy |
! |
_— ; 350-400m . I 50-60 m I
—— [ ] |
\ Pas awaryjny
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Autostrada 2x2, Ekspresowa 2x2. UWAGA!

-dla TYP 3-u nalezy stosowac pojazdy (przyczepy) zabezpieczajgce na pasie
ruchu wyposazone w elementy energochtonne lub urzgdzenia rownowazne.
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rys. V.11

TYP 2) Badania wykonywane w sposdb dynamiczny w trakcie jazdy z predko$cig 20km/h - 60km/h.

TYP 3) Badania - zatrzymanie pojazdu bez wysiadania, lub badania przy predkosci 5 - 10km/h.
Lewy pas ruchu.

Pas awaryjny
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UWAGA!
-dla TYP-u 3 nalezy stosowac pojazdy (przyczepy) zabezpieczajgce na pasie
ruchu wyposazone w elementy energochtonne lub urzgdzenia rownowazne.

Autostrada 2x2, Ekspresowa 2x2.
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TYP 2) Badania wykonywane w sposob dynamiczny w trakcie jazdy z predkoscig 20km/h - 60km/h.

TYP 3) Badania - zatrzymanie pojazdu bez wysiadania, lub badania przy predkosci 5 - 10km/h.
Pas awaryjny.

Pas awaryjny
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Autostrada 2x2, Ekspresowa 2x2.
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TYP 2) Badania wykonywane w sposob dynamiczny w trakcie jazdy z predkoscig 20km/h - 60km/h.
Prawy pas ruchu.
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Droga G, GP o przekroju 2x2 .
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TYP 3) Badania - zatrzymanie pojazdu bez wysiadania, lub badania przy predkosci 5 - 10km/h.
Prawy pas ruchu.

Pas awaryjny
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—_— 60-100 m
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KokelnuoxAm
pzelod

emolusziopz
eyzsnpod

UWAGA!
-dla TYP-u 3 nalezy stosowac pojazdy (przyczepy) zabezpieczajgce na pasie
ruchu wyposazone w elementy energochtonne lub urzgdzenia rownowazne.

Droga GP o przekroju 2x2.
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rys. V.15

TYP 2) Badania wykonywane w sposob dynamiczny w trakcie jazdy z predkoscig 20km/h - 60km/h.

TYP 3) Badania - zatrzymanie pojazdu bez wysiadania, lub badania przy predkosci 5 - 10km/h.
Lewy pas ruchu.

Pas awaryjny
| .
- -
| | 50-60 m | Pas dzielacy |
. |

| |

)
\ \ Pas awaryjny

eluepeq
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UWAGA!
-dla TYP-u 3 nalezy stosowac pojazdy (przyczepy) zabezpieczajgce na pasie
ruchu wyposazone w elementy energochtonne lub urzgdzenia rownowazne.
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Droga G, GP o przekroju 2x2.
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Pobocze bitumiczne.

TYP 2) Badania wykonywane w sposdb dynamiczny w trakcie jazdy z predko$cig 20km/h - 60km/h.
TYP 3) Badania - zatrzymanie pojazdu bez wysiadania, lub badania przy predkosci 5 - 10km/h.

pobocze

—

—~——

Pas dzielgcy

pobocze

Droga G, GP o przekroju 2x2.

eiuepeq
KoklnuosAm
mejsaz/pzelod




Dziennik Urzgdowy Generalnej Dyrekcji Drog Krajowych i Autostrad - 137 - Poz. 18

rys. V.17
TYP 2) Badania wykonywane w sposob dynamiczny w trakcie jazdy z predkoscig 20km/h - 60km/h.

pobocze/chodnik |

/ pobocze/chodnik

|
—
| .
|

eluepeq
KokelnuoxAm
pzelod

UWAGA!
- W przypadku tworzenia sie zatoréw drogowych, nalezy czasowo

przerwa¢ wykonywanie badan, w celu uptynnienia ruchu.
Droga G, GP o przekroju 1x2
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TYP 3) Badania - zatrzymanie pojazdu bez wysiadania, lub badania przy predkosci 5 - 10km/h.

pobocze/chodnik

pobocze/chodnik

20-50 m (w trakcie jazdy)
5-10m (podc;as zatrzymania zestayvu pojazdow)
|—-

eluepeq

Aab[ezoe!dzeqez
pzelod
AoklnuoyAim
pzelod

ve

UWAGA!

Droga G, GP o przekroju 1x2 przerwac¢ wykonywanie badan, w celu uptynnienia ruchu.

- W przypadku tworzenia sie zatoréw drogowych, nalezy czasowo
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TYP 4) Badania wykonywane z zatrzymaniem pojazdu do 30 min, z koniecznos$cig wysiadania pracownikow.
Przeglady gwarancyjne z zatrzymaniem pojazdu do 30 min z koniecznoscig wysiadania pracownikow
Naprawy utrzymaniowe z zatrzymaniem pojazdu do 30 min z koniecznoscig wysiadania pracownikow.

Pas awaryjny.

Pas awaryjny
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[——

Pas awaryjny

-‘.\.\

Ki»

-4-'-/

aoeud
‘Ape|Bozid
‘eluepeq
KokelnuoxAm
pzelod

amoluewAzin

(_

egz- ﬂ

Autostrada 2x3, 2x2, Ekspresowa 2x3, 2x2
Droga G, GP 2x2

eyzsnpod

UWAGA!
Nalezy stosowac pojazdy (przyczepy) zabezpieczajgce wyposazone w
elementy energochtonne lub urzgdzenia rownowazne.

emolusziopz
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TYP 4) Badania wykonywane z zatrzymaniem pojazdu do 30 min, z koniecznos$cig wysiadania pracownikow.
Przeglady gwarancyjne do 30 min z koniecznoscig wysiadania pracownikow z pojazdu.
Naprawy utrzymaniowe do 30 min z koniecznoscig wysiadania pracownikdéw z pojazdu
Prawy pas ruchu.

Pas awaryjny
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UWAGA!
Nalezy stosowac pojazdy (przyczepy) zabezpieczajgce na pasie ruchu
wyposazone w elementy energochtonne lub urzgdzenia réwnowazne.

Autostrada 2x2, Ekspresowa 2x2.
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TYP 4) Badania wykonywane z zatrzymaniem pojazdu do 30 min, z konieczno$cig wysiadania pracownikéw.
Przeglady gwarancyjne do 30 min z koniecznoscig wysiadania pracownikow z pojazdu.
Naprawy utrzymaniowe do 30 min z koniecznoscig wysiadania pracownikéw z pojazdu
Lewy pas ruchu.
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Autostrada 2x2, Ekspresowa 2x2.

SIUBMOS0)S
31s ezozsndoq

eyzsnpod

UWAGA!
Nalezy stosowac pojazdy (przyczepy) zabezpieczajgce na pasie ruchu
wyposazone w elementy energochtonne lub urzadzenia réwnowazne.

emoluaziapz
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TYP 4) Badania wykonywane z zatrzymaniem pojazdu do 30 min, z koniecznoscig wysiadania pracownikow.
Przeglady gwarancyjne do 30 min z koniecznoscig wysiadania pracownikow z pojazdu.
Naprawy utrzymaniowe do 30 min z koniecznoscig wysiadania pracownikdéw z pojazdu
Prawy pas ruchu.
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UWAGA!
Nalezy stosowac pojazdy (przyczepy) zabezpieczajgce na pasie ruchu
wyposazone w elementy energochtonne lub urzgdzenia réwnowazne.

Droga G, GP o przekroju 2x2 .
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TYP 4) Badania wykonywane z zatrzymaniem pojazdu do 30 min, z konieczno$cig wysiadania
pracownikow.
Przeglady gwarancyjne do 30 min z koniecznoscig wysiadania pracownikow z pojazdu.
Naprawy utrzymaniowe do 30 min z koniecznoscig wysiadania pracownikdéw z pojazdu

Lewy pas ruchu.

Pas awaryjny
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UWAGA!
Nalezy stosowac pojazdy (przyczepy) zabezpieczajgce na pasie ruchu
wyposazone w elementy energochtonne lub urzgdzenia réwnowazne.

emoluaziapz

Droga G, GP o przekroju 2x2.




	Sheets and Views
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-I.1
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-I.2
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-I.3
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-I.4
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-I.5
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-I.6
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-I.7
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-I.8
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-I.9
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-I.10
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-I.11
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-I.12
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-I.13
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-I.14
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-I.15
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-I.16
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-I.17
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-I.18
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-I.19
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-I.20
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-II.1
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-II.2
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-II.3
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-II.4
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-II.5
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-II.6
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-II.7
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-II.8
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-II.9
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-II.10
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-II.11
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-II.12
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-II.13
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-II.14
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-II.15
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-II.16
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-II.17
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-II.18
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.1
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.2
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.3
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.4
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.5
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.6
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.7
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.8
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.9
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.10
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.11
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.12
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.13
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.14
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.15
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.16
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.17
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.18
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.19
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.20
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.21
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.22
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.23
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.24
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.25
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.26
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-III.27
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.1
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.2
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.3
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.4
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.5
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.6
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.7
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.8
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.9
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.10
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.11
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.12
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.13
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.14
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.15
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.16
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.17
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.18
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.19
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.20
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.21
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.22
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.23
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.24
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.25
	GDDKiA schematy oznakowania 28.06.2022 r (część główna + lab z typ4)-IV.26


		2022-07-26T10:27:10+0000
	Polska
	Elwira Agata Syta
	Publikacja w dzienniku urzędowym.




