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Postępowanie prowadzone w trybie podstawowym pn.
„Rozbudowa bazy dydaktycznej ZSCKR w Okszowie poprzez zakup nowych maszyn i urządzeń wyposażonych w rozwiązania rolnictwa 4.0 niezbędnych do realizacji kształcenia w zawodach: technik mechanizacji rolnictwa i agrotroniki, mechanik-operator pojazdów i maszyn rolniczych oraz rolnik - w ramach Inwestycji A1.4.1 Krajowego Planu Odbudowy i Zwiększania Odporności, za realizację której odpowiedzialny jest Minister Rolnictwa i Rozwoju Wsi


Załącznik nr 1 do SWZ (znak sprawy: 4/ZP/ROL/2026)

	Opis wymagań minimalnych określonych przez Zamawiającego
	Parametry techniczne oferowanego sprzętu

	Pielnik ciągnikowy
	

	agregatowany z TUZ ciągnika kategorii 2
	Spełnia/nie spełnia *

	przeznaczony do pielenia 4 lub 6 rzędów kukurydzy rozstawie 75cm
	Ilość pielonych rzędów …………**

	wyposażony w minimum 5 sekcji roboczych z możliwością rozbudowy maszyny do 7 sekcji roboczych w przyszłości i wykonywania pielenia 6 rzędów roślin w rozstawie międzyrzędzi 75cm
	ilość sekcji roboczych ………** z możliwością rozbudowy do ………** sekcji roboczych

	szerokość transportowa maksimum 3m
	szerokość transportowa ………**

	pielnik wyposażony z systemem wizyjny umożliwiający automatyczne naprowadzanie na rzędy
	Spełnia/nie spełnia *

	system wizyjny wyposażony w terminal o przekątnej ekranu minimum 8 cali
	przekątna terminala …………**

	system wizyjny z kamerą obserwującą minimum dwa rzędy rośliny uprawnej
	ilość obserwowanych rzędów …………**

	przesuwanie ramy maszyny zasilane z hydrauliki zewnętrznej ciągnika
	Spełnia/nie spełnia *

	pielnik wyposażony w automatyczną kontrolę sekcji pielących (automatyczne podnoszenie sekcji roboczych)
	Spełnia/nie spełnia *

	kontrola sekcji sterowana z ISOBUS ciągnika
	Spełnia/nie spełnia *

	każda sekcja robocza wyposażona w minimum cztery elementy robocze
	Ilość elementów roboczych na każdej sekcji …………**

	na każdy rząd pielonej rośliny ma przypadać dwie gwiazdy pielące o średnicy minimum 350mm
	średnica gwiazd pielących …………**

	każda gwiazd pieląca zamontowana na własnym równoległoboku przegubowym
	Spełnia/nie spełnia *

	sekcje robocze wyposażone w ekrany osłaniające młode rośliny
	Spełnia/nie spełnia *

	kamera umożliwiająca kontrolę pracy elementów roboczych
	Spełnia/nie spełnia *

	podsiewacz nawozów wyposażony w ilość sekcji wysiewających odpowiadających ilości pielonych rzędów roślin
	Spełnia/nie spełnia *

	podsiewacz nawozów zasilany z instalacji elektrycznej ciągnika o napięciu 12v
	Spełnia/nie spełnia *

	podsiewacz nawozów sterowany przez ISOBUS ciągnika
	Spełnia/nie spełnia *

	podsiewacz umożliwiający automatyczną zmianę dawki nawozu w oparciu o mapy aplikacyjne
	Spełnia/nie spełnia *

	koła prowadzące sekcji roboczych pneumatyczne lub pół pneumatyczne - samoczyszczące
	Typ kół …………**

	pielnik wyposażony w koła kopiujące umożliwiające utrzymanie ramy na odpowiedniej wysokości
	Spełnia/nie spełnia *

	maszyna ma być wyposażona w system ISOBUS zgodny z założeniami rolnictwa 4.0
	Spełnia/nie spełnia *

	maszyna ma współpracować z ciągnikiem wyposażonym w system ISOBUS oraz system telematyczny umożliwiający dwukierunkową wymianę danych w czasie rzeczywistym zgodnie założeniami rolnictwa 4.0
	Spełnia/nie spełnia *

	maszyna fabrycznie nowa – rok produkcji minimum 2025
	Rok produkcji …………**

	dostawa do siedziby zamawiającego
	Spełnia/nie spełnia *

	gwarancja minimum 24 miesiące
	Okres gwarancji …………**

	naprawy gwarancyjne realizowane w siedzibie zamawiającego
	Spełnia/nie spełnia *


* Prawą stronę tabeli, należy wypełnić wykreślając odpowiednio słowa „spełnia” lub „nie spełnia”,
** W przypadku żądania wykazania określonych parametrów/wyposażenia, należy wpisać oferowane 
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