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OBStUGA ZAWORU ZRZUTOWEGO

Kosz Bambi uzywa materialowego
rekawa do kontroli przeplywu wody
z kosza. Dolna czesc¢ r¢kawa
posiada kotnierz mocowany do
okraglego otworu w dnie kosza.
Gorna czesS¢ rekawa jest
splaszczona 1 posiada rOwnomiernie
rozmieszczone po obu stronach
otwory z przeciggni¢tym
sznurkiem. Jeden koniec kazdego
sznurka zakonczony jest podktadka
1 weztem. Kazdy sznurek
przechodzi przez przelotke po
jednej stronie rgkawa, przecina
otwOr 1 przechodzi przez
odpowiednig przelotke po drugiej
stronie kotnierza.




Druga czes$¢ sznurka zataczona jest do
metalowej obrgczy. Obrecz zaczepiona
jest do liny nosne;.

Podczas podnoszenia liny, pocigga ona
obrecz 1 napreza sznurki, kierujac ku
sobie przeciwlegle czesci kolnierza. Po
zlaczeniu si¢ potdwek kotnierza,
gumowa uszczelka zatrzymuje wode.
Po napeieniu kosza, woda naciska na
kotnierz z zewnatrz, zaciesniajgc
uszczelnienie.




Aby zwolni¢ zawor nalezy popuscic
line nosng, co rozluzni sznurki 1
otworzy rekaw. Woda opusci kosz pod
sitg grawitacii.

Re¢kaw wywinie si¢ na zewnatrz dna
kosza. Splaszczona czes¢ rekawa
przybierze ksztatt okregu 1 zwolni cata
zawartos¢ kosza.

Po oprdznieniu wody 1 podciggnigciu
liny, kolnierz wejdzie z powrotem do
wnetrza kosza 1 wroci do pierwotne;j

pozycji.




OBStUGA GLOWICY

Gtowica sterujgca reguluje prace
Zaworu spustowego poprzez
podnoszenie | opuszczanie linki
napinajgcej. Gorny koniec liny jes
przymocowany do dolnego konca
zespotu liny napinajgcej. Gorny
koniec liny napinajgcej jest
przymocowany do zwoju
sprezynowego, ktory nawija line blokwaha:j:v‘v"yfa o
napinajgcg na beben.

szpula sprezynowa —/

cewka
elektromagnetyczna

‘( sprezyny
W s$rodku komory bloku znajduje 59 9 l
sie zespot zapadek. Gdy nie ma ‘ e (L

wody w koszu, beben sprezynowy H J ; \ \ = i
nawija line az do momentu, gdy - ;\'v \-Iﬁ?ﬁfﬁﬁka'ﬁ

dolny koniec zespotu kulowego ~chwak
osiggnie swoj limit na dnie bloku s
wahadfowego.



MOCOWANIE KOSZA

Kosze gasnicze Bambi sg olinowane na
boczny hak tadunkowy. Prawidiowe
zamocowanie jest sygnalizowane, gdy
tabliczka znamionowa na gltowicy
kontrolnej jest skierowana do przodu w
locie. Gwarantuje to, ze balast na
Bambi bedzie skierowany do przodu.




SYSTEM NATYCHMIASTOWEJ GOTOWOSCI (IDS)

System natychmiastowej gotowosci
wykorzystuje mechanizm piasty i1 szprychy do
automatycznego rozszerzania otworu
wlotowego kosza, gdy tylko ciezar kosza
Bambi zostanie przejety przez liny nosne.
Gdy kosz jest pelen, lina zasilajaca system
sygnalizacji otwarcia i linki systemu
sygnalizacji powinny by¢ luzne, poniewaz nie
powinny przenosi¢ zadnego obcigzenia. Ich
zadaniem jest ustawienie mechanizmu piasty i
szprychy w taki sposob, aby trzymaty kosz w
pozycji otwartej.




ZASILACZ POWER PACK

Zasilacz Power Pack to urzadzenie o napieciu 28.8
V, zdolne do ponownego tadowania baterii 1
stuzace do zasilania kosza Bambi Bucket
niezaleznie od zasilania helikoptera.

Plastikowa walizka zawiera niklowo-wodorkowo-
metalowa bateri¢ 1 jej tadowarke. Zasilacz Power
Pack wyposazony jest rowniez w uprzaz do
przycisku zrzutu wody oraz wigzke przewodow do
podtaczenia do kosza oraz wigzke uziemienia do
uziemienia systemu do ptatowca w celu
wyeliminowania gromadzenia si¢ tadunkow
elektrostatycznych. Wszystkie wigzki przewodow
1 kable zasilajgce sg schowane wewnatrz walizki.




START SMIGLOWCA Z KOSZEM
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NAPELNIANIE KOSZA




ZRZUT WODY Z KOSZA DO CELU




LADOWANIE SMIGLOWCA Z KOSZEM




DZIEKUJE ZA UWAGE




