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1. Wymagania ogélne
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot w zakresie remontu pomieszczenia stanowiska kierowania w budynku Komendy Miejskiej PSP
w Krosnie. Specyfikacja zgodna z wytycznymi Inwestora.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1 Ustalenia zawarte w niniejszym dokumencie dotycza prowadzenia
robot okreslonych w Projekcie Wykonawczym stanowigcym cze¢$¢ dokumentéw przetargowych (opis
techniczny oraz rysunki) i obejmuje wykonanie robot budowalnych i instalacyjnych zwigzanych z
zadaniem.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacjg techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem instalacji elektrycznej i obejmuja:

* wymagania wykonawcze,

* wymagania materialowe,

*  technologi¢c montazu,

e transport i roztadunek,

* skladowanie materiatow,

* roboty malarskie,

* wynoszenie i zabezpieczenie mebli,

*  wywo0z gruzu,

* mycie i odkurzanie pomieszczenia po zakonczeniu robdt,

* nadzor i odbiory.

1.4. Ogoblne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowsa. Rodzaje (typy) urzadzen, osprz¢tu i materiatdbw pomocniczych
zastosowanych do wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji
projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajow (typdéw) urzadzen i osprzetu niz
wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem spelnienia parametrow technicznych
urzadzen lub podwyzszenia wczeéniej przewidywanych.

1.5. Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sa zgodne lub réwnowazne z
Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r., a w
przypadku ich braku z normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru.
Okreslenia podstawowe wystepujace w niniejszej Specyfikacji Technicznej przyjeto zgodnie z
okresleniami ujetymi w ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowalne (tj..: Dz.U. 2022r. poz. 1333)
1.6 Nazwy i kody rob6t wg wspolnego stownika zaméwien CPV

Stownik gléwny

4540000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowalnych



SST

45440000-3 Roboty malarskie i szklarskie

4545000-6 Roboty budowalne wykonczeniowe , pozostate

45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
2. SKEADOWANIE MATERIALOW

Sktadowanie materiatdw powinno odbywaé si¢ w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu,
uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wiasciwosci technicznych na skutek wplywu czynnikow
atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowaé¢ wymagania wynikajace ze specjalnych
wlasciwosci materialow oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Nalezy
zastosowac¢ si¢ do zalecen producenta w w/w zakresie. Nalezy zwrocic¢ szczegdlng uwage na warunki
srodowiskowe (wilgotno$¢, temperatura) w jakich sktadowane sa urzadzenia. Wykonawca jest
odpowiedzialny , aby wszystkie materialy , elementy budowalne i urzgdzenia wbudowane, montowane
lub instalowane odpowiadatly wymaganiom okreslonym w art. 10 ustawy Prawo budowlane.

Wykonawca przedstawi Zamawiajacemu szczegdtowe informacje dotyczace, zmawiania
materiatow 1 odpowiednie aprobaty techniczne lub §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez Zamawiajacego. Materialy budowlane muszg spelnia¢ wymagania jakoSciowe
okreslone w Polskich Normach, aprobatach technicznych.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu, na jako$¢ wykonywanych robot.

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach powinny odpowiadac
ogolnie przyjetym wymaganiom, co do ich jako$ci oraz wytrzymato$ci oraz bezpieczenstwa
uzytkowania.

Maszyny, urzadzenia i sprz¢t zmechanizowany uzywane w trakcie wykonywania zadania,
powinny mie¢ ustalone parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami
producenta oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.

Urzadzenia 1 sprzet zmechanizowany podlegajace przepisom o dozorze technicznym,
eksploatowane na budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajace do ich
eksploatacji.

Sprzet 1 narzedzia do wykonywania robdt malarskich. Do wykonywania robo6t malarskich
nalezy stosowac: szczotki o sztywnym wlosiu Iub druciane do czyszczenia podtoza, szpachle i pace
metalowe lub z tworzyw sztucznych, pedzle 1 watki, mieszadla napgdzane wiertarka elektryczng oraz
pojemniki do przygotowania kompozycji sktadnikéw farb, agregaty malarskie ze sprezarkami, drabiny
i rusztowania.

4. SRODKI TRANSPORTU

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materiatow, elementow, konstrukcji urzgdzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju robot
elektrycznych.

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajacy
ich uszkodzeniu.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania elementéw systemu i urzadzen
nalezy przestrzegac zalecen wytworcow. Nalezy zastosowac si¢ do zalecen producenta.
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Srodki transportu do przewozu wyrobéw workowanych powinny umozliwia¢ zabezpieczenie
tych wyrobow przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne.

Trasowanie przewodow elektrycznych nalezy wykona¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku
oraz zapewniajac bezkolizyjnos$¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji winna by¢ przejrzysta, prosta i
dostepna do prawidlowej konserwacji i remontow. Wskazane jest, aby w miare mozliwosci trasa
przebiegata w liniach pionowych i poziomych. Przy trasowaniu ciggéw instalacji nalezy dgzy¢ do jak
najmniejszej liczby skrzyzowan i zblizen z ciagami instalacji elektromagnetycznych i innymi
instalacjami.

Korytka kablowe nalezy mocowaé do uprzednio wykonanych otworéw z osadzonymi kolkami
poprzez przykrecanie. W miejscu zmiany kierunku nalezy wykonac¢ tuk.

Nowe niemalowane tynki powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-8-/B-101.00.
Wszelkie uszkodzenia tynkéw powinny by¢ usunigte prze wypehienie odpowiednig zaprawg i zatarte
do réwnej powierzchni. Powierzchnia tynkoéw powinna by¢ pozbawiona zanieczyszczen (np. kurzu,
rdzy, thuszczu). Tynki malowane uprzednio farbami powinny by¢ oczyszczone odkurzone oraz umyte
wodga. Powtloki z farb powinny by¢ odporna na tarcie na sucho , aksamitno-matowe lub posiadac
nieznaczny potysk jednolitej barwy. Dopuszcza sie chropowato$¢ powtoki odpowiadajaca rodzajowi
faktury pokrywanego podioza. Farby i $rodki gruntujace uzyte do malowania powinny odpowiadaé
normom PN. Bezposrednio przed uzyciem nalezy sprawdzi¢ czy dostawca dostarczyl dokumenty
swiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania wyrobow
uzywanych w robotach malarskich, terminy przydatnosci do uzycia podane na opakowaniach, wyglad
zewnetrznych farby w kazdym opakowaniu.

W przypadku stwierdzenia niezgodno$ci, wad lub nasuwajacych sie watpliwo$ci mogacych mie¢
wplyw na jako§¢ wykonania robot, nalezy skontaktowa sie z dostawca i wyjasni¢ zaistniate
watpliwosci, a materialy przed ich zabudowaniem podda¢ badaniom okre§lonym przez dozor
techniczny ze strony producenta lub wykonawcy robét.



SST

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Odbior odbywa si¢ na nastgpujacych ptaszczyznach:

« weryfikacja struktury systemu,

* weryfikacja doboru komponentow,

« weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.

Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych
Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wiaczajac w to
sprawdzenie zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalacji.

Prace wykonczeniowe

Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania
systemem, wykorzystujac opracowany wczesniej otwarty system oznaczen, pozwalajacy na pozniejsza
rozbudowe instalacji.

7.  ODBIOR CZESCIOWY

Odbiodr cze$ciowy polega na ocenie ilosci i jakoSci wykonanych cze$ci robot. Odbioru
czgsciowego robdt dokonuje si¢ wedlug zasad jak przy odbiorze wstgpnym robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje Inwestor.

8. ODBIOR WSTEPNY

Odbioér wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilo$ci, jakos$ci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru wstegpnego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inwestora. Odbidr wstepny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach
kontraktowych liczgc od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robot i przyjecia
dokumentow.

Odbioru wstepnego robdt dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecnosci
Wykonawcy. Komisja odbierajacg roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiardéw, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robdt z
dokumentacjg projektowa i specyfikacjami technicznymi.

W toku odbioru wstepnego rob6t komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robodt
uzupehiajacych i1 robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych, robot uzupetiajacych lub robdt wykonczeniowych komisja przerwie swoje czynnosci
1 ustali nowy termin odbioru wstepnego.

9. DOKUMENTY DO ODBIORU WSTEPNEGO

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru wstepnego robét jest protokoét odbioru
wstepnego robot sporzadzony wedhug wzoru ustalonego przez Inwestora. Do odbioru wstepnego
wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

*  Dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli

zostala sporzadzona w trakcie realizacji kontraktu,

*  Specyfikacje techniczne (podstawowe z kontraktu i ewentualnie uzupehiajace lub

zamienne),

» Ustalenia technologiczne,

*  Dokumenty zainstalowanego wyposazenia,



SST

10.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z
specyfikacjami technicznymi,

Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacjami
technicznymi,

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wlascicielom urzadzen,

Instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru wstgpnego, komisja w porozumieniu z Wykonawca, wyznaczy ponowny
termin odbioru wstgpnego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe Iub uzupetniajace beda zestawione
wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

PN-EN 50310: Stosowanie potagczen wyrownawczych i uziemiajacych w budynkach z
zainstalowanym sprzetem informatycznym.

Zarzadzenia Ministra Gornictwa i1 Energetyki z dnia 17.07.1987 r. w sprawie
szczegdtowych zasad eksploatacji sieci elektroenergetycznych (M. P. nr 25 z dnia
04.09.1987 r. poz. 200)

Rozporzadzenia Ministra Gospodarki z dnia 17.09.1999 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz. U. z 1999 r. nr 80 poz.
912)

PN-EN 50110-1:2005 - eksploatacja urzadzen elektrycznych,

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Budownictwa z dnia 28 kwietnia 2006 r. w sprawie
samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie (Dz. U. Nr 83, poz. 578 z p6zn.
zm.), stanowig podstawe¢ do projektowania pracami budowlanymi w specjalno$ci
instalacyjnej w zakresie sieci, instalacji i urzadzen elektrycznych i elektrotechnicznych.
SEP-E-004:2004 - Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe Projektowanie
i budowa.

Instrukcje montazu i obstugi urzadzen.

DOKUMENTY ZWIAZANE

Projekt budowlano-wykonawczy z czeScig rysunkows.
Przedmiar robét.



