Temat nr 6

Ip. | Nazwa programu/projektu

Opracowanie podwodnego pétautonomicznego pojazdu do poszukiwania i identyfikacji min morskich oraz obiektow
niebezpiecznych, kr. TUKAN

1 | Zgtaszajacy

Ministerstwo Obrony Narodowej - Inspektorat Implementacji Innowacyjnych Technologii Obronnych.

2 | Okreslenie obszarow
obronnosci
i bezpieczenstwa panstwa

Przedmiotem projektu bedzie pozyskanie i rozwdj technologii:

- z obszaru bezzatogowych platform morskich,

- zwigzanych z rozwojem szerokopasmowych sonarow wieloczestotliwosciowych,

- zwigzanych z rozwojem nowoczesnych zrddet zasilania energia elektryczng,

ktére wpisujg sie w priorytetowe obszary technologiczne:

- sensory i obserwacja,

- platformy bezzatogowe (autonomiczne),

- nowoczesne materiaty, w tym wysokoenergetyczne i inteligentne,

okreslone dla 7 strategicznego kierunku badan naukowych i prac rozwojowych bezpieczenstwo i obronnos¢ panstwa
w Krajowym Programie Badan.

Wdrozenie wynikdw projektu ma stuzyé pozyskaniu priorytetowej zdolnosci operacyjnej stuzb odpowiedzialnych
za obronnos¢ do prowadzenia rozpoznania w srodowisku morskim.

Ponadto projekt jest powigzany z Programem Operacyjnym "Zwalczanie zagrozenia na morzu" 2013-2022 w zakresie
obrony przeciwminowej (OPM) oraz zgodnie z Planem Modernizacji Technicznej w latach 2020-2035 poz. 1.1.6.1.111.9
Bezzatogowy system zwalczania min KIJANKA.

Pomysina realizacja projektu przyczyni sie do poprawy zdolnosci bojowej bezzatogowych jednostek obrony
przeciwminowej, efektywnosci systemow dowodzenia i tgcznosci oraz interoperacyjnosci w zakresie wymiany danych
Srodowiskowych, geograficznych i taktycznych, zwigzanych z sytuacjg minowg i przeciwminowg, miedzy narodowymi
i natowskimi Centrami Danych Wojny Minowej.

3 | Opis projektu

W ramach projektu przewiduje sie opracowanie technologii niezbednych do budowy pdétautonomicznego pojazdu
do rozpoznania obiektéw minopodobnych (MILCO), ktéry pozwoli na zdalne i bezpieczne wykonywanie zadan przez
operatora systemoéw bezzatogowych. Ponadto, celem projektu jest opracowanie technologii niezbednych do budowy
urzadzen przeznaczonych do wykrywania, klasyfikacji i identyfikacji obiektéw minopodobnych (MILCO) lezgcych na dnie,
zawieszonych w toni wodnej oraz obiektow dryfujgcych. Pojazd podwodny, po wdrozeniu wynikdw projektu, bedzie
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przeznaczony do eksploatacji przez sity przeciwminowe, jako wsparcie konwencjonalnych sit OPM. Realizacja projektu
powinna przyczynié¢ sie rowniez do zapewnienia zdolnosci operacyjnych planowanych do osiggniecia przez Marynarke
Wojenng RP w ramach przyjetych do realizacji Celéw SZ NATO i Wymagan Dtugoterminowych dla RP.

Opracowany prototyp pojazdu ,TUKAN” (VI PGT) powinien zapewnia¢ funkcjonowanie w nastepujgcych warunkach:

gtebokos¢ operacyjna - 3+200m,

zasieg poziomy - do 800m od okretu/bezzatogowej platformy
prad morski o max. predkosci w przekroju gtebokosci-  2m/s

czas pracy na Swiattowodzie jednorazowego uzytku w pradzie o predkosci
— 1m/s- nie mniej niz 40 min.

- 2m/s- nie mniej niz 25 min.

czas przygotowania pojazdu do bojowego uzycia - 15 min.

stan morza - do3

sita wiatru - do 4°B

temperatura wody - do +30°C

zasolenie - 0+40 %o

obszar dziatan - wszystkie strefy klimatyczne

Ponadto powinien spetnia¢ ponizsze wymagania odnosnie wyposazenia:

Wyposazenie nawigacyjne i sensory - wydajne (tak, aby skrdci¢ czas wykonywania misji), nie przewiduje sie niszczenia
pojazdu;

Wyposazenie nawigacyjne dla dojscia do miny — o doktadnosci 1m na catym obszarze pokrytym zasiegiem (w celu
wykluczenia nieprzebadanych obszaréw), doktadno$¢ niezbedna podczas poszukiwania min zakopanych w osadach
dennych; z funkcjg $ledzenia respondera/transpondera z przetwarzaniem sygnatéow szerokopasmowych dla
zapewnienia zasiegu i doktadnosci nawigacji;

Sonar:

— czotowy —o zasiegu do 100m i szerokosci pola obserwacji 30° (nawigacja i detekcja obiektéw w pasie czotowym),
— boczny — o wysokiej rozdzielczosci (2 czestotliwosci przy zasiegu 70-100m na obie strony);

Dodatkowe wyposazenie - lasery do oswietlania przeszkdd nawigacyjnych, kamera telewizyjna wysokoczuta
do nawigacji i wizualnej detekcji obrazéw i przeszkdd, kamera telewizyjna kolorowa o wysokiej rozdzielczosci 4-8k
z mozliwoscig wykonywania dokumentacji wizyjnej dna i obiektéw do celdw klasyfikacji i identyfikacji, magnetometr
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do detekcji elementéw metalowych z odlegtosci do 5m (minimum 1 m) do wykrywania min przykrytych osadami,
platforma inercyjna do korekcji chwilowej orientacji przestrzennej pojazdu i zamontowanych sensoréw;
Oprogramowanie specjalne - oprogramowanie do sterowania ruchem wg zadanych trajektorii, oprogramowanie
integrujgce sensory i urzagdzenia nawigacyjne w czasie i przestrzeni, oprogramowanie wspomagajgce klasyfikacje
i identyfikacje.

Okreslenie celu gtéwnego i
celow szczegotowych oraz ich
relacji do celéw innych
programow i projektow, a
takze wskazanie planowanych
do uzyskania pozioméw
gotowosci technologii, o
ktérych mowa w zataczniku
do rozporzadzenia Ministra
Nauki i Szkolnictwa Wyzszego
z dnia 4 stycznia 2011 r. w
sprawie sposobu zarzgdzania
przez Narodowe Centrum
Badan i Rozwoju realizacjg
badan naukowych

lub prac rozwojowych na rzecz
obronnosci i bezpieczenstwa
panstwa, w tym dla
technologii krytycznych

0 znaczeniu determinujacym
powodzenie catego programu
lub projektu

Celem gtéwnym jest opracowanie technologii niezbednych do budowy pojazdu umozliwiajgcego bezzatogowe
wykonywanie zadan obrony przeciwminowej OPM, a zwtaszcza rozpoznanie i identyfikacje obiektéw minopodobnych
(MILCO).

Cele szczegétowe:

1.

w

8.
9.

10.
11.
12.

Opracowanie szczegdtowej koncepcji pojazdu umozliwiajgcego samodzielne dziatania przeciwminowe oraz
wykonywanie dziatan przeciwminowych przy wspoétdziataniu z okretami i bezzatogowymi platformami nawodnymi.
Opracowanie technologii krytycznych dla realizacji projektu w stopniu pozwalajgcym na realizacje celu gtéwnego.
Stworzenie modelu badawczego oraz zaplecza technicznego niezbednego do prowadzenia badan.

Badania laboratoryjne modelu badawczego potwierdzajgce integracje podstawowych komponentéow i wybor
zastosowanych technologii, uwzgledniajgce rowniez koniecznos¢ modyfikacji konstrukcji pojazdu pod katem spetnienia
celu gtéwnego.

Przeprowadzenie badan prototypu pojazdu ,, TUKAN” (VI PGT) potwierdzone badaniami w warunkach zblizonych
do rzeczywistych.

Opracowanie rozwigzan technicznych do budowy pojazdu TUKAN, ktére w przysztosci pozwolg na jego bezposrednie
zastosowanie na jednostkach seryjnych t. KORMORAN Il (proj. 258), w tym petng integracje z systemem zarzadzania
walkg SCOT.

Opracowanie prototypu pojazdu do klasyfikacji i

z uwzglednieniem mozliwosci adaptacji na tratowce proj. 207.
Zapewnienie zasiegu wykonywania dziatan operacyjnych do ok. 800 m od okretu/bezzatogowej platformy.
Osiggniecie niezawodnosci prowadzenia dziatan przez uzyskanie odpornosci pojazdu na narazenia mechaniczne.
Osiggniecie efektywnosci prowadzenia dziatan przez zwiekszenie poziomu automatyzacji dziatania systemu.
Przygotowanie sprzetu do automatycznego wodowania z autonomicznych platform nawodnych.

Ujednolicenie procedur eksploatacyjnych i logistycznych - konstrukcja pojazdu w oparciu o podzespoty i czesci
stosowane w pojazdach podwodnych Gtuptak i Morswin - obecnie eksploatowane w MW.

identyfikacji obiektéw minopodobnych (MILCO)

Technologiami krytycznymi o determinujgcym znaczeniu dla powodzenia projektu beda:
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e technologia umozliwiajgca zmiane kierunku strugi zastosowana w rufowym zespole napedowym z pednikami
odrzutowymi;

e technologia nawigacji podwodne;j
z optymalizacjg zrédfa oswietlenia;

e technologia obserwacji odnalezionych obiektow z zastosowaniem kolorowej kamery o podwyzszonej rozdzielczosci
(HD) tacznie z optymalizacjg zrédta oswietlenia;

e technologia optymalizacji zespotu zasilacz-silnik napedowy;

e technologia uktadu zasilajgcego z baterig pozwalajgcego na dtuzszg prace w stosunku do obecnie eksploatowanych
w MW pojazdow;

e technologia skutecznej analizy danych w zakresie klasyfikacji i identyfikacji obiektéw minopodobnych (MILCO);

e technologia algorytmdéw sterowania wg zadanej trasy podczas dochodzenia do celu i prowadzenia dziatan
rozpoznawczych;

e technologia algorytmdéw wizualizacyjnych integrujgcych obrazy telewizyjne, sonarowe i przyrzady nawigacyjne w celu
wspomagania pracy operatora pojazdu.

z zastosowaniem monochromatycznej, wysokoczutej kamery (BW) wraz

Wynikiem projektu powinno by¢ opracowanie pétautonomicznego pojazdu podwodnego zapewniajgcego funkcjonalnosci
z zakresu wykrycia, klasyfikacji i identyfikacji obiektéw minopodobnych (MILCO) lezgcych na dnie oraz zawieszonych w toni
wodnej. Docelowo, po wdrozeniu, bedzie przeznaczony do eksploatacji przez sity przeciwminowe, jako wsparcie
konwencjonalnych sit OPM.

Projekt zakoniczy sie na VI PGT. Po osiggnieciu VI PGT nalezy okresli¢ mozliwos¢ realizacji prac rozwojowych.

Okreslenie, czy program
strategiczny, program lub
projekt ma byé w catosci
realizowany przez jednego
wykonawce;

Projekt ma by¢ w catosci realizowany przez jednego Wykonawce. Wykonawcg moze by¢ grupa podmiotéw, w sktad ktdrej
wchodzg co najmniej dwa podmioty, o ktérych mowa w art. 7 ust. 1 pkt 1, 2 i 4-8 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. - Prawo o
szkolnictwie wyzszym i nauce, albo co najmniej jeden z tych podmiotdw oraz co najmniej jeden przedsiebiorca lub tylko
przedsiebiorca.

Okreslenie w formie
harmonogramu, pozadanych
termindw realizacji projektu,
w tym jego etapow w
szczegdlnosci podlegajacych

Pozadany czas trwania projektu — 36 miesiecy.

Projekt powinien by¢ realizowany etapami, a kazdy z etapdw konczy¢ sie osiggnieciem kolejnego poziomu gotowosci
technologii (PGT) zgodnie z wymogami okreslonymi w zatgczniku do rozporzadzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego
z dnia 4 stycznia 2011r. w sprawie sposobu zarzgdzania przez Narodowe Centrum Badan i Rozwoju realizacjg badan
naukowych lub prac rozwojowych na rzecz obronnosci i bezpieczeristwa panstwa (Dz. U. 2011 Nr 18, poz. 91).
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ocenie w ramach procesu
nadzoru

Proponowany harmonogram realizacji projektu:

automatycznej identyfikacji
obiektu.

podczas automatycznej identyfikacji obiektu.

Okres . . , . Poziom
- Oczekiwany wynik/ efekt zadan zrealizowanych L . .
Lp. Nazwa etapu realizacji . gotowosci uwagi
. w etapie ..
[mies.] technologii
Wymagane produkty Etapu:
e Szczegdtowa koncepcja pojazdu umozliwiajgcego
samodzielne dziatania przeciwminowe oraz
. wykonywanie dziatan przeciwminowych prz
Koncepcja pojazdu 6 mies. y ., y. . P . yeh przy
1 odwodneso (1-6 mies.) wspotdziataniu z okretami. Il
P g0 ' Baza danych min i obiektéw minopodobnych
wspomagajgca klasyfikacje celéw.
e Sprawozdanie merytoryczne z zadan wykonanych
w ramach Etapu nr 1.
Algorytmy nawigacji
11 i sterowania podczas ® Opracowanie algorytmdw nawigacji i sterowania

Identyfikacja celdw jako
1.2 | obiektéw minopodobnych
(MILCO).

e Analiza metod i czujnikdw potencjalnie przydatnych

do identyfikacji celéw jako obiektow
minopodobnych (MILCO) w trybie automatycznym
i trybie zdalnego sterowania.
e Opracowanie bazy danych min i obiektow
minopodobnych wspomagajacej klasyfikacje celéw.
e Okreslenie wymagan dla urzadzen nawigacyjnych
i wtasnosci ruchowych pojazdu z punktu widzenia
procesu identyfikacji.

1.3 | Wirtualny model pojazdu.

e Opracowanie wirtualnego modelu pojazdu
podwodnego z mozliwoscig zmiany konfiguracji
geometrycznej do symulacji wtasnosci ruchowych
i badania wartosci algorytmdéw zachowania
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i nawigacji podczas automatycznej identyfikacji
obiektu.

Koncepcja gtowicy

14 rozpoznawcze] e Opracowanie koncepcji gtowicy rozpoznawcze;.
Wymagane produkty Etapu:
e Potwierdzona analitycznie i eksperymentalnie
koncepcja zestawu sensorowego do identyfikacji
Komponenty obiektow mi.no.podobny.(.:h (MILCO) z u.kfadem
5 Staut . 27d 6 mies. przetwarzania informacji (sprawozdania "
potautonomiczhego pojazdu (7-12 mies.) merytoryczne z przeprowadzonych badan w
podwodnego. ramach Etapu nr 2).
e Dokumentacja konstrukcyjna modelu gtowicy
rozpoznawczej.
o Uktad zasilajgcy z baterig
e Opracowanie algorytméw automatycznego
Algorytmy automatycznego sterowania ruchem pojazdu pétautonomicznego
. . podczas dochodzenia do celu i prowadzenia dziatan
21 st'erowanla r.uchem pojazdu rozpoznawczych,
poétautonomicznego podczas . . o "
. L e Opracowanie nowych ogniw zasilajgcych (baterii
identyfikacji celu. jako zrédto zasilania).
e Opracowanie uktadu zasilajgcego z bateria.
Koncepcja zestawu . "
sensorowego . Opracowa!'ne I.<.onc'epc11| zest'awu sensorowego
2.2 do identyfikacji obiektéw do identyfikacji obiektéw minopodobnych (MILCO)
minopodobnych (MILCO). z uktadem przetwarzania informacji.
Utrzymanie pozycji, e Badania symulacyjne pod katem zdolnosci
23 orientacja w przestrzeni do utrzymania pozycji, orientacji w przestrzeni
i manewrowanie pojazdem. i manewrowania pojazdem.
24 koni?jlf:;fnr;tarrc\fdelu . OpraFowanie dokumeptacji konstrukcyjnej modelu
gtowicy rozpoznawczej. glowicy rozpoznawczej.
25 Punkt kontrolny. W ramach punktu kontrolnego dokonana zostanie Sprawdzenie

wnikliwa ocena merytoryczna postepow prac

osiggniecia
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( w razie potrzeby przez eksperta niezaleznego) i ich
oczekiwanej skutecznosci.

Ocenie zostang poddane:

e sposéb wykonania oraz dziatanie uktadu
zasilajgcego z baterig;

e skuteczno$c¢ analizy danych w zakresie klasyfikacji
i identyfikacji obiektéw minopodobnych (MILCO);

e skutecznos¢ algorytmow automatycznego
sterowania ruchem pojazdu pétautonomicznego
podczas dochodzenia do celu i prowadzenia dziatan
rozpoznawczych.

technologii
krytycznej
dla
powodzenia
projektu

Weryfikacja komponentow

Wymagane produkty Etapu:
e Uktad napedowo-manewrowy - rufowy zespét
napedowy z pednikami odrzutowymi z mozliwoscig

3 pojazdu podwodnego 12 mies. zmiany kierunku strugi. "
w warunkach (13-24 mies.) |® Programy, metodyki i scenariusze badan
laboratoryjnych przeprowadzanych w Etapie nr 3.
e Sprawozdanie merytoryczne z badan
przeprowadzonych w ramach Etapu nr 3.
e Opracowanie modutu do nawigacji podwodnej
z zastosowaniem monochromatycznej,
wysokoczutej kamery (BW) wraz z optymalizacja
zrédfa oswietlenia.
Algorytmy automatycznego o Qpracowanie algorytmoéw \{viz.ualizacyjnych
sterowania ruchem pojazdu !ntegrUJacych oprazy.telewuyjne, sonarowe.
3.1 | podczas identyfikacji celu z i przyrzady nawigacyjne w celu wspomagania pracy

zastosowaniem interfejsu
graficznego

operatora pojazdu.

e Badania algorytmoéw automatycznego sterowania
ruchem pojazdu podczas identyfikacji celu
z zastosowaniem interfejsu graficznego
pozwalajgcego na obrazowanie ruchu pojazdu
w poblizu celu w warunkach symulacji
numerycznych.
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3.2

Sensory nawigacyjne
i identyfikacyjne oraz system
przetwarzania danych

e Opracowanie modutu do obserwacji odnalezionych
obiektéw z zastosowaniem kolorowej kamery
o podwyiszonej rozdzielczosci (HD) tacznie

z optymalizacjg zrddta oswietlenia.

e Badania sensordw nawigacyjnych pod katem ich

efektywnosci w zatozonych warunkach pracy.

e Badania sensordéw identyfikacyjnych pod katem ich

efektywnosci w zatozonych warunkach pracy.

e Badania systemu przetwarzania danych pod katem

jego efektywnosci w zatozonych warunkach pracy.

3.3

Kadtub pétautonomicznego
pojazdu podwodnego
i uktad napedowo-
manewrowy.

e Opracowanie modelu badawczego modutowego
kadtuba pétautonomicznego pojazdu podwodnego
z uwzglednieniem odpornosci na cisnienie
hydrostatyczne i narazenia mechaniczne.

e Opracowanie uktadu napedowo-manewrowego
(rufowego zespotu napedowego z pednikami
odrzutowymi z mozliwoscig zmiany kierunku strugi)
z uwzglednieniem odpornosci na cisnienie
hydrostatyczne i narazenia mechaniczne.

3.4

Gtowica rozpoznawcza
oraz integracja z sensorami
i efektorami.

e Wykonanie modelu badawczego gtowicy
rozpoznawczej.

e [ntegracja z sensorami.

e Badania w warunkach laboratoryjnych wykonanego
modelu badawczego.

3.5

Punkt kontrolny.

W ramach punktu kontrolnego dokonana zostanie

wnikliwa ocena merytoryczna postepow prac

(w razie potrzeby przez eksperta niezaleznego) i ich

oczekiwanej skutecznosci.

Ocenie zostang poddane:

e sposéb wykonania oraz funkcjonalnosé
opracowanego rufowego zespotu napedowego
z pednikami odrzutowymi z mozliwoscig zmiany
kierunku strugi;

Sprawdzenie
osiggniecia
technologii
krytycznych

dla
powodzenia
projektu
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funkcjonalnos¢ modutu do nawigacji podwodnej
z zastosowaniem monochromatycznej,
wysokoczutej kamery (BW) wraz z optymalizacja
zrodta oswietlenia;

funkcjonalnos¢ modutu do obserwacji
odnalezionych obiektéw z zastosowaniem
kolorowej kamery o podwyzszonej rozdzielczosci
(HD) tacznie z optymalizacja zrédta oswietlenia;
skutecznos¢ algorytmdw wizualizacyjnych
integrujgcych obrazy telewizyjne, sonarowe

i przyrzady nawigacyjne w celu wspomagania pracy
operatora pojazdu.

Wymagane produkty Etapu:

Model p6tautonomicznego pojazdu podwodnego
wraz ze zintegrowanymi komponentami systemu
przygotowany do demonstracji w warunkach

4 Integracja i weryfikacja 6 mies. zblizonych do rzeczywistych.
komponentow (25-30 mies.) |® Raport z zakoriczenia Etapu nr 4 badan naukowych
z realizacji projektu na rzecz obronnosci
i bezpieczerstwa panistwa.
e Sprawozdanie merytoryczne z uzyskanych wynikéw
w ramach Etapu nr 4.
e Opracowanie oprogramowania sterowniczego.
Oprogramowanie e QOpracowanie oprogramowania do przetwarzania
sterownicze danych nawigacyjnych.
4.1 i oprogramowanie e Opracowanie oprogramowania do analizy danych
do przetwarzania danych rozpoznawczych.
nawigacyjnych. e Opracowanie zestawu urzadzen rozpoznawczych
wraz z oprogramowaniem do transmisji danych.
Zintegrowany zestaw o Wykonanie modelu badawczego zintegrowanego
4.2 czujnikdow do nawigacji zestawu czujnikéw do nawigacji lokalnej

lokalnej i identyfikacji celow.

i identyfikacji celéw.
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4.3

Kadtub oraz potaczenia
mechaniczne i elektryczne
modutéw kadtuba wraz
z uktadem napedowym.

e Wykonanie zestawu przewodow sterowniczych
o rdoznej odpornosci mechanicznej i dtugosci
dostosowanej do warunkéw wykonywania zadan.

e Woykonanie kadtuba oraz opracowanych potaczen
mechanicznych i elektrycznych modutéw kadtuba
wraz z uktadem napedowym.

e Optymailzacja zespotu zasilacz- silnik napedowy

4.4

Punkt kontrolny.

W ramach punktu kontrolnego dokonana zostanie

wnikliwa ocena merytoryczna postepow prac

( w razie potrzeby przez eksperta niezaleznego) i ich

oczekiwanej skutecznosci.

e QOcenie zostanie poddany sposéb wykonania
optymalizacji zespotu zasilacz- silnik napedowy;

Sprawdzenie
osiggniecia
technologii

krytycznej
dla
powodzenia
projektu

Demonstrator
pétautonomicznego pojazdu
do poszukiwania
i identyfikacji obiektow
minopodobnych (MILCO).

6 mies.
(31-36 mies.)

Wymagane produkty Etapu:

e Demonstrator pétautonomicznego pojazdu
do poszukiwania i identyfikacji obiektéw
minopodobnych (MILCO) wraz z dokumentacjg
(podstawowe zatozenia projektowe, opisy
techniczne, specyfikacja techniczna demonstratora
i stanowiska badawczego, bazy danych, stworzone
oprogramowanie, w tym kody Zrédtowe,
wizualizacje, dokumentacja projektowa, techniczna
i eksploatacyjna).
Koncepcja rozwoju technologii zawierajaca
w szczegblnosci ocene mozliwosci osiggniecia IX
PGT i mozliwych do osiaggniecia, w ocenie
Wykonawcy, kluczowych funkcjonalnosci lub
parametrow prototypu technologii.

e Sprawozdanie merytoryczne z badan
przeprowadzonych w ramach Etapu nr 5.

e Programy, metodyki i scenariusze badan
przeprowadzanych w Etapie nr 5.

Vi
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Projekt Wstepnych Zatozen Taktyczno-
Technicznych.
Wykaz PWI , praw zwigzanych i przedmiotéw PWI.
Efektywnosé algorytméw Bafjama efektywr?f)sm algorytmow sterow.anlja
. . pojazdem w poblizu celu pod katem spetnienia
5.1 sterowania pojazdem w , .
. wymagan ustalonych dla efektywnej pracy
poblizu. ‘
Sensorow.
Sensory nawigacyjne
. y. g vl Badania sensoréw nawigacyjnych.
i identyfikacyjne oraz . L . .
. Badania sensoréw identyfikacyjnych.
5.2 algorytmy i programy . L. P .
. . Badania algorytmdw i programow integrujgcych
integrujgce dane M
L dane z czujnikéw.
z czujnikow.
Badania efektywnosci uktadu napedowego
i ruchowego pod katem efektywnosci dziatania
Efektywno$¢ uktadu SeNSOTOw. L o
5.3 nanedowezo i ruchoweeo Badania odpornosci opracowanych rozwigzan
P& & g0 pofaczen mechanicznych i elektrycznych.
Badania uszczelnien modutéw kadtuba podczas
wielokrotnego sprzegania.
Opracowanie dokumentacji wynikowej projektu
Dokumentacja wynikowa na podstawie badan ereprowasizonych .
5.4 roiektu na demonstratorze pétautonomicznego pojazdu
proj ) do poszukiwania i identyfikacji obiektéw
minopodobnych (MILCO).

Whnioskodawca dostosowuje harmonogram, opis zadan i wynikdw do potrzeb wskazanych w zatozeniach projektu
z uwzglednieniem posiadanego potencjatu i mozliwosci.

Szczegdtowy harmonogram realizacji projektu zaproponuje Wnioskodawca we wniosku o wykonanie i finansowanie
projektu.

Docelowy, gtéwny uzytkownik
koncowy (gestor)

Zarzad Uzbrojenia Inspektoratu Marynarki Wojennej DG RSZ.
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8 | Ustalenie planu finansowego,
w tym zrodet finansowania

Zgodnie z ,Przewodnikiem Kwalifikowalnos$ci Kosztéw” stanowigcym zatgcznik do regulaminu konkursu, wnioskodawca
przedstawi we wniosku o wykonanie i finansowanie projektu kalkulacje kosztéw realizacji projektu z podziatem na
poszczegdlne lata. Planowany koszt realizacji projektu moze byé modyfikowany na podstawie wnioskdéw ztozonych przez
whnioskodawcéw i w trakcie negocjacji przed zawarciem umowy, jesli przewidziano w konkursie. Projekt bedzie
finansowany ze srodkdw NCBR przewidzianych na finansowanie badan naukowych i prac rozwojowych na rzecz
bezpieczenstwa i obronnosci panstwa (dotacja celowa). Udziat wtasny Wykonawcy zwieksza ocene punktowg wniosku na
etapie procedury konkursowej.

Przez wzglad na podobieristwo realizowanych zadan w projekcie pn. ,Opracowanie prototypu pojazdu pétautonomicznego
do niszczenia min bez niszczenia pojazdu, kr. PELIKAN”, w przypadku wytonienia tego samego Wykonawcy do realizacji obu
projektéw, na etapie negocjacji przed zawarciem umowy nalezy uwzgledni¢ odpowiednie zmniejszenie Srodkéw
finansowych na realizacje poszczegélnych zadan w celu unikniecia podwdjnego finansowania.

9 | Ustalenie sposobu realizacji i
zarzadzania, w szczegdlnosci
w zakresie organizacji
kontroli, nadzoru i odbioru
prac

Wykonaweca bedzie realizowat projekt i zarzgdzat nim w oparciu o uznang metodyke zarzadzania projektami, np. PRINCE2.
Dyrektor Narodowego Centrum Badan i Rozwoju bedzie sprawowat nadzér nad realizacjg projektu i moze prowadzié
kontrole zgodnie z ustawg o NCBR, rozporzadzeniem Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 4 stycznia 2011 r.
w sprawie sposobu zarzgdzania przez Narodowe Centrum Badan i Rozwoju realizacjg badan naukowych lub prac
rozwojowych na rzecz obronnosci i bezpieczenistwa panstwa (Dz. U. 2011 Nr 18, poz. 91) oraz wewnetrznymi regulacjami
NCBR w tym zakresie. Nadzor nad realizacjg projektu bedzie prowadzony przez Zespdét Nadzorujacy, powotany przez
Dyrektora NCBR. W sktad zespotu nadzorujacego wchodzg przedstawiciele resortu obrony narodowej, ktorzy petniag
w nim role ekspertow merytorycznych (m.in. przedstawiciele koordynatora, gestora SpW oraz Inspektoratu Uzbrojenia - w
zwigzku z planowanym rozwojem przedmiotowej technologii do IX PGT w ramach pracy rozwojowej). W ustaleniu
w MON ostatecznego sktadu zespotu nadzorujgcego bedzie stosowany Wniosek o podjecie czynnosci nadzoru?.

Koordynatorem nadzoru nad projektem w resorcie obrony narodowej bedzie Inspektorat Implementacji Innowacyjnych
Technologii Obronnych.

Przedstawiciel koordynatora bierze udziat w ocenie wnioskéw ztozonych w konkursie na wykonanie projektéw oraz
w negocjacjach warunkéw umowy o wykonanie i finansowanie projektu, jesli przewidziane w konkursie. Ekspertem
wiodgcym w zespole nadzorujgcym bedzie przedstawiciel Gestora SpW — Zarzad Uzbrojenia Inspektoratu Marynarki

1 Zgodnie z pkt 24 decyzji Nr 59/MON Ministra Obrony Narodowej z dnia 26 lutego 2014 r. w sprawie wytycznych dotyczgcych planowania i realizacji w resorcie obrony narodowej
czynnosci nadzoru nad projektami dotyczacymi obronnosci i bezpieczenstwa panstwa realizowanymi poza resortem obrony narodowej (Dz. Urz. Min. Obr. Nar. z 2014 r., poz. 74

wraz z pdzn. zm.)
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Wojennej DG RSZ. Ekspert wiodgcy bedzie zobowigzany i uprawniony do przedstawiania jednolitego stanowiska Ministra
Obrony Narodowej w trakcie nadzoru nad realizacjg projektu w NCBR.

Za testowanie rozwigzan w warunkach zblizonych do rzeczywistych bedzie odpowiedzialny wytoniony Wykonawca. Bedzie
on zobowigzany do opracowania programu badan i testéw oraz metodyk, a takze ustalenia innych spraw zwigzanych z
testowaniem. Opracowana dokumentacja bedzie podlegata zaopiniowaniu przez Zespo6t Nadzorujacy projekt.

Wykonaweca bedzie miat obowigzek zastosowad sie do zapisdw Norm Obronnych:

e NO-06-A102 , Uzbrojenie i sprzet wojskowy - Ogdlne wymagania techniczne, metody kontroli i badarh - Wymagania
niezawodnosciowe” w zakresie wymagan stawianych urzagdzeniom morskim;

e NO-06-A103 ,Uzbrojenie i sprzet wojskowy - Ogdlne wymagania techniczne, metody kontroli i badan - Wymagania
srodowiskowe” w zakresie wymagan stawianych urzagdzeniom morskim;

e NO-06-A104 ,Uzbrojenie i sprzet wojskowy - Ogdélne wymagania techniczne, metody kontroli i badan - Wymagania
konstrukcyjne” w zakresie wymagan stawianych urzadzeniom morskim.

Stosujac powyzsze normy nalezy mie¢ na uwadze, ze prototyp na VI PGT, ze wzgledu na ograniczenia konstrukcyjne, moze

nie spetniaé¢ wszystkich zawartych w nich wymagan, jednakze Wykonawca w , Koncepcji rozwoju technologii” (bedacej

produktem Etapu nr 5) musi zawrzec opis sposobu zapewnienia ich spetnienia przy osiggnieciu IX PGT.

Wykonawca bedzie miat obowigzek zastosowal sie do zapiséw Normy Obronnej NO-06-A105 ,Uzbrojenie i sprzet

wojskowy - Ogdlne wymagania techniczne, metody kontroli i badan — Ogdlne zasady badan oraz odbioru prototypow

i urzadzen produkowanych seryjnie” w zakresie uktadu, tresci i formy opracowywanych Programéw badan i Metodyk

badan. Wszystkie wymienione powyzej normy powinny zosta¢ odpowiednio zastosowane w opracowywanych

programach i metodykach badan.

W przypadku, gdy w trakcie realizacji projektu okaze sie, ze jego wyniki nie spetniajg zatozen zaakceptowanych przez
Ministra Obrony Narodowej, przedstawiciele resortu obrony narodowej w zespole nadzorujagcym albo przedstawiciel
wiodacy, w przypadku wystepowania przedstawiciela wiodgcego moze ztozy¢é wniosek do przewodniczgcego zespotu
nadzorujgcego o wstrzymanie, weryfikacje, albo przerwanie realizacji projektu. Wniosek przedktada sie do wiadomosci
koordynatora.

Ze wzgledu na przeznaczenie, projekt moze wymagaé ochrony informacji niejawnych na poziomie ,ZASTRZEZONE”
w zakresie wytwarzanych dokumentédw wynikowych, tj. raportéw etapowych, sprawozdan z badan oraz koncowej
dokumentacji technologicznej. W tym przypadku podlegac¢ bedg one ochronie zgodnie z ustawg z dnia 5 sierpnia 2010 r.
o ochronie informacji niejawnych, z uwzglednieniem zasady ograniczenia dostepu do nich jedynie osobom
zaangazowanym w danym etapie projektu, w zakresie niezbednym do jego realizacji. Przedstawiciele wykonawcy biorgcy
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udziat w projekcie powinni posiada¢ poswiadczenie bezpieczenstwa lub upowaznienie wystawione przez kierownika
jednostki organizacyjnej do dostepu do informacji niejawnych o klauzuli ,ZASTRZEZONE” oraz za$wiadczenie o odbytym
szkoleniu z ochrony informacji niejawnych.

W ramach prowadzonego nadzoru dokonywana bedzie ocena poszczegdlnych etapéw realizacji projektu na podstawie
sporzgdzonych przez wykonawce i przekazanych do NCBR raportéw okresowych oraz catej dokumentacji wynikowej
danego etapu i pozostatych produktdw (np. demonstrator), ktérych wymadg opracowania przez Wykonawce zostat zawarty
w umowie o wykonanie i finansowanie projektu. Ocena (etapy kluczowe, punkty kontrolne, testowanie rozwigzan) bedzie
dokonywana w razie potrzeby w siedzibie wykonawcy projektu lub w innym miejscu jego realizacji.

W trakcie realizacji projektu moze zosta¢ wstrzymane finansowanie projektu przez Dyrektora NCBR w przypadku
wydatkowania przez wykonawce srodkdéw finansowych niezgodnie z umowg lub nieosiggniecia wynikéw zaplanowanych
na danym etapie realizacji projektu do czasu wyjasnienia nieprawidtowosci.

W czasie obowigzywania umowy o wykonanie i finansowanie projektu moze zosta¢ dokonana kontrola w siedzibie
wykonawcy projektu przez wyznaczony przez Dyrektora NCBR zesp6t kontrolujacy.

Moze zosta¢ przez Dyrektora NCBR przerwane finansowanie projektu w przypadku wydatkowania przez wykonawce
srodkéow finansowych niezgodnie z umowg lub nieterminowego albo nienalezytego wykonywania umowy,
w szczegodlnosci stwierdzenia, na podstawie opinii Komitetu Sterujgcego, zmniejszenia zakresu rzeczowego realizowanego
projektu.

Po zakonczeniu realizacji projektu dokonana zostanie koricowa ocena jego realizacji przez zespét nadzorujacy, a w razie
potrzeby przez dodatkowych ekspertéw oraz koricowa ocena merytoryczna projektu przez Komitet Sterujgcy do spraw
badan naukowych i prac rozwojowych w obszarze bezpieczenstwa i obronnosci panstwa.

Po uzyskaniu korncowej oceny merytorycznej projektu zostanie przez NCBR dokonana ocena, rozliczenie finansowe oraz
przyjecie wynikdw projektu — uznanie umowy za wykonang pod warunkiem wywigzania sie wykonawcy ze zobowigzan
dotyczacych PWI wobec Skarbu Panstwa.

10

Prawa wtasnosci
intelektualnej

1. Wiascicielem wynalazkéw, wzoréw uzytkowych i wzoréw przemystowych lub topografii uktadu scalonego oraz
wyhodowanej albo odkrytej i wyprowadzonej odmiany rosliny powstatych w wyniku wykonania Projektu jest Skarb
Panstwa reprezentowany przez Ministra Obrony Narodowej. W celu unikniecia jakichkolwiek watpliwosci, Strony
potwierdzajg, ze w zwigzku z powyzszym Skarb Panstwa jest uprawniony do nieograniczonego czasowo, terytorialnie
lub w inny sposdb korzystania oraz rozporzadzania wynalazkami, wzorami uzytkowymi, wzorami przemystowymi lub
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topografia uktadu scalonego, wyhodowang albo odkrytg i wyprowadzong odmiang rosliny powstatymi w wyniku
wykonania Projektu, w tym Skarbowi Panistwa przystuguje prawo do uzyskania patentu na wynalazki, prawa
ochronnego na wzory uzytkowe, jak rowniez prawa z rejestracji wzoréw przemystowych lub topografii ukfadu
scalonego, prawo do wyhodowanej albo odkrytej i wyprowadzonej odmiany rosliny. Zgtoszenie wynalazku, wzoru
uzytkowego, wzoru przemystowego Ilub topografii uktadu scalonego oraz wyhodowanej albo odkrytej
i wyprowadzonej odmiany rosliny w celu uzyskania patentu, prawa ochronnego lub prawa z rejestracji dokonywane jest
przez Skarb Panistwa lub na rzecz Skarbu Panstwa. Skarb Panstwa reprezentowany jest przez Ministra Obrony
Narodowej w przypadku wykonywania wszelkich praw i obowigzkdw Skarbu Paristwa wynikajgcych z Umowy.

. Lider oraz Konsorcjanci, w zwigzku z otrzymanym finansowaniem Projektu, zobowigzujg sie przenies¢ na Skarb Panstwa,
reprezentowany zgodnie z ust. 1, catos$¢ autorskich praw majgtkowych do utwordw powstatych w wyniku wykonania
Projektu na wszelkich znanych na dzien zawarcia umowy o przeniesienie autorskich praw majgtkowych
do utwordw powstatych w ramach wykonania Projektu polach eksploatacji oraz prawo wykonywania zaleznych praw
autorskich do utworéw z mozliwoscig przenoszenia tych praw na osoby trzecie bez zgody twoércow, Lidera lub
Konsorcjantdw. Przeniesienie autorskich praw majgtkowych do utworéw powstatych w wyniku wykonania Projektu
nastgpi po otrzymaniu przez Lidera zawiadomienia z Centrum o pozytywnej ocenie raportu korncowego wraz
z informacjg, ze warunkiem uznania Umowy za wykonang jest wywigzanie sie Lidera oraz Konsorcjantéw
z okreslonych w Umowie obowigzkdéw w zakresie praw witasnosci intelektualne;j.

. Zakres istniejgcej wiedzy i rozwigzan posiadanych przez Lidera lub Konsorcjantéw — w tym w szczegdlnosci takich, ktére
sg lub moga by¢ przedmiotami praw wtasnosci intelektualnej i ktére w ramach Finansowania zostang wykorzystane
w celu realizacji Projektu, oraz zasady ich wykorzystania w Projekcie — zostaty okreslone w Opisie Projektu.

. Lider jest zobowigzany, w formie pisemnego wykazu, ktédrego wzdr jest dostepny na stronie internetowej Centrum
(www.ncbr.gov.pl), do szczegétowego wskazania PWI oraz Praw Zwigzanych wraz ze wskazaniem przedmiotéw
wskazanych praw; w wykazie wskazuje sie rowniez materialne rezultaty Projektu, w szczegdlnosci demonstratory
technologii i prototypy. Wykaz, o ktérym mowa w zdaniu poprzednim, zostanie przekazany Centrum wraz z Raportem
koncowym, o ktdrym mowa w § 6 Umowy. W terminie ztozenia raportu koricowego wykaz zostanie réwniez przekazany
przez Lidera Skarbowi Panstwa.

. Lider oraz Konsorcjanci zobowigzujg sie do dnia ztozenia wykazu, o ktérym mowa w ust. 3, naby¢ cato$¢ PWI
od podwykonawcdw, personelu (niezaleznie od podstawy zatrudnienia/wspdtpracy), oséb trzecich.

. Niezwtocznie po powstaniu przedmiotu PWI Lider zobowigzany jest powiadomié o tym Skarb Paristwa. Przedmioty
PWI zostang przekazane Skarbowi Paristwa z inicjatywy Lidera lub na wezwanie Skarbu Panstwa po otrzymaniu przez
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10.

Lidera zawiadomienia z Centrum o pozytywnej ocenie raportu koicowego wraz z informacjg, ze warunkiem uznania
Umowy za wykonana jest wywigzanie sie Lidera oraz Konsorcjantéw z okreslonych w Umowie obowigzkéw w zakresie
praw wtasnosci intelektualnej. Lider oraz Konsorcjanci zobowigzani sg przekazaé w szczegdlnosci wszelka
dokumentacje, materiaty i informacje dotyczace przedmiotow PWI, a w szczegdlnosci ich podstawowe zatozenia, opis
techniczny, specyfikacje oraz wizualizacje, kody zrédtowe, wynikowe, maszynowe i inne, dokumentacje projektowa,
techniczng i eksploatacyjng. Lider przekaze Skarbowi Panstwa przedmioty PWI w terminie okreslonym w wezwaniu
Skarbu Panstwa, o ktérym mowa w niniejszym ustepie.

W przypadku, gdy przedmioty PWI zostang przekazane Skarbowi Panstwa na nosnikach, na ktérych je utrwalono,
w szczegdblnosci nosnikach elektronicznych (ptytach CD, DVD, tzw. pendrive itp.), wraz z przekazaniem Skarbowi
Panstwa danego nosnika, przechodzi na Skarb Panstwa bez prawa do dodatkowego wynagrodzenia (tj. w ramach
otrzymanego na podstawie Umowy przez Lidera lub Konsorcjantow finansowania) prawo wtasnosci tego nosnika,
z zastrzezeniem ust. 9.

Lider oraz Konsorcjanci przeniosg na Skarb Panstwa wtasnos$¢ prototypdéw oraz demonstratoréw powstatych
w wyniku wykonania Projektu, bez prawa do dodatkowego wynagrodzenia (tj. w ramach otrzymanego na podstawie
Umowy przez Lidera oraz Konsorcjantdow Finansowania), wytgcznie na wyrazne zgdanie Skarbu Panstwa zgtoszone
w terminie czterech miesiecy od dnia doreczenia Skarbowi Paristwa wykazu, o ktérym mowa w ust. 4.

Lider oraz Konsorcjanci zobowigzujg sie udzieli¢ Skarbowi Panstwa licencji na korzystanie z przedmiotéw Praw
Zwigzanych na nastepujacych warunkach:

1) licencja bedzie licencjg petng, nieograniczona terytorialnie ani czasowo;

2) licencja zostanie udzielona w zakresie niezbednym do swobodnego korzystania z oraz rozporzadzania prawami
objetymi zakresem art. 32 ust. 3 Ustawy;

3) licencja zostanie udzielona bez prawa do dodatkowego wynagrodzenia (tj. w ramach otrzymanego
na podstawie Umowy przez Lidera oraz Konsorcjantdw Finansowania);

4) licencja zostanie udzielona z chwilg przekazania przez Lidera przedmiotéw PWI, chyba ze Skarb Panstwa wyrazi
zgode na przedtuzenie wskazanego terminu;

5) rozwigzanie umowy licencyjnej bedzie mozliwe z zachowaniem 15-letniego okresu wypowiedzenia, chyba
ze Skarb Panstwa wyrazi zgode na skrécenie okresu wypowiedzenia.

W przypadku zmiany sytuacji faktycznej lub prawnej w ten sposdb, ze do swobodnego korzystania i rozporzadzania

przez Skarb Panstwa PWI w zakresie okreslonym w art. 32 ust. 3 Ustawy konieczna jest zmiana umowy licencyjnej,

o ktérej mowa w ust. 9, lub zawarcie dodatkowej umowy, Lider i Konsorcjanci zobowigzujg sie, bez prawa

do dodatkowego wynagrodzenia (tj. w ramach otrzymanego na podstawie Umowy przez Lidera oraz Konsorcjantow

16/19




11.

12.

Finansowania), zmieni¢ umowe licencyjng lub zawrze¢ inng whasciwg umowe, w terminie trzech miesiecy od dnia
zaistnienia wskazanych w niniejszym ustepie okolicznosci, chyba ze Skarb Panstwa wyrazi zgode na przedtuzenie tego
terminu.

Lider oraz Konsorcjanci, za zgodg Skarbu Paristwa wyrazong na pisSmie, mogg zastosowaé w Projekcie przedmioty Praw
Zwigzanych, w stosunku do ktérych nie bedg zobowigzani udzieli¢ Skarbowi Panistwa licencji na podstawie

ust. 9.

Lider, w imieniu swoim i Konsorcjantow, oswiadcza i gwarantuje, ze:

1)

prawa, o ktérych mowa w ust. 1,2, 7, 8, 9 10, nie bedg posiadaty zadnych wad prawnych ani nie bedg ograniczac
Skarbu Panstwa w swobodnym korzystaniu z nich i rozporzadzaniu nimi — w szczegdlnosci nie bedg ograniczaé
Skarbowi Panstwa ich samodzielnego lub za pomocg o0séb trzecich rozwoju, modyfikacji i utrzymania;

korzystanie z oraz rozporzadzanie PWI nie bedzie narusza¢ jakichkolwiek praw osdéb trzecich;

osoby uprawnione z tytutu praw osobistych do przedmiotéw PWI nie bedg wykonywac tych praw w stosunku
do Skarbu Panstwa lub oséb trzecich dziatajgcych na jego zlecenie. Lider oraz Konsorcjanci zobowigzujg sie uzyskaé
od twércow przedmiotdw PWI, nie pdzniej niz w chwili przeniesienia, o ktérym mowa w ust. 2, bezterminowe
upowaznienie dla Skarbu Panstwa do:

a)

c)

d)

wykonywania w imieniu tworcow przystugujgcych im praw osobistych; jednoczesnie Lider, w imieniu swoim
i Konsorcjantédw, gwarantuje i zobowigzuje sie, ze w stosunku do przedmiotéw PWI twodrcy nie bedg
wykonywac, ani zezwala¢ innym wykonywaé, przystugujacych im praw osobistych wobec Skarbu Panstwa oraz
0s6b przez niego upowaznionych;

do anonimowego rozpowszechniania przedmiotéw PWI i ich wszelkich egzemplarzy wedtug wiasnego uznania,
to jest bez wskazywania imienia, nazwiska, pseudonimu twdrcdw oraz do nie wymieniania tworcy
w opisach, rejestrach oraz innych dokumentach i publikacjach, w tym w przypadku fonograméw
i wideograméw zamieszczania na ich egzemplarzach oznaczen dotyczacych autorstwa, tytutéw utwordw, dat
sporzadzania, nazwiska lub firmy (nazwy) producenta — przy czym w celu unikniecia wszelkich watpliwosci
Strony potwierdzaja, ze Skarb Panstwa nie jest zobowigzany do rozpowszechniania przedmiotéw PWI lub ich
czesci;

wprowadzania zmian i przerébek do przedmiotéw PWI podyktowanych potrzebami korzystania z nich,
w tym wykorzystywania ich w czesci lub w catosci oraz tgczenia z innymi przedmiotami wtasnosci intelektualnej
lub innymi elementami, a takze dokonywania ich wszelkich modyfikacji oraz rozpowszechniania tak
zmienionych przedmiotéw praw wiasnosci intelektualnej;

zadecydowania o pierwszej publikacji przedmiotéw PW!I lub o zaniechaniu publikacji;
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13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

e) wykonywania w ich imieniu nadzoru nad sposobem korzystania z PWI.

4) tworcy przedmiotéw PWI nie odwotajg upowaznienia okreslonego w pkt 3;

5) Lider, Konsorcjanci ani zadna osoba trzecia nie bedg zada¢ zaptaty jakiegokolwiek wynagrodzenia
za korzystanie z PWI i przekazanie przedmiotéw PWI na rzecz Skarbu Panistwa.

Z zastrzezeniem ust. 17, Lider oraz Konsorcjanci zobowigzuja sie:

1) zachowac w tajemnicy wszelkie informacje, w szczegdlnosci informacje techniczne, technologiczne, ekonomiczne,
finansowe, handlowe, prawne i organizacyjne dotyczace Projektu, niezaleznie od formy ich pozyskania iich Zrédta,
ktdre zwigzane sg z prowadzonymi w Projekcie pracami lub dotyczg rezultatu Projektu i ktérych ujawnienie moze
mie¢ wptyw na ochrone, korzystanie lub rozporzadzanie PWI (dalej: ,, Informacje Poufne”);

2) nie kopiowaé, nie powielaé, w jakikolwiek sposdb nie rozpowszechniac¢ ani nie wykorzystywac jakiejkolwiek czesci
Informacji Poufnych w sposéb, ktdry mdégtby zagrazac ich ujawnieniu;

3) podjagc stosowne przedsiewziecia niezbedne do zapewnienia ochrony Informacji Poufnych i ich zrédta zaréwno
w catosci, jak i co do poszczegdlnych czesci.

Zobowigzania, o ktérych mowa w ust. 13, obejmujg réwniez wszelkie informacje majace charakter Informacji Poufnych,

ktdre dotyczg przedmiotéw Praw Zwigzanych w zakresie niezbednym do zachowania petnej ochrony PWI.

Postanowienia ust. 13-14 nie bedg miaty zastosowania w stosunku do tych informacji, ktére:

1) s3opublikowane, znane lub urzedowo podane do publicznej wiadomosci bez naruszania postanowienn Umowy;

2) sg powszechnie znane lub zostaty przekazane przez osobe trzecig, bez naruszenia jakichkolwiek zobowigzan o ich
nieujawnianiu;

3) podlegajg ujawnieniu zgodnie z powszechnie obowigzujgcymi przepisami prawa.

Zobowigzania, o ktédrych mowa w ust. 13-14, z uwagi na koniecznos¢ petnej ochrony PWI, obowiazujg Lidera oraz
Konsorcjantédw réwniez po wykonaniu, wygasnieciu, rozwigzaniu Umowy bez ograniczen czasowych, tj. do czasu gdy
informacje, o ktérych mowa w ust. 13-14, bedg miaty charakter Informacji Poufnych.

Lider oraz Konsorcjanci zobowigzujg sie zapewnié¢ przestrzeganie zobowigzan, o ktérych mowa w ust. 13-14 przez ich
pracownikéw oraz jakiekolwiek osoby, z ktdrymi wspdtpracujg w zwigzku z wykonywaniem Umowy.

Lider oraz Konsorcjanci sg uprawnieni do rozpowszechnienia przedmiotéw PWI lub ich czesci, w tym publikacji
naukowych utworéw wytworzonych w ramach Projektu, po uprzednim uzyskaniu pisemnej zgody Skarbu Panstwa.

Lider oraz Konsorcjanci dokonajg przeniesienia autorskich praw majgtkowych do utworéw powstatych w ramach
wykonania Projektu na rzecz Skarbu Panstwa na mocy odrebnej umowy zawartej pomiedzy Skarbem Panstwa
a Liderem. Liderowi oraz Konsorcjantom moze zosta¢ udzielona licencja na korzystanie z PWI. Ustalenie rodzaju
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i zakresu licencji, o ktérej mowa w zdaniu poprzedzajacym, nastgpi z uwzglednieniem interesu bezpieczenstwa
i obronnosci Paistwa oraz interesu Skarbu Panstwa.
20. Lider, w imieniu swoim i Konsorcjantéw, zobowigzany jest powiadomi¢ Centrum na pi$mie o:

1) fakcie wywigzania sie z obowigzku udzielenia licencji, o ktérej mowa w ust. 9, w terminie 30 dni od dnia zawarcia
umowy licencyjnej;

2) innych ustaleniach miedzy Liderem lub Konsorcjantami a Skarbem Panstwa, poczynionych do momentu przyjecia
i oceny wynikéw Projektu przez Centrum, ktére mogg mie¢ bezposredni wptyw na prawa i obowigzki wynikajgce
z Umowy w zakresie PWI, w terminie 30 dni od dnia dokonania ustalen;

3) fakcie przekazania Skarbowi Panstwa przedmiotow PWI, w terminie 30 dni od dnia przekazania przedmiotéw PWI;

4) fakcie wyrazenia przez Skarb Panstwa zgody, o ktérej mowa w ust. 10, w terminie 30 dni od dnia otrzymania
informacji o wyrazeniu zgody;

5) fakcie zawarcia umowy przenoszgcej autorskie prawa majatkowe do utworéw powstatych w ramach wykonania
projektu w terminie 30 dni od dnia zawarcia tej umowy.

21. Centrum nie ponosi odpowiedzialnosci z tytutu ewentualnych rozliczen podatkowych zwigzanych z przeniesieniem
autorskich praw majgtkowych oraz nabyciem lub przekazaniem przedmiotéw PWI, a takze udzieleniem licencji,
o ktéorej mowa w ust. 9 10.

11

Zmiany w zatozeniach

Niniejsze zatozenia do projektu mogg by¢ modyfikowane, pod warunkiem, ze cel gtéwny projektu nie zostanie zmieniony,
przez Komitet Sterujacy do spraw badan naukowych i prac rozwojowych na rzecz bezpieczerstwa i obronnosci panistwa
przy realizacji jego zadan oraz przez Dyrektora NCBR na etapie inicjowania projektu oraz w trakcie nadzoru nad realizacjg
umowy o wykonanie i finansowanie projektu na podstawie opinii, rekomendacji zespotu nadzorujgcego lub Komitetu
Sterujgcego, a w razie potrzeby ekspertédw i w takim przypadku zmiany te nie wymagajg uzgadniania z Ministrem Obrony
Narodowej, ktéry posiada swoich przedstawicieli w tych podmiotach.
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