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INSTALACJA SYSTEMOW KONTROLI DOSEPU

1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa nadana zamoOwieniu przez zamawiajgcego

Modernizacja systemow kontroli dostgpu (KD) w budynku Ministerstwa Rozwoju i Technologii w Warszawie
przy pl. Trzech Krzyzy 3/5

1.2. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z instalowaniem kontroli dostepu.

1.3. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.2.

1.4. Przedmiot i zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) dotyczg zasad wykonywania i odbioru robot w

zakresie:

e instalowania wszelkich systemoéw kontroli dostgpu

e transportu i sktadowania materiatow, trasowania linii kablowych, rob6ét montazowych wszelkich urzadzen
sktadajgcych sie na system, dla obiektow budownictwa ogolnego.

ST dotyczy wszystkich czynnos$ci majacych na celu wykonanie robot zwigzanych z:

e kompletacja wszystkich materiatow potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,

e wykonaniem wszelkich rob6t pomocniczych w celu przygotowania podloza (w szczegélnosci roboty
murarskie, §lusarsko-spawalnicze, montaz elementow osprzetu instalacyjnego, proby zadziatania i badania
pomontazowe, ewentualna integracja z innymi systemami np. z siecig alarmowa powiadamiania policji lub
firmy ochroniarskiej lub z systemem zarzadzania budynkiem (z ang. BMS - Building Management Systems),

e  wbudowaniem wszystkich materiatdw w sposéb i w miejscu zgodnym z dokumentacja techniczna,

e wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacjg techniczng wszystkich elementow wyznaczonych w
dokumentacji,

e wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacjg techniczng wszystkich wyznaczonych kabli i linii oraz
wszelkich elementow sterowania recznego, powodujacych zadziatanie systemu alarmowego w razie potrzeby,

e przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami kwalifikujacymi
montowanych elementéw systemu. Dla instalacji skomplikowanych, wchodzacych w sktad systemu kontroli
dostgpu obiektu, przeprowadzenie szkolenia dla wytypowanych pracownikéw obshugi przysziego
uzytkownika.

1.5. Okreslenia podstawowe, definicje
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa zgodne z odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST

1.5.1. Instalacje kontroli dostepu

Czujka ruchu (PIR) — element instalacji wykrywajacy ruch przy pomocy promieni podczerwieni i wysyltajacy
sygnat alarmowy do centralki

Czujka kontraktonowa — element instalacji wykrywajacy otwarcie drzwi, okien, etc. i wysylajacy sygnat do
centralki alarmowej

Centralka alarmowa (podcentralka alarmowa) — urzadzenie do zbierania sygnatow alarmowych z czujek i
wykonywania na ich podstawie okre§lonych programowo czynnos$ci: sygnalizacji optyczno-akustycznej,
wysytania komunikatu gltosowego lub tekstowego, etc. (Pod)centralka zawiera zasilacz sieciowy oraz zasilacz
buforowy z akumulatorem oraz dialer telefoniczny do tacznosci przewodowej lub bezprzewodowej

Klawiatura strefowa, manipulator — elementy systemowe stuzace do uzbrojenia lub rozbrojenia systemu
alarmowego, wejscia do strefy zabezpieczonej poprzez wprowadzenie kodu lub wykorzystanie karty zblizeniowej
Sygnalizator optyczny lub akustyczny — urzadzenie dzwigkowe, optyczne lub dzwigkowo-optyczne stuzgce do
sygnalizacji otoczeniu stanéw alarmowych (naruszenie stref ochronnych)

Elementy zwalniajace zaczep zamka drzwi

e  zaczep elektromagnetyczny

Parametrami charakteryzujacymi zaczep sa: dopuszczalny nacisk na drzwi np. 30 N, dopuszczalne obcigzenie
drzwi dziatajace na zaczep: np. 3500 N, napigcie znamionowe U: najczgsciej 12 V.

e zwora elektromagnetyczna

Zwory elektromagnetyczne zamykaja drzwi, w chwili podtaczenia napigcia (12 lub 24 V) tzn. odwrotnie niz przy
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zamontowanym elektrozaczepie. Dlatego w celu zabezpieczenia systemu przed odblokowaniem drzwi w
przypadku awarii zasilania, nalezy zainstalowa¢ akumulator zapewniajacy zasilanie awaryjne. Bezgtosne dziatanie
zwory jest zaleta ,ale moze uniemozliwia¢ rozpoznanie przez osob¢ czekajaca na otworzenie drzwi, momentu
kiedy zwora przestanie je blokowac. Nalezy stosowac¢ zwory z dioda sygnalizacyjng LED lub zainstalowanie
dodatkowej sygnalizacji dzwigkowe] ewentualnie S$wietlnej, jesli system automatycznie nie sygnalizuje
odblokowania drzwi.

Przygotowanie podloza - zesp6t czynnosci wykonywanych przed uktadaniem kabli i innych elementdw instalacji,
majacych na celu zapewnienie mozliwo$ci ich montazu lub ulozenia zgodnie z dokumentacja. Zalicza si¢ tu
nastgpujace grupy czynnosci:

wiercenie i przebijanie otwordw przelotowych i nieprzelotowych,

osadzanie kotkéw w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,

wykucia i przekucia wymagane do prawidtowego montazu elementéw systemu,

montazu rur instalacyjnych lub uchwytéw do mocowania i uktadania kabli,

montaz konstrukcji wsporczych i tuneli kablowych,

montaz kablowych przej$¢ ogniochronnych, migdzystrefowych, zbudowanych zgodnie z wymaganymi
aprobatami technicznymi (np. AT-15-5358/2002 i AT-15-5361/2002).

1.6. Ogolne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg projektows
specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.7. Dokumentacja robot montazowych

Dokumentacj¢ robot montazowych elementow kontroli dostgpu stanowia:

e projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynikajacym z rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
02.09.2004 r. w sprawie szczegolowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202,
poz. 2072 ze zmianami Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664),

e specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robdt (obligatoryjne w przypadku zamoéwien publicznych),
sporzadzone zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie
szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072 zmian Dz.
U. 22005 r. Nr 75, poz. 664),

e protokoly odbiorow czgsciowych, koncowych oraz robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu z zalagczonymi
protokotami z badan kontrolnych,

e dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. - Dz.
U. 22003 r. Nr 207, poz. 2016 z p6zniejszymi zmianami).

1.8. Nazwy i kody robét objetych zaméwieniem:

Grupy roboét, klasy robot lub kategorie robot

CPV 45310000-3 Roboty z zakresie instalacji elektrycznych wewnetrznych
CPV 45312200-9 Instalowanie przeciwwlamaniowych systeméw alarmowych

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

Wszelkie nazwy wiasne produktow i materialow przywotane w specyfikacji shuza ustaleniu pozadanego standardu

wykonania i okres$lenia wlasciwosci 1 wymogow technicznych zatozonych w dokumentacji technicznej dla

projektowanych rozwigzan.

Dopuszcza si¢ zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty innych producentéw pod warunkiem:

e spehiania tych samych wlasciwosci technicznych,

e przedstawienia zamiennych rozwigzan na piSmie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do stosowania,
uzyskanie akceptacji projektanta).

W przypadku zmiany produktow na zasadach jw. nalezy dokona¢ tego kompleksowo dla catego zastgpczego

systemu w elementach instalacji kontroli dostgpu. Wyjatek stanowig uzyte kable wraz z elementami stuzgcymi do

ochrony mechanicznej, mocowania, prowadzenia lub ukierunkowania w budynku linii kablowych przesytu

sygnatu i podigczen elementow systemu.

2.1. Ogélne wymagania dotyczace wlasciwos$ci materialow

Do wykonania i montazu instalacji kontroli dostgpu w obiektach budowlanych nalezy stosowac kable, osprzgt oraz
aparatur¢ i urzadzenia posiadajace dopuszczenie do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktorych producent lub jego upowazniony
przedstawiciel:



e dokonal oceny zgodno$ci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedlug okreslonego systemu oceny
zgodnosci,

e wydat deklaracj¢ zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmonizowane specyfikacje
techniczne, normy opracowane przez Migdzynarodowa Komisj¢ Elektrotechniczng (IEC) i wprowadzone do
zbioru Polskich Norm, normy krajowe opracowane z uwzglednieniem przepisOw bezpieczenstwa
Migdzynarodowej Komisji ds. Przepisow Dotyczacych Zatwierdzenia Sprzgtu Elektrycznego (CEE),
aprobaty techniczne,

e oznakowatl wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

e wydat deklaracje zgodno$ci z uznanymi regulami sztuki budowlanej, dla wyrobu umieszczonego w
okreslonym przez Komisj¢ Europejska wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenstwa,

e wydat o$wiadczenie, ze zapewniono zgodno§é wyrobu budowlanego, dopuszczonego do jednostkowego
zastosowania w obiekcie budowlanym, z indywidualng dokumentacja projektowa, sporzadzong przez
projektanta obiektu lub z nim uzgodniona.

2.2. Rodzaje materialow

Informacje techniczne o zastosowanych materialach i wyrobach w tym $wiadectwa jakosci, §wiadectwa

homologacji, §wiadectwa zgodnosci, instrukcje montazu i eksploatacji, gwarancje producentdéw musi posiadaé:

e Kazdy odcinek przesylu sygnatu, wykonany z kabla miedzianego.

Kasety i obudowy do montazu urzadzen.

Wyposazenie - elementy konfiguracji systemu

Urzadzenia nadawcze i odbiorcze sygnatow.

Osprzet instalacji sygnalizacji kontroli dostgpu jak centralki, czujki, sygnalizatory, kontrolery, manipulatory,

etc

e Systemy stuzace do ochrony mechanicznej, mocowania, prowadzenia lub ukierunkowania w
budynku linii sygnatowych i podtaczen urzadzen.

2.3. Kable i przewody instalacji domofonow i wideofonéw - rodzaje i uklady

Izolacja zyl - jako izolacj¢ stosuje si¢ tworzywa polietylenowe pojedyncze lub podwojne.

Powloka - chroni izolacj¢ kabla przed czynnikami zewngtrznymi, gldwnie wilgocig, wykonana z tworzyw
polietylenowych z zapora zelowa (zelowane) lub polwinitowa, dla kabli koncentrycznych: folia AL/PET + oplot
Cu 32x0,15 mm?.

Wypelnienie - materiat izolacyjny, stosowany pomi¢dzy zytami kabla a powtoka, w celu ograniczenia mozliwosci
jonizacji powietrza w przestrzeni wnetrza kabla. Dla stosowanych w instalacjach domofonéw i wideofonow,
glownie stosuje si¢ tworzywa sztuczne - taSmy poliestrowe.

Oslona zewnetrzna - chroni kabel przed szkodliwym wpltywem czynnikow chemicznych i wilgoci przy wzroscie
temperatury. Ostony wykonuje si¢ z tworzyw sztucznych polietylenowych lub polwinitowych.

Oznaczenia przewodoéw - w celu latwiejszego rozrdzniania i identyfikacji przewoddéw przyjeto system
CENELEC, ktoéry ma status Polskiej Normy PN-HD 361.

2.6. Warunki przyjecia na budowe materialéw do rob6t montazowych instalacji kontroli dostepu

Wyroby do robot montazowych moga by¢ przyjete na budowe, jesli spetniajg nastgpujace warunki:

e 53 zgodne z ich wyszczegdlnieniem i charakterystyka podang w dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej (szczegotowej) SST,

e 53 wlasciwie oznakowane i opakowane,

e spelniaja wymagane wlasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,

e producent dostarczyt dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego Iub jednostkowego
zastosowania, a w odniesieniu do fabrycznie przygotowanych prefabrykatow rowniez karty katalogowe
wyrobow lub firmowe wytyczne stosowania wyrobow,

e dostawa kabli i przewodow o izolacji, powloce lub ostonie z tworzyw sztucznych powinna odbywac si¢ przy
temperaturze wyzszej niz -15°C, natomiast be¢bny z nawinietym kablem nie mogg by¢ zrzucane i przewracane
na ich tarcze.

e Niedopuszczalne jest stosowanie do roboét montazowych - wyrobow i materiatéw nieznanego pochodzenia.

e Przyjecie materialdéw i wyrobow na budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

2.7. Warunki przechowywania materialow do montazu instalacji kontroli dostepu
Wszystkie materiaty pakowane powinny by¢ przechowywane i magazynowane zgodnie z instrukcja producenta
oraz wymaganiami odpowiednich norm.



Kable i przewody nalezy przechowywac zgodnie z instrukcja producenta, w zaleznosci od ich typu.

Pozostate urzadzenia, osprzet podstawowy i pomocniczy nalezy przechowywac¢ w oryginalnych opakowaniach,
kartonach, opakowaniach foliowych itp. Szczeg6lnie nalezy chroni¢ przed wptywami atmosferycznym i wysoka
temperaturg (powyzej +40°C), oraz zawilgoceniem urzadzen i osprzgtu posiadajacego elementy elektroniczne.
Pomieszczenie magazynowe do przechowywania wyrobéw opakowanych powinno by¢ suche i zabezpieczone
przed zawilgoceniem.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN I NARZEDZI

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Prace mozna wykonywaé przy pomocy wszelkiego sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego.

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robdt, zarowno w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych
oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow. Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowac
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, z harmonogramem prac, w
terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy, bedacy do dyspozycji wykonawcy lub
wynajety do wykonania robot nalezy utrzymywaé w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Musi by¢ on zgodny z
normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane
z zapewnieniem i utrzymaniem sprz¢tu oraz maszyn niezbgednych do wykonania robot, zawarte sg w cenie oferty i
nie beda podlega¢ odrebnej zaplacie.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wiasciwos¢ do robdt. Miejsca czasowego
sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy lub poza placem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane ze $rodkami transportu i
sktadowaniem, zawarte s3 w cenie oferty i nie beda podlega¢ odrebnej zaptacie.

4.2. Transport materialow

Podczas transportu na budowg lub ze sktadu przyobiektowego na stanowisko robocze nalezy zachowac ostroznosé
aby nie uszkodzi¢ materialow do montazu. Minimalne temperatury wykonywania transportu ze wzgledu na
mozliwos$¢ uszkodzenia izolacji, wynosza dla kabli i przewodéw nawinigtych na begbny: -15°C oraz -5°C dla
zwinigtych w ,,6semke” odcinkow kabla.

Wszelkie elementy konstrukcyjne nalezy przewozi¢ zgodnie z instrukcjami i zaleceniami producenta - zarowno
elementy stalowe jak i z tworzyw sztucznych.

Stosowaé dodatkowe opakowania w przypadku mozliwosci uszkodzen transportowych.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1.0golne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z dokumentacjg techniczng i umowa oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatéw i jakos¢ wykonanych robot, w przypadku rozbudowanych instalacji wskazane
jest posiadanie certyfikatu wydanego przez producenta.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami SST, poleceniami inspektora nadzoru i
wymogami producenta.

5.2. Szczegolowe zasady wykonania robot

5.2.2. Montaz urzadzen

5.2.2.1. Montaz manipulatora lub klawiatury strefowej

Wyznaczy¢ miejsce instalowania, przygotowaé podtoze pod kotki rozporowe, konstrukcje wsporczg lub
przygotowac¢ otwor do wbudowania podtynkowego, zamontowaé urzadzenie do gotowego podtoza, przygotowaé
i podtaczy¢ przewody zgodnie z instrukcja montazu producenta.

5.2.2.2. Montaz czujek
Zakres czynnosci jak dla montazu manipulatoréw lub klawiatur strefowych z tym, ze nalezy zwroci¢ uwage na
prawidlowo$¢ wyboru miejsca montazu. Podstawowym wymogiem jest brak wilgoci w pomieszczeniu i



sgsiedztwo urzadzen wodnych (wanny, umywalki, baseny). Miejsce instalowania powinno by¢ oddalone od Zrodet
ciepta.

5.2.2.3. Montaz sygnalizatorow
Zakres czynno$ci jak przy montazu czujek, nalezy jednak zwroci¢ szczegodlng uwage na wybor miejsca
instalowania

5.2.2.4. Montaz centralek alarmowych
Zakres czynnoS$ci jak przy montazu tablic i rozdzielni elektrycznych opisanych w specyfikacji technicznej STE
01.00

5.2.2.5. Montaz zasilacza sieciowego oraz akumulatora zasilania awaryjnego

Zasilacz sieciowy moze by¢ integralng czg¢scig urzadzenia lub wbudowany do zespotu urzadzen. Podtaczenie
zasilacza integralnego — z gniazda zasilajacego 230 V AC przewodem wyposazonym w dwie, zwykle réznigce si¢
wtyczki. Odrgbng dla dotaczenia aparatu do sieci 220 V oraz do instalacji kontroli dostgpu

Zasilacz wbudowany - podlaczenie z zaciskow 230 V AC przewodem wyposazonym we wtyczke do aparatu
instalacji zasilajacej.

Akumulator - ustawi¢ w wyodrebnionym miejscu lub pojemniku, podigczy¢ przewody zgodnie z instrukcja
montazu producenta i biegunowoscia, sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

6.1.1. Szczegolowe zasady kontroli jakoSci robot

Wykaz czynnoSci, ktore nalezy wykona¢ w czasie odbioru:

e sprawdzenie uzytych materialow w zakresie zgodnos$ci z obowiazujacymi normami,

e sprawdzenie wykonania instalacji w zakresie zgodnosci z projektem technicznym,

e gsprawdzenie rezystancji izolacji, rezystancji uziemienia zasilania, je$li  wystepuje  jako
integralna cze¢$¢ instalacji domofonoéw i1 wideofonow,

e sprawdzenie prawidlowos$ci dziatania instalacji dla r6znych opcji systemu.

Wykaz dokumentéw, ktére wykonawca jest zobowiazany dostarczy¢ inwestorowi:

e aktualny projekt, w ktorym  naniesiono wszelkie wprowadzone zmiany, uzgodnione z
projektantem,

e protokoly odbioréw czgsciowych,

e  dziennik budowy,

e wazne $wiadectwa dopuszczenia na zastosowang konfiguracje systemu.

Wykaz dokumentéw i zalecen dla uzytkownika:

e opis funkcjonowania i obstugi urzadzen instalacji kontroli dostepu.

e ksigzka pracy instalacji, do ktérej nalezy wpisywacé przeprowadzone kontrole instalacji, dokonywane
naprawy, zmiany i uzupetnienia instalacji

Po przekazaniu instalacji do eksploatacji uzytkownik powinien zlecié¢ stalg konserwacj¢ urzadzen i instalacji.

Ponadto nalezy wykonaé¢ sprawdzenia odbiorcze skladajace si¢ z ogledzin czesciowych i koncowych

polegajacych na kontroli:

e zgodnosci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym,

e jakosci i zgodno$ci wykonania robot z ustalong w dokumentacji powykonawczej, normami, przepisami
budowy oraz bhp,

e poprawnosci wykonania i zabezpieczenia potaczen S$rubowych instalacji elektrycznej potwierdzonych
protokotem przez wykonawce montazu.

Po wykonaniu ogledzin nalezy sporzadzi¢ protokoty z przeprowadzonych badan, zgodne z instrukcja

,,Wypetnianie Dokumentéw Odbiorowych Technicznych i Budowlanych”.

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami i materialami

Wszystkie materialy, urzadzenia i aparaty nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materiaty nie spelniajace wymagan zostaty wbudowane Iub zastosowane, to
na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wtasny koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy Inspektor nadzoru moze uzna¢ wadg za niemajaca zasadniczego wplywu na
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jakos¢ funkcjonowania instalacji i ustali¢ zakres oraz wielko$¢ potracen.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru

Odbidér miedzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakonczeniu danego etapu robot majacych wptyw na wykonanie
dalszych prac.

Odbiorowi takiemu moga podlega¢ m.in.:

- przygotowanie podtoza do montazu kabli i przewodow, urzadzen oraz innego osprzgtu,

7.2.Szczegolowe zasady przedmiaru i obmiaru robét

Obmiaru robdt dokonuje si¢ z natury (wykonanej roboty) przyjmujac jednostki miary odpowiadajace zawartym w
dokumentacji i tak:

e dla konstrukcji wsporczych: szt., kpl., kg, t,

o dla kabli i przewodow oraz robot towarzyszacych: m lub kpl., cm dlugosci przewiertu,

e dla osprzgtu: szt., kpl.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

8. WYMAGANIA DOTYCZACE ODBIORU ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robdét.

Odbidér miedzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakonczeniu danego etapu rob6t majgcych wptyw na wykonanie
dalszych prac.

Odbiorowi takiemu moga podlega¢ m.in.:

- przygotowanie podtoza do montazu kabli i przewoddw, urzadzen oraz innego osprzetu,

8.2. Szczegolowe zasady odbioru robot.

8.2.1. Odbiér mi¢dzyoperacyjny

Odbioér migdzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakonczeniu danego etapu robot majacych wplyw na

wykonanie dalszych prac.

Odbiorowi takiemu moga podlega¢ m.in.:

e kanaly kablowe, bloki, rury ostonowe,

e montaz koryt, drabinek, wspornikow,

e clementy instalacji kontroli dostepu nalezace do wspolnej instalacji np. kontroli dostepu lub nadzoru
wizyjnego CCTV (telewizji przemystowej) w obiekcie.

8.2.2. Odbiodr czeSciowy

Nalezy przeprowadzi¢ badanie pomontazowe czgSciowe robdt zanikajacych oraz elementow urzadzen, ktore
ulegaja zakryciu (np. wszelkie roboty zanikajgce), uniemozliwiajace ocen¢ prawidlowosci ich wykonania po
catkowitym ukonczeniu prac.

Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢ prawidlowo$¢ montazu oraz zgodno$¢ z obowigzujacymi przepisami i
projektem:

e wydzielonych instalacji np. instalacja podtgczenia do instalacji kontroli dostepu,

o wydzielonych elementéw funkcjonalnych np. prawidtowo$¢ zadziatania systemu pamigci zdarzen.

8.2.3. Odbior koncowy

Badania pomontazowe jako techniczne sprawdzenie jakosci wykonanych robdt nalezy przeprowadzi¢ po
zakonczeniu robot instalacyjnych, przed przekazaniem uzytkownikowi catosci instalacji kontroli dostgpu.
Wyniki badan nalezy zamiesci¢ w protokole odbioru koncowego.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT
9.1. Ogolne zasady dotyczace podstawy rozliczenia robét i platnosci
Zasady ptatnosci za wykonanie robot okre§la umowa.

9.2. Szczegolowe zasady rozliczenia robét i ptatnosci

Rozliczenie robdt montazowych instalacji kontroli dostepu moze by¢é dokonane jednorazowo po wykonaniu
petnego zakresu robo6t i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw
czg$ciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomigdzy zamawiajagcym a wykonawca nastgpuje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego.

Podstawe rozliczenia oraz platnosci wykonanego 1 odebranego zakresu robot stanowi warto$¢ tych robot
obliczona na podstawie:



Wariant I

e okreSlonych w  dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i iloSci robot
zaakceptowanych przez zamawiajacego lub

Wariant II

e ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania rob6t instalacji kontroli dostepu (lub kwoty ryczattowe) obejmujgce roboty ww.

uwzgledniaja:

e przygotowanie stanowiska roboczego,

e dostarczenie do stanowiska roboczego materiatow, narzedzi i sprzgtu,

e obsluge sprzetu nie posiadajacego obstugi etatowe;,

e ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych umozliwiajacych wykonanie robot na

wysokos$ci do 4 m (jesli taka konieczno$¢ wystepuje),

usunigcie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robot,

e uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,

e usunigcie pozostatosci, resztek i odpadow materiatbw w sposob podany w specyfikacji technicznej
szczegodtowe;,

e likwidacje stanowiska roboczego.

Rozliczenie rusztowan powyzej 4 m:

Wariant I

W kwotach ryczaltowych ujete sq rowniez koszty montazu, demontazu i pracy rusztowan niezbgdnych do

wykonania rob6t na wysokosci do 4 m od poziomu terenu.

Wariant II

Przy rozliczaniu robot wedhug uzgodnionych cen jednostkowych koszty niezbgdnych rusztowan sa uwzglgdnione

w tych cenach.

Wariant II1

Koszty niezbgdnych rusztowan sa ujete w oddzielnych wydzielonych pozycjach.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Zawieraja podstawowe zrddta w tym przepisy prawne panstwowe i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne,
zwigzane z prowadzonymi robotami. Wykonawca jest zobowigzany zna¢ zawarte w nich reguty i wytyczne,
poniewaz odpowiada za ich przestrzeganie w trakcie realizacji robot.

10.1.Normy

PN-EN 50419:2023-05

Znakowanie urzadzen elektrycznych i elektronicznych zgodnie z artykulem 11(2) dyrektywy 2002/96/WE
(WEEE).

PN-EN 50132-5-2:2014

Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach - Czgs¢ 5

PN-EN 50132-7:2013

Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach - Czgs¢ 7

PN-EN 60839-11-1:2014

Systemy alarmowe - Systemy kontroli dostepu w zastosowaniach dotyczacych zabezpieczenia

- Cze$¢ 1: Wymagania systemowe.

PN-EN 60839-11-1:2014

alarmowe 1 elektroniczne systemy zabezpieczen -- Czgs¢ 11-1: Elektroniczne systemy kontroli dostgpu --
Wymagania dotyczace systemow i komponentow

PN-EN 60839-11-2:2015

Systemy alarmowe i elektroniczne systemy zabezpieczen -- Czgs¢ 11-2: Elektroniczne systemy kontroli dostgpu -
- Wytyczne stosowania

PN-IEC 60364

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-EN-60445:2011

Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspodtdziataniu cztowieka z maszyng, oznaczanie i identyfikacja -
Oznaczenia identyfikacyjne przewodow barwami albo cyframi.

PN-EN 60445:2022

Zasady podstawowe 1 bezpieczenstwo przy wspoétdziataniu czlowieka z maszyna, oznaczanie i identyfikacja -
Oznaczenia identyfikacyjne zaciskow urzadzen i zakonczen zyt przewoddéw oraz ogoélne zasady systemu
alfanumerycznego.

PN-EN 62305-4:2009

Ochrona przed impulsem elektromagnetycznym - Zasady ogoélne.



PN-EN 61293:2020

Znakowanie urzadzen elektrycznych danymi znamionowymi dotyczacymi zasilania elektrycznego -
Wymagania bezpieczenstwa.

PN-HD 361 S4:2021

Klasyfikacja przewodow i kabli.

10.2. Normy SEP:
N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

10.3. Inne dokumenty, instrukcje i przepisy

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych (czgs¢ V) Wydanie 2 Warszawa,
Wydawnictwo Akcydensowe 1981 r.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych. Wymagania ogdlne.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych: ,,Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
wewnetrznych”

Katalogi i karty materialowe producentow.

Przepisy Budowy Urzadzen Elektrycznych

Warunki Techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych- tom V instalacje elektryczne

10.3.1. Ustawy
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz.
881).

10.3.2. Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegolowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072, zmiana Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki,
tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.
U. 22002 r. Nr 108, poz. 953 z p6zniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania zgodnoS$ci
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemoéw oceny zgodno$ci, wymagan,
jakie powinny speinia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie zgodnos$ci oraz sposobu oznaczenia
wyrobow budowlanych oznakowania CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011).



