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Pytania egzaminacyjne z przedmiotu ,,Maszyny elektryczne

Poziom operacyjny

Maszyny elektryczne

Pytania
O/T — oznacza charakter pytania (obowigzkowe, wymagajgce wiecej czasu)

Lp. | O/T Pytanie

Poprawna
odpowiedz

1. O | Czescig maszyny pradu statego zwang twornikiem jest:
A. komutator,

B. wirnik,

C. stojan,

D. nabiegunniki.

B

2. O | Czescig maszyny pradu statego zwang magnesnicg jest:
A. komutator,

B. wirnik,

C. stojan,

D. nabiegunniki.

3. O | Charakterystyka zewnetrzna pradnicy obcowzbudnej pradu statego to zaleznosé:
A. napiecia na zaciskach od pradu obcigzenia,

B. pradu wzbudzenia od pradu obcigzenia,

C. pradu obcigzenia od czestotliwosci,

D. pradu wzbudzenia od napiecia.

4. O | Proces samowzbudzania sie pradnicy bocznikowej prgdu statego zalezy od:
kierunku wirowania,

obcigzenia sieci,

magnetyzmu szczatkowego,

czestotliwosci.
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5. O | Wartos¢ wzgledna roznicy predkosci synchronicznej i predkosci wirnika to:
A. remanencja,

B. poslizg,

C. harmoniczna,

D. reluktancja.




6. Rozruch przetacznikiem gwiazda-trojkat powoduje:
A. napiecie fazowe jest 3 razy mniejsze,
B. prad jest mniejszy o 1/3,
C. skrécenie czasu rozruchu,
D. napiecie fazowe jest v/3 razy mniejsze.
7. Silnikiem dwustronnie zasilanym moze by¢ silnik:
A. pierscieniowy,
B. klatkowy,
C. bocznikowy,
D. szeregowy.
8. Silniki asynchroniczne dzielimy na:
A. szeregowe i bocznikowe,
B. pierscieniowe i klatkowe,
C. obcowzbudne i samowzbudne,
D. jawno i ukrytobiegunowe .
9. Przetwornik potozenia katowego zamieniajgcy sygnat mechaniczny na elektryczny to:
A. amplidyna,
B. rototrol,
C. tachometr,
D. selsyn.
10. Selsyny to maszyny elektryczne, ktore:
A. zmieniajg napiecie,
B. ograniczajg predkosc,
C. przekazujg na odlegtos¢ kat obrotu,
D. sgelementem watu elektrycznego.
11. Jedng z przyczyn iskrzenia w maszynie pradu statego moze by¢:
A. nieprawidtowe umocowanie szczotek,
B. niskie obcigzenie maszyny,
C. zwiekszona temperatura uzwojen,
D. zbyt niska predko$¢ obrotowa.
12. Niewielkie zmniejszenie prgdu wzbudzenia w silniku bocznikowym pradu statego powoduje:

zahamowanie silnika,
przejscie w prace prgdnicowa,
zmniejszenie predkosci,
zwiekszenie predkosci.
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13. Jaki jest zwigzek miedzy mocg i momentem obrotowym na wale maszyny wirujgce;:
A. P=M/w,
B. M=9,55*P/n,
C. P=0,972*M*n,
D. M=n*P.
14. Poslizg znamionowy w silniku asynchronicznym wynosi:
A. ok. 3%,
B. ok. 10%,
C. 5% - 10%,
D. 10% -20%.
15. W silniku szeregowym pradu statego wystepuje:
A. szczegolna sktonnosé do iskrzenia,
B. mozliwosé dogodnego rozruchu,
C. mozliwosé rozbiegania sie,
D. mozliwosé utyku.
16. Silniki elektryczne do napedu wciggarek kotwicznych powinny by¢ dostosowane do pracy:
A. ciggtej,
B. dorywczej,
C. przerywanej,
D. pradnicowe;j.
17. Przyczyng nagrzewania sie maszyn elektrycznych jest:
A. niewielkie obcigzenie,
B. straty mocy w masie maszyny,
C. gtoéwnie straty mechaniczne,
D. sprawnos¢ urzgdzenia napedzanego.
18. Pierscienie w silniku indukcyjnym mogg by¢:
A. zwarte lub potgczone przez rezystancje,
B. tylko zasilane ze specjalnego zrédta,
C. zwarte w czasie rozruchu,
D. wykorzystane do wzbudzenia maszyny.
19. Do okreslenia kierunku dziatania sity elektrodynamicznej stosuje sie:

A. regute prawej dtoni,
B. regute lewej dtoni,
C. prawo Maxwella,
D. prawo Kirchhoffa.




20. Sita elektromotoryczna indukowana w uzwojeniu twornika zalezy od:
A. wartosci pragdu i indukcji magnetycznej,
B. momentu na wale i predkosci obrotowej,
C. wartosci strumienia magnetycznego i predkosci obrotowej,
D. konstrukcji uzwojenia i prgdu obcigzenia.
21. W silniku bocznikowym pradu statego:
A. twornik jest zasilany napieciem z bocznika,
B. uzwojenie wzbudzenia i twornik sg potgczone szeregowo,
C. uzwojenie wzbudzenia i twornik sg potgczone réwnolegle,
D. nie ma komutatora.
22. W silniku szeregowym pradu statego:
A. twornik jest zasilany napieciem z posobnika,
B. uzwojenie wzbudzenia i twornik sg potgczone szeregowo,
C. uzwojenie wzbudzenia i twornik sg potgczone réwnolegle,
D. nie ma komutatora.
23. Wirnik silnika klatkowego jest:
A. zasilany przez pierscienie,
B. zasilany przez komutator,
C. zwarty,
D. zlozony z 3 uzwojen fazowych.
24. Wirnik silnika pierscieniowego jest:
A. zasilany przez komutator,
B. zasilany przez pierScienie,
C. zwarty na state,
D. zasilany pradem statym.
25. Poslizg krytyczny w silniku asynchronicznym klatkowym:
A. zalezy od wartosci napiecia zasilajgcego,
B. zalezy od obcigzenia silnika,
C. ma statg wartosé,
D. zalezy od kolejnosci faz napiecia zasilajacego.
26. Przecigzalnos¢ momentem silnika asynchronicznego powinna byc¢:

A. wieksza od 1,5,

B. zawarta w przedziale 1,0 — 1,5,
C. okoto 3,0,

D. okoto 1,0.




27. Predko$c¢ synchroniczna to:
A. predkos¢ biegu jatowego,
B. predkos¢ pola magnetycznego,
C. predkos¢ pod obcigzeniem,
D. predkos¢ watu w maszynie asynchroniczne;.
28. Predkos¢ synchroniczng mozna obliczy¢ ze wzoru:
A. ng=50*p/f,
B. ng=flp,
C. ns=60*/p,
D. ng=30*UI/l.
29. Maszyna synchroniczna o magnesnicy 4-biegunowej pracujgca w sieci o czestotliwosci 60Hz ma predkos¢ watu:
A. n,= 1500 obr/min,
B. n, = 750 obr/min,
C. n,= 1800 obr/min,
D. ny, =900 obr/min.
30. Zmiana kierunku wirowania watu silnika asynchronicznego odbywa sie przez:
A. zamiane dwéch faz w linii zasilajgcej,
B. zmianeg napiecia zasilania,
C. zmiane rezystancji wirnika,
D. odtgczenie jednej fazy i podtaczenie od nowa.
31. Poslizg w silniku asynchronicznym to:
A. zmiana napiecia pod obcigzeniem,
B. réznica miedzy napieciem zasilajgcym a napieciem w wirniku,
C. rdéznica miedzy predkoscig obrotowg wirnika a predkoscig synchroniczng,
D. réznice miedzy predkoscig biegu jatowego a predkoscig synchroniczng.
32. Silniki asynchroniczne klatkowe podczas rozruchu:
A. pobierajg duzy prad,
B. powinny by¢ zasilane wyzszym napieciem,
C. wykazujg sie momentem znacznie wyzszym od znamionowego,
D. niebezpiecznie sie nagrzewajs.
33. W pradnicy synchronicznej bezszczotkowej prostownik wirujgcy:

A. zapewnia prad wzbudzenia,

B. zasila odbiorniki prgdu statego,
C. stuzy do regulacji obrotow,

D. jest regulatorem czestotliwosci.




34. Regulacja mocy biernej w pradnicy synchronicznej odbywa sie przez:
A. regulacje predkosci obrotowej,
B. regulacje prgdu wzbudzenia,
C. regulacje czestotliwosci,
D. regulacje pradu obcigzenia.
35. Rozptyw mocy czynnej przy pracy rownolegtej pragdnic synchronicznych:
A. jest zwigzany z napieciem pracujgcych pradnic,
B. zalezy od regulatoréw predkosci obrotowej,
C. zalezy od regulatora wzbudzenia,
D. zalezy od regulatora prgdu obcigzenia.
36. Rozptyw mocy biernej przy pracy rownolegtej pradnic synchronicznych:
A. dostosowuje sie do obcigzenia sieci,
B. zalezy od regulatora prgdu obcigzenia,
C. zalezy od regulatora napiecia,
D. zalezy od mocy silnikéw.
37. Zabezpieczenie kierunkowe (od mocy zwrotnej) pradnicy synchronicznej zapobiega:
A. wzrostowi predko$ci obrotowej pradnicy,
B. zmianie czestotliwosci napiecia pradnicy,
C. wazrostowi prgdu obcigzenia pradnicy,
D. pracy silnikowej maszyny synchroniczne.
38. SEM wzbudzana w tworniku maszyny synchronicznej zalezy od:
A. czesci czynnej pradu obcigzenia,
B. pradu wzbudzenia i predko$ci obrotowej watu,
C. rodzaju zastosowanego regulatora predkosci obrotowe;j,
D. liczby par biegunéw uzwojenia twornika.
39. W elektrowni okretowej, w sktadzie zespotu pradotwdrczego najczesciej wykorzystuje sie:

A. maszyny synchroniczne,

B. pradnice szeregowo-bocznikowe,

C. maszyny asynchroniczne,

D. pradnice bocznikowe specjalnego wykonania.




40.

W charakterze pradnicy watowej mozna uzy¢:
A. jedynie maszyny elektrycznej pradu statego,
B. jedynie maszyny elektrycznej synchronicznej,
C. jedynie maszyny elektrycznej asynchronicznej,
D. wszystkie wskazane maszyny w zaleznosci od rozwigzania systemu elektroenergetycznego.

41.

Jezeli jako pradnica watowa wykorzystywana jest maszyna synchroniczna to konieczne jest:
A. utrzymanie predkosci watu sSrubowego powyzej wartosci krytycznej,
B. utrzymanie statego obcigzenia watu srubowego,
C. utrzymanie statej predkosci watu Srubowego lub zastosowanie przeksztattnika czestotliwosci,
D. zastosowanie specjalnego regulatora napiecia.

42.

Przy wtgczaniu pradnicy synchronicznej do pracy réwnolegtej nalezy:
A. przestrzegac przepiséw PRS o bezpieczenstwie zeglugi,
B. zwiekszy¢ zapotrzebowanie na energie elektryczng w sieci okretowej,
C. sprawdzi¢ czy statek wptywa do portu,
D. spetni¢ warunki synchronizaciji.

43.

Regulator predkosci obrotowe;j silnika napedzajgcego pradnice synchroniczng stuzy do:
A. regulacji czestotliwosci i mocy czynnej generatora,
B. regulacji predkosci obrotowej i mocy biernej generatora,
C. utrzymywania statego momentu na wale maszyny,
D. sprawdzenia warunkéw synchronizacji.

44.

Graniczny kat mocy w pradnicy synchronicznej jest zwigzany z:
A. maksymalng mocg bierng pradnicy,
B. maksymalng mocg czynng pradnicy,
C. maksymalng mocg pozorng pradnicy,
D. minimalng dopuszczalng predkoscig obrotowg watu.

45,

Co warunkuje powstawanie momentu reluktancyjnego w pradnicy synchronicznej:
A. sposob wykonania uzwojenia wzbudzenia,
B. roznica miedzy reaktancjg poprzeczng i podiuzna,
C. sposbdb wykonania uzwojenia twornika,
D. przerwanie obwodu wzbudzenia.

46.

Regulacja predkosci obrotowej silnika asynchronicznego klatkowego moze by¢ realizowana przez:
A. zastosowanie uktadu Meyera,
B. zmiane rezystancji obwodu wirnka,
C. zmiane obcigzenia na wale,
D. zmiane czestotliwo$ci napiecia zasilajgcego.




47. Regulacja predkosci obrotowej silnika asynchronicznego pierscieniowego moze by¢ realizowana przez:
A. zastosowanie uktadu Meyera,
B. zmiane rezystancji obwodu wirnika,
C. zmiane obcigzenia na wale,
D. zmiane liczby par biegundéw uzwojenia stojana.
48. Silnik asynchroniczny dwuklatkowy charakteryzuije sie:
A. ograniczonym prgdem rozruchowym,
B. obnizonym pradem i momentem rozruchowym,
C. mozliwoscig nieograniczonej w czasie pracy hamulcowej,
D. znacznie podwyzszong sprawnoscig.
49, Poslizg krytyczny w maszynie asynchronicznej moze by¢ regulowany:
A. przez przetgcznik gwiazda tréjkat,
B. przez zmiane napiecia zasilania,
C. tylko w silniku pierscieniowym,
D. tylko w silniku klatkowym gtebokoztobkowym.
50. Oznaczenie grupy potaczen w transformatorze 3-fazowym okresla:
A. sposob potgczenia uzwojenia pierwotnego i wtdérnego,
B. przesuniecie miedzy prgdem i napieciem w uzwojeniach,
C. przektadnie zwojowg transformatora,
D. liczbe zwojéw w jednej fazie uzwojenia pierwotnego.
51. Przy pracy réwnolegtej transformatoréow 3-fazowych bezwzglednie powinny byé réwne:
A. moce znamionowe transformatoréw,
B. napiecia zwarcia transformatoréw,
C. przektadnie zwojowe transformatoréw,
D. oznaczenia godzinowe w grupach potgczen transformatorow.
52. Napiecie zwarcia transformatora to:
A. napiecie przy ktérym mozna zewrze¢ konce uzwojen,
B. napiecie przy ktérym prad zwarcia nie przekracza znamionowego,
C. napiecie pierwotne, ktére przy zwartej stronie wtérnej wymusza prad znamionowy,
D. napiecie na zwartych zaciskach transformatora.
53. Zmiana napiecia w transformatorze zalezy od:

A. przektadni zwojowej transformatora,

B. charakteru obcigzenia transformatora,

C. sposobu wykonania rdzenia transformatora,

D. sposobu potgczenia uzwojen pierwotnych i wtérnych.




