Pytania egzaminacyjne z przedmiotu ,,Automatyka okretowa”

Dyplom mechanika w zegludze krajowej (M_ZK)

M _ZK 12 Przedmiot: Automatyka okretowa
Lp Pytanie Poprawna
: odpowiedz
1. Uktad automatyki to: B
a) zespot urzadzen produkujgcych elementy automatyki obiektu technicznego,
b) zespdt elementédw realizujgcych sterowanie procesem roboczym obiektu technicznego,
c) zespot elementdw wykonujgcych proces roboczy obiektu technicznego,
d) zespdt elementdw zabezpieczajgcych proces roboczy obiektu technicznego.
2. Ukfad sterowania pokazany na rysunku (gdzie: w — sygnat wejsciowy = wartos¢ zadana wielkosci sterowanej, US C

— urzgdzenie sterujgce, x — sygnat sterujgcy, O — obiekt sterowany, y — sygnat wyjsciowy = wielkos¢ sterowana)

pod wzgledem strukturalnym jest:

a) zamknietym uktadem sterowania,
b) podwdéjnym ukladem sterowania,
c) otwartym uktadem sterowania,

d) stopniowym uktadem sterowania.
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Ukfad sterowania pokazany na rysunku (gdzie: w — sygnat wejsciowy = warto$¢ zadana wielkosci sterowanej, R —
urzgdzenie sterujgce = regulator, u - uchyb regulacji, x — sygnat sterujgcy, O — obiekt sterowany, y — wielkos¢é
sterowana, zw — sygnat sprzezenia zwrotnego, cps — czton poréwnujgco-sumujgcy) pod wzgledem strukturalnym
jest:

a) potréjnym uktadem sterowania,

b) otwartym uktadem sterowania,

c) bezstopniowym ukfadem sterowania,

d) zamknietym uktadem sterowania.
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Oznaczenie cztonu automatyki Pl oznacza:
a) czion proporcjonalno-rézniczkujacy,
b) czton proporcjonalno-catkujacy,
c) czion catkujgco-rézniczkujgcey,
d) czilon proporcjonalno-rézniczkujgco-catkujgcy.

Symbol graficzny elementu automatyki pokazany na rysunku to sygnalizator(czujnik):
a) wazrostu temperatury,
b) spadku temperatury,
c) spadku cisnienia,
d) wzrostu cisnienia.

Symbol graficzny elementu automatyki pokazany na rysunku to:
a) stabilizator cisnienia,
b) stabilizator przeptywu, ‘
c) wylgcznik cisnieniowy, I_ﬂ H
d) stabilizator temperatury.




Zadaniem sprzezenia zwrotnego w uktadach automatycznego sterowania jest wytworzenie sygnatu:

a)
b)
c)
d)

korygujgcego sygnat sterujgcy tak aby wielkos¢ sterowana byta rowna wielkosci zadane;,
przyspieszajgcego korekcje wielkosci sterowanej uktadzie regulaciji,

sygnalizacji sytuacji awaryjnej w przypadku niezadziatania ukfadu,

zatrzymania procesu sterowania w razie niebezpieczenstwa awarii uktadu sterowania.

Regulator PID jest elementem:

a)
b)
c)
d)

otwartego uktadu automatyki,

zamknietego uktadu automatyki ze sprzezeniem zwrotnym,
obiektu sterowanego w ukfadzie automatyki,

obiektu zabezpieczajgcego prace elementu sterowanego.

Regulator PID w uktadzie automatyki zapewnia:

a)
b)
c)
d)

bezpieczny zakres pracy obiektu sterowanego,

skokowg zmiane zakresu pracy obiektu sterowanego,

korekte sygnatu sterujgcego tak aby wielkos¢ sterowana byta zgodna z wielkoscig zadang,
zatrzymanie obiektu sterowanego po przekroczeniu bezpiecznego zakresu pracy.

10.

Ustawnik pozycyjny jest elementem uktadu automatyki zapewniajgcym:

a)
b)
c)
d)

skrajne bezpieczne pofozenie elementu wykonawczego,

bezpieczne potozenie elementu wykonawczego na poczatku procesu regulaciji,
zatgczenie sprzezenia zwrotnego w procesie regulaciji,

potozenie elementu wykonawczego zgodne z sygnatem zadanym procesu regulaciji.

11.

Automatyczne uruchomienie opalania pracujgcego kotta pomocniczego inicjuje sygnalizator (czujnik):

a)
b)
c)
d)

$redniego cisnienia roboczego podanego w instrukcji kotta,
minimalnego cisnienia roboczego podanego w instrukgji kotta,

% maksymalnego cisnienia roboczego podanego w instrukcji kotta,
maksymalnego ci$nienia roboczego podanego w instrukcji kotta.

12.

Uktad automatyki opalania kotta musi by¢ wyposazony w:

a)
b)

c)

d)

przekaznik czasowy zapewniajgcy wtasciwy czas przedmuchania paleniska przed uruchomieniem palnika,

przekaznik cisnienia zapewniajgcy wtasciwe cisnienie powietrza przedmuchujacego palenisko przed
uruchomieniem palnika,

przekaznik temperatury zapewniajgcy wtasciwg temperature powietrza przedmuchujgcego palenisko
przed uruchomieniem palnika,

sygnalizator wycieku paliwa do paleniska po zatrzymaniu palnika.




13.

Zasilanie kotta pomocniczego niskiego cisnienia regulowane jest:
a) dwupoziomowym regulatorem cisnienia pary w kotle,
b) plywakowym regulatorem poziomu wody w skrzyni cieplnej,
¢) dwuzakresowym regulatorem poziomu wody w kotle,
d) przetwornikiem wydajnosci kotta.

14.

Sygnat fotokomorki kontroli ptomienia w automatyce kotta pomocniczego jest potrzebny do;
a) kontroli jasnosci ptomienia celem regulacji temperatury paliwa,
b) zatrzymania procesu rozpalania lub opalania kotta w przypadku braku ptomienia,
¢) kontroli dtugosci ptomienia celem regulacji cisnienia paliwa podawanego do palnika,
d) wznowienia procesu opalania kotta po zaniku ptomienia po czasie podanym w instrukcji obstugi.

15.

Wiskozymetr jest w uktadzie automatyki elementem do:
a) regulacji wydajnosci paliwa ciezkiego podawanego do silnika,
b) regulacji cisnienia paliwa ciezkiego podawanego do silnika,
c) regulacji temperatury paliwa ciezkiego podawanego do silnika,
d) regulacji lepkosci paliwa ciezkiego podawanego do silnika.

16.

Sygnalizator temperatury paliwa podawanego do silnika jest:
a) elementem w ukfadzie kontroli parametréw paliwa,
b) elementem w uktadzie automatycznej regulacji lepkosci paliwa,
c) elementem w uktadzie automatycznej regulacji cisnienia paliwa,
d) elementem w uktadzie automatycznej regulacji wydajnosci paliwa.

17.

Automatyczny uktad sterowania pracg sprezarki powietrza rozruchowego inicjowany jest:
a) termostatem na rurociggu ttocznym sprezarki,
b) presostatem na rurociggu ttocznym sprezarki,
c) termostatem w uktadzie ttoczenia sprezarki,
d) presostatem na zbiorniku sprezonego powietrza.

18.

Sygnalizator temperatury wody chtodzacej sprezarki powietrza inicjuje:
a) zwiekszenie natezenia przeptywu wody chtodzacej w przypadku nadmiernej temperatury,
b) awaryjne zatrzymanie sprezarki w przypadku nadmiernej temperatury,
c) uruchomienie instalacji chtodzenia sprezarki po jej uruchomieniu,
d) regulacje natezenia przeptywu wody chtodzacej zaleZznie od obcigzenia sprezarki.

19.

Co powoduje, ze w uktadzie automatycznego sterowania sprezarki powietrza mimo braku cisnienia oleju
smarnego podczas startu procedura rozruchu nie zostanie przerwana przez sygnalizator niskiego oleju
smarnego?

a) blokada dziatania sygnalizatora niskiego cisnienia oleju podczas rozruchu,

b) przekaznik czasowy opdzniajgcy zadziatanie sygnalizatora niskiego cisnienia oleju smarnego w stosunku

do momentu startu sprezarki,
c) dziatanie uktadu sterowania sprezarki ze zwtokg czasowg w stosunku do momentu startu,

d) podanie z pulpitu sterujgcego sygnatu zatgczajgcego uruchomienie sygnalizatora niskiego cisnienia oleju

smarnego.
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20. | Uruchomienie drugiej pompy w uktadach automatycznego rezerwowania jest inicjowane:
a) sygnalizatorami zasilania silnikéw napedowych pomp,
b) sygnalizatorami przeptywu na rurociggach ttocznych pomp,
c) sygnalizatorami ci$nienia na rurociggach ttocznych pomp,
d) sygnalizatorami temperatury na rurociggach ttocznych pomp.
21. Uktad sterowania pracg pompy hydroforowej zaczyna sie sygnatem z:
a) dwupoziomowego sygnalizatora cisnienia w zbiorniku hydroforu,
b) dwupoziomowego sygnalizatora poziomu wody w zbiorniku hydroforu,
c) dwupoziomowego sygnalizatora temperatury wody w zbiorniku hydroforu,
d) sygnalizatora wydajnosci cieczy podawanej z hydroforu do instalaciji.
22. | W uktadach automatycznej regulacji temperatury wody chtodzgce;j silnik spalinowy stosowane sa:
a) regulatory sterowane komputerowo,
b) zawory termostatyczne sterowane z pulpitu kontrolnego w sitowni,
c) zawory termostatyczne z wbudowanym lub zewnetrznym sygnalizatorem (czujnikiem) temperatury,
d) zawory termostatyczne wspdtpracujgce z regulatorami wydajnosci pomp chtodzgcych.
23. | W uktadach automatycznego sterowania pracg odolejaczy wody zezowej mozliwosé zrzutu wody oczyszczonej za
burte zalezy od:
a) sygnatu z regulatora pracy pompy odolejacza,
b) sygnatu z miernika zaolejenia,
c) sygnatu cisnienia ttoczenia pompy odolejacza,
d) sygnatu temperatury wody zrzutowej.
24. | Odprowadzenie oleju zgromadzonego w gérnej czesci odolejacza wody zezowej odbywa sie na sygnat z:
a) sygnalizatora zawarto$ci oleju w wodzie zrzutowej,
b) sygnalizatoréw wydajnosci wody zrzutowej i oleju oddzielonego w procesie separaciji,
c) sondy analizujgcej poziom rodzaju czynnika (woda/olej) na wysokosci umieszczenia sondy na kadtubie
odolejacza,
d) miernika czasu trwania procedur dziatania odolejacza,
25. | Dozowanie $rodka dezynfekujgcego do biologicznej oczyszczalni sciekdw sterowane jest:
a) sygnalizatorami zawartosci sciekow w komorze retencyjne;j,
b) sygnalizatorami zawarto$ci $ciekdw w komorze obrébki biologiczne;j:
c) sygnalizatorami zawartosci Sciekéw w komorze osadowej:
d) sygnalizatorami zawartosci $ciekow w komorze dezynfekgciji.




26.

Komputerowe systemy sterowania pozwalajg na:
a) zastosowania techniki zdalnego sterowania pracg urzgdzen sitowni,
b) zastosowanie techniki programowego sterowania pracg urzadzen sitowni,
c) zastosowanie techniki optymalnego sterowania pracg urzadzen sitowni,
d) zastosowanie technik zdalnego, programowego i optymalnego sterowania pracg urzgdzen sitowni,

27.

Komputerowe systemy sterowania i kontroli pracy urzadzen sitowni wymagaja:
a) zastosowania przetwornikdéw analogowo-czasowych,
b) zastosowania przetwornikow czasowych,
c) zastosowania przetwornikow analogowych,
d) zastosowania przetwornikéw analogowo-cyfrowych.

28.

Na ekranie systemu sterowania komputerowego symbol graficzny pokazany na rysunku oznacza:
a) zawor odcinajgcy sterowany automatycznie przez program, @
b) zawdr odcinajgcy sterowany lokalnie w sitowni,
c) zawor odcinajgcy sterowany z poziomu komputera kursorem na ekranie przez klikniecie mysza,
d) zawdr odcinajgcy sterowany z pulpitu lokalnego w sitowni.

29.

Na ekranie systemu sterowania komputerowego symbol graficzny pokazany na rysunku oznacza:
a) silnik spalinowy,

b) silnik elektryczny,
¢) silnik hydrauliczny,

d) silnik pneumatyczny.

30.

Komputerowe systemy kontrolno-alarmowe pozwalajg na:
a) obserwacje dziatania instalacji i urzadzen na ekranie komputera,
b) obserwacje parametréw pracy urzadzen,
c) sygnalizacje stanu alarmowego urzgdzen,
d) zaréwno obserwacje dziatania instalacji i urzadzen, obserwacje parametréow pracy, sygnalizacje stanéw
alarmowych jak i rejestracje zdarzen eksploatacyjnych.




