Pytania egzaminacyjne z przedmiotu ,,Podstawy automatyki i sterowania silnikéw z zaptonem samoczynnym

benzynowych”

Obstuga silnikéw spalinowych do 200 kW (M_SS200)

M_SS200 3 | Przedmiot: Podstawy automatyki i sterowania silnikéw z zapfonem samoczynnym i benzynowych
Lp Pytanie Poprawna
- odpowiedz
1. Uktad automatyki to:
a) zespot urzadzen produkujgcych elementy automatyki obiektu technicznego,
b) zespdt elementéw realizujgcych sterowanie procesem roboczym obiektu technicznego, B
c) zespot elementdw wykonujgcych proces roboczy obiektu technicznego,
d) zespdt elementdw zabezpieczajgcych proces roboczy obiektu technicznego.
2. Sterowanie w uktadzie zautomatyzowanym polega na:
a) samoczynnym sterowaniu catego procesu roboczego urzgdzenia po wigczeniu ukfadu automatyki do
pracy przez operatora, A
b) recznym sterowaniu przez operatora sekwencjami zautomatyzowanego procesu sterowania urzadzenia,
c) zdalnym recznym sterowaniu przez operatora procesem roboczym urzadzenia technicznego,
d) lokalnym sterowaniu przez operatora sekwencjami zautomatyzowanego procesu sterowania urzgdzenia.
3. Ukfad sterowania pokazany na rysunku (gdzie: w — sygnat wejsciowy = wartos¢ zadana wielkosci sterowanej, US
— urzgdzenie sterujgce, x — sygnat sterujgcy, O — obiekt sterowany, y — sygnat wyj$ciowy = wielkos¢ sterowana)
pod wzgledem strukturalnym jest:
a) zamknietym uktadem sterowania, W X Y C
b) podwdjnym uktadem sterowania, — & Us » 0 —
c) otwartym uktadem sterowania,
d) stopniowym uktadem sterowania.
4, Ukfad sterowania pokazany na rysunku (gdzie: w — sygnat wejsciowy = warto$¢ zadana wielkosci sterowanej, R —
urzadzenie sterujgce = regulator, u - uchyb regulacji, x — sygnat sterujgcy, O — obiekt sterowany, y — wielkos¢
sterowana, zw — sygnat sprzezenia zwrotnego, cps — czton poréwnujgco-sumuijgcy) pod wzgledem strukturalnym D
jest:
a) potréjnym uktadem sterowania, W Cps u ¥ ¥
b) otwartym ukfadem sterowania, — R » O *
c) bezstopniowym uktadem sterowania, 7w
d) zamknietym uktadem sterowania.
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Symbol graficzny stosowany w schematach uktadéw automatyki pokazany na rysunku to:
a) silnik spalinowy,

d) silnik pneumatyczny.

a) cewka elektromagnetyczna przekaznika,
b) organ napedowy przekaznika cieplnego,
¢) sygnalizator spadku ci$nienia,

d) zawdr sterowany zdalnie.

Symbol graficzny stosowany w schematach uktadéw automatyki pokazany na rysunku to:
a) przycisk wigczajacy,
b) przycisk alarmowy,
c) przycisk wylgczajacy,
d) przycisk kontaktowy.

b) silnik elektryczny,
c) silnik hydrauliczny,
Symbol graficzny stosowany w schematach uktadéw automatyki pokazany na rysunku to:
_BE

W uktadach automatycznej regulacji temperatury wody chtodzgcej silnik spalinowy stosowane sa:
a) regulatory sterowane komputerowo,
b) zawory termostatyczne sterowane z pulpitu kontrolnego w sitowni,
c) zawory termostatyczne z wbudowanym lub zewnetrznym sygnalizatorem (czujnikiem) temperatury,
d) zawory termostatyczne wspotpracujgce z regulatorami wydajnosci pomp chtodzgcych.

Zadaniem sprzezenia zwrotnego w uktadach automatycznego sterowania jest wytworzenie sygnatu:
a) korygujgcego sygnat sterujgcy tak aby wielkos¢ sterowana byta rowna wielkosci zadanej,
b) przyspieszajacego korekcje wielkosci sterowanej uktadzie regulacji,
c) sygnalizacji sytuacji awaryjnej w przypadku niezadziatania ukfadu,
d) zatrzymania procesu sterowania w razie niebezpieczenstwa awarii uktadu sterowania.

10.

Podczas rozruchu silnika wysokopreznego matej mocy rozrusznikiem elektrycznym ukfad automatyki kontroluje
lub sygnalizuje:

a) stan natadowania akumulatora rozruchowego,

b) temperature w cylindrach silnika i w razie potrzeby wtgcza podgrzewacze,

c) zapas paliwa w zbiorniku,

d) temperature paliwa i sygnalizuje koniecznos¢ jego podgrzania.

11.

W zautomatyzowanym uktadzie sterowania silnika kontrola temperatury ptynu chtodzgcego silnik odbywa sie przy
pomaocy:

a) czujnika temperatury gtowic silnika,

b) czujnika cisnienia ptynu chtodzacego,

c) zaworu jednokierunkowego do zbiornika wyréwnawczego ptynu chiodzgcego,

d) zaworu termostatycznego na przewodzie odlotowym ptynu chtodzacego.

12.

W razie spadku ci$nienia oleju smarnego silnika ponizej wartosci granicznej uktad automatyki:
a) wigczy sygnalizacje alarmowa,




b) zmniejszy predkosé obrotows silnika,
c) awaryjnie zatrzyma silnik,
d) spowoduje wzrost wydajnosci pompy oleju smarnego.

13.

W zautomatyzowanym ukfadzie sterowania silnika poziom oleju w misce olejowej kontrolowany jest przez:
a) sygnalizator niskiego poziomu oleju,
b) sygnalizator wysokiego poziomu oleju,
c) sygnalizator Sredniego poziomu oleju,
d) sygnalizator normalnego poziomu oleju.

14.

Kontrola predkosci obrotowej silnika napedowego jednostki odbywa sie przy pomocy:
a) regulatora jednozakresowego,
b) regulatora dwuzakresowego,
c) regulatora czterozakresowego,
d) regulatora wielozakresowego.

15.

Nastawa regulatora predkosci obrotowej silnika napedu jednostki odbywa sie:
a) przez ukfad automatyki sterujgcy ruchem silnika wg programu rejsu,
b) przez operatora poprzez uktad automatyki zaleznie od zgdanej predkosci statku,
C) przez komputer wg programu rejsu,
d) przez centrum zdalnego sterowania jednostka.

16.

Sonda lambda w silniku benzynowym jest elementem automatyki:
a) kontroli jakosci spalania,
b) kontroli jakosci paliwa,
¢) kontroli sterowania predkoscig obrotowg silnika,
d) kontroli poziomu paliwa w zbiorniku.

17.

Ukfad automatyki sterowania procesem spalania w silniku benzynowym:
a) kontroluje temperature spalin,
b) kontroluje wydajno$¢ spalin wylotowych,
c) steruje wtasciwym sktadem mieszanki paliwowo-powietrznej,
d) umozliwia rezygnacje z katalizatora w ukfadzie wylotu spalin.

18.

Jezeli pradnica pradu przemiennego napedzana jest przez silnik z zaptonem samoczynnym lub benzynowym to
musi on by¢ wyposazony w:

a) regulator jednozakresowy predkosci obrotowej,

b) regulator dwuzakresowy predkosci obrotowej,

c) regulator czterozakresowy predkosci obrotowej,

d) regulator wielozakresowy predkosci obrotowe;j.

19.

Jezeli instalacja elektryczna jednostki jest prgdu statego a pradnica jest pradu przemiennego (alternatorem) to
ukfad automatyki musi by¢ wyposazony w:

a) regulator predkosci obrotowej alternatora,

b) regulator czestotliwosci prgdu wytwarzanego przez alternator,

c) prostownik,




d) falownik.

20.

Automatyka sterowania jednopunktowym wtryskiem paliwa silnika benzynowego reguluje:
a) wielko$¢ dawki paliwa w zaleznosci od sktadu spalin,
b) moment wirysku w zaleznosci od obcigzenia silnika,
c) wielko$¢ dawki paliwa w zaleznosci od zadanej predkosci obrotowe;,
d) wielko$¢ dawki paliwa w zaleznosci od temperatury spalin.

21.

Automatyczny ukfad przygotowania silnika do ruchu posiada:
a) program ruchu wstepnego silnika po uruchomieniu przed obcigzeniem,
b) program sprawdzenia poprawnosci natadowania akumulatoréw rozruchowych,
c) program sprawdzenia czystosci paliwa,
d) program podgrzania silnika przed uruchomieniem.

22.

Czujnik pozycji przepustnicy podaje do modutu sterujgcego automatyki silnika benzynowego:
a) sygnat zalezny od obcigzenia silnika,
b) sygnat zalezny od stopnia otwarcia przepustnicy,
c) sygnat zalezny od temperatury mieszanki podawanej do silnika,
d) sygnat zalezny od ci$nienia mieszanki podawanej do silnika.

23.

Automatyka sterowania silnika z zaptonem samoczynnym w przypadku przekroczenia dopuszczalnej predkosci
obrotowej spowoduije:

a) zmniejszenie predkosci obrotowej ,

b) wigczenie alarmu,

c) awaryjne wytgczenie doptywu paliwa do silnika,

d) przesterowanie silnika do biegu jatowego.

24,

Podczas sterowanego przez ukfad automatyki startu silnika spalinowego matej mocy z zawieszong pompa oleju
smarnego niezbedne jest:

a) zastosowania przekaznika zwtocznego w uktadzie pomiaru cisnienia oleju smarnego,

b) sygnalizatora temperatury oleju smarnego,

c) sygnalizatora poziomu w misce olejowej silnika,

d) sygnalizatora temperatury ptynu chtodzgcego jezeli pompa chtodzaca jest zawieszona na silniku.

25.

W przypadku zastosowania ukfadu ,common rail” uktad automatyki sterowania silnika zawiaduje:
a) temperaturg paliwa w szynie zasilajgce;j,
b) momentem i czasem otwarcia wtryskiwaczy,
c) pracg pompy wysokiego ci$nienia zasilajgcej szyne,
d) praca pompy smarujgcej wiryskiwacze.

26.

W uktadach automatycznego sterowania silnikdw matej mocy czujnik temperatury oleju uruchamia:
a) procedure automatycznego zatrzymania silnika,
b) sygnalizacje alarmowsa,
c) system uzupetnienia oleju w silniku,
d) system intensywnego chiodzenia oleju.

27.

Silnik awaryjnego zespotu pradotwoérczego uruchamiany jest:




a) automatycznie przy zaniku napiecia w sieci statku,

b) recznie przez operatora w przypadku obnizenia napiecia w sieci statku,

c) w przypadku przecigzenia jednego z podstawowych zespotéw prgdotwdrczych,
d) awarii gtbwnej tablicy rozdzielczej.

28.

Komputerowe systemy sterowania pozwalajg na:
a) zastosowania techniki zdalnego sterowania pracg silnika,
b) zastosowanie techniki programowego sterowania pracg silnika,
c) zastosowanie techniki optymalnego sterowania pracg silnika,
d) zastosowanie technik zdalnego, programowego i optymalnego sterowania pracg silnika.

29.

Komputerowe systemy sterowania i kontroli pracy silnikéw wymagaja:
a) zastosowania przetwornikéw analogowo-czasowych,
b) zastosowania przetwornikow analogowo-cyfrowych,
c) zastosowania przetwornikéw czasowych,
d) zastosowania przetwornikéw analogowych.

30.

Komputerowe systemy kontrolno-alarmowe pozwalajg na:
a) obserwacje dziatania silnika na ekranie komputera,
b) obserwacje parametrow pracy silnika,
c) sygnalizacje stanéw alarmowych silnika,

d) zaréwno obserwacje dziatania silnika, obserwacje parametrow pracy, sygnalizacje stanéw alarmowych jak

i rejestracje zdarzen eksploatacyjnych.




