Pytania egzaminacyjne z przedmiotu ,,Maszyny i napedy elektryczne”

Na poziomie pomocniczym w dziale maszynowym na swiadectwo elektromontera (M PP EMR)
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3 Przedmiot: Maszyny i napedy elektryczne

Poprawna
odpowiedz

Lp Pytanie

1. Pradnice zamieniajg energie mechaniczng na: A
A. elektryczna,
B. cieplng,

C. potencjalng,
D. Kkinetyczna.

2. Silniki zamieniajg energie elektryczng na: C
A. dynamiczna,
B. cieplna,

C. mechanicznag,
D. Swietlng.

3. Przetwornice zamieniajg energie elektryczng na: B
A. mechaniczng,
B. elektryczna,
C. cieplng,

D. potencjalna.

4. Maszyny synchroniczne i asynchroniczne to maszyny pradu: A
przemiennego,

B. statego,

C. mieszanego,

D. niewirujgce.

Straty w maszynie elektrycznej zamieniajg sie na:
ciepto,

zimno,

Swiatto,

wode.
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6. Pradnice: bocznikowa, szeregowa i szeregowo-bocznikowa to maszyny pradu:
A. statego,
B. przemiennego,
C. mieszanego,
D. jednofazowe.
7. Transformatory to maszyny zmieniajgce:
A. napiecie i natezenie pradu
B. natezenie pradu,
C. czestotliwosc,
D. predkos¢ obrotowa.
8. Regulacja predkosci obrotowej silnikow asynchronicznych klatkowych odbywa sie za pomoca;:
A. zmiany liczby par biegunow,
B. zmiany kolejnosci faz,
C. zmiany SEM w wirniku,
D. zmiany rezystancji dodatkowej.
9. Uktad Mayera jest zabezpieczeniem pradnicy:
A. zwarciowym,
B. mocy zwrotnej,
C. przecigzeniowym
D. termicznym.
10. | Silniki asynchroniczne klatkowe posiadajg zabezpieczenia:
A. mocy zwrotnej,
B. zanikowo-napigciowe, przecigzeniowe, zwarciowe,
C. przecigzeniowe,
D. przepieciowe.
11. Czescig maszyny pradu statego zwang twornikiem jest:
A. komutator,
B. wirnik,
C. stojan,
D. nabiegunnik.
12. | Czescig maszyny pradu statego zwang magnesnicg jest:

A. komutator,
B. wirnik,

C. stojan,

D. nabiegunniki.




13. | Charakterystyka zewnetrzna prgdnicy obcowzbudnej pradu statego to zaleznosé:
A. napiecia na zaciskach od prgdu obcigzenia,
B. pradu wzbudzenia od pradu obcigzenia,
C. pradu obcigzenia od czestotliwosci,
D. pradu wzbudzenia od napiecia.
14. | Warto$¢ wzgledna réznicy predkosci synchronicznej i predkosci wirnika to:
A. remanencja,
B. poslizg,
C. harmoniczna,
D. reluktancja.
15. | Silniki asynchroniczne dzielimy na:
A. szeregowe i bocznikowe,
B. pierscieniowe i klatkowe,
C. obcowzbudne i samowzbudne,
D. jawno i ukrytobiegunowe.
16. | Jedng z przyczyn iskrzenia w maszynie pradu statego moze byc:
A. nieprawidtowe umocowanie szczotek,
B. niskie obcigzenie maszyny,
C. zwiekszona temperatura uzwojen,
D.zbyt niska predkos¢ obrotowa.
17. | Niewielkie zmniejszenie prgdu wzbudzenia w silniku bocznikowym prgdu statego powoduje:
A. zahamowanie silnika,
B. przejscie w prace pradnicowa,
C. zmniejszenie predkosci,
D. zwiekszenie predkosci.
18. | Jaki jest zwigzek miedzy mocg i momentem obrotowym na wale maszyny wirujgcej:
A. P=Muw,
B. M=P/w,
C. P =0,972*M*n,
D. M=n*P.
19. | Poslizg znamionowy w silniku asynchronicznym wynosi:

A. Ok. 3%,

B. Ok. 10%,
C. 5% - 10%,
D. 10% -20%.




20.

Piercienie w silniku indukcyjnym moga by¢:
A. zwarte lub potgczone przez rezystancje,
B. tylko zasilane ze specjalnego zrédta,
C. zwarte w czasie rozruchu,
D. wykorzystane do wzbudzenia maszyny.

21. | Sita elektromotoryczna indukowana w uzwojeniu twornika silnika obcowzbudnego pradu statego zalezy od:
A. wartosci pragdu i indukcji magnetycznej,
B. momentu na wale i predkosci obrotowe;j,
C. wartosci strumienia magnetycznego i predkosci obrotowej,
D. konstrukcji uzwojenia i prgdu obcigzenia.
22. | W silniku bocznikowym pragdu statego:
A. twornik jest zasilany napieciem z bocznika,
B. uzwojenie wzbudzenia i twornika sg potgczone szeregowo,
C. uzwojenie wzbhudzenia i twornika sg potgczone rownolegle,
D. nie ma komutatora.
23. | Uzwojenie wirnika silnika klatkowego jest:
A. zasilane przez pierscienie,
B. zasilane przez komutator,
C. zwarte,
D. zlozone z 3 uzwojen fazowych,
24. | Poslizg krytyczny w silniku asynchronicznym klatkowym:
A. zalezy od wartosci napiecia zasilajgcego,
B. zalezy od obcigzenia silnika,
C. ma statg wartosg,
D. zalezy od kolejnosci faz napiecia zasilajgcego.
25. | Przecigzalno$¢ momentem silnika asynchronicznego powinna byc¢:
A. wieksza od 1,5,
B. zawarta w przedziale 1,0 — 1,5,
C. powyzej 3,0,
D. okoto 1,0.
26. | Predkos¢ synchroniczna silnika asynchronicznego to:

A. predkosé biegu jatowego,

B. predkos¢ pola magnetycznego,

C. predkosc¢ pod obcigzeniem,

D. predkos$é watu w maszynie asynchroniczne;j.




27. | Predkos¢ synchroniczng silnika asynchronicznego mozna obliczy¢ ze wzoru:
A. ng=50*p/f,
B. Ns = f/p,
C. ng=60*/p,
D. ns= 30*UIL.
28. | Maszyna synchroniczna o magnesnicy 4-biegunowej pracujgca w sieci o czestotliwosci 60Hz ma predkos¢ watu:
A. n,= 1500 obr/min,
B. n,= 750 obr/min,
C. n,= 1800 obr/min,
D. ny, =900 obr/min.
29. | Zmiana kierunku wirowania watu silnika asynchronicznego odbywa sie przez:
A. zamiane dwoch faz w linii zasilajacej,
B. zmiane napiecia zasilania,
C. zmiane rezystancji wirnika,
D. odtagczenie jednej fazy i podtaczenie od nowa.
30. | Poslizg w silniku asynchronicznym to:
A. zmiana napiecia pod obcigzeniem,
B. roznica miedzy napieciem zasilajgcym a napigeciem w wirniku,
C. rdznica miedzy predkoscig obrotowg wirnika a predkoscig synchroniczng,
D. réznica miedzy predkoscig biegu jatowego a predkoscig synchroniczng.
31. ) , . ,
Rozptyw mocy czynnej przy pracy réwnolegtej pragdnic synchronicznych:
A. jest zwigzany z napieciem pracujacych pradnic,
B. zalezy od regulatoréw predkosci obrotowe;j,
C. zalezy od regulatora wzbudzenia,
D. zalezy od regulatora prgdu obcigzenia.
32. | Rozptyw mocy biernej przy pracy réwnolegtej pradnic synchronicznych:
A. dostosowuje sie do obcigzenia sieci,
B. zalezy od regulatora pradu obcigzenia,
C. zalezy od regulatora napiecia,
D. zalezy od mocy silnikow.
33. | Regulator predkosci obrotowej silnika napedzajgcego pradnice synchroniczng stuzy do:

A.regulacji czestotliwosci i mocy czynnej generatora,

B. regulacji predkosci obrotowej i mocy biernej generatora,
C. utrzymywania stalego momentu na wale maszyny,

D. sprawdzenia warunkéw synchronizacji.




34. | Regulacja predkoéci silnika klatkowego w szerokim zakresie jest mozliwa:
A. przez zmiane napiecia zasilania,
B. przez zmiane rezystancji dodatkowej,
C. przez zmiane napigcia i rezystancji dodatkowej,
D. przez zmiane czestotliwo$ci napiecia zasilania.
35. | Naped pompy odsrodkowej z silnikiem klatkowym zasilanym z przemiennika czestotliwosci:
A. nie jest stosowany na statkach,
B. ma mniejsza sprawnos¢ jak pompa z dtawieniem przeptywu,
C. ma takg sama sprawnosc¢ jak pompa z dtawieniem przeptywu,
D. ma wiekszg sprawnos¢ niz pompa z dtawieniem przeptywu.

36. | Rysunek przedstawia charakterystyki mechaniczne silnika asynchronicznego dwubiegowego i maszyny
napedzanej w | i Il ¢wiartce ukladu wspotrzednych n=f(M). Po przetgczeniu silnika z wyzszego biegu na nizszy,
naped znajduje sie w stanie:
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A. pracy silnikowej,
B. pracy generatorowej,
C. realizuje hamowanie dynamiczne,
D. realizuje hamowanie przeciwpragdem.

37. | Jeslisilnik potgczony jest z maszyng napedzang poprzez przektadnie redukcyjng (predkos¢ obrotowa maszyny ny
jest mniejsza od predkosci obrotowej ng silnika), to moment napedowy silnika potrzebny do utrzymania statej
predkosci maszyny ma warto$c¢:

A. takag samg jakg miatby bez przekfadni,

B. mniejsza niz ta jakg miatby bez przektadni,

C. wiekszg niz ta jakg miatby bez przektadni,

D. znacznie wiekszg niz ta jakg miatby bez przektadni.

38. | Silnik asynchroniczny dwu-klatkowy charakteryzuje sie:

ograniczonym prgdem rozruchowym,

obnizonym prgdem i momentem rozruchowym,
mozliwoscig nieograniczonej w czasie pracy hamulcowej,
znacznie podwyzszong sprawnoscig
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39. Regulacja predkosci obrotowej silnika asynchronicznego pierscieniowego moze by¢ realizowana przez:
A. zastosowanie uktadu Mayera,
B. zmiane rezystancji obwodu wirnika,
C. zmiane obcigzenia na wale,
D. zmiang liczby par biegunéw uzwojenia stojana.
40. | Silniki asynchroniczne klatkowe podczas rozruchu:

pobierajg duzy prad,

powinny by¢ zasilane wyzszym napigciem,

charakteryzujg sie momentem znacznie nizszym od znamionowego,
niebezpiecznie sie nagrzewaja.
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