Pytania egzaminacyjne z przedmiotu ,,Elektrotechnika i elektronika okretowa”

Poziom zarzadzania

Elektrotechnika i elektronika okretowa

Pytania
O/T — oznacza charakter pytania (obowigzkowe, wymagajgce wiecej czasu)
Lp. | O/T Pytanie Poprawna
odpowiedz
1. O | Moment bezwtadnosci ciata wzgledem osi obrotu moggcego sie obraca¢ wokoét tej osi zalezy od:
A. masy ciata
B. masy ciala i rozktadu tej masy wzgledem osi obrotu B
C. wymiarow ciata
D. sposobu fozyskowania osi obrotu
2. 0] Przyspieszenie katowe ,& = Aw/At” wirnika silnika elektrycznego napedzajgcego maszyne jest wynikiem dziatania na ukifad :
A. tylko momentu napedowego silnika
B. wypadkowego momentu sit sprowadzonego do
watu silnika
C. momentu bezwtadnosci mas wirujgcych
D. wypadkowego momentu sit sprowadzonego do D
watu silnika i wypadkowego momentu
bezwladno$ci sprowadzonego do watu silnika
3. O | Moment dynamiczny dziatajgcy na wat silnika elektrycznego to: A
A. wypadkowy moment sit sprowadzony do watu
silnika
B. wypadkowy moment bezwtadnosci sprowadzony
do watu silnika
C. moment elektromagnetyczny silnika
D. moment oporowy maszyny




Zgodnie z Il Zasadg Dynamiki Newtona dla ruchu obrotowego przyspieszenie jakie uzyskuje ciato w ruchu obrotowym
wyraza sie zaleznoscig (w — predkosc¢ kagtowa, t — czas, My — moment dynamiczny, J — moment bezwiadnosci):
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Zwigzek pomiedzy predkoscig obrotowg silnika n[obrotéw/minute] i jego predkoscig katowg w [radianow/sekunde]
poprawnie wyraza zaleznosg¢:

A o(rad/s) :i—g-n(obr/min)

B.  w(rad/s)= % -n(obr /min)

C. w(rad/s) :z—g -n(obr /min)
D. w(rad/s)= Z:OT -n(obr /min)

Jesli silnik potgczony jest z maszyng poprzez przekfadnie redukcyjng (predkos¢ obrotowa maszyny n y jest mniejsza od
predkosci obrotowej n s silnika) to moment napedowy silnika potrzebny do utrzymania tej statej predkosci maszyny ma
wartosé:

takg samg jakg miatby bez przektadni

mniejszg niz ta jakg miatby bez przektadni

wiekszg niz ta jakg miatby bez przektadni

znacznie wigkszg niz ta jakg miatby bez przektadni
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Rysunek przedstawia charakterystyki mechaniczne silnikow elektrycznych:
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A. 1 - silnik obcowzbudny pradu statego, 2 — silnik synchroniczny, 3 - silnik asynchroniczny klatkowy, 4 — silnik
szeregowy pradu statego

B. 2 - silnik obcowzbudny pradu statego, 1 — silnik synchroniczny, 3 - silnik asynchroniczny klatkowy, 4 — silnik
szeregowy pradu statego

C. 4 - silnik obcowzbudny prgdu statego, 2 — silnik synchroniczny, 3 - silnik asynchroniczny klatkowy, 1 — silnik
szeregowy pradu statego

D. 3- silnik obcowzbudny pradu statego, 4— silnik synchroniczny, 3 - silnik asynchroniczny klatkowy, 1 — silnik
szeregowy pradu statego




Rysunek przedstawia charakterystyki mechaniczne maszyn roboczych:
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A. 1- wciggarka fadunkowa, 2 — pompa lub wentylator odsrodkowy, 3 — pradnica obcowzbudna pradu statego o statej
rezystancji w obwodzie twornika, 4 — wciggarka tralowa ze statym naciggiem nawijanej liny

B. 2 -wciggarka tadunkowa, 1 — pompa lub wentylator odsrodkowy, 3 — pradnica obcowzbudna pradu statego o statej
rezystancji w obwodzie twornika, 4 — wciggarka tratowa ze statym naciggiem nawijanej liny

C. 1 - wciggarka tadunkowa, 4 — pompa lub wentylator od$rodkowy, 3 — pradnica obcowzbudna prgdu statego o statej
rezystancji w obwodzie twornika, 2 — wciggarka tratowa ze statym naciggiem nawijanej liny

D. 3- wciggarka tadunkowa, 2 — pompa lub wentylator odsrodkowy, 1 — pradnica obcowzbudna pradu statego o statej
rezystancji w obwodzie twornika, 4 — wciggarka tratowa ze statym naciggiem nawijanej liny




Rysunek przedstawia charakterystyki mechaniczne silnika i maszyny napedzanej w | i IV ¢wiartce uktadu wspdtrzednych
n=f(M). W stanie ustalonym naped pozostaje w:

charakterystyka
silnika

i
charakterystyka
maszyny napedzanej

punkt pracy ustalonej

pracy silnikowej

pracy generatorowej,

realizuje hamowanie dynamicznie,
realizuje hamowanie przeciwprgdem.
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10.

Rysunek przedstawia charakterystyki mechaniczne silnika asynchronicznego dwubiegowego i maszyny napedzanej w | i Il
¢wiartce uktadu wspoétrzednych n=f(M). Po przetgczeniu silnika z wyzszego biegu na nizszy, naped znajduje sie w stanie:
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pracy silnikowej

pracy generatorowej

realizuje hamowanie dynamicznie
realizuje hamowanie przeciwpragdem
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11.

Rysunek przedstawia charakterystyki mechaniczne silnika i maszyny napedzanej w I Il, 11l i IV éwiartce uktadu

wspotrzednych n=f(M). W ¢wiartce Il w zakresie predkosci od n1 do n=0 po przetgczeniu zasilania silnika na przeciwny
kierunek obrotéw silnik pozostaje w:
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A. pracy silnikowej

B. pracy generatorowej

C. realizuje hamowanie dynamicznie
D. realizuje hamowanie przeciwprgdem

12.

Przy opuszczaniu tadunku przez wciggarke z silnikiem klatkowym zasilanym z przemiennika czestotliwosci energia
przekazywana od wciggarki do przemiennika:
A. moze byé zamieniana na ciepto w obwodzie posrednim
przemiennika lub przekazywana do sieci zasilajgcej
B. moze doprowadzi¢ do niebezpiecznego przyrostu
predkosci tadunku
C. nie ma wpltywu na prace przemiennika
D. powoduje wzrost pragdu pobieranego przez silnik

13.

Regulacja predkosci silnika klatkowego w szerokim zakresie jest mozliwa:
A. przez zmiane¢ napiecia zasilania
B. przez zmiane rezystancji dodatkowej
C. przez zmianeg napiecia i rezystancji dodatkowej
D. przez zmiane czestotliwosci napiecia zasilania




14.

Czestotliwos¢ nosna (kluczowania) tranzystoréw falownika zasilajgcego silnik klatkowy:
A. nie ma wptywu na hatas silnika
B. powoduje obnizenie hatasu silnika przy niskiej
czestotliwosci nosnej
C. powoduje zwiekszenie hatasu silnika przy niskiej
czestotliwosci nosnej
D. powoduje zwiekszenie hatasu silnika przy wysokiej
czestotliwosci nosnej

15.

Naped pompy odsrodkowej z silnikiem klatkowym zasilanym z przemiennika czestotliwosci:
A. nie jest stosowany na statkach
B. ma mniejszg sprawnos$¢ jak pompa z dtawieniem
przeptywu
C. ma takg samg sprawnos¢ jak pompa z dtawieniem
przeptywu
D. ma wiekszg sprawnosc¢ niz pompa z dtawieniem przeptywu

16.

Elektryczne napedy gtéwne statkow z pednikami gondolowymi typu Azipod zostaty wynalezione i zastosowane
najwczesniej przez:

A. firme KAWASAKI w 2001 r.

B. firme ABB w 1994 r.

C. firme SIEMENS i SCHOTTEL w 1989 r.

D. firme Alstom i Rolls-Royce w 1998 r.

17.

Maksymalna warto$¢ napiecia sieci na wspotczesnych statkach z elektrycznymi napedami gtéwnymi wynosi:
A. 690V
B. 3,3kV
C. 6,6 kV
D. 11 kV

18.

Kable sieci o napieciu powyzej 1000 V powinny by¢:
A. uktadane oddzielnie od kabli sieci o napieciu do 1000 V
B. uktadane wspdlnie z kablami sieci do 1000V
C. kable do 1000V powinny by¢ uktadane na kablach powyzej 1000V
D. przepisy tego nie precyzujg

19.

Cyklokonwertery na statkach z elektrycznymi napedami gtéwnymi moga wytwarzac napiecie o czestotliwosci max.:
A. 20% fyna RG
B. 50% fyna RG
C. 80% fyna RG
D. 100% fyna RG.




20. Towarzystwa klasyfikacyjne dopuszczajg poziom znieksztatcen napiecia w sieci statkowej THD (Total Harmonic Distortion),
powodowany przez przeksztattniki energoelektroniczne nie wiekszy niz:
A 2%
B. 8%
C. 5%
D. 10%
21. Zaktocenia wprowadzane przez przeksztattniki energoelektroniczne do sieci statkowej mogg by¢ redukowane przez:
A. Filtry RC sktadajace sie z rezystancji i pojemnosci potgczonych szeregowo
B. Filtry LC sktadajgce sie z indukcyjnosci i pojemnosci potgczonych szeregowo
C. Diody Zenera
D. Filtry LC sktadajgce sie z indukcyjnosci i pojemnosci potgczonych réwnolegle
22. Ztgczowa dioda prostownicza zbudowana jest na bazie:
A. zigcza typu p-n
B. zlagcza typu m-s
C. rteci
D. selenu
23. Koncéwki diody prostowniczej to:
A. bazaikatoda
B. bramka i katoda
C. dren, zrédto i bramka
D. katodaianoda
24, Spadek napiecia (napiecie progowe) na diodzie krzemowej w kierunku przewodzenia wynosi w przyblizeniu:
A. 33V
B. 0,1V
C. 0,6V
D. 0OV
25. Element potprzewodnikowy p-n pokazany na rysunku wejdzie w stan przewodzenia, gdy zostanie:

A. zmieniona polaryzacja odbiornika
B. zmieniona polaryzacja Zrédta napiecia
C. zwiekszone napiecie zrodta do 10 V
D. doprowadzony sygnat do bramki

D




26.

W uktadzie pokazanym na rysunku przebieg pradu odbiornika jest:
A. wyprostowany dwupotéwkowo
B. wyprostowany jednopotéwkowo
C. wyprostowany i odfiltrowany
D. sinusoidalnie zmienny

27. W prostownikach matej i sSredniej mocy jako filtra wygtadzajgcego napiecie uzywa sie najczesciej:
A. dlawika z rdzeniem
B. cewki powietrznej
C. stabilizatora scalonego
D. kondensatora elektrolitycznego
28. Tranzystor bipolarny zbudowany jest z:
A. 1 warstwy potprzewodnika
B. 2 warstw potprzewodnika
C. 3 warstw pétprzewodnika
D. 4 warstw potprzewodnika
29. Tranzystor bipolarny charakteryzuje sie tym, ze:
A. maty prad ptynacy pomiedzy dwiema elektrodami steruje prgdem bramki
B. maly prad ptyngcy pomiedzy dwiema elektrodami steruje wiekszym pradem kolektora
C. mate napiecie pomiedzy dwiema elektrodami steruje wiekszym napieciem kolektora
D. mate napiecie pomiedzy dwiema elektrodami steruje wiekszym pragdem kolektora
30. Transoptor to element optoelektroniczny najczesciej wykorzystywany do:

A. formowania sygnatéw sprzezen zwrotnych w potencjometrach pojemnosciowych
B. stabilizacji punktu pracy wzmacniaczy operacyjnych

C. galwanicznej separacji obwoddéw sterujgcych od elementéw wykonawczych

D. ttumienia przepie¢ w obwodach elektronicznych




31.

Tyrystor SCR charakteryzuje sie tym, ze:
A. mozna go zatgczy¢ do stanu przewodzenia dodatnim impulsem bramkowym i polaryzacji w kierunku
przewodzenia
B. mozna go zatgczy¢ i wytgczy¢ w dowolnym stanie pracy
C. mozna go zalgczy¢ do stanu przewodzenia ujemnym impulsem bramkowym i polaryzacji w kierunku
przewodzenia
D. mozna go wytaczy¢ ze stanu przewodzenia ujemnym impulsem bramkowym

32. Tyrystor GTO charakteryzuje sie tym, ze:
A. aby go wylgczy¢ nalezy podac krotki impuls bramkowy o amplitudzie rownej ok. 1% wartosci prgdu anodowego
B. aby go wytgczy¢ nalezy podac dtugi impuls bramkowy o amplitudzie rownej ok. 1% wartosci prgdu anodowego
C. aby go wytaczy¢ nalezy podaé krétki impuls bramkowy o amplitudzie rownej ok. 15% wartosci prgdu anodowego
D. aby go wytgczy¢ nalezy podac dtugi impuls bramkowy o duzej amplitudzie rownej ok. 20-30% wartosci pragdu
anodowego
33. Tranzystor IGBT to uktad tgczgcy w sobie cechy:
A. tyrystora IGCT i tranzystora polowego FET
B. tyrystora GTO itranzystora bipolarnego BJT
C. tranzystora polowego MOS i tranzystora bipolarnego BJT
D. tyrystora SCR i tranzystora MOSFET
34. Przebieg napiecia wyjsciowego generowanego przez falownik napieciowy o sterowaniu PWM ma ksztatt:
A. sinusoidalnie zmienny
B. trapezowy zmienny
C. ciggu impulséw prostokatnych o statej szerokosci
D. ciggu impulséw prostokatnych o zmiennej szerokosci
35. Zgodnie z IEC symbol

przedstawia:
A. prostownik
B. falownik
C. dtawik
D. przekfadnik pradowy
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36.

Na rysunku pokazano symbol:
A. silnika asynchronicznego klatkowego
B. silnika obcowzbudnego pradu statego
C. silnika szeregowego pradu statego
D. silnika synchronicznego

¢
L
T
37. Zgodnie z IEC symbol
U v |w
przedstawia:

A. silnik indukcyjny tréjfazowy z wirnikiem klatkowym

B. silnik indukcyjny tréjfazowy pierscieniowy

C. silnik liniowy

D. silnik pradu statego
38. Na rysunku pokazano symbol:

A. pradnicy obcowzbudnej pradu statego
B. pradnicy bocznikowej pragdu statego
C. pradnicy synchronicznej 3-fazowej z zaznaczonym uzwojeniem wzbudzenia

D. pradnicy asynchronicznej

11




39.

Na rysunku pokazano uzwojenia potgczone w

A. gwiazde
B. podwdjng gwiazde
C. trojkat

D. gwiazdo-trojkat

40. Na rysunku pokazano symbol:
A. transformatora prgdowego
B. transformatora 3-fazowego
C. autotransformatora
D. transformatora 1-fazowego
220w
41. Zgodnie z IEC symbol

przedstawia:
A. transformator dwuuzwojeniowy
B. transformator tréjuzwojeniowy
C. dtawik
D. przekfadnik prgdowy
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42. Na rysunku pokazano symbol:
A. przekaznika zwtocznego ze zwtokg przy odwzbudzaniu
B. przekaznika nadprgdowego
C. przekaznika taktujgcego
D. przekaznika zwtocznego ze zwlokg przy wzbudzaniu
43. Na rysunku pokazano symbol:
A. wylgcznika samoczynnego z wyzwalaczem zwarciowym i przecigzeniowym
B. wytgcznika pakietowego 3-biegunowego
C. wytacznika samoczynnego z wyzwalaczem zwarciowym i podnapieciowym
D. roztgcznika 3-biegunowego z napedem recznym
i Irr = G004
Iy = 404
44, Na rysunku pokazano symbol tgcznika:
A. jednobiegunowego
B. dwubiegunowego
C. czterobiegunowego
D. trzybiegunowego
45, Na rysunku pokazano symbol:

A. gniazda wtykowego kabinowego
B. fgcznika 3-biegunowego
C. gniazda wtykowego wodoszczelnego 3-biegunowego ze stykiem ochronnym

D. fgcznika wodoszczelnego 3-biegunowego
|ES
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46. Zadaniem schematow ideowych jest:
A. pokazanie rzeczywistej lokalizacji wszystkich elementéw sktadowych obiektu elektrycznego
B. pokazanie pofgczen kablowych miedzy elementami sktadowymi obiektu elektrycznego
C. zaznajomienie ze strukturg uktadu sterowania
D. pokazanie wszystkich elementéw sktadowych obiektu elektrycznego ze wszystkimi potgczeniami miedzy nimi
celem dokfadnego wyjasnienia dziatania obiektu
47. Podczas przytgczania elementéw sktadowych obiektu elektrycznego na statku korzysta sie ze:
A. schematéw ideowych
B. schematéw montazowych
C. schematow blokowych
D. schematow sieci zasilajgcej
48. Samo podtrzymanie przycisku ,start” realizowane jest poprzez:
A. Podtagczenie rownolegle do przycisku start styku pomocniczego stycznika zatgczajgcego urzgdzenie
B. Podigczenie szeregowe do przycisku start styku pomocniczego stycznika zatgczajgcego urzadzenie
C. Podigczenie réwnolegle do przycisku start styku gtdéwnego stycznika zatgczajgcego urzadzenie
D. Podtgczenie rownolegte i szeregowe do przycisku start styku pomocniczego stycznika zatgczajgcego urzgdzenie
49, Wartosc¢ rezystancji izolacji obwodow elektrycznych dla napie¢ 125 do 500V powinna by¢ wieksza niz:
A. 0,5Mohm
B. 1 Mohm
C. 2 Mohm
D. 3 Mohm
50. Minimalny stopien ochrony urzgdzen elektrycznych w pomieszczeniach maszynowych o zwiekszonej wilgotno$ci to:
A. IP0O
B. IP22
C. IP44
D. IP55
51. Maszyny elektryczne budowane sg dla klas izolacji:
A. AE B, FH
B. ABCD,E
C. GH I,J,K
D. R,S,T,U,V
52. Temperatura uzwojen silnika elektryczny o klasie izolacji B nie moze przekroczy¢ wartosci:
A. 120°C
B. 130°C
C. 155°C
D. 180°C
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53.

Termorezystor czujnika Pt-100 wykonany jest:

A. ze ziota
B. ze srebra
C. zplatyny

D. ze stopu platyny i rodu

54, Czujnik Pt-100 posiada rezystancje 100 [Q] w temperaturze:
A. 100°C
B. 0°C
C. 100°F
D. 0°F
55. Podtgczenie czujnika Pt-100 do uktadu pomiarowego badz przetwornika za pomocg trzech lub czterech przewodéw wynika
z koniecznosci:
A. zwiekszenia niezawodnosci potgczen
B. efektywnego wykorzystania nadmiarowych zyt w kablu
C. eliminacji wptywu rezystancji przewodow tgczgcych
D. pomiaru temperatury odniesienia
56. Duza odpornos¢ na zaktécenia dwuprzewodowego toru pomiarowego w standardzie 4-20mA wynika miedzy innymi z:
A. zakresu pomiarowego
B. napiecia zasilania
C. zastosowania pradu jako noénika informacji
D. rezystancji obcigzenia
57. Sygnat pomiarowy z termopary jest:
A. statonapieciowy
B. zmiennonapieciowy i okresowy
C. zmiannopradowy i nieokresowy
D. imulsowy, gdzie szerokos$¢ impulséw zalezy od mierzonej temperatury
58. Przewody termoelektryczne stosuje sie do podigczenia:
A. czujnika termorezystancyjnego Ni-100
B. termistora
C. tensometru
D. termopary
59. W transmisji sygnatow elektrycznych analogowych stosowana jest para skreconych przewodow gdyz:

A. takie rozwigzanie jest tanie

B. taka para skrecona ma dobrg wytrzymatosé mechaniczng

C. taka linia transmisyjna jest odporna na zaktécenia elektromagnetyczne

D. linia ma mniejszg $rednice i tym samym mozna zmiesci¢ wiecej kanatéw pomiarowych w torze kablowym
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60.

Jesli sitownia jest nieobsadzona, to alarmy sygnalizowane sa:
A. namostku i w kabinie mechanika wachtowego
B. we wszystkich pomieszczeniach publicznych
C. w CMK, na mostku, w kabinie mechanika wachtowego i we wszystkich pomieszczeniach publicznych
D. w kabinie mechanika wachtowego i starszego mechanika

61. Alarm jest sygnalizowany jezeli:
A. parametr przekroczy wartos¢ graniczng
B. parametr przekroczy warto$¢ graniczng i uptynie czas zwitoki
C. parametr bedzie o 10% wiekszy (mniejszy) od wartosci zadane]
D. parametr nie bedzie sie zmienia¢ przez okreslony czas
62. Na ocene stanu technicznego eksploatowanych urzgdzen majg wptyw:
A. ogledziny przeglady, préby i pomiary
B. tylko ogledziny i proby
C. tylko préby i pomiary
D. tylko ogledziny i pomiary
63. Ogledziny i przeglady urzgdzenh przeprowadza sie :
A. co miesigc
B. w terminach i zakresie ustalonym w szczegdtowych zasadach eksploatacji poszczegdlnych urzadzen, ustalonym
w DTR urzadzenia lub instrukcjg stanowiskowg armatora
C. przy potwierdzeniu klasy
D. w razie potrzeby
64. Konserwacje GTR, jesli to nie jest okreslone w DTR lub instrukcji armatorskiej, powinno sie wykonywac co:
A. 2 miesigce
B. 3 miesigce
C. 6 miesiecy
D. 1rok
65. Konserwacje pradnic synchronicznych, jesli to nie jest okreslone w DTR lub instrukcji armatorskiej, powinno sie wykonywaé
co:
A. 2 miesigce
B. 3 miesigce
C. 6 miesiecy
D. 1rok
66. Remont maszyn elektrycznych, jesli to nie jest okreslone w DTR lub instrukcji armatorskiej, powinno sie wykonywac co:
A. 2lata
B. 4lata
C. 6lat
D. 8lat
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67. W skomputeryzowanych systemach okretowych po ustgpieniu ,blackout” nastepuje sekwencyjne uruchamianie urzgdzen
elektrycznych, co jest zwigzane z:
A. niewystarczajgcg rezerwg mocy czynnej
B. niewystarczajgcag rezerwg mocy biernej
C. zbyt matym napieciem w sieci
D. ciezkim rozruchem silnikow klatkowych
68. Warto$¢ najwyzszego napiecia bezpiecznego w warunkach zwiekszonego zagrozenia porazeniowego wynosi:
A 12V
B. 25V
C. 50V
D. 75V
69. Przystepujac do naprawy urzgdzenia elektrycznego nalezy:
A. w miare mozliwosci wytgczy¢ zasilanie urzgdzenia, zabezpieczy¢ przed jego przypadkowym zatgczeniem oraz
poinformowaé osobe odpowiedzialng za prace w danym dziale
B. poinformowaé o tym bezposredniego przetozonego
C. upewnic sig, ze urzadzenie jest bezpieczne dla 0oso6b je eksploatujgcych
D. sprawdzi¢ czy urzadzenie ma wazne atesty i certyfikaty zgodnosci
70. W razie porazenia prgdem elektrycznym pierwszg i najwazniejszg czynno$cig jest:

A. szybkie uwolnienie porazonego spod dziatania pradu przez odtgczenie zasilania
B. sprawdzenie czy porazony ma swiadomos¢ (przytomny lub nieprzytomny)

C. sprawdzenie czy porazony oddycha

D. sprawdzenie czy pracuje serce i zachowana jest wydolnos¢ krgzenia
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