Pytania egzaminacyjne z przedmiotu ,,Sterowniki programowalne”

Poziom operacyjny

Sterowniki programowalne

Pytania
O/T — oznacza charakter pytania (O -obowigzkowe, T - wymagajgce wiecej czasu)
Lp. o/T Pytanie Poprawna
odpowiedz
1. (0] Co oznacza zmienna w sterowniku:
A. typdanej,
B. dang, ktdrej wartos¢ moze sie zmieniac¢ w trakcie pracy sterownika, B
C. Dang, ktérej wartos¢ jest skalarna.
2. (0] Typ zmiennej okresla zbidr wartosci, jakie moze przyjmowadé ta zmienna. Zmienna typu INT oznacza, ze moze ona
przyjmowacé wartosci: A
A. catkowite,
B. rzeczywiste,
C. logiczne.
3. (0] Na ile obszaréw podzielona jest pamie¢ w sterowniku S7-1200:
A. 5 obszarow: wejscia (1), wyjscia (Q), bitowy (M), blokéw danych (DB) i pamieci chwilowe;j (L), A
B. 6 obszaréw: wejscia (), wyjscia (Q), bitowy (M), blokéw danych (DB), pamieci lokalnej (L) i chwilowej
(T,
C. 3 obszary: wejscia (1), wyjscia (Q), blokéw danych (DB).
4. 0] Zazwyczaj sterownik posiada pamieci typu ROM, RAM, EEPROM. Programy przechowywane sg w pamieci:
A. ROM,
B. RAMiEEPROM, B
C. EEPROM.




5. Adres dostepu do pojedynczego bitu w obszarze pamieci zawiera:
A. numer bitu,
B. identyfikator obszaru pamieci, adres bajtu i numer bitu,
C. adres bajtu i numer bitu.
6. Adres dostepu do bajtu w obszarze pamieci zawiera
A. identyfikator obszaru, oznaczenie rozmiaru danych (DW) i adres stowa poczgtkowego (W), np. MDW15,
B. identyfikator obszaru, oznaczenie rozmiaru danych (W) i adres stowa poczatkowego (W), np. QWS,
C. Identyfikator obszaru, oznaczenie rozmiaru danych (B) i adres bajtu poczatkowego (B), np. IBO.
7. Typy ztozone:
A. s3ztozeniami typow tego samego rodzaju,
B. s3 ztozeniami typow réznego rodzaju,
C. sa ztozeniami danych réznego rodzaju.
8. Struktura to typ ztozony, ktoéry:
A. sktada sie z danych, ktére sg réznych typow np. elementarnych typéw danych,
B. sktada sie z danych takich samych typéw np. typu CHAR,
C. jest wielowymiarowa tablicg, tablic (arrays) zawierajgcych elementy tego samego typu.
9. Ile razy wykona sie ponizsza petla FOR:
FOR INDEX:=1TO 50 BY 2 DO
END_FOR;
A. 50,
B. 25,
C. 26.
10. Petla WHILE jest wykonywana dopéty, dopdki warunek wykonania petli jest:
A. wykonana liczba krokéw nie jest rowna zadeklarowanej,
B. fatszywy,
C. prawdziwy.
11. Petla REPEAT/ UNTIL jest wykonywana dopdty, dopoki warunek wykonania petli jest:

A. fatszywy,
B. prawdziwy,
C. pykonana liczba krokdéw jest réwna zadeklarowane;j.




12. PTO jest to wyjscie z modulacja:
A. czestotliwosci,
B. fazy,
C. amplitudy.
13. Woyjscie typu PWM dostarcza fali prostokatnej o statym okresie i zmiennym wypetnieniu, co osigga sie przez
zZmiane:
A. amplitudy impulsu,
B. wysokosci impulsu,
C. szerokosci impulsu.
14. Jedng z funkcji sprzetowych sterownika PLC jest obstuga modutu RTD. Modut ten stuzy do:
A. podtaczenia czujnikéw temperatury, takich jak termopary, czujniki pétprzewodnikowe czy czujniki
rezystancyjne (np. Pt100, Pt1000, Ni100),
B. Podtaczenia rezystancyjnych czujnikdw temperatury (np. Pt100, Pt1000, Ni100),
C. Podtaczenia termoelementéw.
15. Szybkie liczniki (HSC — High Speed Counter) zastosowane w sterowniku umozliwiaja:
A. zliczanie zewnetrznych impulséw o wysokiej czestotliwosci,
B. zliczanie zewnetrznych impulséw o wysokiej czestotliwosci, pomiar czestotliwosci i okres sygnatéw
prostokatnych,
C. tylko pomiar czestotliwosci.
16. Mozna podac nastepujacg definicje zmiennych lokalnych:
A. zmienne lokalne s3 to zmienne, ktére moga by¢ uzywane tylko przez jeden dany podprogram
(procedure, blok) w aplikacji,
B. zmienne lokalne sg to zmienne, ktére moga by¢ uzywane przez dowolny podprogram (procedure, blok)
w aplikacji,
C. zmienne lokalne sg to zmienne, ktére sg zabronione dla danego podprogramu (procedury) w aplikacji.
17. Zmienne lokalne:

A. muszg miec rézne nazwy w réznych programach (procedurach),
B. moga miec takie same nazwy w rdznych programach (procedurach),
C. muszg mieé takie same nazwy w réznych programach (procedurach).




18.

Sterownik PLC typu COMPACT zbudowany jest z nastepujacych blokdow:
A. CPU, PAMIEC, BLOK WEJSC, BLOK WYJSC, ZASILACZ,
B. MASTER, SLAVE, CPU, PAMIEC, ZASILACZ,
C. MULTIWIBRATOR, BLOK WEJSC, BLOK WYIJSC, ZASILACZ.

19. Przekazniki czasowe (Timery), liczniki, rejestry, flagi nalezg do:
A. pamieci uzytkownika,
B. zasobdow wewnetrznych,
C. pamieci danych procesowych.

20.

Uproszczony cykl pracy sterownika PLC pokazano w pkt.:
A. odczyt wejs¢ > wykonanie programu

T
diagnostyka
\!
ustawienie wyjs¢ <«  komunikacja,
B. odczyt wejs¢ - komunikacja
2
T
ustawienie wyjsé
\!
wykonanie programu <« diagnostyka,
C. diagnostyka —  ustawienie wyjs¢
) 2

odczyt wejs¢ <« wykonanie programu.




21.

Na rysunku pokazano uktad sterowania silnikiem elektrycznym:
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22. Jakga funkcje logiczng realizuje ponizszy program?
a2 4 Q1
A >—‘
J3

A. Ql=(J1+J2)-J3+J4,
B. Ql=(J1-J2+J3)-J4,
C. QL=(J1+J2-J3)+J4.




23.

W pamieci sterownika umieszczono program zawierajgcy przekaznik (instrukcje) reagujgce na zbocze. Rysunek
podaje dwa réwnowazne rozwigzania.
J1 M1

| Qoo M1:M0.0
| | | o | {
] 1P ()
Wskaz prawidtowy wykres czasowy ilustrujgcy dziatanie przekaznika M1, jesli wejscie J1 ma wykres czasowy
pokazany ponizej:
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B Te 2T, 3T, 4T, 5T 6T,
M1




24,

Ktory z programow realizuje funkcje uktadu z samopodtrzymaniem
(J1 —start, J2 — stop):
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25. Bezpieczne zatgczenie uktadu sterowania zbudowanego na sterowniku PLC jest realizowane przez:
A. podanie stanu 1 na wejscie sterownika,
B. podanie stanu 0 na wejscie sterownika,
C. podanie dowolnego stanu (0 lub 1) na wejscie sterownika.
26. Bezpieczne wytaczenie uktadu sterowania zbudowanego na sterowniku PLC jest realizowane poprzez:
A. podanie stanu 1 na wejscie sterownika,
B. podanie stanu 0 na wejscie sterownika,
C. podanie dowolnego stanu (0 lub 1) na wejscie sterownika.
27. Usterki w bloku wyjsciowym sterownika i elementach wykonawczych mozna rozpoznawac stosujac:

A. zdwojong liczbe wyjsé,
B. sprzezenie zwrotne sygnatu wyjsciowego z jednym z wejs¢,
C. redundancje elementéw wykonawczych.




28. W uktadzie pomiaru temperatury zbudowanym na sterowniku PLC uzyto przetwornika pomiarowego temperatury o
sygnale wyjsciowym 4 + 20 mA. Przetwornik ten nalezy podfaczy¢ do:
A. wejscia binarnego sterownika,
B. wejécia analogowego pragdowego sterownika,
C. wejscia do wspodtpracy z termoparami.
29. Wskaz zestaw obszaréw pamieci zmiennych sterownika podajgcy prawidtowe oznaczenia:
A. |—wejscia binarne,
Q — wyjscia binarne,
M — wewnetrzne zmienne binarne,
AQ — wyjscia analogowe,
IA —wejscia analogowe,
B. R—wewnetrzne zmienne, rejestry,
AQ — wyjscia analogowe,
Al — wejscia analogowe,
MI — wewnetrzne zmienna binarna,
| — wejscia binarne,
C. 1Q-wyjscia analogowe,
Al —wejscia analogowe,
Q — wyjscia binarne,
| — wejscie binarne,
M — zmienne systemowa.
30. "Clock Memory" sterownika oznacza:
A. Bajt zegara czasu rzeczywistego,
B. Pamiec kasowang po uptywie czasu,
C. Zegar systemowy- bajt, ktdrego kazdy bity zmienia stan z okreslona czestotliwoscig.
31. Wartos$¢ bajta QB0 wynosi 15. Wartos¢ bitu Q0.3 wynosi:

A. 0,
B. 1,
C. 2.




32.

Wskaz zestaw zawierajgcy oznaczenie przekaznika opdzniajacego sygnat
A.TON, S_ODT, S_ODTS,

B. TOF, S_PULSE,

C. C_UP, TIME_VAL.

33.

Podaj prawidtowy adres wejsciowej zmiennej bitowej:
A:10.9,

B: IN1.0,

C:110.7.

34.

Przestawienie wyfacznika PLC w pozycje MRES powoduje:

A. kasowanie pamieci ulotnych,

B. kasowanie programu uzytkownika i pamieci wszystkich obszaréw,
C. kasowanie konfiguracji i programu.

35.

"Przywracanie ustawien fabrycznych" sekwencjg pozycji wytacznika PLC powoduje:
A. kasowanie pamieci ulotnych,

B. catkowite usuniecie aktualnej konfiguracji i programu PLC,

C. przywrdcenie pierwotnej wersji programu.

36.

Chwilowe odtgczenie baterii od modutu CPU lub wymiana baterii powoduje:
A. utrate pamietanych danych, gdy PLC odtgczony od zasilania,

B. zadnych skutkdw, gdy PLC jest zasilany,

C. zawieszenie wykonywania programu.

37.

Uszkodzenie CPU modutowego sterownika PLC wymaga:

A. wymiany CPU na nowy i ponownego oprogramowania u dostawcy sprzetu,
B. wymiany CPU oraz ponownej konfiguracji systemu,

C. wymiany CPU, wgrania konfiguracji i programu sterowania.

38.

Usuniecie karty pamieci MMC sterownika jest dozwolone, gdy:
A. sterownik jest w trybie STOP i odfgczony od zasilania,

B. sterownik jest w trybie STOP,

C. sterownik jest w dowolnym stanie.




39.

Ktéry program przedstawia pamiec z dominacjg zapisu?
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