Pytania egzaminacyjne z przedmiotu ,,Okretowe urzadzenia poktadowe”

Poziom operacyjny

Okretowe urzadzenia poktadowe

Lp. | O/T Pytanie Poprawna
odpowiedz
1. (0] Suwnice bramowe wykorzystywane sg:
A. na statkach do przewozu kontenerdéw i fadunkéw masowych, A
B. na statkach Ro-Ro,
C. nastatkach zaopatrujgcych platformy wiertnicze,
D. nie uzywane.
2. O | Zuraw bomowy to:
A. urzadzenie fadunkowe, utrzymujgce i przenoszace tadunek za pomocg bomu i sytemu lin oraz blokéw
zamocowanych do masztow, kolumn, poktadow, A
B. urzadzenie fadunkowe do przenoszenia tadunku, dziatajgce bez systemu lin i blokdw zamocowanych poza obrebem
wtasnej konstrukcji,
C. urzadzenie tadunkowe do przenoszenia tadunku wzdtuz sztywnych prowadnic nachylonych do poziomu pod katem
wiekszym niz 15 stopni, pomiedzy okreslonymi poziomami, zwykle na duzg wysokos¢,
D. urzadzenie fadunkowe przeznaczone do przemieszczania materiatdw w pionie i poziomie w przestrzeni ograniczonej
dtugoscia toru jazdy, wysokoscig podnoszenia i opuszczania oraz szerokos$cig mostu.
3. (6] Ostojnica zurawia pokfadowego wysiegnikowego to:
A. miejsce podparcia wysiegnika na czas podrozy, B
B. kolumna obrotowa, na ktérej zamocowany jest wysiegnik,
C. kolumna nieobrotowa przyspawana do poktadu,
D. Zadna z powyzszych.
4. (6] Lina podnoszaca tadunek nazywa sie:
A. topenanta,
B. gaja,
C. szkunergaja,
D. rener. D




Napis SWL na zurawiu oznacza:
A. dopuszczalne obcigzenie robocze,
B. maksymalny wysieg zurawia,
C. minimalny wysieg zurawia,
D. dopuszczalny przechyt boczny statku.

Zasilanie dzwigéw wysiegnikowych z napedami hydraulicznymi odbywa sie za pomoca:
A. weza elastycznego,
B. kabla z odpowiednim zapasem dtugosci,
C. pierscieni $lizgowych i szczotek weglowych,
D. komutatora.

Do napedu urzadzen poktadowych najczesciej wykorzystuje sie:
A. naped pneumatyczny,
B. naped hydrauliczny lub elektryczny,
C. wode morska,
D. naped parowy.

Suwnice to rodzaj urzgdzen dzwigowych, ktére
A. ustrdj nosny stanowi przejezdny stup lub rama po ktérych przesuwa sie wodzak,
B. poruszajg sie po torze usytuowanym na jednym poziomie,
C. przemieszczajg tadunki w pionie lub w pionie i poziomie w jednej pfaszczyznie pionowej,
D. pomagaja przemieszczac réznego rodzaju tadunki w ruchu zaréwno poziomym jak i pionowym na relatywnie
krotkich odcinkach.

Urzadzeniem stuzacym do wytgczania ruchu silnika odpowiedniego mechanizmu, gdy mechanizm osiggnie potozenie
krancowe jest:

A. hamulec automatyczny,

B. wyfacznik awaryjny,

C. wylacznik kraricowy,

D. ogranicznik obcigzenia.




10. Ogranicznik momentu sity udzwigu, stosowany jest:
A. do dzwignic o statym udzwigu w catym zakresie charakterystyki pracy dzwignicy,
B. do zurawi bomowych ciezkich,
C. do wodzarek,
D. do dZwignic o zmieniajacym sie udzwigu w funkcji wysiegu.
11. Statki typu ro-ro przyjmujg tadunek z wykorzystaniem:
A. lukéw tadunkowych w poktadzie gtéwnym,
B. furt dziobowych lub rufowych,
C. rurociggéw tgczacych statek z manifoldem,
D. suwnic bramowych.
12. Systemy wytwarzania gazu obojetnego stosuje sie:
A. na kontenerowcach,
B. nagazowcach,
C. na zbiornikowcach,
D. nie stosuje sie.
13. Gaz obojetny powinien charakteryzowac sie matg zawartoscia:
A. azotu,
B. dwutlenku wegla,
C. tlenu,
D. pary wodnej.
14. Manifold na zbiornikowcu jest wykorzystywany jako:
A. miejsce do podtaczenia rurociggdw zewnetrznych,
B. miejsce do lgdowania helikoptera,
C. miejsce do sterowania wydajnoscig pomp tadunkowych,
D. miejsce do kontroli temperatury fadunku.
15. Napedy pomp tadunkowych na zbiornikowcu z pompownia znajdujg sie:

A. w pompowni,

B. w sitowni statku,

C. wewnatrz zbiornikdw tadunkowych,
D. na poktadzie statku.




16. Zdalne sterowanie zaworami tadunkowymi na zbiornikowcu odbywa sie:
A. zcentrali fadunkowej statku,
B. z mostka,
C. zcentrali manewrowo-kontrolnej sitowni statku,
D. z manifoldu.
17. Do pomiaru poziomu zbiornikéw tadunkowych do przewozu siarki ptynnej lub asfaltu wykorzystuje sie:
A. czujniki ptywakowe,
B. czujniki ciSnieniowe,
C. sondereczng,
D. czujniki radarowe.
18. Regulacja przeptywu czynnika w uktadzie hydraulicznym (rys.1.) to:
A. regulacja dtawieniowa,
B. regulacja objetosciowa,
C. regulacja stopniowa,
D. regulacja synchroniczna.
19. Regulacja przeptywu czynnika w uktadzie hydraulicznym (rys.2.) to:
A. regulacja dfawieniowa,
B. regulacja objetosciowa,
C. regulacja stopniowa,
D. regulacja synchroniczna.
20. Pokrywy lukow tadowni typu sliding (zsuwane) dziatajg w nastepujgcy sposdb:
A. pierwszy panel posiada wbudowany silnik elektryczny, ktéry powoduje, poprzez koto zebate wspdtpracujgce z
zebatkg, zsuwanie poszczegdlnych paneli,
B. pierwszy panel podnoszony jest na odpowiednig wysokos¢ za pomocg sitownikéw hydraulicznych,
C. w trakcie otwierania poszczegdlne panele sg ,,nawijane” na siebie,
D. do pierwszego panelu dotgczony jest uktad pociggowy, otwieranie polega na przecigganiu paneli.
21. Silnik wciagarki kotwicznej powinien zapewni¢ wybieranie tarficucha kotwicznego w.g aktualnych przepiséw Towarzystwa

Kwalifikacyjnego:
A. 1z predkoscig 15m/s przez 30 min,
B. zpredkoscig 30m/s przez 15 min,
C. zpredkoscig 30m/s przez 30 min,
D. zpredkoscig 5m/s przez 10 min.




22. W uktadzie regulacji objetosciowej uktadu hydraulicznego (rysunek 5) zastosowano:
A. pompe o zmiennej wydajnosci i jednym kierunku ttoczenia,
B. pompe o statej wydajnosci i jednym kierunku ttoczenia,
C. pompe o zmiennej wydajnosci i zmiennym kierunku ttoczenia,
D. pompe o statej wydajnosci i zmiennym kierunku ttoczenia.
23. Rozruch wciggarki cumowniczej zasilanej prgdem przemiennym realizowany jest:
A. stopniowo poprzez rozrusznik,
B. jednorazowo przez zmiane potozenia wtacznika,
C. wstepne nadanie obrotéw recznie a nastepnie kontynuacja przy uzyciu rozrusznika,
D. poprzez regulacje napieciows.
24, Automatyczne urzgdzenia cumownicze :
A. reguluja site naciggu cum,
B. ustalajg pozycje statku,
C. samoczynnie dobierajg dtugos¢ cum w procesie cumowania,
D. zadne z powyzszych.
25. Mechanizmy cumownicze powinny by¢ wyposazone:
A. w dwa hamulce - zatrzymujacy i na bebnie,
B. w jeden hamulec na bebnie,
C. w jeden hamulec zatrzymujacy,
D. zadnaz powyzszych.
26. Na rysunku 3 przedstawiono:
A. wciggarke cumowniczg dwubebnowsa,
B. kabestan cumowniczy,
C. wciggarke cumowniczg jednobebnowag,
D. wciggarke kotwiczna.
27. Gtowica cumownicza we wciggarce cumowniczo-kotwiczne;j:

A. obraca sie tylko przy odtgczonym bebnie linowym lub przystawce kotwicznej,
B. obraca sie zawsze, niezaleznie od rodzaju wybranej pracy,

C. nie obraca sie przy wybieraniu kotwicy lub nawijaniu liny na beben linowy,
D. obraca sie tylko razem z bebnem linowym.




28. Na rysunku 4 przedstawiono nastepujgcy typ pokryw lukowych:
A. lift-away (odktadane),
B. coiling (zwijane),
C. folding (sktadane),
D. stocking (uktadane w stos).
29. Silniki klatkowe pradu przemiennego do napedu wciggarek kotwicznych po 30 — minutowej pracy przy obcigzeniu
znamionowym powinny wytrzymac postéj w stanie zahamowanym, przy napieciu znamionowym w czasie nie krétszym niz:
A. 15sek.,
B. 30 sek.,
C. 50 sek.,
D. 120 sek..
30. Silniki klatkowe pradu przemiennego do napedu wciggarek cumowniczych po 30 — minutowej pracy przy obcigzeniu
znamionowym powinny wytrzymac postéj w stanie zahamowanym, przy napieciu znamionowym w czasie nie krétszym niz:
A. 15sek.,
B. 30 sek.,
C. 50 sek.,
D. 120 sek..
31. Jezeli wrciggarka wykorzystywana jest jako kotwiczna i cumownicza, to stopnie przeznaczone do cumowania,

nieprzystosowane do podnoszenia kotwicy powinny mie¢:
A. odpowiednig ochrone zapobiegajgca przecigzeniu silnika,
B. dodatkowy trzeci hamulec,
C. pneumatyczne sterowanie awaryjne,
D. dodatkowy naped hydrauliczny.




Zataczniki do pytan egzaminacyjnych
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Rys.1. Regulacja przeptywu czynnika w ukfadzie hydraulicznym
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Rys.2. Regulacja przeptywu czynnika w ukfadzie hydraulicznym
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Rys.3. Wciggarka cumownicza
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Rys.4. Typ pokryw lukowych



