Egzamin na dyplom

Szyper klasy 2 rybotéwstwa morskiego

Funkcja — Nawigacja

Przedmiot: Nawigacja

. Poprawna
Lp. Pytania Rysunk[ do odpowied
pytan .
r4
Réznica diugosci geograficznej pomiedzy punktami A i B na réwnolezniku
¢ = 60°N wynosi 3°. Oblicz odlegto$¢ w milach morskich migedzy tymi
punktami:
1 A) 60 Mm; B
B) 90 Mm;
C) 180 Mm;
D) Zzadna z podanych odpowiedzi nie jest poprawna.
Jezeli réznica dlugosci geograficznej wynosi minus 050° to znaczy, ze
pozycja przeznaczenia znajduje sie:
5 A) na zachdd od pozycji wyjscia; A
B) na wschdd od pozycji wyjscia;
C) zawsze na potkuli zachodniej;
D) zawsze na potkuli o przeciwnym znaku.
Otrzymujac z obliczen réznice diugosci geograficznej > 180°
musimy:
A) od wyliczonej wartosci odja¢ 180°, a znak pozostawi¢ bez zmian;
3 o PR A B
B) od 360° odjg¢ wyliczong warto$¢ i zmieni¢ znak na przeciwny;
C) wyliczong wartos¢ odjg¢ od 180° i zmieni¢ znak na przeciwny;
D) od wyliczonej wartosci odjg¢ 360° i zmieni¢ znak na przeciwny.
Wzniesienie latarni wynoszace 100 stop, wyrazone w metrach odpowiada
wartosci :
A) 30,48 m;
4 B) 254 m; A
C) 31,44 m;
D) 35,0m.
Dwa statki znajdujg sie na rownolezniku 60°N w odlegtosci 135 Mm. Oba
statki ptyng KDd = 180° z jednakowg predkoscig nad dnem. Jaka odlegtosé
bedzie dzielita statki po dotarciu do rownika?
5 A) 270 Mm; A
B) 67,5 Mm;
C) odlegtos¢ nie zmieni sie i bedzie wynosita nadal 135 Mm;
D) 153 Mm.
Statek ptynac KDd = 270° przebyt 160 Mm. Rdznica dtugosci geograficznej
pomiedzy pozycja wyjsciowg i pozycjg docelowg wyniosta minus 5° 20'. Na
jakiej szerokosci geograficznej odbywata sie zegluga ?
6 A) statek ptynat po rownolezniku 60° N lub po réwnolezniku 60° S; A
B) statek ptynat po réwnolezniku 30° S;
C) statek ptynat po réwniku;
D) statek ptynat po réwnolezniku 30° N.
Wspdtczynnik korekcyjny logu rowny wk = 0,95 swiadczy o tym, ze:
A) log zaniza wskazania, a jego poprawka procentowa wynosi - 5%;
7 B) log zawyza wskazania, a jego poprawka procentowa wynosi - 5%; B

C) log zaniza wskazania, a jego poprawka procentowa wynosi + 5%;
D) log zawyza wskazania, a jego poprawka procentowa wynosi + 5%.




Na torze wodnym statek A ptynie KR = 250° z predkos$cig po wodzie 10
weziéw, a statek B kontr-kursem z predkoscig po wodzie 14 weztéw. Na
akwenie dziata prad o kierunku 070° i predkosci 2 wezty. Po ilu minutach
statki bedg sie mijaly, jezeli poczatkowa odlegto$¢ miedzy nimi wynosita 8

8 Mm?

A) 10 minutach;

B) 12 minutach;

C) 16 minutach;

D) 20 minutach.

Statek ptynat po rzece z predkoscig po wodzie Vw = 10 w. Przez 15 minut
wzgledem dna pokonat odlegtos¢ 30 kabli. Czy statek ptynat pod prad czy z
prgdem rzeki? Jaka byta predkos¢ pradu w weztach?

9 A) statek ptynat z prgdem, ktérego predkos¢ wynosita 2 wezty;

B) statek ptynagt pod prad, ktérego predkos$¢ wynosita 2 wezly;

C) na danym odcinku rzeki woda pozostawata w bezruchu i prgdu nie
byto;

D) statek ptynat z pradem , ktérego predkosé wynosita 3 wezly.

Gdy wyrazony w systemie rumbowym kierunek NNW zamienimy na system
petny (okrezny), to bedzie on wynosik:
10 A) 337,5%

B) 315°%

C) 292,5°

D) 174°.

Czy system petny (okrezny ) podawania namiaréw i kgtéw kursowych to ten
sam system?

A) tak, gdyz w obu przypadkach kierunek na dany obiekt wyznacza sie
zgodnie z ruchem wskazéwek zegara (w prawo) do 360°;

B) nie, gdyz wartos¢ kata kursowego w tym systemie nie moze

11 przekracza¢ wartosci 180°;

C) tak, gdyz zaréwno dla namiarow jak i katow kursowych ramieniem
kata jest linia tgczaca obserwatora z obiektem;

D) nie, gdyz dla namiaréw w tym systemie linig odniesienia jest
potnocna czes¢ linii N-S, zas dla katéw kursowych dziobowa czes¢
0si symetrii statku.

W jakim NR widoczny jest obiekt znajdujgcy sie na lewym trawersie statku
ptyngcego kursem KR = 035° ?
12 A) NR =125°

B) NR=S55°W,

C) NR =305°;

D) NR=S55°E.

Nawigator przecinajgc linie nabieznika wyznaczajgcego kierunek 010°
widziat pokryte Swiatta tego nabieznika na lewym trawersie. Jakim kursem
rzeczywistym ptynat statek?

13 A) 280°

B) E;

C) 100°;

D) W.

Kiedy kat drogi nad dnem, kat drogi po wodzie i kurs rzeczywisty to trzy
rézne wartosci kgtowe?

A) gdy statek ulega znosowi z powodu oddziatywania pradu, a wiatr
nie wieje;

14 B) gdy statek jest znoszony przez wiatr, a prgd na danym akwenie nie
wystepuje;

C) gdy zaréwno kierunek pradu jak i wiatru jest zgodny lub przeciwny
do KR statku;

D) gdy statek jest znoszony przez prad, a jednoczesnie ulega dryfowi
wiatrowemu.




15

Linia tgczgca punkty o zerowej deklinacji magnetycznej to:
A) izogona;
B) izobara;
C) agona;
D) izoklina.

16

Linia odpowiadajgca tej samej wartosci deklinacji magnetycznej, to:
A) izogona;
B) izobara;
C) agona;
D) izoklina.

17

Jaka jest wartos¢ uaktualnionej deklinacji magnetycznej na rok 2016, jezeli
na mapie umieszczono informacje Mag. Var 2° E 2006 (15" W):

A) Mag. Var 4°30' E 2016;

B) Mag. Var 1°25'E 2016;

C) Mag. Var 0° 30' E 2016;

D) Mag. Var 0° 30" W 2016.

18

Jaka jest wartos¢ uaktualnionej deklinacji magnetycznej na rok 2016, jezeli
na mapie umieszczono informacje Mag. Var 2° E 2006 increasing 15°
annually:

A) Mag. Var 4°30' E 2016;

B) Mag. Var 1° 25'E 2016;

C) Mag. Var 0° 30' E 2016;

D) Mag. Var 0° 30' W 2016.

19

Jaki jest KR statku jezeli KK= 234°, dewiacja odczytana dla tego kursu z
tabeli dewiacji 0 = - 3°, a uaktualniona deklinacja magnetyczna 6° W;
A) 237°
B) 231°;
C) 243°;
D) 225°.

20

Statek sterujgc KK = 002° utrzymywat KR= 349°. Jaka byta wartos¢
catkowitej poprawki kompasu magnetycznego?

A) cp=+347°;

B) cp=+23°;

C) cp=+13%

D) cp=-13°.

21

Nawigator przecinajgc linie nabieznika wyznaczajgcego kierunek 176°
namierzyt jego swiatta korzystajgc z kompasu magnetycznego. Odczytany
namiar wynosit 186°. Jaka byta wartos¢ catkowitej poprawki kompasu
magnetycznego oraz wartos¢ dewiacji na danym kursie, jezeli
uaktualniona deklinacja magnetyczna dla danego akwenu wynosita d = 7°
W?

A) cp =+10° dewiacja 6 = + 3°;

B) cp =-10° dewiacja 6 = - 3%

C) cp =+ 10° dewiacja 6 = - 3%

D) cp=+10° dewiacjad =-17°.

22

Jezeli na ptaszczyznie horyzontu obserwatora pétnocna czes¢ linii N-S
magnetycznej lezy na lewo od potnocnej czesci linii N-S rzeczywistej, a
pdétnocna czesé linii N-S kompasowej znajduje sie na prawo od niej, to
(rys. 1):
A) deklinacja magnetyczna zachodnia, dewiacja dodatnia, cp
ujemna;
B) deklinacja magnetyczna zachodnia, dewiacja ujemna, cp ujemna;
C) deklinacja magnetyczna zachodnia, dewiacja dodatnia, cp
dodatnia;
D) deklinacja magnetyczna wschodnia, dewiacja dodatnia, cp
ujemna.

Rys. 1

NM

NR

NK
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Jezeli deklinacja magnetyczna jest deklinacjg zachodnig oznaczong na
mapie jako W, to na ptaszczyznie horyzontu obserwatora:
A) poéinocna czesé linii N-S magnetycznej jest odchylona w prawo od
potnocnej czesci linii N-S rzeczywistej;
B) potnocna czes¢ linii N-S magnetycznej jest odchylona w lewo od
pétnocnej czesci linii N-S rzeczywistej;
C) pétnocna czes¢ linii N-S kompasowej jest zawsze odchylona na W
od pétnocnej czesci linii N-S rzeczywistej;
D) catkowita poprawka (cp) kompasu magnetycznego ma réwniez
warto$¢ ujemna.

24

Zasieg geograficzny latarni zalezy miedzy innymi od:
A) wzniesienia zrodta swiatta i wysokosci ocznej obserwatora;
B) s$wiatlosci (mocy zrodia swiatta) i wysokosci latarni;
C) swiattosci zrédta swiatta i aktualnej widzialnosci;
D) wysokosci latarni i warunkow refrakcji ktore ze wzgledéw
praktycznych przyjmuje sie jako $rednie.

25

Dla ktérej z wymienionych charakterystyk $wiatet nie podaje sie okresu
Swiecenia?

A) 1UQG;

B) ALFW FIR,;

C) OcWw;

D) QR.

26

Ktora z wymienionych charakterystyk swiatet nie posiada Swiatet
grupowych ?

A) Swiatto rozbtyskowe;

B) swiatto izofazowe;

C) Swiatto zmiennobarwne przerywane;

D) swiatto blaskowe.

27

Swiatto koloru zéttego w Admiralty List of Lights opisano: fl.1s, ec.1s, fl.1s,
ec.1s, fl.1s ec.5s Jaka to charakterystyka?

A) Oc(3)Y10s;

B) LFI(2+1)Y 10s;

C) FI(3)Y 10s;

D) IQ(3)Y10s.

28

Znak kardynalny (rys. 4) ktérego znak szczytowy tworzg dwa stozki
skierowane wierzchotkami w dot :

A) jest wystawiany na N od niebezpieczenstwa;

B) jest wystawiany na S od niebezpieczenstwa;

C) jest wystawiany bezposrednio nad niebezpieczenstwem;

D) wskazuje na niebezpieczenstwo znajdujgce sie na S od znaku.

29

Jaka jest maksymalna dopuszczalna warto$¢ koncowej dewiacji kompasu
po jej kompensacji?

A) 15

B) 29

C) 39

D) 5°.
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2):
A) po lewej burcie;
B) po stronie pétnocnej;
C) po prawej burcie;
D) po stronie potudniowe;j.

Wplywajgc do Swinoujécia ptawe widoczng na zdjeciu nalezy zostawi¢ (rys.

31

Przedstawiona na zdjeciu ptawa to (rys. 3):
A) ptawa bezpiecznej wody;
B) tymczasowa ptawa wrakowa;
C) ptawa odosobnionego niebezpieczenstwa;
D) pftawa znak specjalny.

32

Przedstawiona na rysunku ptawa to (rys. 7):
A) ptawa bezpiecznej wody;
B) tymczasowa ptawa wrakowa;
C) ptawa odosobnionego niebezpieczehstwa;
D) pfawa znak specjainy.

33

Znak przedstawiony na rysunku powinien mie¢ znak szczytowy w postaci
(rys. 5):
A) dwdch czarnych stozkéw skierowanych wierzchotkami w goére;
B) dwdch czarnych stozkéw skierowanych wierzchotkami do siebie;
C) dwdch czarnych stozkéw skierowanych podstawami do siebie;
D) dwdch czarnych stozkdéw skierowanych wierzchotkami w dot.

34

Latarniowiec, posiada $swiatto widoczne (rys. 10):
A) dookota widnokregu;
B) w réznych czesciach (sektorach) horyzontu;
C) w waskim sektorze, pokazujgce kierunek;
D) w waskim sektorze, z regularng zmiang koloréw.

35

Ponizszy symbol oznacza ptawe (rys. 6):
A) spar;
B) pillar;
C) can;
D) conical.

36

Okreslenie ,can buoy” dotyczy:
A) ptawy o ksztalcie stozka;
B) ptawy o ksztalcie cylindra;
C) ptawy o ksztatcie kuli;
D) ptawy o ksztatcie beczki.

37

Przedstawiony na rysunku symbol oznacza (rys. 8):
A) kabel podwodny wysokiego napiecia na gtebokosci 28 m;
B) linie energetyczng wysokiego napiecia o przeswicie vertical
clearance 28 m;
C) linie energetyczng wysokiego napiecia o przeswicie safe vertical
clearance 28 m;
D) rurocigg nadwodny o przeswicie 28 m.

Rys. 8

-y

$20$
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Przedstawiony na rysunku symbol oznacza (rys. 9):
A) skate na glebokosci 1,6 m potwierdzonej tratowaniem;
B) skate wynurzajaca sie na 1,6 m powyzej vertical datum;
C) skate wynurzajaca sie na 1,6 m powyzej chart datum;
D) skate zawsze wynurzong na wysokos¢ 1,6 m.

Rys. 9

a"e

ix3(1g)
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Izobata na metrycznej mapie brytyjskiej przedstawiana w postaci linii
przerywanej wskazuje:
A) gtebokosci podawane w stopach;
B) gtebokosci podawane w sgzniach;
C) miejsce zarysu linii brzegowej gdy poziom wody obnizy sie do
poziomu zera mapy;
D) gtebokosci, ktérych wskazywana wartos¢ jest wartoscig
przyblizong.

40

Cumulative Notices to Mariners jest publikowany:
A) co miesigc, w NtM i na stronie internetowej UKHO;
B) co trzy miesigce, tylko na stronie internetowej UKHO;
C) co pot roku, tylko w wydaniu papierowym;
D) co pot roku, zaréwno w wydaniu papierowym jak i na stronie
internetowej UKHO.

41

Jakim symbolem na mapie brytyjskiej bedzie opisane dno pokryte gling?
A) M;
B) Cy;
C) St
D) Cb.

42

Jezeli symbol rurociggu podwodnego opatrzony jest dodatkowg informacja
,Buried 1,6 m”, to oznacza to, ze:
A) rurocigg umieszczony jest na wysokosci 1,6 ponad dnem:;
B) rurocigg poprowadzony jest na gtebokosci 1,6 m;
C) rurociag jest zakopany na nominalnej gtebokoéci 1,6 m;
D) rurocigg przebiega na gtebokosci 1,6 m ponizej poziomu zera
mapy.

43

Czym przede wszystkim na mapie morskiej symbol graficzny stawy rozni
sie od symbolu ptawy?
A) stawa zawsze opatrzona jest skrotem ,Bn”;
B) symbol graficzny ptawy jest zawsze pochylony, a symbol stawy
prosty;
C) stawa, w odrdznieniu do ptawy, musi zawsze posiadaé znak
szczytowy;
D) doktadng pozycje ptawy wskazuje kotko w podstawie jej symbolu
graficznego, zas pozycje stawy graficzny symbol jej znaku
szczytowego.

44

Co to jest powiekszona szeroko$¢?

A) odlegtosci od réwnika mierzona po potudniku wyrazona w minutach
szerokosciowych;

B) odlegtosci od réwnika mierzona po potudniku wyrazona w
stopniach i minutach;

C) odlegtosci od rownika mierzona po potudniku wyrazona w minutach
dtugosciowych;

D) odlegtosci od bieguna mierzona po potudniku wyrazona w minutach
dtugosciowych.

45

Podstawowa zalezno$¢ mapy Merkatora to:
A) AV = Ad cOS ¢sg;
B) AV = A sin dsg;
C) AV = A¢ cosec Psp;
D) AV = Ad) sec ¢SR-
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Geocentryczny model Ziemi okreslany jest jako World Geodetic System.
Model aktualnie wykorzystywany na mapach morskich to:

A) WGS 60;

B) WGS 72;

C) WGS 84;

D) WGS 96.

47

Dokfadnos¢ pozycji okreslonej z dwoch namiaréw:
A) nie zalezy od kata ciecia sie linii pozycyjnych;
B) zalezy od kata ciecia sie linii pozycyjnych i jest najwieksza, gdy kat
ten wynosi 60°;
C) zalezy wytgcznie od doktadnosci obu linii pozycyjnych;
D) zalezy miedzy innymi od kata ciecia sie linii pozycyjnych i jest
najwieksza, gdy kat ten wynosi 90°.

48

Oficer wachtowy zaniedbat zgra¢ repetytor namiernika ze wskazaniami
zyrokompasu jakiego rodzaju btedem bedzie z tego powodu obcigzony
kazdy namiar:

A) btedem grubym:;

B) btedem przypadkowym;

C) bfedem systematycznym;

D) biedem graficznym.

49

Dla jakiej fazy zeglugi okreslono miedzynarodowe standardy doktadnosci
IMO?

A) zegluga oceaniczna;

B) strefy rozgraniczenia ruchu;

C) zegluga pilotowa;

D) zegluga przybrzezna.

50

Zbior wszystkich punktéw, w ktérych dany parametr nawigacyjny ma statg
warto$¢ nazywamy:

A) linig nawigacyjna;

B) linig pozycyjna;

C) gradientem linii pozycyjnej;

D) izolinig.

51

lle wynosi wedtug standardéw IMO maksymalny dopuszczalny odstep
czasu pomiedzy kolejnymi pozycjami obserwowanymi na wodach
ograniczonych?

A) 10 minut;

B) 20 minut;

C) standard tego nie okresla;

D) 15 minut.

52

Kompensacja dewiacji kompasu magnetycznego polega na:
A) przeciwdziataniu polu magnetycznemu Ziemi;

B) przeciwdziataniu polu magnetycznemu statku;

C) wyréwnaniu wartosci deklinacji magnetycznej na o$miu kursach
kardynalnych;

D) wyréwnaniu catkowitej poprawki kompasu magnetycznego do
wartosci rownej zero.

53

W Zegludze przybrzeznej najprostszym sposobem sprawdzenia dewiacji
kompasu magnetycznego jest:
A) wykorzystanie nabieznika;
B) wykorzystanie namiaréw kompasowych na 3 zidentyfikowane na
mapie obiekty;
C) wykorzystanie obserwacji astronomicznych, np. wschodu lub
zachodu stonca;
D) wykorzystanie zmiany sektoréw swiatet nawigacyjnych.
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Dewiacja przechytowa rozumiana jako zmiana dewiacji, powstajgca na
skutek przechytow statku, osigga maksymalne wartosci na kursach:

A) NiS;

B) NEiSWw;

C) Eiw,

D) NW i SE.

55

Najbardziej niekorzystnym zjawiskiem, jakie wywotuje dewiacja jest:
A) utrudnienie prowadzenia nawigacii;
B) ujemny wptyw na wtasciwosci kompasu;
C) zréznicowanie sity ustawiajgcej na roznych kursach;
D) uszkodzenie kompasu.

56

Kompensacja dewiacji przechytowej polega na przeciwdziataniu sitom
magnetyzmu statkowego:

A) pionowym;

B) poprzecznym;

C) wzdtuznym;

D) wypadkowym.

57

Ktéra z wymienionych charakterystyk odpowiada $wiattu izofazowemu:
A) czas trwania sSwiecen jest wiekszy od czasu trwania zaciemnien;
B) catkowity czas $wiecen jest krotszy od catkowitego czasu
zaciemnien;
C) czas trwania swiecenia réwna sie czasowi zaciemnienia;
D) swiatto state, wzmacniane w regularnych odstepach czasu
btyskami.

58

Odwzorowanie Merkatora jest:
A) wiernopowierzchniowe;
B) wiernoodlegtosciowe;
C) wiernokatne;

D) wiernoskalowe.

59

Na mapie w odwzorowaniu Merkatora loksodroma jest:
A) linig prostg tgczacyg pozycje A i B;
B) tukiem AB wygietym w kierunku bieguna;
C) tukiem AB wygietym w kierunku rownika;
D) mniejszym tukiem kota wielkiego tgczacym pozycje A i B.

60

Na akwenie Baityku zero mapy przyjete jest na poziomie:
A) najmniejszego astronomicznego ptywu - LAT,;
B) $redniej niskiej wody syzygijnej - MLWS;
C) sredniego poziomu morza - MSL;
D) S$redniej niskiej wody kwadraturowej - MLWN.

61

Morskie mapy nawigacyjne publikowane przez BHMW w skalach 1:25 000 i
wiekszych, sg mapami:

A) generalnymi;

B) brzegowymi;

C) podejsciowymi;

D) portowymi (planami portéw).

62

Dla morskich map nawigacyjnych BHMW okreslanych jako podejsciowe
stosuje sie nastepujgce skale:

A) 1:500 000 i mniejsze;

B) od 1:500 000 do 1:100 000;

C) od 1:100 000 do 1:25 000;

D) 1:25 000 i wieksze.
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Namiary odczytane z map nawigacyjnych rozumiane sg jako namiary:
A) kompasowe;
B) magnetyczne;
C) zyrokompasowe;
D) rzeczywiste.

64

Namiary na mapach nawigacyjnych podawane sg w systemie:
A) ¢éwiartkowym od 0° oznaczajgcego potnoc;
B) potéwkowym od 0° oznaczajgcego poétnoc;
C) petnym od 0° (oznaczajgcym pétnoc) do 360°, zgodnie z ruchem
wskazowek zegara;
D) petnym od 0° (oznaczajgcym potnoc) do 360°, przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara.

65

Granice sektorow i tuki widoczno$ci Swiatet na mapie nawigacyjnej i w
spisie Swiatet podawane s3:

A) od strony morza, w systemie peinym;

B) od strony morza, w systemie potdwkowym;

C) od strony obiektu (latarni), w systemie petnym;

D) od strony obiektu (latarni), w systemie potéwkowym.

66

Wskazana na rysunku (rys. 31) skala odnosi sie do:
A) zamiany jednostek odlegtosci na lgdzie;
B) zamiany jednostek odlegtosci na morzu;
C) zamiany jednostek gtebokosci;
D) zamiany jednostek wysokosci obiektow.

Rys. 31

Voet Meters Vm_
Feet Metres Fms
0qF

5 3£

67

Wskazany na rysunku symbol (rys. 32), stosowany na mapach ECDIS
oznacza:
A) wrak niebezpieczny dla zeglugi, o gtebokosci potwierdzonej
tratowaniem;
B) wrak bezpieczny dla zeglugi, niebezpieczny dla kotwiczenia;
C) wrak niebezpieczny dla zeglugi, o nieznanej gtebokosci, gtebokos¢
mniejsza niz izobata bezpieczenstwa;
D) wrak niebezpieczny dla zeglugi, gtebokos¢ wieksza niz izobata
bezpieczenstwa.

68

Wskazany na rysunku symbol (rys. 33), stosowany na mapach ECDIS
oznacza:
A) obszar na akwenie ograniczony, brak informacji;
B) obszar, do ktérego wejscie jest zabronione lub ograniczone lub
ktérego nalezy unikaé, z dodatkowymi uwagami;
C) obszar wewnatrz ktérego nalezy nawigowac ostroznie, dodatkowa
informacja do odczytu;
D) pole/ farma wiatrowa na wodach przybrzeznych.

69

Wskazany na rysunku symbol (rys. 34), stosowany na mapach ECDIS
oznacza:
A) na wskazanym obszarze akwenu zlikwidowana zostata farma
rybna;
B) farma rybna ograniczona dla duzej hodowli;
C) na wskazanym obszarze akwenu zakazane lub ograniczone jest
towienie i tratowanie;
D) na wskazanym obszarze akwenu zakazana jest hodowla ryb.

70

Loksodroma jest to linia na powierzchni Ziemi, ktora:
A) 1tgczac pozycje A i B, przecina potudniki pod tym samym kagtem;
B) w swoim przebiegu zapewnia najkrétszg odlegto$¢ miedzy
pozycjami A i B;
C) w swoim przebiegu z pozycji A do B dgzy do réwnika;
D) zadna z odpowiedzi nie jest wiasciwa.




71

Ktéra z odpowiedzi jest nieprawidtowa? Korzystajgc z map nawigacyjnych
nalezy:
A) zawsze uzywac mapy o najwiekszej skali;
B) zawsze uzywaé¢ mapy najnowszego wydania, poprawionej do
ostatniej dostepnej poprawki;
C) do pomiaru odlegtosci uzywac skali dtugosci geograficznej, na
dtugosci sredniej dla mierzonego odcinka;
D) do pomiaru odlegtosci korzystac ze skali szerokos$ci geograficzne;.

72

Na mapach nawigacyjnych poziom odniesienia wysokosci (vertical datum)
jest:
A) na wszystkich akwenach przyjety na wysokosci sredniego poziomu
morza;
B) na wiekszosci akwendw przyjety na poziomie zera mapy;
C) dla map o wiekszej skali niz oceaniczne, wskazany w legendzie
mapy;
D) jest zwyczajowo przyjmowany na najwyzszych poziomach danego
akwenu.

73

W jakich publikacjach drukowanych przez Admiralicje Brytyjskg ukazuje sie
petny tekst poprawek statych, ktére nanosimy na mapy morskie?

A) Cumulative List of Admiralty Notice to Mariners;

B) Annual Summary of Admiralty Notice to Mariners;

C) Admiralty Notices to Mariners;

D) Admiralty Sailing Directions.

74

Ktora z publikacji stanowi niezbedne uzupetnienie tresci map morskich w
szerokim zakresie informacji nawigacyjnych?

A) List of Lights;

B) Pilots, Sailing Directions;

C) List of Radio Signals;

D) Tide Tables.

75

W ktérym wydawnictwie znajdujg sie poprawki do (NP131) Catalogue of
Admiralty Charts and Publications?

A) Cumulative List of Admiralty Notice to Mariners;

B) Annual Summary of Admiralty Notice to Mariners;

C) Admiralty Notices to Mariners;

D) Admiralty Sailing Directions.

76

Ktorg pare trojkatéw wykorzystujemy do obliczen w zegludze po
loksodromie?

A) loksodromiczny i drogowy;

B) drogowy i Merkatora;

C) loksodromiczny i Merkatora,

D) wszystkie odpowiedzi sg poprawne.

77

Zegluga po loksodromie. Ktdra para tréjkgtéw ma takie same elementy?
A) loksodromiczny i drogowy;
B) drogowy i Merkatora;
C) loksodromiczny i Merkatora;
D) zadna para tréjkgtow nie ma tych samych elementéw.

78

lle zagadnien (tzw. probleméw) wystepuje w obliczeniach zeglugi po
loksodromie?

A) dwa;

B) cztery;

C) pie¢;

D) szesc.
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Z iloma problemami zeglugi na pradzie ma do czynienia nawigator?
A) jednym;

79 B) dwoma;
C) trzema;
D) czterema.
Przy wykres$laniu problemdw Zeglugi na pragdzie na mapie nawigacyjne;j,
wskaz DANE i SZUKANE dla Il problemu zeglugi na pradzie, okreslanemu
jako przeciwdziatanie prgdowi i wiatrowi:
A) D - KDw, vw Kp, vp
SZ - KDd, vd;
80 B) D -KDd, Kp, vp, vw
SZ — KDw, vd;
C) D-KDd, vd, KDw, vw
SZ - Kp, vp
D) D - KDw, KDd, vd, vp
SZ — Kp, vp.
Czy zasieg geograficzny tej samej latarni o ustalonej wartosci zasiegu
nominalnego bedzie taki sam dla duzego masowca i ptyngcego w jego
poblizu jachtu?
A) tak, zaktadajgc, ze warunki widzialnosci dla obu jednostek sg
jednakowe ( nie ma nisko Scielgcej sie¢ mgty);
81 B) nie, jezeli wzniesienie swiatta latarni bedzie wieksze od wysokosci
ocznej obserwatora na jachcie;
C) tak, o ile aktualna widzialno$¢ nie bedzie mniejsza od zasiegu
nominalnego latarni;
D) nie, gdyz o zasiegu geograficznym danej latarni decyduje
wysoko$¢ oczna obserwatora.
Jak na kuli ziemskiej przebiega loksodroma, jezeli réznica dtugosci
geograficznej pomiedzy pozycjg wyjsciowg i docelowa réwna sie zero?
A) loksodroma jest fragmentem réwnoleznika, czyli zawsze lezy na
82 kole matym;
B) loksodroma jest fragmentem spirali zmierzajgcg do widocznego
bieguna;
C) loksodroma jest fragmentem potudnika czyli lezy na kole wielkim;
D) loksodroma moze by¢ fragmentem réwnoleznika lub rownika.
Co decyduje o doktadnosci pozycji wyznaczonej z dwdch niejednoczesnych
linii pozycyjnych?
A) dokfadnos¢ z jakg wykonano pomiary;
83 B) kat pod jakim obie niejednoczesne LP sie przecinajg;
C) btad okreslania KDd i Vd narastajgcy w czasie pomiedzy kolejnymi
pomiarami;
D) kazdy z wymienionych czynnikdow.
Jak na kuli ziemskiej przebiega loksodroma, jezeli r6znica szerokosci
geograficznej pomiedzy pozycjg wyjsciowg i docelowg réwna sie zero?
A) loksodroma jest fragmentem spirali zmierzajgcg do widocznego
84 bieguna;
B) loksodroma jest fragmentem potudnika czyli lezy na kole wielkim;
C) loksodroma jest fragmentem réownoleznika, czyli zawsze lezy na
kole matym,;
D) loksodroma moze by¢ fragmentem réwnoleznika lub réwnika.
Czy uaktualnienie deklinacji na mapach morskich jest konieczne?
A) nie, o ile statek korzysta z zyrokompasu;
B) tak, na wszystkich statkach wyposazonych zgodnie z przepisami w
85 kompas magnetyczny;

C) nie, o ile statek nawiguje w oparciu o odbiornik GPS wskazujacy
kierunek przemieszczania sie statku;
D) nie, o ile jej zmiany nie zostaty skompensowane przez dewiatora.
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86

Czy gdy statek przez dtuzszy czas ptynie tym samym kursem, nalezy liczyé
sie ze zmiang wartosci catkowitej poprawki kompasu ?
A) nie, gdyz tylko zmiana kursu zmienia warto$¢ dewiacji odczytanej z
tabeli;
B) tak, gdyz moze o tym zdecydowaé zmiana wartosci deklinacji
odczytywanej z mapy;
C) nie, o ile magnesy kompensacyjne kompasu pozostajg samej
pozycji;
D) tak, gdyz ptyngc tym samym kursem statek ulega namagnesowaniu
, CO zmienia cp.

87

Czy by utrzymac statek w nabiezniku trzeba koniecznie sterowa¢ na jego
pokrywajgce sie swiatta?
A) tak, gdyz tylko wtedy KR statku zgodny jest z kierunkiem
wyznaczanym przez nabieznik;
B) nie, gdyz mozna utrzymywac sie w nabiezniku majac go doktadnie
za rufg;
C) tak, gdyz tylko wtedy mozna mie¢ pewnosc , ze statek nie ulega
dryfowi wiatrowemu lub/i znosowi pradu;
D) nie, gdyz dla utrzymania statku w nabiezniku nie jest istotny kat
kursowy na nabieznik, a jedynie to, by nabieznik pozostawat
zamkniety.

88

Co oprocz wysokosci ocznej obserwatora wptywa na wielkos¢ zasiegu
geograficznego danej latarni?

A) wysokos¢ latarni;

B) wazniesienie Swiatta latarni;

C) aktualne warunki widzialnosci na danym akwenie;

D) sita Swiecenia swiatta.

89

Ktéra z ponizszych skali mapy dotyczy map generalnych?
A) 1:5000;
B) 1:10 000;
C) 1:50 000;
D) 1:1 000 000.

90

Czego dotyczy ,safe vertical clearance” ?
A) to bezpieczny przeswit pod mostem;
B) to bezpieczna rezerwa wody pod stepka;
C) to bezpieczny przeswit pod linig wysokiego napigcia;
D) to zaktadana bezpieczna odlegto$¢ od niebezpieczenstwa ustalana
na etapie planowania podrézy.

91

W jaki sposdb mozna w przyblizeniu ustali¢ wysokos¢ brzegu na ktérym
usytuowana jest latarnia, jezeli taka informacja nie wynika bezposrednio z
mapy?
A) przez poréwnanie informacji o wysokosci latarni i wzniesieniu jej
$wiatta podanej w Spisie Swiatet;
B) poprzez pomiar kata pionowego na latarnie;
C) poprzez odszukanie tej informacji w locji, gdzie jest ona zawsze
podawana;
D) poprzez interpolacje pomiedzy linig brzegowa, a najblizszg latarni
warstwicg ukazang na mapie.

92

Czy znak odosobnionego niebezpieczenstwa moze by¢ wystawiony na
stawie?
A) nie, znak ten dotyczy tylko ptaw;
B) tak, o ile wokét stawy jest zeglowna woda;
C) nie, o ile nie jest to stawa Swietlna;
D) tak, ale tylko w rejonach, na ktérych mozliwe jest wystgpienie
zlodzenia.
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93

Jakiego rodzaju wiadomosci dotyczy instrukcja w Admiralty Notices to
Mariners ,insert accompanying block”?
A) to wiadomos¢ czasowa, ktéra na mape powinna byé naniesiona
otéwkiem;
B) to wiadomos$¢ wstepna , kidéra na mape powinna by¢ naniesiona
otéwkiem;
C) to wiadomosc¢ stata, ktdérg nanosimy wklejajgc wyciety z NtM
fragment mapy;
D) to poprawka do locji , ktérg nanosimy wklejajac wyciety z NtM
diagram.

94

Jakiego rodzaju wiadomosci dotyczy instrukcja w Admiralty Notices to
Mariners ,insert accompanying note”?
A) to wiadomos¢ tekstowa o czasowym charakterze, ktéra na mape
powinna by¢ naniesiona otéwkiem;
B) to wiadomo$c stata, ktérg nanosimy wklejajgc na mape wyciety z
NtM tekst;
C) to wiadomos¢ tekstowa, ktéra zapowiada przewidywane zmiany i
dlatego na mape powinna by¢ naniesiona otéwkiem;
D) to poprawka do locji, ktérg nanosimy wklejajac wyciety z NtM
diagram.

95

Co oznacza litera P umieszczona przed numerem wiadomosci publikowanej
w Admiralty Notices to Mariners?
A) wiadomos¢ pochodzaca z innego zrodia niz brytyjskie;
B) wiadomos¢ czasowa, ktdrej czas obowigzywania nie jest Scisle
ustalony;
C) wiadomos¢ wstepng zapowiadajgcg wprowadzenie istotnych zmian;
D) wiadomos¢ potwierdzajgcg nadane wczesniej ostrzezenie
nawigacyjne.

96

Co oznacza litera T umieszczona przed numerem wiadomosci publikowanej
w Admiralty Notices to Mariners?

A) poprawke dotyczgcg mapy, ktéra zacznie obowigzywac po dwdéch
tygodniach od daty opublikowania;

B) wiadomos$c¢ czasowg dotyczgcg jednej lub kilku map;

C) wiadomos$¢ o czasowym wygaszeniu Swiatta, ktérg nalezy
uwzglednic¢ poprawiajac zaréwno mape jak i Admiralty List of Lights
and Fog Signals;

D) poprawke do tresci locji, ktérg nanosimy otdéwkiem, gdyz bedzie
obowigzywac tylko przez okreslony czas.

97

Czy w obliczeniach loksodromy metode Sredniej szeroko$ci mozna
stosowac gdy roznica szeroko$ci geograficznej jest wieksza od 5°7?
A) nie, gdyz metoda ta nie uwzglednia krzywizny potudnika;
B) tak, oile droga po loksodromie nie przekracza 600 Mm;
C) nie, jezeli loksodroma przecina rownik;
D) tak, oile zegluga nie jest prowadzona na szerokosciach
geograficznych wiekszych od 60°.

98

O czym informuje ponizsze ostrzezenie nawigacyjne:
Coastal
WZ 110/16
171215 UTC Jan 16
DOVER STRAIT TSS.
ZC2 light-buoy 50-53.6N 001-30.9E missing.?
A) ptawa Swietlna ZC2 nie $wieci;
B) stawa swietlna ZC2 nie Swieci;
C) ptawa Swietlna ZC2 zagineta;
D) ptawa swietlna ZC2 poza wskazang pozycj3.
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Jakie ptawy mogg by¢ wykorzystywane do okreslania pozycji obserwowanej
weryfikujgcej wskazania innych wykorzystywanych przez statek systeméw
pozycjonowania?
A) tylko ptawy posiadajgce Racon lub nadajnik AIS, ktérych pozycja
jest monitorowana przez VTS;

99 B) dowolne ptawy stanowigce oznakowanie toru wodnego, o ile sg
prawidtowo zidentyfikowane;
C) ptawy wyposazone w reflektor radarowy , umozliwiajgce doktadny
pomiar odlegtosci radarem;
D) zadne ptawy nie powinny stanowi¢ podstawy dla wyznaczania
pozycji obserwowane.
Jakie kategorie wiadomosci przekazywanych przez system NAVTEX nie
moga by¢ selektywnie pominiete przy programowaniu odbiornika?
100 A) Navigational warnings;
B) Weather warnings;
C) SAR and distress alert information;
D) wszystkie z wyzej wymienionych.
Na mapie Merkatora odlegtosci liniowe pomiedzy rownoleznikami o statej
réznicy szerokosci geograficznej np. co 10°:
101 A) malejg wraz ze wzrostem szerokosci geograficznej;
B) sa zawsze jednakowe;
C) rosng wraz ze wzrostem szerokos$ci geograficznej;
D) zalezg od réwnoleznika konstrukcyjnego mapy.
Pozycji z dwéch jednoczesnych katow poziomych na trzy obiekty nie
mozna wyznaczy¢ gdy:
A) wszystkie obiekty lezg, na jednym okregu, a pozycja statku
znajduje sie w jego srodku;
102 B) pozycja statku znajduje sie wewnatrz tréjkgta opisanego na
namierzanych obiektach;
C) wszystkie obiekty i pozycja naszego statku lezg na dwoch okregach
natozonych na siebie;
D) odlegtos¢ statku do namierzanych obiektow jest jednakowa.
Ktore zdanie w odniesieniu do mapy Merkatora nie jest prawdziwe?
A) odlegtoéci liniowe pomiedzy potudnikami o tej samej AN sg state;
103 B) odlegtosci liniowe pomiedzy réwnoleznikami o tej samej A¢
wzrastajg wraz ze wzrostem szerokosci;
C) potudniki i réwnolezniki przecinajg sie pod katem prostym;
D) ortodroma ma postac linii proste;.
Najlepsze efekty okreslania pozycji radarowej uzyskuje sie przy
zastosowaniu metody:
104 A) trzech namiarow;
B) trzech odlegtosci;
C) dwdch namiaréw;
D) metoda nie ma znaczenia, wazne by obiekty byty zidentyfikowane.
Bezpieczne i efektywne prowadzenie nawigacji zapewnione jest poprzez:
A) wykorzystanie nowoczesnych urzgdzen nawigacyjnych, w ktére
wyposazony jest statek rybacki;
105 B) wykorzystanie metod nawigacji terestrycznej;

C) wykorzystanie uprzednich planéw podrézy na tym samym akwenie;
D) wykorzystanie, stosownie do warunkow, wszystkich dostepnych
metod okreslania pozycji i obserwacji.
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Czy oficer wachtowy odpowiedzialny za wachte nawigacyjng, moze
wykonywacé lub mie¢ dodatkowo przypisane inne zadania np. w trakcie
potowow na pokfadzie:
A) oficerowi mogg bys$ przypisane dodatkowe czynnosci na poktadzie
wylgcznie w porze dziennej;
B) oficer moze wykonywa¢ dodatkowg prace na poktadzie, w porze
dziennej przy dobrej widzialnosci, jezeli moze obserwowaé

106 ; .
widnokrag;
C) oficer moze wykonywa¢ dodatkowg prace na poktadzie, wytgcznie
w porze dziennej, pod warunkiem ze urzgdzenia nawigacyjne
zapewniajg akustyczny system alarmowania niebezpieczenstw;
D) oficerowi nie mogg bys$ przypisane, ani nie moze wykonywac
jakichkolwiek czynnosci, ktére mogtyby przeszkadzac¢ w
prowadzeniu bezpiecznej nawigaciji;
Z jakg czestotliwoscig przekazywana jest przez transponder satelitarny
informacja o potozeniu jednostki, jej, kursie i predkosci:
A) czestotliwos¢ przesytania danych jest programowana przez
107 Centrum monitoringu;
B) czestotliwosc ustawia szyper jednostki w zaleznosci od
przewidywanego czasu potowu;
C) co 12 godzin;
D) raz na dobe.
W przypadku awarii modutu przesytania danych z transpondera
satelitarnego, w jaki sposob nalezy przekaza¢ informacje o potozeniu
jednostki na akwenie:
A) transponder po ponownym uruchomieniu przekaze zalegte dane;
B) telefonem, telefaksem lub drogg radiowa, a takze za
108 . . . ) L C
posrednictwem innych jednostek na akwenie;
C) nalezy tylko wprowadzi¢ zapisy do dziennika, w celu okazania
inspektorom;
D) wprowadzi¢ zapisy do dziennika i po powrocie z morza uzupetnic
przekaz danych.
Ostrzezenia nawigacyjne , Z powodu ¢éwiczen wojskowych zamyka sie dla
zeglugi i rybotéwstwa nastepujgce strefy ..."— sa:
A) publikowane w zeszytach Wiadomosciach zeglarskich BHMW;
109 . S : °
B) udostepniane w serwisie informacyjnym VTS;
C) transmitowane przez brzegowe stacje radiowe;
D) wszystkie odpowiedzi sg poprawne.
Ostrzezenia nawigacyjne - brzegowe, ogtaszane na stronach Biura
Hydrograficznego MW dotycza:
110 A) wszystkich uzytkownikéw wadd polskiego wybrzeza;

B) wszystkich statkéw znajdujgcych sie na wodach Morza Battyckiego;
C) uzytkownikéw akwendéw Zatoki Gdanskiej i Zatoki Pomorskiej;
D) Zzadna odpowiedzZ nie jest poprawna.
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